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. £& presente Invención se refiere a una maquina. de cal- 
óular portátil aplicable para las cuatro operaciones arit
méticas* la cual en virtud de la sencillez de su construc
ción, más s u ’pequeñez y aspecto-agradable, y el'manejo de la 
misma, tiende á superar esencialmente a todas las máquinas 
de esta índole basta ahora conocidas.

la máquina de referencia esta dotada de un solo cilin
dro escalonado, en torno del cual se bailan dispuestos, en 
un círculo, todos los elementos de distribución y cálculo. 
Además, pueden efectuarse con dicha máquina, las' operacion
es de sustracción y división, sin variar el: sentido girato
rio del cilindro escalonado.

1 Tal máquina decalcular y aba sido descrita en la lite
ratura competente, sin embargo, por razón de su complicada 
y al tiempo inaccesible construcción, no ha podido ser lle
vada a la práctica.

Una desventaja de que padecen todas estas máquinas de 
calcular portátiles de un solo cilípdi^o escalonado, se en
cuentra en el hecho de que, con tal máquina,, cuando se in
tenta construirlas con mayor cantidad "de guarismos, asimis
mo exigen, en la misma proporción el irrecusable’ aumento 
del diámetro para el cilindro escalonado, con el fin de po 
der colocar dentro del círculo,,el correspondiente número 
de elementos de'distribución. . Se presenta, por consiguien 
te en el mecanismo de impulsión una gran relación de trans
misión entre el cilindro escalonado y las ruedecillas de 
ajuste, por lo que, al efectuar una operación, asimismo se 
obligará a los elementos de cálculo a girar con una gran 
velocidad angular. Be este modo, se producirán en el me
canismo 'fuertes resistencias, que por tal motivo, afectarán 
el fácil y uniforme funcionamiento de la máquina de calcu
lar. Además, resulta que .la • gran velocidad angular de los 
elementos de cálculo son aptos de producir efectos desfavo
rables .sobre los dispositivos dfe detención, y mediante los 
cuáles, las partes, una v*éz terminada su misión, son dete
nidos en su posición, de origen.

la invención tiene por objeto, rebajar en todo lo po
sible, la'elevada velocidad angular de los elementos de cál 
culo, con el fin de véncer las desventajas enumeradas. Se 
gún la invención, se consigue este propósito, de .una manera

' • ■. - 2-  ' / . ‘



' , M: \ v '

f'
1 8  1 5  8 7

muy sencilla'por el hecho de incluir cierta transmisión en 
el mecanismo, a saber, amere las ruedecillas de aguste y el 
rodillo de cifras, por lo. cual en consecuencia se aumentará 
la duración del efecto del cilindro escalonado ¿obre las 
ruedecillas de aguste, repartiéndose de este modo, las re
sistencias a la torsión de' los elementos cálculo sobre 
un, mayor avance de la,manivela, al tiempo que se rebajará 
la velocidad angular de los rodillos de cifras. Además se
gún la^presente invención, se, aprovecha dicho aumento de 
rotación angular de las ruedecillas de ajuste, al objeto de 
aumentar la roatción de distribución para las ruedecillas 
de aguste decimal. Eara este fin y según la invención se 
montará en cada posición, dos ruedecillas de ajuste decimal 
provistas de un minero de dientes inferior a diez, y en tor 
no a la división media del engranaje sobre los ejes de las 
ruedecillas de ajuste. En virtud de esta disposición se 
consigue que, a la entrada de una distribución decimal, se 
hara girar una ruedécilla de ajuste por el efecto del dien- 
e de distribución decimal normal por una parte del movi

miento de distribución, terminando a continuación dicha 
distribución mediante un nuevo elemnto de ajuste que enghám
-con la segunda ruedecilla de ajuste, que luego efectuará 
el cierre.

4 Bura“*‘ pueata en práctica de la máquina de calcu
lar, se ha podido comprobar que con el expresado pequeño 
diámetro denlas ruedecillas de ajuste, resulta poco venta- 
loso dotar estas de diez dientes y de proveerlas, tal como 
el cilindro escalonado, de una dentadura normal, puesto que 
los dientes se debilitaran, produciendo por lo tanto efec
tos de engranaje desfavorables. Según la prese¿té invenció, 
y en virtud de la transmisión, ha sido factible proveer las 
ruedecillas de ajuste de un número de dientes inferior a 
diez. Ademas, por el hecho de haber construida, la máquina 
de calcular de tal suerte que el sentido de rotación de los 
elementos ae aauste y de cálculo sea siempre la misma, la 
l ea de esta invención, en su nueva ejeouaión tiende.* dar

d°° ! 46 188 111636011143 36 «Juste y del cilindro
se L m n ° ’ ^  fü m a  aslaétrl06. 36 «nata que los dientes 
se hallan provistos de'ralees inertes, a pesar de las pe
queñas proporciones dé las ruedecillas de ajuste.
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* *  *l íín de poder •*•«*»«• operaciones de sustracció 

con las máquinas de calcular enumeradas anteriormente Sin
tenar que variar el sentido de rotación de la manivell rTs-\
P ivamente del cilindro escalonado, se>Bolla proveer ai
dispositivo de impulsión para los elementos de aJuTtT no
solamenté de un grupo de dientes fijos sino tamM ^
o dos'grupos de dientes móviles provistos a de ^
mecanismo de ajuste, y con avud¡ d " i  * COffiplicadai u ' ’ von ayuda del cual son llevarte
analmente a la posición de trabajo.

lsta diposición complicada de los elementos de 
c n í a a“  T  n.°t*DXemSllte ÍEfl^ e -otoe la construcción se’ 
por el o t í e t r r r  ie °alCUlar w e d a  eliminada ^

° aea de una dentato»  e s ^ l o n a ^ n o r -

puesíaad“ r m ^ e r q u T : d T n t : : r d r r m  rígida a is -del avilan , q meciente el desplazamiento axial uei cilindro escalonado,-al efer-f-n ,3„• . .
para una operación de sumar (multiplicarle lleva^a^en-

¿ “ r a e d e ^ i l i a s ^ e T ^ t  *  ^  P° S Í0 Í&  de fren te a
ta r  lT  ! r  3 '  “ ÍeDtras que, a l  e fec to  de ajusr

maqurna para una operación de sustracción fdiirt ■ ' i  
se procede-deí mismo modo con la d „n ra7  (d iv is ió n )

En los dibnins u " entadujpa complementaria,
otilar p o r a t i w r ^  - f  ^ e ^ t a d < ,  una maquina dé cal-

^  13 a *■

parcialmente L  Z S S *  ? * * *  “ > - * •  — dina: 

de la a g" S¡;2 ' “* C°rte toansversal, la linea 11- u

. . ** j 1®* el Oilítdro escalonado con "una ruedecilla
dentada de ajuste, de guarismo inferior enla fte 4 u ¿menor, en perspectiva*

... S* ’ P lorma de realización de-1 cilindro pq caloñado con un elemerr(-n ^innaro es-
la T  ent0 de **"*•< en perspectiva;

. , S- 5, un corté transversal por la dentadura a i
cilindro escalonado cor un *. dentadura del
zonta!, elemento de ajuste eu .corte hori-

fig* 6 , los elementos de ainafe . I
cion, asimismo, como otros elementos de ajuste en 6 ^  P°S1~ y ae a 3uste en perspectiva
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U's figuras 7-10, dos elementos de ajuste homogéneos, 
en distintas posiciones durante un proceso de ajuste, en 
vísta de elevación parcialmente en corte. •

Be la maquina de calcular solo se representa en el di
bujo las partes de máquina necesarias para la comprensión 
de la invención, cuya descripción es la siguiente:-

Sobre un eje (1) soportado en una parte de máquina, 
que es impulsado mediante una manivela (2) se halla colbea- 
do el cilindro escalonado (5). Si'cilindro escalonado (5) 
muestra en su periferia un grupo de dientes (a), que opera 

' sobre las redecillas de ajusté (4) para el dispositivo de 
resultados (c). El grupo de dientes (a) se compone de la 
corona de engranaje escalonado (al), segán los valores 1-9 , 
y de los cifras complementarios 9-0, o sea de la corona'de’ 
.engranaje, escalonado (a2) en el sentido contrario. Además, 
se ha provisto el cilindro escalonado según la fig. 5 , de * 
diente (z) intercalado delante o detras del grupo de dientes 
y según la fig. 4 , una corona de diez dientes (zl). 1 1 gru
po1 de dientes (a) queda limitado.sobre un sector del cilin
dro escalonado, el cual.en posición normal del cilindro es
calonado se encontrará fuera del alcance de las ruedecillas 
de ajuste (4). las ruedecillas de ajusfe (4) se bailan dis
puestas en un círculo que rodea al cilindro escalonado, de 
manera concéntrica. Estas ruedecillas se encuentran a n a l 
mente dfesplazables y aseguradas contra la rotación sobre 
los ejes (5 ). Rieden ajustarse las ruedecillas de aguste 
(4 ) mediante las correderas de ajuste (6). Las correderas 
de ajuste (6) están guiadas por las■columnas (7 ), quedando 
aseglaradas en una de las posiciones correspondientes'al 
valor ajustable 0-9, mediante una bola con resorte que en- - 
ca3a con las muescas (8) de las columnas (7 ). las leva de 
las correderas de ajuste (6) sobresalen de las ranueas ver
ticales (1 5) de la caja.

üii dispositivo de, transmisión desde el mecanismo de- 
ajuste al mecanismo de resultados consta de lo. siguiente»-'

i, S°bre 61 *.1 «de (5), se sitta 1
ruedecuia de transmisión (lo) que engrana con los elementos 
motraces dentados (1 1). elementos motrices dentados (1 1 ) 
están unidos cada uno oon una.tedia de ajuste decimal (1 2) 
de. oonstruccion conocida, asi como con un rodillo de cifras"
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(15), estando situados estas, ar modo Rotatorio■■■ sobre los 
pernos (14), que se bailan montados rígidamente, en ángulo 
recto, a los ejes (5), en taladros radiales del cuerpo con
tador (16)- montado en soportes giratorios.

. la impulsión de los rodillos de cifras <13) se halla 
traducida frente a la de las ruedecillas de ajaste y a modo 
de ejemplo en la forma de rea lisa clon presentadla en 1:2. 
í^ra este fin se ha dotado cada ruedecilla det transmi s i ón(lj))
de cinco dientes,-y los elementos motrices dentados (11) de 
diez dientes.

Por razón de las ya citadas pequefias relaciones de es
pacio existente, se emplean dimensiones reducidas, especial 
mente para las ruedecillas de transmisión (10), o sea un 
.diámetro de 3,4¡ de manera que por ejemplo, el empleo de 
riedecdllas conloas, aun cuando no sea del todo¡imposible, 
resultaría, en la práctica, poco favorable. Por consigui
ente, según la invención se provee una .dentadura motriz de 
forma, en la que las ruedecillas de transmisión ido) adquie 
reñ ía forma.de ruedecillas de espigas, que engranan-con 
os elementos motrices dentados (1 1), de dentadura normal 
v C o m a  impulsión de referencia, se precisa ¡para la r¡- 

volucion de un rodillo de cifras 513), p0r una posición de
C !S’, * d0ble ro1* clín angular de la ruedecilla de trans- 
misión (4), y por lo tanto también del cilindro ¡escalonado 
(3), de manera que se repartirán las resistencias de rota.
cien de los elementos de contador, sobre un mayor avance 
de manivela,
' ; la ruedecilla de ajuste decimal se encuentra sobre el

ddstr?b' •-P°ar ^  ta"t0 deberá re0lbir' a la “ *-da áe una istnbucion^decimal, tal como el rodillo de cifras, la
doble rotación angular. Beto se consigue en el presente

de aiuste d ^  í* COm"Utocl&« “  etapas, de la Redecilla 
de ajuste decimal. la- disposición necesaria para este fin
se resuelve de la siguiente manera

las ruedecillas de ajuste decimal están formadas por 
ruedecillas dobles (17,18), en las figs. 1 6 6-10, de c "  0 
dientes cada una, rígidamente conectadas entre sí, que se 
encuentran sobre los ejes (5), y sobre los cuales a ^ ™ i a -

( 1 7 M ) S1S t á nadmaÍte' 108 CÍI1CO 4IeIrtea de cada ^ decilla (17,18), están dispuestos en tomo a la divisio'n media del
- 6-
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engranaje entre sí (figs 7-10). Ona ineisián (19 da la

PraCtlCada entre las redecillas de ajuste decidí 
(17,18) encajaron una-horquilla (2o), guiida e'sta mediante 
uha espiga (20 ), que'se halla distanciada en ángulo recto 
y. que esta alojada en un cuerpo de soporte inmóvil (21) la espiga (20 ) es i d e a d a  por la recla d0 a .uste ^

1 BU!rtS“° Ínferi°r “ s •” « * "  del mecanismo de re
sultados. Las rueaecillas (18) para el mecanismo de resul
tados, son impulsadas por un diente de ajuste decimal (22)

ayi u t t e T e0lw o Soi17) “  elem“ t0 C2J)- E1 « « * •  de’ ajuste decimal (22) forma parte de un-disco (24). Las rué
a j u s t é i s  a3US\e.CÍ7)- “  combinación con el elemento de 
f (23),- constituyen dispositivos de parada, que sirven

ísII o f m r ^ a ° 3 6368 CV  3URt° CSn das redecillas (4,17,
mot“ c é s T  f T ^ M Y 8*08’ 881 C°“° tam M en 108 ^ « « n t o e
L L l  o T  ! e ' ™  t6™ °  U. Con este fin, se ha eurtado el-borde exterior del 
elemento, de ajuste (2 3), y con este borde encaja con uno L  
los huecos entre dientes de las ruedecUlas (1 7) en la po-

s r ( :r raaa- 51 diso° <*> estó -  ¿l -
redecillas afU8ra' las
r r u H e s d  a 3 a s t e , del:i“ 1 (17)18) a la posleifo de re-

en la fig i) frenará de la * ° d® parada C26
de acuate (19) ' Z l t a  Conocida* ^  ruedecillaJ
mal bes í i ? h  1 n ° se requiere la distribución deci- 

lementos de ajuste y parada (23,24 26) se halla 
conectados rígidamente entre-sí. « 0  . 0 0 ^ 1 “ ^
acoplado, por rotación, con el eje (1) y m e a n t e
(2?) con el cilindro escalonado f ̂  v eSpiga- , ■ « j-eioaao t3/, sin embargo, no -nartf
xpa en el desplazamiento axial del eje ■

a e c J í  con ia ~

p e r 9 ° a  O ^ T t  ^  ^  ’ **» ? a u, pste entonces simultaneamprito w
por mediación de la tecla de aiuste fl?l Uipanef ^ e ,  J . lQ „ . - ' ae aJuste (12), empujará hacia

3 0, la espiga (20 ) por débalo de ella «i 4-•
ruedecilla de ajuste ( 1 7 i8) r¡J U * 1 n&mpo ^ue laJ U/,18) del guarismo superior má« n-n¿ 
m o  eS llevada dentro del airara a suPe^ o r  ^ s  pro
de ajuste decimal f?P) « s - ® aoviBliento del diente, ^22), es decir, dentro de le *íeada en la ftp* c . . posición pxux̂ *

fig.6. Mediante el diente de ajuste (22), se
' ' - 7-



245.

250.

255.

260.

265. -

270.-

275.-

280. -

\ 8 1 5  6 7

llevará' a continuación la ruedecilla de ajuste (18) desde 
la posición en lá fig. 7 a la de la fig, 8. Él resultado 
./. del movimiento de rotación de la ruedecilla de aguste 
(18) representa menos de una quinta revolución. 11 elemen- 
t© (25) completará la quinta de revolución por el efecto de 
llevar la ruedecilla (1 7), unida con dicha ruedecilla (18) 
desde la posición en la fig. g a la de la fig.*10., simul
táneamente parándola de momento. Bn virtud del persistente 
movimiento de rotación del disco (24), se colocará la len
güeta (25) por debajo del brazo largo (20") de la horqui
l l ado), llevando asi el disco (24), junto con la espiga 
(20') y laá ruedecillas de ajuste (17,18) a su posición ñor 
mal. Sn ésta posición, tal como en la de ajuste, se suje - 
tarán lafe ruedecillas de ajuste (17,18) por mediación de un 
resorte, en espiral (28), situado en torno del cuerpo de so
porte (21), que engrana con las muescas (29) de las espigas 
(20'). , 6

Con arreglo de la citada traducción se emplean, por 
consiguiente, ruedecillas de ajuste (4) -en la fig. f ¿0_ 
tadas áB cinco dientes. Si se construye la máquina de cal
cular de tal manera que el cilindro escalonado solo traba
jará en uña dirección de rotación, entonces se podrá dar a 
los'dientes (50) de las ruedecillas de ajuste (4) y a los 
del cilindro escalonado (5), una forma unilateral o asimé
trica (fig. 5), conseguiendose de este modo fuertes raices 
de dientes. ,

Él modo de operar la máquina dé calcular para efectuar 
una suma es el siguientes-;

Con la ayuda de la corredera (6) se insertará la pri
mera cantidad a sumar sobre la circunferencia del tambor de 
la caja, llevándola con una sola revolución del cilindro es. 
caloñado (5) dentro del áecanismo contador, formado por los 
discos-de contador (15). La cifra o sea la Suma será.le
gible por los agujeros de observación (51). Si se quiere 
repetir la misma cifra varias veces, pueden conseguirse el 
resultado; por las correspondientes revoluciones del cilindro 
escalonado.' ,

Con el.fin de poder efectuar una Suétracción, se ha pro. 
visto el cilindro escalonado, como anteriormente' queda indi
cado, de coronas de dientes complementarios escalonados 9-0

• - 8-
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(a2), situadas entre las coronas de dientes para sumar, con 
los valores 1-9, en disposición- cont^raria de las mismas, 
de manera que a un valor en cero, correspondiente al corte 
transversal de cilindro , libre de dientes, seguirá.uná co
rana de dientes complementarios, según la fig. 3, con nueve 
dientes, y a un corte, transversal de cilindro provisto de 
un diente, seguirá una corona de dientes, complementarios 
(a2), con ocho dientes, y asi sucesivamente. Asi pues, con 
el fin de poder realizar una sustracción y de llevar las 
coronas de dientes compleáientários 9-0 frente a las posicio
nes de ajuste de la rúedecilla de ajuste (4), visibles a 
través de las escalas de ajuste, provistas sobre la-circun
ferencia de la caja, o por los agujeros de observación, se 
'precisará un desplazamiento axial del cilindro escalonado. 
Dicho desplazamiento axial se efectuará por ejemplo, median
te la manivela (2), bien sea antes#, después de la distribu
ción de las ruedecIllas de. ajuste (4). Con el fin de poder 
realizar el desplazamiento axial del cilindro escalonado, 
por la intevencion de la manivela, dicho cilindro se halla 
rig idamente unido al eje (1) mediante U na espiga (52),. En 
la posición de sumar y de sustracción, el cilindro escalona
do queda asegurado contra el desplazamiento axial mediante 
un dispositivo de seguro,-no representado en el dibujo. Si 
por ejemplo, la cifra "tres" se encuentra én el mecanismo 
contadorj debiendo sustraerse dicha cifra "tres", entonces 
se ajustará la ruédecilla de ajuste (4) del guarismo deseado 
en "tres" y a continuación se llevará el cilindro escalonado 
(5) a la posición de sustracción, qye en las figuras 5 & 4 
del dibujo está indicado por la linea-punteada. En esta po
sición, el cilindro escalonado, se situará frente a la rué- 
decilla de ajuste de la corona de dientes complementarios, 
provista de seis dientes del cilindro escalonado, de manera 
que con la revolución del mismo girará la ruedecilla de ajus 
te y con ella el disco de cifras (15), acoplado con la misma 
por espacio de seis dientes, en el sentido de .sumar, De es
te modo y por razón de la distribución decimal que según se 
describirá, se hace continua, se eliminará la cifra "tres" 
del mecanismo contador, llevándose-el correspondiente disco 
de cifras a "0".

A pesar de poder considerar- comprendido el principio
-9 -
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matemático de la sustracción complementaria, se vuelve a 
recordar otra vez, que la suma de toda década en nueve, se 
completará tras la primera década (guarismo inferior) en 
diez y por, lo que se introducirá la anteriormente menciona
da distribución decimal. Por tal motivo y según ,1a inven
ción, se ha provisto un dispositivo que automáticamente 
efectuará este suplemento hasta nueve. Con este objeto, se 
ha dispuesto sobre el cilindro escalonado representado en 
la fig, 3, al exterior del alcance de la dentadura hasta 
ahora descrita, otro diente adicional, de tal manera que 
aparezca en el córte transversal de cilindro, Como diente 

■ decimal de la división circunferencial designada con (z). 
Para esté diente (z) se ha dispuesto sobre el eje (5) del 
guarismo inferior, una ruedecilla dentada (3 3 en la fig.3 ), 
de tal suerte que éste solo engranará al encentar el cilin
dro escalonado (35» con.el diente (z), quedando sino des
acoplado. Mediante este dispositivo se consigue que en el 
guarismo inferior se aumentara cada suma complementaria.en 
"uno", es decir, que se verificará el suplemento de cada 
suma de ajuste primitiva, no en. nueve, sino, como es debido 
en diez.-

Se conseguirá el mismo efecto con el cilindro escalo
nado representado en la forma de realización de la fig. 4 . 
El cilindro escalonado (3) posee en sustitución del diente 
adicional, diez dientes (al), que nunca están ál alcance de 
las ruédecillas de ajuste (4), puesto que su posición supe
rior corresponde al alcance-cero del cilindro escalonado, 
situado por debajo de los diez dientes de referencia. Sobre 
el eje (5) de la posición inferior de la máquina, se halla 
dispuesto una ruedecilla dentada de ajusté, provista de dos 
coronas de ruedecilla de engrahaje (4',4"), tan distancia
das entre sí, de manera que la corona de ruedecilla de en
granaje superior ,(4") engranará con la corona de dientes 
para sumar (al) de la posición inferior más próxima del ci
lindro escalonado (3), mientras que la corona de ruedecilla 
’de engranaje inferior (4') se encontrará frente a la corona 
de dientes del cilindro escalonado correspondiente al valor 
del contacto de ajuste. En la fig. 4, por ejemplo, se ha 
colocado la ruedecilla dentada de ajuste (4 %4"), sobre 
"tres", por lo que revolucionará mediante su corona de rue-

-10- ■



'^rr̂ WTVW‘i’’ ‘

1

t

365.-

370.*

375.-

380.-

385.-

390.

395.-

400. -

'• • » -■

decilla de engranaje inferior (4"') en tomo de tres dientes 
al tiempo que por su corona de ruedécilla de engranaje su
perior (4") solo tornará por dos dientes del cilindro es
calonado. Ahora bien, si para la realización de una sus
tracción áé procede a encentar el cilindro escalonado (3) 
poruña anchura de diente a la posición de sustracción, en
tonces se llevará la. ruedecilla dehtada de ajuste (4') den
tro del alcance de la corona dé dientes complementarios(a2) 
provista de seis dientes, y que por tanto muestra la canti
dad suplementaria en nueve para*la cantidad de tres, mien
tras que la corona de ruedecilla de engranaje (4"), se en
frentará con la corona dentada complementaria (a2) próxima 
superior, provista de siete dientes. . Por consiguiente, di
cha ruedecilla dentada de ajuste avanzará por mediación de 
la corona de ruedecilla de engranaje (4"), no solamente 
por seis dientes, sino por siete, o sea hasta diez, lo que 
efectivamente corresponde a la cantidad cíe suplemento para 
la cantidad de tres. Los diez dientes adicionales (zl), que 
por cierto, podrían ser sustituidos tan sólo por su diente 
señalado con (z), análogamente realizarían una revolución 
adecuada en este caso, puesto que en la posición inferior ■ 
habra que restar un "O'*. •

Según la fig.l, se acciona el cilindro escalonado me
diante la manivela (2). fío obstante y sin más, también se
ria posible impulsar el tambor de la caja en vez del cilin
dro escalonado, el cual en este caso girará en torno de un 
cilindro escalonado estable, de manera que las ruedecillas 
dentadas de ajuste (4) podran revolucionar durante el proce
so de cálculo en dirección circular por el cilindro escalo
nado. Podrá efectuarse la impulsión a mano, o por un motor.

En este caso no variará nada referente a la construc
ción esencial de la máquina, siempre que se colocan las co
ronas dentadas de sumar, asi como las complementarias (al, 
a2) en grupos .distanciados entre ex sobre el cilindro esca
lonado y que las ruedecillas dentadas .de,ajuste (4) quedan 
desplazables por ambos alcances.

Por último cabe, hacer notar, que podrá realizarse la 
conmutación de la maquina desde la posición de sumar a la 
de-sustracción, o Vil®.versa, si asi lo desean, por el des
plazamiento común de los elementos de ajuste. En este caso,

-11-,
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el cilindro escalonado (3) será amóvil sobre su eje, al 
tiempo que las columnas (7), junto con las correderas de 
ajuste (6) y las ruedecillas de ajuste (4), se desplazarán’, 
axxalmentt. Con el fin de poder desplazar las columnas (7) 
conjuntamexte, estas se apoyan, ,por ejemplo, ‘por un leído, 
con movimiento longitudinal, sobre el.cüérpor de soporte(21] 
y con su otro extremo en una zapata, movible dentro"de la 
caja en sentido paralelo a las columnas, que suben y bajan 
por la acción de tina palanca o excéntrico. El curso asi 
efectuado corresponde al mismo curso, en que,' según la rea
lización anterior, se desplazará el cilindro escalonado du
rante el cambio de cálculos.

RBIYINDICAC IONEK

1.--Maquina de calcular con un solo cilindro escalona
do, en torno del cual se bailan dispuestos en un círculo 
los elementos de distribución y cálculo, caracterizado por 
que en el mecanismo de impulsión entre las 'ruedecillas de 
ajuste (4) y el rodillo de cifras (13), se interpala una 
subordinación, y que por tanto se aumenta la duración del 
efecto del cilindro escalonado sobre las ruedecillas de -ajus 
te, repartiéndose de este modo las resistencias a la torsión 
de los elementos de cálculo sobre un .riayor'- avapce de la ma
nivela, al tiempo <jue se rebaja la velocidad angular de los 
rodillos de cifras. - . ■ ,

Máquina,de calcular, según la reivindicación 1, caT 
racterizado por que las ruedecillas de ajuste decimal revo
lucionaran per efecto de dicha subordinación en proporcio'n 
a la aumentada rotación angular de los ejes de a9uste.

3 -  Máquina de calcular, según la reivindicación 1, ca. 
racterizado por que las ruedecillas de ajuste decimal están 
formadas por ruedecillas dobles (17,18), con dientes dispues
tos en torno a la división media del engranaje entre sí, v 
de las que, la ruedecilla de ajuste (18) recibe una distri- 
bueron parcial por el diente de ajuste decimal n'ormal (22) 
mientras que otro elemento de ajuste (2 3) opera sobre ia.se-
girnda ruedecilla de ajuste <?17), terminaMo asi la distribu
ción decimal.

4.- Máquina de aelcular, según la reivindicación 3, ca-
-12- -
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racterizado por que el elemento de ajaste (25) forma un 
segmento de parada, de manera que, al terminar la distribu
ción de la segunda ruedeeilla de ajuste (17*) se cerrará es
ta, Junto con los demas elementos de distribución y cálculo 
(4,10,11,15). '

5. - Máquina deealcular, según la reivindicación 1, ca
racterizado por que para la subordinación del mecanismo de 
impulsión entre la ruedeeilla de ajuste (4) y el rodillo
de cifras (15)» situados en ángulo recto entre sí, „se ha 
construida una de las dos ruedecillas de transmisión (10,11 
como ruedeeilla motriz de forma. . •

6. - Máquina de calcular, según la reivindicación 1, ca 
racterizado por que está provisto de elementos de distribu
ción y cálculo que operan siempre en la misma dirección de 
rotación, y que la ruedeeilla de ajuste esta provista de 
menos de diez dientes (50), y que dichos dientes, asi como 
los del cilindro escalonado (5) son de construcción asimé
trica, conseguiendo asi fuertes raices de dientes.

7. - Máquina de calcular, según la reivindicación 5, ca 
racterizado por que todas las ruedecillas de distribución 
(17,18) van sujetas, en ambas posiciones de' distribución, 
por un solo resorte en espiral (28), que engrana lateral
mente con las muescas de cierre (29) de los elementos de 
distribución de las ruedecillas de distribución.

8 . - Máquina de calcular, según la reivindicación 1, ca 
racterizado por que esta provista de correderas de ajuste 
(6) para las .ruedecillas de ajuste, ajustables éstas automa 
ticamente en las posiciones correspondientes mediante bolas 
(9) con resorte, que encajan con muescas de cierre (8).

9«- Máquina de calcular, según la reivindicación 1, ca 
racterizado por que esta provisto con dispositivo para la 
realización de operaciones de sustracción, sin tener que va 
riar el sentido de rotación del cilindro escalonado, y por 
que el cilindro escalonado además de estar dotado de la den 
tadura escalonada normal, esta provisto de una dentadura 
compleméhitaria rígida, que mediante el desplazamiento axial 
del Silíndro escalonado o de los elementos de ajuste, pue
den llevarse, a voluntad, la dentadura esaalonada normal, o 
bien la d entadura complementaria dentro de la esfera de 
operación de las ruedecillas de ajuste.

-15- .
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1 0. - Maquina de calcular, según la reivindicación 9 , ea. 
racterizado por que las coronas de ¿lentes complementarios 
(a2) se hallan intercaladas entre las coronas de dientes 
para sumar (al), situadas estas a distancias axiales análo
gas sobre la periferia del cilindro, de modo que' en una di
visión determinada sobre la escala de ajuste tde las ruede- 
cillas de ajuste (4), se sitúan las coronas de dientes para 
sumar y las coronas de dientes complementarios en yuxtapo
sición.

1 1. - Máquina de calcular, según la reivindicación 1 0, 
caracterizado por que el cilindro escalonado dentro del II- 
canae de posiciones de las coronas de dientes complementa
rios (a2) esta provisto de undécimo dientes (z), suplemen
tario para la corona de sumar »0«, el cual con la posición 
axial relativa entre las ruedeciílas dentadas de. ajuste y 
e cilindro escalonado, se desplaza dentro del alcance de 
movimiento de una .ruedecilla dentada (4 "ó 3 5), que ©e en
cuentra sobre el eje de la ruedecilla dentada de ajuste(4 ) 
correpondiente al valor de'guarismo inferior.

1 2.- Máquina de calcular, según la reivindicación 9, 
caracterizado per que la ruedecilla dentada suplementaria 
l ) del valor de guarismo inferior está unida con la rue- 
deciila dentada de ajuste ( O ,  de desplazamiento axial, 
orrespondiente a  dicha posición, situada en el espacio de‘ 
dos coronas dentadas de sucesión numérica;, de tal

las d°a ooronaB de ruedecilla de engra- 
' •* i’ con 4os coronas dentadas de-sucesl&n numó-

n c a  del cilindro escalonado (para'sumar la corona de ruede- 
cilla en engranaje (4'), yapara el ajuste del cilindro es- 
í “ f ' 13 s“Bt» « i ó n  la corona de ruedecilla de en 

^  ( '  ̂de ^  rueda dentada de ajuste), sean respon- 
eables para la magnitud de la revolución del eje de ruede- 
cillas dentadas de ajuste, o el disco de cifras.

19 .- HAQÜHíA DE CáWTJUW CON m  SOLO SILIFDRO ESCÁLOMDC 
Todo conforme queda descrito en la presente memoria que’ 

consta de catorce (14) hojas, escritas a máquina por una sola 
-cara.y dibujos que se acompañan.

Madrid, 9 de Inero dé 1*948
ALFONSO Ü^SHIA.
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