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MA M O R I  , , D 3 S C R I  P T I  V A !

que se acompaña a ana s o l i c i t a d  de patente de invención, j
i

*ooi' v e in te  anos, cara Aspada y sus Posesiones, por APARA-¡
¡

TO 0011 RdCANISRO JA DISPARO GIACPRICO Y ÍMCANICO, CON INDI­

CADORAS LUMINOSOS, a favor de don Donaciano Macarrón Fer-  ¡ 

nández, de nacionalidad española, res iden te  en M adrid,oa-í 

l i e  de Toledo ndmerm cincuenta y dos.
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A l ob jeto  de la  presente invención, es un aparato con 

mecanismo de disparo e lé c t r i c o  y mecánico, y que es tá  do- i 

tado de una se r ie  de indicadores luminosos para apreciar 

los  e fe c to s  d e l  disparo.

Usoncialmonto, e l  aparato , cons iste  en una platafor-r 

ma plana, a la  quo, por medios mecánicos, son subidos unos 

p roy ec t i le s  e s fé r ic o s ,  procedentes de un depósito adecuad q, 

y que, posteriorm ente, son lanzados por un tubo de salida,' 

y recorren  ana t ra ye c to r ia  i r r e g u la r  motivada por d iversos 

obstáculos p rev is tos  sobre dicha plataforma, hasta que en 

un punto cualquiera ue su r e co r r id o ,  caen por unas trampi­

l l a s ,  o van a parar a la  boca de carga de un cañón, esta­

bleciéndose un disparo automático que corresponde a un de­

terminado tan teo . Aste queda marcado en unos señalizadores 

e lé c t r ic o s  situados sobre la  plataforma del aparato, junto
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a una de sus bandas. Asimismo, dicha plataforma va dotada üe 

una s e r ie  de perforaciones de ca ída de p r o y e c t i le s ,  cuandoj 

datos no penetren por la  boca de carga de los  callones, üe 

nan p rev is to  una ser ie  de contactos para mar car un determ i­

nado tanteo , a s i  cono un disparo automático de lo s  carona

Con e l  f i n  de ilustrar* la  presente d e s c r ip t iv a ,  se 

acompañan tres hojas ¿e planos, en los que, a t í t u lo  de 

ejemplo meramente e je c u t iv o ,  se representa una realización,' 

de la  invenc idn. Bn dichos planos,

*̂ *4g. 1 es una v is t a  de la  cara in f e r i o r  de la  n ia l 

taforma de l aparato.

Lu. í i g .  2 es mi corte v e r t i c a l  ¿ e l  mecanismo le  dis 

paro in i c i a l  de lo s  p ro y ec t i le s .

L̂ .. f i g .  3 es una vista, en planta y l a t e r a l ,  d e l  d is ­

p os it ivo  escalonado de contactos. '

La f i g .  4 es la  v a r i l l a  de l mecanismo in ic ia d o r  deij 

funcionamiento. !

na f i g .  o es una visua en plano superior de la  p ia —! 

taforma del aparato. i

^1 ^gnrato esta  constrtu ído por un amplio cajón rcc4 

tangular, que en su s u p e r f ic ie  o plataforma superior (g )  ¡

está  pruv isto  de los  s igu ien tes  elementos:

*̂* *** *̂* derecun, oeno c a s i l la s  indicadoras de tan—!
!

teo (4o) dotaras interiormente de un seña lizador luminoso!

que se enciende en momentos adecuados y permite ver e l  tau­

teo por transparencia.

a -  Inmediatamente a l  lado do dichas c a s i l la s ,  se 

provee una canal (48) que recorre  e l  p r o y e c t i l  e s f é r i c o  a 

su sa l id a ,  para ser lanzado a la s u p e r f ic ie  que p o s te r io r  4- 

mente ha de r e c o r r e r .
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una ser ie  de ta ladros de caída de p ro y ec t i le s  (7 ,7 ' ,  7 ' ' )  

a s í  cono de una ser ie  de p ivo tes obs ta c u l i  zadore s de la  

t ra y e c to r ia  de l p r o y e c t i l  (49 ); un juego de cánones co lo ­

cados escalonadamente (39, 40, 41 y 4 2 . . . ) ;  un tubo de pa­

so (43 ); un indicador de tanteo (45) y una ventana de sa- ; 

l id a  de p roy ec t i le s  (44) a s í  cono un complejo de barreras 

situadas junto a lo s  tros cañones superiores , (38 ), y unos 

topes móviles (1 4 ' )  situados en la  parte in f e r io r ,  hn la  

parte opuesta se preveo una s e r ie  de ventanas c ir cu la res  

ilum inablcs, indicadoras de tanteo.

11 tes tero  correspondiente a la  parte delantera d e l } 

cajón a e l  aparato, va dotado de lo s  necesarios mandos de i
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11 tubo de sa lid a  de l c itado p ro y e c t i l .

Plataforma, pro píamente d ich a , que c onsra ce

admisión de f ichas  (llu ), accionador (19) de cada tome móv^l

- e levador do pro ye cr­(1 4 ' ) ( (3in número de dos ), e l manilo ,

t i l e s (H ' )  y e l mando d o l d ic paro in;

La jplc-íuL,!!. oriaa d escr ita , por la

uenta una primera placa m e t í l ic a  móvil (1 ) ,  dotada de una^ 

ventanas c ircu lares  ( 7 , 7 ' , 7 ' ' . . . . )  para ca ída de lo s  pro­

y e c t i l e s  laucados sobre la  su per f ic ie  opuesta de la  plata-t 

iorna (S ) . l s t a  p laca móvil (1 ) ,  t i e i  

dos soportes proyectados lateralmenl 

anclan lo s  terminales de sendos resc 

rac ión , cuyos extremos opuestos se anclan 

jos ( 6 - 6 ' ) .  Para gu iar sin d is to rs ion es  e l  movimiento de

t iene en su base superior^

Inente (4 - 4 ' )  a los que se

resortes (5 - 5 ' )  de recupe -

se anclan. a soportes f i -

deslizam iento se dicha placa (1 ) ,  se han p re v is to  en la  ; 

misma una serró de ranuras guías ( G , 0 ' , 8 ' ' . . . )  a travesa­

das per una s e r ie  de topes-guías ( 9 , 9 ' , 9 ' ' . . . )  que l im i -  i 

tan y regulan dicho movimiento.

najo aicha placa (1 ) se d e s l iza  una segunda placa
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(11) dolada de una s e r ie  de ta ladros (7a,7b,7c . )  para

disminuir su peso, cuya placa 

unos re sa lte s  p lvotantes que 

miento u.c corredera, en la  ya 

hacen de disparadores de lo s  

minadas condiciones, y con gr

, en su cara opuesta, t iene 

van in troducidos, con moví— 

r t c  in f e r io r  de cada cañón, y

mismos, para lanzar, d e ter -

an v io le n c ia ,  a loo  p roy ec t i­

les que, tras seguir una. t fa y e o to r ia  i r r e g u la r  en su d is - ¡  

paro de s a l id a ,  vayan a cargar la  coca ce cualquiera, de

estos cationes c itados.

Para logra r  

placa ( l l )  se han 

guías ( 9 ' ' ;  8 ' ' )  

to de disparo se

un per fec to  movimiento de esta segunda 

nrevinto en la  miooia ranuras y pavones 

s im ilares a los  ya d e s c r ito s .  El movimieiji- 

e fec tda  mediante un electro im án (2) y un

cable de tra cc ión  (3) cuando se establece e l  debido con­

tac to ; y e l  movimiento de recuperación. se lo g ra  merced a 

los  tensores (12) situados en la  base de la  placa ( l l ) , l o $  

cuales tienen  un term inal anclado a la  mioma, y otro  a un

punto (13) f i j o  de anc la je .

Solicarlamente con la  placa (11) se muevo la  placa 

menor (17) unida a la  an ter ior  mediente lo s  t iran tes  (10) 

y (1 0 ' ) ,  la  cual, a l moverse, deja l ib r e  la  ranura de pro­

y e c t i l e s  (44) antes c itada . El movimiento de e s ta  tercera , 

placa (17) se guia por medio de ranuras y p ivotes guías 

análogos a lo s  ya antes d es c r ito s .

Delante ¿e este conjunto, se prevéen dos topes mó­

v i l e s ,  que por su parto superior s irven  de re tenc ión  con­

d ic io n a l  a lo s  p r o y e c t i le s ,  y que cons isten  en dos p ivotee 

montados vertica lm ente con movimiento de g i r o ,  dotados en 

su parte super ior , de una cabeza que actáa de barrera , s o l í  

da r ía , acoplada por un extremo, de manera q ue a l  g i r a r  des-
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criben un sec to r  de c írcu lo  y son capaces de impulsar en 

d irecc ión  contrar ia  un p r o y e c t i l  que choque con e l lo s .  Ca-Í 

da uno ue estos p ivo tes , en su extremo in f e r i o r ,  l l e v a  otro 

elemento s im ila r  a l  d e s c r i t o ,  también s o l id a r io ,  (14) do­

tado de un tensor recuperador (15) cuyo term ina l opuesto so 

ancla a un punto f i j o  (16) cíe manera que e l  paso quede a- j 

b io r to  o cerrado a voluntad. He han p rev is to  unas v a r i l l a s !  

que a trav iesan  e l  co j in e te  (19) y que presionándolas, es ta r  

blecen contacto con las piezas (14) obligándolas a d e s c r i­

b ir  un sector de c írcu lo  que, naturalmente, es también re - ¡  

corrido por las barreras topes (1 4 ' )  antes ¿ e sc r ita s ,  s o l i i  

darías , l o q u e  permite que cuando un p r o y e c t i l  se acerque i 

a la s  mismas, pueda ser golpeado e impulsado nuevamente a 

recorrer  la  s u p e r f ic ie  (d ) .

Bajo la  s e r ie  de perforaciones (7, 7 ' ,  7 ' ' . . . )  se ha 

situado un d is p o s it iv o  de contactos, formado por un soporte 

de material a is lan te  ( f i g .  3) dotado ¿e unas láminas de con­

tac to  f l e x ib l e s  (31, 32, 33) que en pos ic ión  normal tienen 

los contactos a b ie r to s ,  y lo  c ie r ra n  cuando sen movidas had 

c ia  abajo, flex ionando a impulsos de l a  caída de un proyecj- 

t i l  sobre e l la s ,  a través do una de las ventanas (7 ) coin-! 

c identes. B1 contacto lo  c ierran  mediante elementos contac­

tores ( 3 1 ' ' ) ,  ( 3 2 ' ' ) ,  ( 3 3 ' ' )  situados bajo e l  extremo l i ­

bre de dichas láminas. Ludíante las  debidas conexiones,los 

contactos citados van conectados a un cuadro de entrada (no 

representado en lo e  dibujos adjuntos).

Para subir le s  p roy ec t i le s  a la  plataforma de a ocio- ' 

namient o (c )  se ha p rev is to  un mecanismo elevador. Una vez  

accionado e l  mecanismo de un admisor de fichas  de c o n t r o l , 

los p roy ec t i le s  e s fé r ic o s  van a parar, dentro de l cajón de)L 

aparato, a un pun&o de carga situado a la  derecha del mismp.
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óe ha dispuesto un elevador mecánico, formado por un mondo 

consistente en una v a r i l l a  (28) montada sobre un soporte 

que a trav iesa  la  pared d e l t e s te ro  del cajón de l aparato.

81 extremo in t e r io r  de dicha v a r i l l a ,  presiona contra un r¿. 

sa lte  c ird u la r  de una p le t in a  alargada (25-26) que, montada 

sobre uno de sus extremos, con movimiento ra d ia l ,  l l e v a  acp 

piada una p ieza  v e r t i c a l  (24) cuyo extremo in f e r i o r  es cu r ­

vado y cayo term inal superior es tá  doblado a escuadra í'or-! 

manuo una pequeña plataforma ; 

p r o y e c t i l  e s fé r ic o ,  Presionan: 

se eleva e l  conjunto y e l  pro;

(2 p ),  dispuesta en lo  superfi; 

de l disparador de sa l id a .

Este disparador de sali< 

c i l in d r ic o  (20) en e l  que se a lo ja  con movimiento de corre 

dora una v a r i l l a  h o r izon ta l (21) rodeada de un muelle r e ­

na en la  que SC í¡poya e l

SObr ' e l  c i t í .¡do an nd o ( 1. ¡'

á l l asomgpor ana ve nt ana

' ( - ) p rec isa i ¿ente delan te

e s t á formado por un tubo

cuperador e s p ira l  (27 ).  E l extremo a n te r io r  de dicha v a r i l l a  

sa le  fuera  del t e s te ro  del aparato y va dptado de un mando 

(M)para su accionamiento por tra cc ión  con la  mano. El ex ­

tremo opuesto t iene un taco de impulsión (22 ). Tirando d e l 

mando (M) se comprime e l  muelle (27) y a l  s o l ta r lo  de r e ­

pente, se recupera con gran energ ía , lanzando hacia ade- ! 

lan te  la  v a r i l l a  (21) con gran v io le n c ia ,  y e l  taco (22) 

de l a  misma, choca con e l  p r o y e c t i l  c s fó r ic o ,  lanzándolo 

rápida y violentamente por la, canal (48) sobre la  su p er f i­

c ie  (s) en la  forma antes d es c r ita .

Como la v io le n c ia  de sa l id a  de l p r o y e c t i l  es grande, 

se ha dispuesto un cañoncito tope en la  parte superior opues 

ta  de la  plataforma (S ) ,  do manera que e l  p r o y e c t i l ,  choquje 

con un muelle de que va prov is to  dicho cañón, y retroceda 

para caer sobro la  plataforma (d ) ,  que es ligeramente in ­

clinada respecto  a la  h o r izo n ta l ,  par a seguir una tra yec -
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l o r ia  caprichosa cobre la  miseá, tetar minador a de un tan­

teo cualquiera.

d i  aparatondesorito , va dotado de cuantas conexiones

y elementos a u x il ia re s  so consideren p -ec isos para su not-- 

üídL fu n c i onarLomo, y poern-á cjccutín 'se on toda c la se  do

¡-Ln._L<JG .nansio-r apropiadas, cabiendo en e l  cuan

tas va ru n to s  de r e a l iz a c ió n  se estimen convenientes,siemt 

pre que no se a l t e r e  e l  e s p ír i tu  de la  invención. !

aüdn. — d esc r ito  suficientemente cuanto antecede,só-t- 

lo  r e s ta  consignar que lo  que se declara propio y nuevo !

del s o l i c i t a n t e ,  es  lo  comprendido en las s igu ien tes  j
í

rdlVll'DICAdl&hdS '

1 -  aparato con mecanismo de disparo e lá c  t r ic o  y ; 

mecánico, con indicadores luminosos, caracter izado esen- ! 

oialmen te por estar formado por un amplio cajón roctan- ! 

gu iar dotado uc una p ía  tafee.-na superior p rov is ta ,  a su de- 

^eciia, u.e oeno c a s i l la s  donadas in teriorm ente de un sera—! 

l iz a d o r  lu rinoso  que se enciende en determinados momentos I 

decido a un contacto adecuado, permitiendo ver e l  tanteo i 

por transparacia ; hablándose p rev is to  a l  lado de dichas ¡ 

c a s i l la s ,  una canal que es re corr id a  por la  sa lid a  in i c i a l  

un p r o y e c t i l  e s f é r i c o ,  hablándose p rev is to  un tubo de i' 

sa l id a  ce dicho p r o y e c t i l ,  dotado de un disparador mecá- ¡ 

n ico . !

a -  aparato, segdn re iv in d ica c ión  la ,  caracter izado 

porque la  plataforma superior c itad a , e s tá  dotada de una ' 

s e r ie  de ser ie  do ta ladros c ircu la res  de caída de proyec­

t i l e s ,  a s í  como de una ser ie  do p ivo tes  obstaculizadores [ 

de l a  t ra y e c to r ia  do p r o y e c t i le s ,  estando dotada de un jué-
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RO o ba ter ía  de cañones colocados escalonadamente forman­

do ángulo cuyo v é r t ic e  es tá  en un punto superior.

3 -  aparato, según re iv in d ica c ion es  1 y 2, caracte­

rizado porque en la  b is e c t r i z  d e l ángulo c i ta d o ,  se ha s i ­

tuado un tubo 2c paso de caída de bolas, tras e l  cual hay 

una ventana de sa lida  l e  p r o y e c t i le s .

4 -  Aparato, según re iv in d ica c ion es  de 1 a 3, carao-,
i

te r izad o  porque entre la  ventana de sa l id a  de p roy ec t i le s  

y la  parte p os te r io r  d e l  tubo mencionado, sa prevóe un in  

dicador de tanteo de funcionamiento e l é c t r i c o .

5 — Aparato, según re iv in d ica c ion es  de 1 a 4 ? caract 

r izado porque sobre la  pía t a i  orna que se describe, y r o ­

deando la  ba ter ía  super ior , se ha situado un complejo de
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bar'reras Obst acu l i r s tdoras al¡ganas de la s  cuales

das de un¿i t r a r p i l l a de paso do p r o y e c t i l  que se

una só la d irc cc ión .

6 -  Aparato, según re iv in d ica c ion es  de 1 a 5, carao 

tensado porque en la  parte in f e r i o r  de la  c itada su p er f ic ie

se han situado sendos topes m óviles , habiéndose situado eií
¡

l a  parte opuesta unas ventanas indicadores dotadas de me-! 

dios de iluminación por transp a ronc ia .

7 -  Aparato, según re iv in d ica c ion es  de 1 a 6, caraca 

ter izado  porque la  plataforma d es c r ita ,  presenta, por su j

cara in f e r i o r ,  ana primera placa m etá lica  m óvil, dotada ! 

de una ser ie  de ventanas c ircu la res  de caída de p roy ec t i le s  

y que en su base superior presenta dos soportes lateralmen­

te proyectados uno a cada lado, a los  que se ancla e l  t e r ­

minal superior de un tensor de recuperación, cuyo extremo 

opuesto se ancla a un soporte f i j o .  j

A — .ríparauo, según re iv in d icac ion es  cíe 1 a 7* caracte­

r izado  porque la  citaos, p laza es m óvil y l l e v a  su movimien—
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to  gdkdt por unas ranuras-guías atravesadas por anos p ivo­

teo ¿^uías que lo  conducen y l im itan .

9 -  aparato, según re iv in d icac ion es  de 1 a 8, car ace 

rizado porque bajo dicha placa, so prevóc una segunda p la ­

ca. tambión con movimiento d e s l is a to r io ,  taladrada p a ra d i¿  

N inuir su peso, y que en su cara de contacto con la supe­

r i o r ,  presenta unos sa l ien tes  pivotantos que van in trod uc i­

dos en la  parte in f e r io r  de cada caudn, y que hacen de dis-j- 

P^ i-do^.s ue lo s  mismos cuando esta placa es violentamente, 

movida peí un electro im án  y un cable de tracc ión , a l  es ta ­

b lecerse debidamente un contacto c l ó s t r i c o . ¡

10 -  Aparato, según re iv in d ica c ion es  de 1 a 9, cara ci­

tarizado porque dicha segunda placa l l e v a  en su base dos j 
resortes  esp ira les  de recuperación  uno de cuyos terminales,

se ancla a dicha placa, anclándose e l  opuesto a un soporte! 
f i j o .  !

11 -  aparato, según re iv in d icac ion es  de 1 a 10, ca- ¡

rae ucrizado porque esta  segunda p laca, l l e v a  acoplada median 

te sendos t ira n te s ,  una tercera  placa menor, dotada de ra-i 

nuras y p ivorea-gu ías , la  cual a l  moverse deja l ib r e  la  raj- 

nura de p ro y ec t i le s  antes c itada . !

12 -  Aparato, según re iv in d icac ion es  de 1 a 11, ca­

rac ter izado  porque delante de es te  conjunto se proveen dos! 

topes móviles para retcncoón o impulso condicional de pro-! 

y e c t i l e s ,  formados por dos p ivotes v e r t i c a le s ,  con movi­

miento ue g i r o ,  que en sus extremos l le va n  unas p iezas to-, 

pes acopladas por un extremo, y que siendo s o l id a r ia s  de l i 

P iv o te ,  t ienen movimiento r a d ia l ,  teniendo la  p ieza  in f e -  ¡ 

ñ o r ,  s ituara  bajo la  su p e r f ic ie  do la  plataforma ya des­

c r i ta ,  un resor te  tensor de recuperación anclado por su ! 

extremo opuesto a mi soparte f i j o .26o
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15 -  Apúralo, ¿e^ún re iv in d ica c ion es  de 1 a 18, ca­

ra c te r iza s e  porque esto mecanismo os accionado por ana ver 

l i a  n o r iz o m a l atontada sobre un c o j in e te  en e l  tes te ro  d e l  

aparato, dotara de un botón de ríanlo e x te r io r ,  y cuyo terrr 

nal in f e r i o r  impulsa, presionándolo, a l  d is p o s i t iv o ,  que se 

recupera por medio uol re sor te  antes descr ito .

14 -  .Aparato, sepún re iv ind icac ion es  de 1 a ip ,  ca_
!

ractorizauo  porque debajo do las perforaciones la t e r a le s  dp 

la  platal-orna uel aparato, so ha p rev is to  un' mecanismo de 

contactos, formado por un soporte a is lan te  dotado esca lo -  ¡ 

nudamente de una s e r i e  de f l e j e s  f l e x ib l e s ,  que en su posi-j- 

ción normal "tienen sus contactos a b ie r to s ,  y los  cierran cuan 

do son ob ligados, por la caída de una e s fe ra  do p r o y e c t i l , !  

a f lo x io n a r  sobre unas plaquetas de contacto que coinciden ' 

con las  que en sus extremos l ib r e s ,  y por la  parte in fe r ió ^ ,  

l le v a n  dichos f l e j e s  de contacto; correspondiendo va r io s  dtj 

e l l o s ,  a iluminación de tanteo y e l  f i n a l ,  a l mecanismo de 

disparo e lé c t r i c o  por medio de l e lectro im án; habiéndose p re ­

v is t o  lo s  necesarios medios do conexión a un cuadfo de en-! 

trada. i

15 -  Aparato, ccpdn re iv in d ica c ion es  do 1 a 14, carac­

ter izado  porque para subir lo s  p ro y e c t i le s  a la  plataforma i 

superior de l abarato, se ha p rev is to  un e levador mecánico 

que funciona cuando lo s  p ro y e c t i le s ,  tras ha cor rcauladc sti 

s a l ia a  por un con tro l de í ich a  o simili.tr, van a parar a l  !

P ututo de car.qa.

16 -  Aparatc, sepdn r c i v i  ndicaeiones de 1 a 15, ca-! 

rac te r izad o  porque e l  e levador mecánico e s tá  constitu ido  p^r

un mando de v . r i l l a  h o r izon ta l que a trav iesa  e l  tes te ro  d e l  

aparato, montado sobre un c o j in e te  de soporte , con movi-

su ex-micRúO de avance y r e troceso , teniendo d ich a  v a r i l l a
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tremo in t e r io r  en contacto con mi r e sa lte  c i r c u la r  de que 

esta  dotaua una p le t in a  alargada que acoplada por s u e x t r e  

no p os te r io r  a un punto de g i r o ,  es capaz de d e s c r ib ir ,  ba 

la  presión  de dicha v a r i l l a ,  un movimiento r a d ia l .

17 -  Aparato, según re iv in d icac ion es  Je 1 a 1G, cari 

revisado porque e n ¡e l  extremo opuesto de dicha p le t in a , a 

provee una p ieza  v e r t i c a l  con cu terminal curvado, y que e 

su parte superior tiene una doblen a escuadra, por l a  que 

e leva  loe  p royec t i les  hasta ana per forac ión  practicada en 

la  su p e r f ic ie  superior del aparato, precisamente a la  boca 

de s a l id a  d e l disparador in i c i a l .

Ib -  Aparato, sepdn re iv in d ica c ion es  de 1 a 17, ca­

rac te r izad o  porque dicho disparador esta formado por un tuj 

bo atravesado por una v a r i l l a  h or izon ta l rodeada de un r e ­

sorte  e s p ira l  recuperador; teniendo dicha v a r i l l a  uno de 

sos extremos, p rov is to  de un botón de mando, que sale por 

e l  te s te ro  de l upar a to , y teniendo el extremo opuesto un i 

taco p lá s t ic o  do impulsión del p r o y e c t i l .  }

19 -  Aparato, según re iv in d ica c ion es  de 1 a 18, Da-¡ 

racter izado  porque, en e v ita c ió n  de un re co rr id o  indebido ¡ 

del p r o y e c t i l  debido a la  v io le n c ia  de su s a l id a ,  en e l  

ángulo superior opuesto, de la  plataforma, se ha situado

debidamente orientado, un cahoncito-tooe, dotado de un r e —¡
sorte  convra e l  q uo choca e l  p r o y e c t i l  obligándose a que­

brar su t ra y e c to r ia .  '

20 -  APAhAAO CCb hhC.diíIdhO md hihl'ARO aJAJCíhlOO Y Lhj 

und¡iCO, Jüíj m.jjf .lirOíauj IbnlrOdOd.

lodo según queda d es c r ito  on la  presente henoria,quq 

consta de once hojas fo l ia d a s  y mecanopprafiadas por una scj' 

la  cara,con cien to  ve in tiuna l in cas  y planos anexos.

hadrid, 30 de Ju lio  d.e 1957
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