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MEMORIA DESCRIPTIVA 

p ara  s o l i c i t a r

P A T E N T E  DE  I N V E N C I O N

e n

E S P Á ff A 

por VEINTE años

a  nombre de ERNE3T ADOLPHE LOUIS RENNOTTE, de n ac io n a lid ad  b e l

ga, re s id e n te  en 67, Avenue des Cambattanb^ Gembloux, B é lg ica , 

por»

M UN DISPOSITIVO FONOGRAFICO DE PHESEIECCION"

La p resen te  invención  se r e f i e r e  a  un gramófono de p re 

se le c c ió n , denominado tam bién n Juke-BoxM, cuyo mecanismo sen

c i l l o  no comprende e n g ra n a je , embrague, le v a s , r e l é s , r e g i s 

t r a d o r ,  r e c t i f i c a d o r  n i  tran sfo rm ador. Asi, e s te  gramófono se -  

5 gdn l a  invención , no e s t á  s u je to  a  l a s  a v e r ía s  y  a  lo s  desa

r r e g lo s  ta n  fre c u e n te s  en lo s  t ip o s  conocidos.

Además, e l  movimiento es muy rá p id o , de modo que e n tre  ca

da d isc o  tra n s c u r re  un mínimo de tiempo y  e l  ap a ra to  es p o r  con

s ig u ie n te  más r e n ta b le .

10 En e l  d ib u jo  anejo  se re p re s e n ta  esquem áticam ente un modo



5

10

15

20

25

30

2 4 9 5 6 3
d© re a l iz a c ió n  d© l a  invención#

l a  f i g .  1  m uestra  esquem áticam ente e l  mecaiismo d e l

gramófono.
La f i g .  2 da tina v i s t a  de funcionam iento de lo s  to p e s , 

l a  f i g .  3 re p re se n ta  en p e rsp e c tiv a  un modo de r e a l i 

zac ió n .
La f i g .  4 es una v i s t a  en p e rs p e c tiv a  d e l mecanismo que 

mueve e l  "brazo.

La f i g .  5 m uestra  en p e rsp e c tiv a  e l  mecanismo de e le 

vación  d e l "brazo.

La f i g .  6 o frece  e l  esquema e lé c t r i c o  d e l gramófono.

Con r e f e r e n c ia  a l  esquema de. p r in c ip io  de l a  f i g .  1, 

lo s  d isco s  de fonógrafos 1  e s tá n  ap ilad o s  sobre un e je  hue

co 2 cuya ro ta c ió n  a iz q u ie rd a  o a derecha e s t á  asegurada 

po r un d is p o s i t iv o  g ira d is e o s  c lá s ic o  accionado p o r un mo

to r  de dos se n tid o s  de marcha 18#

Unos a n i l lo s  3 in te rc a la d o s  e n tre  lo s  d isco s dan a  é s

to s  tana sep arac ió n  re g u la r  b ien  determ inada.

Un equipo m óvil 19 re c ib e  un movimiento v e r t i c a l  por 

un d is p o s i t iv o  c u a lq u ie ra  que t ie n e  un m otor de dos sen tid o s 

de marcha 20. E ste  equipo comprende un m ontante que p e n e tra  

en e l  e je  hueco 2 y  que l le v a  en su extrem o una cabeza p ro

v i s t a  de mordazas expnndibles 4 . E l equipo l le v a  igualm ente 

un c a rro  m óvil 5 que es mantenido en l a  p o s ic ió n  e lev ad a  po r 

un r e s o r te  6.

F inalm ente , e l  equipo l le v a  una columna 7 en e l  extremo 

de l a  cu a l e s t á  a r t ic u la d o  e l  brazo  de sonido  8 cuyos movi

m ientos e s tá n  mandados por e l  d is p o s i t iv o  9 accionado par e l  

movimiento d e l  c a r ro  5 con re la c ió n  a l  equipo 19. Un v ín cu lo  

21 que une e l  carro  a la s  mordazas 4 provoca l a  separación, de

-  2
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e s ta s  ú ltim a s  una vez que e l  carro  5 no sigue  ya e l  movimiento 

d e l equipo 19•
P ara  l a  se le c o ió n , e s t á  p re v is to  un exp lo rado r 11 man

dado por e l  c a r ro  5 por medio de un d is p o s i t iv o  12. E ste  explo

ra d o r l le v a  dos p icos 13 y 14; se d e sp laza  por d e la n te  de dos 

h i le r a s  de topes ( 22, 22^ , 22^, 22^ , e tc  y  23, 23^", 23 , 23^» 

e t e ) .  E stos topes c o rren  lo ng itud ina lm en te  en g u ías  de modo 

que pueden s e r  m etidos p o r medio de un d is p o s i t iv o  esquem ati

zado p o r l a  f le c h a  24 y que s e rá  d e s c r i to  oon más d e ta l l e  en 

- l o  que s ig u e .

l a  s e le c c ió n  de l a  c a ra  deseada d e l  d isco  e le g id o  se  hace 

m etiendo uno de lo s  topes 22 o 23. Por e s te  hundim iento de uno 

de lo s  to p e s , se e s ta b le c e  e l  co n tac to  e lé c t r i c o  que pone en 

c i r c u i to  e l  motor 20 que o b lig a  a l  equipo  19 a  comenzar su  c a 

r r e r a  a se e n s io n a l a rra s tra n d o  consigo l a s  mordazas 4, e l  brazo 

8 , e l  c a rro  5 y e l  ex p lo rad o r 11. En e l  momento en que uno de 

lo s  p icos 13 ó 14 se  in m o v iliza  sobre e l  tope m etido , e l  carra  

5 se  in m o v iliza  tam bién ; como e l  equipo  co n tin u a , e l  movimiento 

r e l a t iv o  d e l  c a rro  sobre e l  equipo da lu g a r ,  p o r l a  un ión  21 a  

l a  sep a rac ió n  de l a s  mordazas 4 que c o rta n  l a  p i l a  de d isc o s . 

E s ta  se  a b re , pues, en dos p a r te s  p a ra  d a r  paso  a l  brazo da so

n id o , estando  mandado é s te  p o r e l  d is p o s i t iv o  9 que u t i l i z a  -  

igualm ente e l movimiento d e l c a rro  con r e la c ió n  a l  equipo.

Al f i n  de c a r r e r a ,  e l  equipo acc iona  co n tac to s  que asegu

ran  l a  parada d e l motor 18 ( in m o v ilizac ió n  d e l con jun to ) y l a  

p u esta  en marcha d e l m otor d e l brazo de sonido 20.

E l exp lo rado r 11 e s t á  c o n s titu id o  de t a l  modo que d e te r 

m ina, según se a  e l  p ico  13 ó e l  p ico  14 e l  que t ro p ie z a , l a  

c a ra  que ha de s e r  to cad a  (su p e r io r  o i n f e r io r )  e impone a l  

brazo un movimiento h a c ia  a r r ib a  o h a c ia  abajo  p a ra  d e p o s ita r -

3
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se sobre e l  d isc o , a s i  cano @1 s e n t id o  de ro ta c ió n  a  iz q u ie r 

da o aderecha  d e l m otor 18 y  de l a  p i l a  de d isc o s .

Cuando e l  d isc o  es to cad o f sucede todo  de una m anera 

in v e rs a  y e l  equipo vuelve a  b a ja r ,  siendo  a tra íd o  e l  c a rro  

po r e l  r e s o r te  6,

En e l  momento en que e l  p ico abandona e l  to p e , e s te  

rec u p e ra  su  p o s ic ió n  i n i c i a l  g ra c ia s  a  un  d is p o s i t iv o  que 

s e r á  d e s c r i to  mas ad e lan te  p a ra  l a  anu lación  de l a  seXscc&m 

e sco g id a ,

lle g ad o  a b a jo , e l  equipo vuelve a  p a r t i r  h a c ia  a r r i 

b a , h a c ia  l a s  o tr a s  se le c c io n e s  que quedan por to c a r .

Cuando y a  no quedan mas par to c a r ,  e l  ex p lo rad o r 11 

no en cu en tra  nada en s u  camino y  re b a sa  e l  ú ltim o  to p e . En 

e s te  p u n to .acc io n a  un in te r r u p to r  que d e tien e  e l  a p a ra to .

Los to p es  22 y  23 ( f i g .  2} que co rren  en l a s  a b e r tu 

r a s  de l a s  g u ia s  & poseen cada uno una e sc o ta d u ra  15 y  un 

s a l ie n te  16'# San a tr a íd o s  p o r un r e s o r te  o b licuo  17 ,

Cuando se  mete uno de lo s  topes 22-23, e l  s a l ie n te  

se  engancha en l a  g u ia  5 y  permanece m etido , como se  r e 

p re s e n ta  en 22^ ,

Cuando e l  exp lo rado r 1 1  avanza con su pico 13, é s te  

a g a rra  en l a  e sco ta d u ra  15 , e l  tope re tro c e d e  lig e ram en te , 

desenganchándose en 16 pero  aunque s o l ic i t a d o  p o r su r e 

s o r t e ,  no vuelve a su  p o sic ió n  de o rigen  por que e s t á  en

ganchado p o r su e sco ta d u ra  15 en e l  p ic o , como se m uestra

En e l  momento en que e l  p ico  re tro c e d e , se  produce 

e l  desenganche y  e l  tope recu p era  su  puesto  de rep o so , lo  

que produce l a  an u la c ió n . P a ra  e v i t a r  que cuando e l  explo

ra d o r  vuelve a  b a ja r  h a c ia  su  p o s ic ió n  de reposo se  bloquee

4
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sobre to p es  m etidos, lo s  p ico s 13 y  14 están, montados en t;

Con e l  f i n  de a p l i c a r  lo s  p r in c ip io s  d e s c r i to s  

a r r ib a  a  un a p a ra to  com pleto, e x is te n  numerosas v a r ia n te s  

y  es a s í  como e l  movimiento r e la t iv o  d e l  c a rro  5 sobre  e l  

equipo 19 puede s e r  po r ejem plo un movimiento r e c t i l í n e o  

(can d e s liz a d e ra )  o c i r c u la r  ( r o t a t iv o ) ;  lo  mismo puede de

c ir s e  en lo  que concierne  a  l a  conversión  de e s te  movimiento 

en movimientos deseados d e l brazo de son ido  (d isp o s itiv o  

9 ) .

l a  unión 12 e n tre  e l  equipo y e l  ex p lo rad o r puede s e r  

un v ín cu lo  c u a lq u ie ra  que tra n s m ita  d irec tam en te  lo s  des

p lazam ien tos d e l  equipo a l  exp lo rador o que in c lu so  lo s  t r a n s 

m ita  en una re la c ió n  de reducción  s i  e s to s  desplazam ientos 

no son ig u a les»

Los topes pueden po r ejem plo e s t a r  a lin ea d o s  s i  e l  mo

v im ien to  d e l  ex p lo rad o r es r e c t i l í n e o ,  o por ejem plo c irc u 

l a r  s i  e l  movimiento d e l  exp lo rado r e s  c irc u la r»

E l d is p o s i t iv o  de se le c c ió n  d estin ad o  a  m eter lo s  to 

p e s , esquem atizado por l a  f le c h a  24» puede e je c u ta rs e  tam bién 

de v a r ia s  maneras» Por ejem plo , se pueden em pujar d i r e c ta 

mente lo s  to p e s  con l a  mano o em pujarlos por medio de un d is 

p o s i t iv o  que no p e rm ita  e s te  movimiento en ta n to  no se  haya 

in tro d u c id o  s u f ic ie n te  d inero  en un tra g a p e rra s»

Aunque e x is te  una in f in id a d  de so lu c io n e s  p a ra  u n ir  

e n tre  s i  lo s  órganos e lé c t r i c o s  de e s te  a p a ra to , se  rep resen 

t a  en  l a  f i g .  6 un e sq u e ja  de eableado de una s e n c i l le z  j a 

mas a lcanzada en e s to s  aparatos»

La f i g .  3 re p re s e n ta  un modo de re a l iz a c ió n  d e l p r in 

c ip io  d e s c r i to  an terio rm ente»

E l s e le c to r  se compone de dos p la c a s  l a t e r a l e s  (50 y  51)

-  5 -
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En e l  o en tro  se  en cu en tra  e l  e je  d e l s e le c to r  c o n s t i

tu id o  p o r un d isc o  numerado 52 s o l id a r io  de una p a lan ca  de 

dos "brazos 53* E ste  con jun to  puede g i r a r  y  c o r r e r  lo n g itu 

d inalm ente t estando  s o l ic i ta d o  e s te  d ltim o  movimiento por 

un r e s o r te  54» E l extremo 55 d e l e je  d e l  s e le c to r  es acce

s i b l e  y  desempeña l a  función  de bo ten  pulsador*

Los to p es 22 y 23 t ie n e n  l a  fonaa  i lu s t r a d a  en  l a  f i g .  

3 de modo que p a ra  h ace r una s e le c c ió n  se g i r a  e l  d isco  

graduado de m anera que p re sen te  e l  ndmero d e l  d isc o  e le g i 

do d e la n te  de una m arca y  luego se empuja e l  botón 55. Es

t e  hundim iento produce e l  hundim iento d e l tope correspon

d ie n te  po r una de l a s  dos ramas de l a  p a lan ca  53.

Un equipo 60 e s t á  c o n s t itu id o  por una o a ja  sobre l a  

cu a l e s tá n  f ija d o s»

a) Una tu e rc a  61 a r r a s t r a d a  v e rtic a lm e n te  p r  un vás— 

tag o  f i le te a d o  62 accionado por un m otor 18 p o r medio de 

p o lea s  25-26 y una  c o rre a  27 j l a  tu e rc a  61 e s  l a  que asegu

r a  lo s  m ovim ientos v e r t i c a le s  d e l  equ ipo .

b) Un tubo  63 f i ja d o  a l  equipo por un tope de b o la s  

64. En l a  p a r te  a l t a  de e s te  tubo e s tá n  a r t ic u la d a s  dos 

mordazas 65 cuyos extrem os p a sa r por hend iduras 28-29 p re 

v i s t a s  en e l  tubo  c e n t r a l  66 en e l  c u a l e s tá n  in se r ta d o s  

lo s  d isco s 1 , separados p o r a n i l lo s  d is ta n c ia d o re s  3 . Es

t a s  mordazas 65 e s tá n  p e r f i la d a s  in te r io rm e n te  en fonaa de 

rampa de m anera que pueden se p a ra rse  b a jo  l a  acc ió n  d e l  

cono 67 y  son a t r a íd a s  por un r e s o r te  30 . E l cono 67 e s tá  

f i ja d o  a l  váitice de una v a r i l l a  i n t e r i o r  68 accionada p o r

-  6  -
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una pa lan ca  69 s o l i c i t a d a  por e l  r e s o r te  70.

D urante e l  movimiento a sce n s lo n a l d e l equipo 60 en e l  

momento en que l a s  mordazas 65 e s té n  a  a l t u r a  deseada, e l  

movimiento d e l c a rro  perm ite  a  l a  pa lan ca  69 s e p a ra r  l a s  mordaz 

zas que co rtan  l a  p i l a  de. d isco s en e l  lu g a r  deseado. E l tope 

64 absorbe e l  peso de l a  p a rte  lev a n ta d a  perm itiendo a  l a  

vez l a  ro ta c ió n  r e a l iz a d a  por e l  m otor 20 que a r r a s t r a  e l  

p la to  g ira -d is c o » .
Las mordazas 65 e s tá n  a r t ic u la d a s  de modo que desc ien 

den ligeram en te  m ien tras  s a le n ;  como e l  porta-m ordazas sube 

a l  mismo tiem po, e s to s  do® movimientos se compensan y e l  mo

v im iento  r e a l  de l a  punta  de la s  mordazas es h o r iz o n ta l .

E l c a rro  5 puede c o r re r  v e rtic a lm e n te  sobre una g u ia  y  

es s o l ic i ta d o  por un r e s o r te  6 . A e s te  c a rro  e s t á  f i ja d o  un 

v ín cu lo  f l e x ib le  71 que va a  e n ro l la r s e  en un tam bor 72 so

l i d a r lo ,  po r e l  e je  73, de una p a lan ca  ex p lo rad o ra  74. E s ta  

pa lanca  74 l l e v a  dos to p es  75 y  76, a r t ic u la d o s  po r tr in q u e 

t e .  E l tope 75 manda igualm ente un in v e rso r  77.

En e l  momento en que e l  equipo se e le v a , e l  c a rro  5 lo  

acompaña y e l  exp lo rador comienza su ro ta c ió n . Cuando uno de 

lo s  p icos se in m o v iliza  sobre un tope m etido , e l  c a rro  5 se 

in m o v iliza  pero  e l  equipo 60 co n tin u a , lo  que provoca un mo

vim iento r e la t iv o  d e l c a rro  5 sobre e l  equipo 60.

E ste  movimiento es u t i l iz a d o  p a ra  c o n se g u ir , en pxáaer 

lu g a r , por l a  pa lanca  69» 1» a p e r tu ra  de l a s  mordazas 65, 

luego lo s  movimientos d e l  brazo  (v e r  más a d e la n te )y , f i n a l 

mente , l a  de tención  d e l conjunto  a l  f i n a l  de c a r re ra , por 

a p e r tu ra  de un c o n ta c to .

P a ra  lo s  m ovimientos d e l  b razo  82, e s t á  p re v is to  un 

tubo 80 que s irv e  de g u ía  a  un tubo i n t e r i o r  81 destinado  a

7
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aseg u ra r l a  ro ta c ió n  d e l Tarazo de son ido  82 a r t ic u la d o  sotare 

una base 83 é E l tubo  80 ( f ig u ra  4) e s t á  mandado por una pa lan 

ca 84 u n id a  por v a r i l l a  a  una pa lanca  acodada 85 que se apo

ya sobre una ro ld an a  86 f i j a d a  sobre e l  c a rro  5» Guando e l  

c a rro  5 se  d e sp la z a , a r r a s t r a  p o r l a s  p a lan cas 85 y 84 l a  ro 

ta c ió n  d e l b razo  de sonido*

E l desplazam iento  d e l b razo  h a c ia  abajo  o h a c ia  a r r ib a  

( f ig u ra  3) y ( f ig u ra  5) según que l a  se le c c ió n  se haga sobre 

un tope de l a  s e r ie  W22M d de l a  s e r ie  ” 23", se  e fe c tú a  con 

ayuda de ún in v e rs o r  e lé c t r i c o  77. S i l a  p a lan ca  exp lo rado ra  

74 to c a  un tope 23 e l  in v e rs o r  77 fu n c io n a  y acc io n a  e l  e le c 

tro im án 92. S i to c a  un tope "22* e l  in v e rso r  permanece en su  

p o s ic ió n .

Por o tra  p a r te ,  e l  b razo  82 de sonido e s t á  mandado en 

a l t u r a  p o r l a  v a r i l l a  87 que viene a  le v a n ta r lo .  E s ta  v a r i l l a  

es accionada h ac ia  abajo  p o r l a  p a lan ca  de e le v ac ió n  90 que 

es s o l i c i t a d a  h a c ia  a r r ib a  p o r e l  r e s o r te  91, a tra íd o  por e l  

núcleo  d e l  e lec tro im án  92; e s ta  pa lanca  90 l l e v a  igualm ente 

una ro ld an a  93 m etida  en l a  a b e r tu ra  t r ia n g u la r  de 1® palanca 

de bloqueo 94 s o l i c i t a d a  p o r e l  r e s o r te  95* E s ta  p a la n c a  de 

bloqueo l l e v a  una rampa 96 y un ta ló n  97 que se  a p l ic a  debajo 

d e l núcleo  d e l e le c t r o  imán 92. La ro ld an a  98 e s t á  f i j a d a  so

bre e l  c a rro  5. Guando e s te  se desp laza , p rovoca plim ero l a  

ro ta c ió n  d e l brazo  y luego l a  ro ld an a  98 re c o rre  l a  rampa 96, 

haciendo b a sc u la r  e l  p e s t i l l o  94. La a b e r tu ra  t r ia n g u la r  l i 

b e ra  len tam ente  la  ro ld a n a  93 que silbe o b a ja  según que e l  eleO' 

tro im án  92 a t r a ig a  o no a t r a ig a  y  a l  mismo tiem po hace s u b ir  

o b a ja r  e l  brazo 82. S i a t r a e ,  e l  ta ló n  97 v iene finalm ente  

a  a p l ic a r s e  debajo  d e l núcleo  d e l e le c tro im á n , lo  que perm ite 

c o r ta r  l a  c o rr ie n te  de e s te  ú ltim o , m anteniendo a  l a  vez l a

8
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■tracción d e l resorbe* 2 4 95 6 3
Con re fe re n c ia  a  l a  f ig u ra  6, que ofrece esquSaáticsm en-

te  e l  m ontaje e l é c t r i c o ,  hay que te n e r  en cuen ta  que en e l  

momento en que se  mete un tope  c u a lq u ie ra  pac e l  d i s p o s i t i 

vo de s e le c c ió n , e s te  acc io n a  e l  in v e rso r  31 que pone e l  

motor 18 en marcha p a ra  a seg u ra r l a  subida*

Una vez que e l  exp lo rado r 74 to c a  e l  to p e , que acaba 

de se r  m etid o , e l  c a rro  5 se desp laza  sobre  e l  equ ipo . Al 

f i n a l  de c a r r e r a ,  in v ie r te  e l  in v e rso r  32 que pone e l  m otor 

en ba jada  pero e s t a  no se  e fe c tú a  porque a l  mismo tiem po l a  

c o r r ie n te  descendente es in te rrum p ida  po r e l  con tac to  33*

E l d isco  suena, Al f i n a l  de a u d ic ió n , e l  co n tac to  34 

se c ie r r a  y e l  con jun to  vuelve a  b a ja r .  Al f i n a l  de c a r r e ra  

h a c ia  a b a jo , e l  tope  f i j o  35 in v ie r te  32 en se n tid o  de su 

b id a  y e l  apara to  vuelve a  ponerse en m archa. Así su c es iv a 

m ente, h a s ta  que todos lo s  topes m etidos hayan s id o  to cad o s . 

Cuando e s tá n  todos anu lados, e l  ex p lo rad o r 53 vuelve a

p a r t i r  y va a  i n v e r t i r  e l  in v e rso r  31, e l  m otor se pone en 

b a jad a  y l le g a  a l  f i n a l  de c a r r e r a  h a c ia  a b a jo , e l  co n tac to

36 se abre y todo  se para*
Con e l  f i n  de e v i t a r  l a  p é rd id a  de tiem po provocada per 

e l  hecho de que e l  exp lo rado r r e to m a  a l  o rig en  después de 

cada s e le c c ió n , un e lec tro im án  37 acciona  e l  in v e rs o r  32, y 

un con tac to  38 se c i e r r a  una vez que e l  ex p lo rad o r re tro c e d e .

Cada vez que se  te rm ina  una s e le c c ió n  y que e l  explo

rado r abandona e l  to p e , e l  con tac to  38 acc io n a  e l  e lec tro im án

37 que pone directamente e l  m otor en e l  s e n tid o  deseado p a ra  

l a  su b id a .
Un in v e rs o r  39(n« 77 en f ig u ra  3) e s t á  normalmente en 

p o s ic ió n  "brazo  h a c ia  abajo" y acciona e l  m otor d e l  brazo de

9
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sonido 20 en e l  se n tid o  deseado por l a  botana 40. Cuando 

e l  exp lo rado r t ro p ie z a  sobre un tope 22, son e s to s  elemen

to s  lo s  que t r a b a ja n . S i t r o p ie z a  sobre un tope 23, e l  in 

v e rs o r  39 a lim en ta  e l  m otor (bobina 41) y e l  e lec tro im án  

92 d e l brazo  82 que s o l i c i t a  e s te  h a c ia  a r r ib a .

E s ta  s o l i c i t u d  que corresponde a  l a  p resen tad a  en B él

g ic a  e l  22 de Mayo de 1958, ba jo  e l  número PV. 449.162, se 

acoge a  lo s  b e n e f ic io s  de l a r t í c u lo  51 d e l  v ig en te  E s ta tu to  

sobre Propiedad I n d u s t r i a l .
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Los puntos de invención  p ro p ia  y nueva que se p resen 

ta n  p a ra  que sean ob je to  de e s t a  P a ten te  de Invención  es Es

paña, por VEIIíTE años, son lo s  s ig u ie n te s :

1 2 .-  Un d is p o s i t iv o  fon o g ráfico  de p re s e le c c ió n , c a ra c 

te r iz a d o  porque lo s  d isco s e s tá n  ap ilad o s sobre un e je  c e n tr a l  

y e s té n  separados e n tre  s í  en una d is ta n c ia  f i j a  y re g u la r ,  

de manera que se pueda hacer l a  se le c c ió n  cortando l a  p i l a  a  una 

a l t u r a  determ inada, e fectuándose  e s t a  sep arac ió n  por una ex

pansión de mordazas que, a  a l tu r a  deseada, se  separan  g rad u a l

mente y e l l o  s in  c e sa r  su movimiento a sc e n s io n a l.

2S. -  Un d is p o s i t iv o  fetnográfico  de p re se le c c ió n  según 

l a  re iv in d ic a c ió n  1 , c a ra c te r iz a d o  porque l a  expansión de 

l a s  mordazas se e fe c tú a  determ inando en d ich as mordazas un 

movimiento ob licuo  h a c ia  ab a jo , que compensa su  movimiento 

a sc e n s io n a l, de manera que sus extremos a c tiv o s  permanecen 

en un mismo plano p a ra le lo  a  lo s  d isc o s  du ran te  e l  movimien

to  de expansión .

32. -  Un d is p o s i t iv o  fo n o g rá fico  de p re se le c c ió n  según

10 -
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c a ra c te r iz a d o  porque l a  se p a ra -

e idn  de la s  m ordazas, lo s  desplazam ientos d e l  "brazo, l a  

a p e r tu ra  y e l  c ie r r e  de lo s  c o n ta c to s  e lé c t r ic o s  son provo

cados por e l  movimiento r e la t iv o  de un carro  sobre un eq u i

po*
42. -  Un d is p o s i t iv o  fo n o g ráfico  de p re se le o c ió a  según 

l a  re iv in d ic a c ió n  3 , c a ra c te r iz a d o  porque e l  movimiento r e 

l a t i v o  d e l  c a r ro  con re la c ió n  a l  equipo se consigue parando 

e l  c a r ro  por un to p e , pe im itiendo  a l  p ro p io  tiem po a l  equ i

po p ro se g u ir  su  m ovim iento.
52. -  Un d is p o s i t iv o  fo n o g rá fico  de p re s e le c c ió n  según 

la s  re iv in d ic a c io n e s  1  a  4 , c a ra c te r iz a d o  porque a  cada d is 

co corresponden dos to p e s , uno p a ra  l a  c a ra  s u p e r io r , o tro  

p a ra  l a  ca ra  i n f e r i o r ;  e l  hundim iento de uno de lo s  topes 

no e s ta b le c e  ningún co n tac to  e lé c t r i c o ,  pero  o r ig in a  l a  pad

rad a  de un ex p lo rad o r doble que se d e sp laz a  d e lan te  de la s  

h i le r a s  de to p e s , volviendo a  p a r t i r  siempre e s te  exp lo ra^  

do r después de haber re tro c e d id o , p a ra  v o lv e r  a  e n c e n tra r  e l  

tope s ig u ie n te  que pexm ite to c a r  l a c e r a  d e l  d isc o  correspon

d ien te  y v o lv e r  a  poner en reposo e l  tope o p a ra  acc io n ar 

un in v e rso r  s i  e l  exp lo rador re b a sa  e l  ú ltim o  to p e , de modo 

que vuelva  a  su p o s ic ió n  i n i c i a l ,  donde se  de tiene*

6 2 .-  Un d is p o s i t iv o  fo n o g rá fico  de p re se le e e ió n  según 

la s  re iv in d ic a c io n e s  1  a  5, c a ra c te r iz a d o  porque l a  d is c r im i

nación  e n tre  l a  c a ra  s u p e r io r  e i n f e r i o r  de un d isco  e s t á  

asegurada disponiendo lo s  to p es en dos h i l e r a s ,  p o r ejem plo 

concén tricam en te , y  porque só lo  se prevé un in v e rs o r  unipo

l a r  que permanece siempre en su p o s ic ió n  11 b a ja ” excep to  sL 

e l  exp lo rado r en cu en tra  un tep e  de Ha h i l e r a  co rrespond í a i t e  

a  l a s  caras  in f e r io r e s  de lo s  d iscos*

-  11 -
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79 . -  Un d is p o s i t iv o  fo n o g ráfico  de p re se le c c ió n , se 

gún l a s  re iv in d ic a c io n e s  1 a  6 , c a ra c te r iz a d o  por un d isp o 

s i t iv o  a c e le ra d o r que hace v o lv e r  a  p a r t i r  e l  ex p lo rad o r en 

ascensión  ta n  p ron to  como ha abandonado un to p e .

8 2 .-  Un d is p o s i t iv o  fo n o g rá fico  de p re se le c c ió n  segán 

la s  re iv in d ic a c io n e s  1  a  7 , c a ra c te r iz a d o  porque lo s  topes 

e s tán  montados c o rre d izo s  en gu ías y  se enganchan, b a jo  l a  

acc ión  de un empuje a  una dé la s  gu ías b a jo  l a  acc ión  de 

un re s o r te  a n ta g o n is ta , p a ra  s e r  desenganchados por e l  explo

rad o r y re te n id o s  po r e s te  t i l  tim o, uno t r a s  o t ro , h a s ta  l a  

audio ión  com pleta de l a  c a ra  co rresp o n d ien te  de un d isc o , p e r

m itiendo  e l  re tro c e so  d e l  ex p lo rad o r, después de vina au d ic ió n  

que e l  tope v u e lv a  a  ooupar su  p o s ic ió n  de rep o so .

92, -  Un d is p o s i t iv o  fo n o g rá fico  de p re se le c c ió n  segán 

iflfl r e iv in d ic a c io n e s !  a  8, c a ra c te r iz a d o  porque l a  p re s e le c — 

c ió n  e s t á  asegurada  p o r e l  hundim iento de to p es  que correspon

den, cada uno, a  una  c a ra  de lo s  d iscos a p ila d o s  con l a  sepa

ra c ió n  deseada, sobre un e je  mandado en e l  se n tid o  deseado 

por un m otor, e stando  d isp u e s to s  lo s  to p es según dos h i l e r a s ,  

una p a ra  la s  c e ra s  su p e rio re s  de lo s  d is c o s , o t r a  para  la s  

c a ra s  in f e r io r e s ,  inm ovilizándose un ex p lo rad o r que pasa  p o r 

d e la n te  de l a s  h i le r a s  de topes a l  c o n ta c to  con e l  prim ero 

que ha s id o  hundido, lo  que d e tien e  e l  c a r ro , m ien tras  que e l  

equipo p rosigue  su camino provocando en p rim er lu g a r  l a  sepa

ra c ió n  de la s  mordazas p a ra  l a  e lev ac ió n  de l a  p i l a  en e l  

lu g a r  deseado y d e ja r  paso a l  brazo de so n id o , m ien tras  que 

a l  f i n a l  de c a r r e r a  d e l equ ipo , e l  m otor de a r r a s t r e  se j a r a  

p a ra  c e r r a r  e l  c i r c u i to  e lé c t r i c o  d e l  m otor de a r r a s t r e  de 

lo s  d is c o s .
1 0 2 .-  Un d is p o s i t iv o  fo n o g rá fic o  de p re s e le c c ió n .

12
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Tal y c<sao se ha descrito  en l a  Memoria que antecede, 

representado en los dibujos que se acompasan y con los fin es  

que se especificado*
E sta  Memoria consta de do ce hojas y l a  presente e s c r i

ta s  a máquina por una so la  cara*

AVS.
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