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DESCRIPCION

Pasillo antirretorno.
Campo de la técnica

La presente invencién concierne a un pasillo an-
tirretorno que tiene aplicacién en control de accesos
en instalaciones de transporte de personas, tales co-
mo aeropuertos, estaciones de ferrocarril, terminales
maritimas, etc., para evitar que un peaton que transite
por el pasillo pueda volver atrds, por ejemplo desde
una zona de menor seguridad a una zona mayor de
seguridad, y también para impedir el acceso a la zona
mayor de seguridad desde la zona menor de seguri-
dad.

Antecedentes de la invencién

En general los pasillos antirretorno comprenden
dos paredes enfrentadas que definen un pasillo entre
una abertura de entrada donde estd instalada una puer-
ta automdtica de entrada y una abertura de salida don-
de estd instalada una puerta automadtica de salida. Un
sistema de control en cooperacion con un dispositivo
de sensores controla los movimientos automaticos de
apertura y cierre de dichas puertas de entrada y salida
para evitar que un peatdn que transite por el pasillo
pueda volver atrds o pueda acceder a una instalacién
en la direccién salida-entrada. Si un peatén que se en-
cuentra en el interior del pasillo intente retornar hacia
atrds, los sensores lo detectan y el sistema de control
cierra la puerta de entrada. Asimismo, una vez supera-
da la puerta de salida, ésta se cierra automdticamente
y el patén tampoco puede acceder a la instalacion en
el sentido contrario.

En los pasillos antirretorno conocidos, las puertas
de entrada y salida suelen ser puertas de dos hojas ba-
tientes, en la que las dos hojas de cada puerta efectian
unos movimientos simétricos de apertura cierre pivo-
tando alrededor unos respectivos ejes verticales situa-
dos adyacentes a cada una de las paredes del pasillo.
Las puertas de hojas batientes aplicadas a pasillos an-
tirretorno tienen varios inconvenientes. Desde el pun-
to de vista de la seguridad en el control, debido a que
en la posicién abierta las hojas batientes tienen una
gran porcién de las mismas dentro del pasillo, existe
el riesgo de que un peatén intentando retroceder al-
cance las hojas batientes de la puerta de entrada antes
de que éstas se hayan cerrado por completo y pueda
retener la puerta de entrada abierta. Lo mismo suce-
de en el caso del lado exterior de la puerta de salida.
Desde el punto de vista de la seguridad fisica, debido
a que las hojas de las puertas batientes tienen el eje
de rotacién muy préximo a uno de sus extremos, las
hojas tienen una gran inercia y son muy agresivas en
el caso de un impacto con un peatén.

Otro inconveniente de los pasillos antirretorno con
puertas batientes convencionales es que, en el caso de
que una de las puertas de entrada o salida esté ex-
puesta al viento, la presién de aire producida por el
viento genera un fuerte par sobre las hojas batientes
que puede abrir la puerta de una manera indeseada, lo
que obliga a compensar dicho par con un par opuesto
proporcionado por los medios de accionamiento y/o
por un cerrojo.

Exposicion de la invencion

La presente invencion contribuye a mitigar los an-
teriores y otros inconvenientes aportando un pasillo
antirretorno que comprende dos paredes enfrentadas
que definen un pasillo entre una abertura de entrada
en la que estd instalada una puerta automatica de en-
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trada y una abertura de salida en la que estd instala-
da una puerta automatica de salida instalada en dicha
abertura de salida. El pasillo antirretorno incluye un
sistema de control que controla unos movimientos de
apertura y cierre de dichas puertas automaéticas de en-
trada y salida para evitar que un peatén que transite
por el pasillo pueda volver atrés. El pasillo antirretor-
no de la presente invencion estd caracterizado porque
al menos dicha puerta de entrada es una puerta corre-
dero-batiente cuyos movimientos de apertura y cierre
son una combinacién de un movimiento corredero en
una direccidn transversal a una direccién de paso del
pasillo y un movimiento pivotante alrededor de un eje
vertical.

En una realizacion, la puerta de entrada compren-
de dos hojas de entrada movibles simétricamente en-
tre una posicion cerrada, en la que dichas dos hojas
de entrada estan alineadas en un plano perpendicular
a dicha direccién de paso del pasillo, y una posicién
abierta, en la que cada hoja de entrada estd alineada
en un plano paralelo a la direccién de paso del pasillo
y adyacente a una de dichas dos paredes.

Preferiblemente, la puerta de salida también es
una puerta corredero-batiente que comprende dos ho-
jas de salida movibles simétricamente entre una po-
sicidn cerrada, en la que dichas dos hojas de salida
estan alineadas en un plano perpendicular a la direc-
cién de paso del pasillo, y una posicion abierta, en la
que cada hoja de salida esta alineada en un plano pa-
ralelo a la direccién de paso del pasillo y adyacente a
una de dichas dos paredes.

En una realizacién preferida, cada una de las puer-
tas de entrada y salida comprende un dintel en el que
estd dispuesto al menos un elemento de guia perpen-
dicular a la direccién de paso del pasillo, y un par
de patines deslizantes estan dispuestos para correr a
lo largo de dicho elemento de gufa. Cada una de las
hojas de entrada y salida estd conectada en su region
media superior a uno de los patines deslizantes por
medio de una primera articulacién segiin un primer
eje vertical.

Ademads, cada una de las hojas de entrada y sali-
da estd conectada a dos bielas, una situada en la parte
superior y otra en la parte inferior de la hoja. Estas
dos bielas tienen unos respectivos primeros extremos
conectados a la correspondiente hoja de entrada y sa-
lida por medio de respectivas segundas articulacio-
nes coaxiales alineadas con un segundo eje vertical,
y unos respectivos segundos extremos conectados a
unos puntos fijos del pasillo por medio de respecti-
vas terceras articulaciones coaxiales alineadas con un
tercer eje vertical. Para evitar que las bielas se entre-
crucen durante el funcionamiento, las dos bielas de
cada hoja de entrada y salida estdn conectadas solida-
riamente por una barra vertical.

Con esta construccion, las hojas de las puertas de
entrada y salida estdn suspendidas de los correspon-
dientes patines deslizantes y bielas, por lo que no ne-
cesitan elementos de guia empotrados en el suelo pa-
ra guiar el movimiento corredero de las hojas como
en algunas puertas corredero-batientes de la técnica
anterior. Asi, el pasillo antirretorno de la presente in-
vencion es facil de instalar y no presenta obstaculos a
nivel del suelo.

Los medios para accionar los movimientos de
apertura y cierre de las hojas pueden ser de varias for-
mas. En una realizacion, cada una de las puertas de
entrada y salida tiene unos medios de accionamien-



3 ES1075359U 4

to motorizados configurados para impulsar los movi-
mientos del par de patines deslizantes a lo largo de
dicho elemento de guia, por ejemplo, mediante una
correa sinfin montada sobre poleas accionadas por un
motor eléctrico, y con un patin conectado a un tra-
mo delantero de la correa y el orto patin conectado a
un tramo trasero. En otra realizacidn, cada una de las
puertas de entrada y salida tiene unos medios de ac-
cionamiento motorizados configurados para hacer gi-
rar las bielas alrededor de dichas terceras articulacio-
nes, por ejemplo mediante un motor eléctrico y una
transmisién de movimiento asociado a cada hoja.
Breve descripcion de los dibujos

Las anteriores y otras caracteristicas y ventajas se
comprenderdn mds plenamente a partir de la siguien-
te descripcion detallada de un ejemplo de realizacién
con referencia a los dibujos adjuntos, en los que:

la Fig. 1 es una vista en planta esquematica de un
pasillo antirretorno del estado de la técnica;

la Fig. 2 es una vista en planta esquemadtica de un
pasillo antirretorno de acuerdo con una realizacién de
la presente invencion;

la Fig. 3 es una vista en perspectiva parcial del pa-
sillo antirretorno con una de las hojas de la puerta de
salida en una posicién intermedia entre una posicion
cerrada y una posicion abierta;

la Fig. 4 es una vista en planta esquematica de una
de las hojas de la puerta de salida del pasillo antirre-
torno en la posicion cerrada;

la Fig. 5 es una vista en planta esquemadtica de
una de las hojas de la puerta de salida del pasillo an-
tirretorno en una posicion intermedia entre la posicién
cerrada y la posicidn abierta; y

la Fig. 6 es una vista en planta esquemadtica de una
de las hojas de la puerta de salida del pasillo antirre-
torno en la posicion abierta.
Descripcion detallada de un ejemplo de realizacion

La Fig. 1 muestra un pasillo antirretorno del esta-
do de Ia técnica, el cual comprende dos paredes 23a,
23b enfrentadas que definen un pasillo entre una aber-
tura de entrada A y una abertura de salida B. EI pasi-
llo estd previsto para ser transitado por los peatones
desde dicha abertura de entrada A a dicha abertura de
salida B en una direccién de paso indicada mediante
la flecha C. En la abertura de entrada A estd instalada
una puerta automadtica de entrada 21, y en la abertu-
ra de salida B estd instalada una puerta automética de
salida 22. La apertura y cierre de estas puertas auto-
maticas de entrada y salida 21, 22 est4 controlada por
un sistema de control que incluye varios sensores (no
mostrados). Dicho sistema de control estd configura-
do para evitar que un peatén que transite por el pasillo
pueda volver atrds, ya sea después de haber pasado la
puerta de entrada 21, segin estd indicado mediante la
flecha D, o después de haber pasado la puerta de sali-
da 22.

En este pasillo antirretorno convencional del esta-
do de la técnica, cada una de las puertas de entrada y
salida 21, 22 tiene un par de hojas 21a, 21b; 22a, 22b
dotadas de unos movimientos pivotantes de apertura
y cierre alrededor de respectivos ejes de giro E verti-
cales. Las hojas 21a, 22a del lado derecho del pasillo
(respecto a la direccion de paso C) de las puertas auto-
maticas de entrada y salida 21, 22 tienen sus ejes de
giro en unos puntos fijos adyacentes a la pared 23a
del lado derecho del pasillo y las hojas 21b, 22b del
lado izquierdo del pasillo de las puertas automadticas
de entrada y salida 21, 22 tienen sus ejes de giro en
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unos puntos fijos adyacentes a la pared 23b del lado
izquierdo del pasillo.

Las hojas 21a, 21b; 22a, 22b de las puertas auto-
maticas de entrada y salida 21, 22 efectiian unos mo-
vimientos pivotante simétricos de apertura y cierre
entre una posicion cerrada (representada mediante 1i-
neas continuas en la Fig. 1), en la que las dos hojas de
cada puerta estdn alineadas en un plano perpendicular
a la direccién de paso C del pasillo, y una posicién
abierta (representada mediante lineas de trazos en la
Fig. 1), en la que cada hoja 21a, 22a; 21b, 22b estd
alineada en un plano paralelo a la direccién de paso
C del pasillo y adyacente a una de dichas dos paredes
23a, 23b. En ambas puertas automaticas de entrada y
salida 21, 22, los movimientos de apertura se efectian
a favor de la direccién de paso C y los movimientos
de cierre se efectian en contra de la direccién de paso
C.

Por consiguiente, durante los movimientos pivo-
tantes simétricos de apertura y cierre de las puertas
automdticas de entrada y salida 21, 22, los extremos
distales de las hojas 21a, 21b; 22a, 22b mads alejados
de los ejes de giro E describen una trayectoria circu-
lar con centro en dichos ejes de giro E. Cuando las
hojas 21a, 21b; 22a, 22b estdn en la posicion abierta,
estos extremos distales se encuentran a una distancia
m de los respectivos ejes de giro E, y por consiguiente
a una distancia m del plano de las mismas hojas 21a,
21b; 22a, 22b cuando estdn en la posicion cerrada.

La Fig. 2 muestra un pasillo antirretorno de acuer-
do con una realizacién de la presente invencién, el
cual comprende, de manera andloga al pasillo antirre-
torno del estado de la técnica, dos paredes 3a, 3b en-
frentadas que definen un pasillo entre una abertura de
entrada A en la que estd instalada una puerta auto-
matica de entrada 1 y una abertura de salida B en la
que estd instalada una puerta automadtica de salida 2.
El pasillo antirretorno esta previsto para ser transitado
por peatones en una direccién de paso C, y un sistema
de control incluyendo varios sensores (no mostrado)
controla la apertura y cierre de dichas puertas automa-
ticas de entrada y salida 1, 2 para evitar que un peatén
que transite por el pasillo pueda volver atrds, ya sea
después de haber pasado la puerta de entrada 1, se-
glin estd indicado mediante la flecha D, o después de
haber pasado la puerta de salida 2.

En el pasillo antirretorno de la presente invencién
mostrado en la Fig. 2, cada una de las puertas de en-
trada y salida 1, 2 también tiene un par de hojas 1a,
1b; 2a, 2b que se mueven simétricamente entre una
posicion cerrada (representada mediante lineas de tra-
zos en la Fig. 2), en la que las cada par de hojas 1a,
1b; 2a, 2b esta alineado en un plano perpendicular a
dicha direccién de paso C del pasillo, y una posicién
abierta (representada mediante lineas continuas en la
Fig. 2). en la que cada par de hojas 1a, 1b; 2a, 2b estd
alineado en un plano paralelo a la direccién de paso
C del pasillo y adyacente a una de las dos paredes
3a, 3b.

No obstante, la principal diferencia del pasillo an-
tirretorno de la presente invencién en relacién con
los pasillos antirretorno convencionales es que dichas
puertas de entrada y salida 1, 2 son puertas corredero-
batientes cuyas hojas la, 1b; 2a, 2b estdn dotadas de
unos movimientos de apertura y cierre que combinan
un movimiento corredero a lo largo de un elemento
de guia 4 dispuesto en una direccion transversal a la
direccién de paso C del pasillo y un movimiento pi-
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votante alrededor de un eje vertical 6 que se desplaza
radialmente a lo largo de dicho elemento de guia 4.

Las Figs. 3 a 6 ilustran a modo de ejemplo la cons-
truccién y el funcionamiento de una de las hojas 2a de
la puerta de salida 2 del pasillo antirretorno, que pue-
de generalizarse a la construccién y funcionamiento
del resto de las hojas 1a, 1b; 2b de las puertas de en-
trada y salida 1, 2.

Tal como muestra la Fig. 3, tanto la puerta de en-
trada 1 como la puerta de salida 2 comprenden un
dintel 11 en el que estd soportado el mencionado ele-
mento de guia 4 en una posicién perpendicular a la
direcciéon de paso C del pasillo. Un par de patines
deslizantes 5 estdn acoplados al elemento de guia 4
de manera que pueden correr a lo largo del mismo.
Cada una de las hojas la, 1b; 2a, 2b estd conectada a
uno de dichos patines deslizantes 5 por medio de una
primera articulacién 6 que permite el giro de la ho-
ja la, 1b; 2a, 2b alrededor de un primer eje vertical.
Asi, los elementos de guia 4 permiten que las hojas
la, 1b; 2a, 2b conectadas a los patines correderos 5
por dichas articulaciones 6 puedan efectuar unos mo-
vimientos correderos a lo largo de los elementos de
guia 4 al mismo tiempo que las hojas 1a, 1b; 2a, 2b
giran alrededor de las articulaciones 6.

Cada articulacion 6 estd situada en una regién me-
dia superior de la correspondiente hoja 1a, 1b; 2a, 2b,
y en ambas puertas automdticas de entrada y salida
21, 22, los movimientos de apertura se efectian con
un extremo de cada hoja 1a, 1 b; 2a, 2b mads alejado
de la correspondiente pared 3a, 3b moviéndose a favor
de la direccién de paso C y un extremo de la misma
hoja la, 1b; 2a, 2b mds préximo a la correspondien-
te pared 3a, 3b moviéndose en contra de la direccién
de paso C, mientras que los movimientos de cierre se
efectian con los extremos de cada hoja la, 1b; 2a,
2b moviéndose en las direcciones opuestas. Tanto du-
rante los movimientos de apertura como durante los
movimientos de cierre, los extremos de las hoja 1a,
1b; 2a, 2b mas proximos a las paredes 3a, 3b se mue-
ven a lo largo de las paredes 3a, 3b en una relacién de
proximidad con las mismas.

Para relacionar cinemdticamente los movimientos
correderos y los movimientos pivotantes, cada una de
las hojas 1a, 1b; 2a, 2b de las puertas de entrada y sa-
lida 1, 2 esta conectada a dos bielas 7, una situada en
la parte superior y la otra en la parte inferior de la ho-
ja. Dichas dos bielas tienen unos respectivos primeros
extremos conectados a la hoja de entrada y salida 1a,
1b; 2a, 2b por medio de respectivas segundas articula-
ciones 8 coaxiales alineadas con un segundo eje verti-
cal, y unos respectivos segundos extremos conectados
a unos puntos fijos del pasillo por medio de respecti-
vas terceras articulaciones 9 coaxiales alineadas con
un tercer eje vertical. Para evitar que las bielas 7 se
entrecrucen, las dos bielas 7 de cada hoja de entrada y
salida 1a, 1b; 2a, 2b estan conectadas solidariamente
por una barra vertical 10 (Fig. 3).

El segundo eje vertical definido por dichas segun-
das articulaciones 8 estd situado en una regién media
entre el primer eje definido por la primera articula-
cién 6 y el extremo de la hoja adyacente a la corres-
pondiente pared 3a, 3b de cada hoja 1a, 1b; 2a, 2b,
y el tercer eje vertical definido por las terceras arti-
culaciones 9 esta situado en un punto fijo del pasillo
adyacente a la correspondiente pared 3a, 3b.

Se observara que las puertas de entrada y salida 1,
2 no tienen elementos de guia empotrados en el sue-
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lo, y por consiguiente en la parte inferior de cada hoja
la, 1b; 2a, 2b no hay una articulacién coaxial con la
primera articulacién 6. Esto permite un suelo conti-
nuo sin obsticulos entre el pasillo y las dreas de la
instalacion situadas antes y después del pasillo.

El accionamiento automético de las puertas de en-
trada y salida puede hacerse de dos formas. En una
realizacién (no mostrada) cada una de las puertas de
entrada y salida 1, 2 tiene unos medios de acciona-
miento motorizados configurados para impulsar los
movimientos del par de patines deslizantes 5 a lo lar-
go del correspondiente elemento de guia 4. En otra
realizacién (no mostrada), cada una de las puertas de
entrada y salida 1, 2 tiene unos medios de acciona-
miento motorizados configurados para hacer girar las
bielas 7 alrededor de dichas terceras articulaciones 9.

Las Figs. 4, 5 y 6 ilustran la cinemética de una
de las hojas 2b de la puerta de salida 2 del pasillo
antirretorno, que puede generalizarse a las restantes
hojas 1a, 1b; 2b de las puertas de entrada y salida 1,
2.

En la Fig. 4, 1a hoja 2a estd en la posicién cerrada.
En esta posicion cerrada, la hoja 2a estd alineada en
un plano perpendicular a la direccién de paso C del
pasillo y paralelo al elemento de guia 4, el primer eje
vertical E1 definido por la primera articulacién 6 y el
segundo eje vertical E2 definido por las segundas ar-
ticulaciones 8 estdn aproximadamente en dicho plano
perpendicular a la direccién de paso C, y las bielas 7
estan aproximadamente alineadas con el plano de la
hoja 2a.

En la Fig. 5, la hoja 2a se encuentra en una po-
sicién intermedia a medio camino entre la posicion
cerrada y una posicion abierta. En esta posicion in-
termedia, la hoja 2a ha girado un dngulo respecto al
plano perpendicular a la direccién de paso C del pa-
sillo, el primer eje vertical E1 definido por la primera
articulacion 6 se ha desplazado linealmente a lo largo
del elemento de guia 4 hacia la pared 3a del pasillo, y
las bielas 7 y el segundo eje vertical E2 definido por
las segundas articulaciones 8 han girado un dngulo en
la direccién opuesta alrededor del tercer eje vertical
E3 definido por las terceras articulaciones 9, el cual
permanece en un punto fijo del pasillo.

En la Fig. 6, la hoja 2a estd en la posicién abierta.
En esta posicion abierta, la hoja 2a ha alcanzado una
posicién alineada con un plano aproximadamente pa-
ralelo a la direccidn de paso C y adyacente a la pared
3a, el primer eje vertical E1 definido por la primera
articulacion 6 y el segundo eje vertical E2 definido
por las segundas articulaciones 8 estan ahora aproxi-
madamente en dicho plano paralelo a la direccién de
paso C, y las bielas 7 estdn de nuevo aproximadamen-
te alineadas con el plano de la hoja 2a.

Dado que las hojas 1a, 1b; 2a, 2b de las puertas de
entrada y salida 1, 2 pivotan alrededor de un primer
eje vertical E1 definido por una primera articulacién
6 situada en una regién media, preferiblemente en el
centro, de las mismas, y que las primeras articulacio-
nes 6 se desplazan simultdneamente a lo largo de los
elementos de guia, los extremos distales de las ho-
jas la, 1b; 2a, 2b mds,alejados de los primeros ejes
verticales 6 y de las paredes 3a, 3b describen una tra-
yectoria no circular menos invasiva que la trayectoria
circular de las puertas batientes del estado de la técni-
ca, de manera que, tal como muestra la Fig. 2, cuando
las hojas la, 1b; 2a, 2b del pasillo antirretorno de la
presente invencién estan en la posicion abierta, estos
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extremos distales de las hojas se encuentran a una dis-
tancia n de los respectivos primeros ejes verticales E1
de giro definidos por las primera articulaciones 6, y
por consiguiente a una distancia n del plano de las
mismas hojas la, 1b; 2a, 2b cuando estdn en la posi-
cién cerrada.

Se observard que dicha distancia n en el pasillo
antirretorno de la presente invencion (Fig. 2) es sen-
siblemente menor (aproximadamente la mitad) que
la mencionada distancia m en un pasillo antirretor-
no convencional (Fig. 1, estado de la técnica) de di-
mensiones comparables. Esta caracteristica tiene va-
rias ventajas. Dado que en la posicion abierta las hojas
corredero-batientes tienen una pequefia porcién de las
mismas dentro del pasillo (distancia n), la utilizacién
de puertas corredero-batientes favorece la funcién de
seguridad en el control propia del pasillo antirretorno
puesto que una vez abiertas, dificultan que un peatén
intentando retroceder en sentido contrario pueda al-
canzar las hojas y retener la puerta de entrada abierta.
Lo mismo aplica para el lado exterior de la puerta de
salida del pasillo. Desde el punto de vista de la seguri-
dad fisica, al tener el eje de rotacién aproximadamen-
te en el centro, las hojas de las puertas de entrada y
salida tienen menos inercia y son menos agresivas en
el caso de impacto contra un peatén.
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Otra ventaja es que, en el caso de que el pasillo
antirretorno de la presente invencion tenga una de las
puertas de entrada o salida expuesta al viento, por
ejemplo en una fachada exterior, esta puerta no se
puede abrir por la accién de la presién de aire pro-
ducida por el viento, ya que debido a su construccién
hay un equilibrio de fuerzas natural por la articulacién
central al ejercerse una presion en toda la hoja. En el
caso de las hojas batientes, en cambio, la presion del
aire genera un fuerte par que ha de compensarse con
par opuesto en los medios de accionamiento y/o con
un cerrojo.

A un experto en la técnica se le ocurrirdn modi-
ficaciones y variaciones a partir del ejemplo de reali-
zacioén mostrado y descrito sin salirse del alcance de
la presente invencién. Por ejemplo, el pasillo antirre-
torno podria tener s6lo una de las puertas de entrada y
salida del tipo corredero-batiente, en cuyo caso la otra
puerta podria ser de un tipo convencional. La puerta
de entrada, la puerta de salida, o ambas, del pasillo
antirretorno podrian tener una sola hoja corredero-ba-
tiente. En el dintel de las puertas de entrada y salida
podrian estar dispuestos uno o mds elementos de guia
separados para cada una de las hojas.

El alcance de la presente invencién estd definido
en las reivindicaciones adjuntas.
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REIVINDICACIONES

1. Pasillo antirretorno que comprende dos paredes
(3a, 3b) enfrentadas que definen un pasillo entre una
abertura de entrada (A) y una abertura de salida (B),
una puerta automadtica de entrada (1) instalada en di-
cha abertura de entrada (A), una puerta automatica de
salida (2) instalada en dicha abertura de salida (B), y
un sistema de control que controla la apertura y cierre
de dichas puertas automadticas de entrada y salida (1,
2) para evitar que un peatén que transite por el pasi-
llo pueda volver atrds, caracterizado porque al me-
nos una de dichas puertas de entrada y salida (1, 2) es
una puerta corredero-batiente cuyos movimientos de
apertura y cierre combinan un movimiento corredero
en una direccidn transversal a una direccién de paso
(C) del pasillo y un movimiento pivotante alrededor
de un eje vertical (E1).

2. Pasillo antirretorno segtn la reivindicacion 1,
caracterizado porque la puerta de entrada (1) es una
puerta corredero-batiente y comprende dos hojas de
entrada (la, 1b) movibles simétricamente entre una
posicion cerrada, en la que dichas dos hojas de entra-
da (1a, 1b) estdn mutuamente alineadas en un plano
perpendicular a dicha direccién de paso (C) del pa-
sillo, y una posicién abierta, en la que cada hoja de
entrada (la, 1b) estd alineada en un plano paralelo a
la direccion de paso (C) del pasillo y adyacente a una
de dichas dos paredes (3a, 3b).

3. Pasillo antirretorno segtin la reivindicacién 1,
caracterizado porque la puerta de salida (2) es una
puerta corredero-batiente y comprende dos hojas de
salida (2a, 2b) movibles simétricamente entre una po-
sicién cerrada, en la que dichas dos hojas de salida
(2a, 2b) estdn mutuamente alineadas en un plano per-
pendicular a la direccién de paso (C) del pasillo, y una
posicién abierta, en la que cada hoja de salida (2a, 2b)
estd alineada en un plano paralelo a la direccién de
paso (C) del pasillo y adyacente a una de dichas dos
paredes (3a, 3b).
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4. Pasillo antirretorno segun la reivindicacion 2 o
3, caracterizado porque cada una de las puertas de
entrada y salida (1, 2) comprende un dintel (11) en el
que estd dispuesto al menos un elemento de guia (4)
perpendicular a la direccién de paso (C) del pasillo, a
lo largo del cual corren un par de patines deslizantes
(5), y cada una de las hojas de entrada y salida (1a,
1b; 2a, 2b) estd conectada en su regién media supe-
rior a uno de dichos patines deslizantes (5) por medio
de una primera articulacién (6) segiin un primer eje
vertical.

5. Pasillo antirretorno segtn la reivindicacién 2 o
3, caracterizado porque cada una de las hojas de en-
trada y salida (la, 1b; 2a, 2b) estd conectada a dos
bielas (7), una en la parte superior y otra en la par-
te inferior de la hoja, donde dichas dos bielas tienen
unos respectivos primeros extremos conectados a la
hoja de entrada y salida (1a, 1b; 2a, 2b) por medio de
respectivas segundas articulaciones (8) coaxiales ali-
neadas con un segundo eje vertical (E2), y unos res-
pectivos segundos extremos conectados a unos puntos
fijos del pasillo por medio de unas respectivas terce-
ras articulaciones (9) coaxiales alineadas con un ter-
cer eje vertical (E3).

6. Pasillo antirretorno segtin la reivindicacién 5,
caracterizado porque las dos bielas (7) de cada hoja
de entrada y salida (1a, 1b; 2a, 2b) estdn conectadas
solidariamente por una barra vertical (10).

7. Pasillo antirretorno segun la reivindicacién 4,
5 0 6, caracterizado porque cada una de las puertas
de entrada y salida (1, 2) tiene unos medios de ac-
cionamiento motorizados configurados para impulsar
los movimientos del par de patines deslizantes (5) a
lo largo de dicho elemento de guia (4).

8. Pasillo antirretorno segin la reivindicacién 5 o
6, caracterizado porque cada una de las puertas de
entrada y salida (1, 2) tiene unos medios de acciona-
miento motorizados configurados para hacer girar las
bielas (7) alrededor de dichas terceras articulaciones

9).
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