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DESCRIPCION

Mesa para la manipulaciéon de productos alimentarios

OBJETO DE LA INVENCION

La presente solicitud tiene por objeto el registro de una mesa para la manipulacion de

productos alimentarios.

Mas concretamente, la invencion propone el desarrollo de una mesa para la manipulacion
de productos alimentarios, en particular prevista para la manipulacién de alimentos que
incluyen un medio de agarre para ser colocado en una maquina manipuladora, en el que la
mesa comprende una region abatible que facilita la colocacién de la pieza de alimento en la

maquina manipuladora.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

Es bien conocido en el estado de la técnica dispositivos previstos para realizar el colgado de
productos alimentarios de forma generalmente alargada, en barras al aire de tal modo que el
alimento queda colgado de una forma ordenada para su posterior almacenamiento y/o

tratamientos posteriores.

El titular es propietario de la patente espanola n°® ES 2559552 que describe una maquina
para el colgado de productos carnicos en forma de embutido con carga manual, es decir, la
colocacion de las piezas de embutido se realiza de forma manual. Sin embargo, en el caso
de la manipulacién de piezas de embutido con un peso elevado, a medida que pasa el
tiempo provoca una fatiga mayor sobre el operario por lo que se va ralentizando la operacién

de carga de las piezas de embutido en la maquina.

Ademas, el solicitante no tiene conocimiento en la actualidad de una invencién que disponga

de todas las caracteristicas que se describen en esta memoria.
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DESCRIPCION DE LA INVENCION
La presente invenciéon se ha desarrollado con el fin de proporcionar una mesa que se

configura como una novedad dentro del campo de aplicacion y resuelve los inconvenientes
anteriormente mencionados, aportando, ademas, otras ventajas adicionales que seran

evidentes a partir de la descripcion que se acompafa a continuacion.

Es por lo tanto un objeto de la presente invencidon proporcionar una mesa para la
manipulacién de productos alimentarios, en particular prevista para la manipulaciéon de
alimentos que incluyen un medio de agarre para ser colocado en una maquina
manipuladora, comprendiendo una plataforma horizontal soportada por medios de soporte,
caracterizada por el hecho de que la plataforma presenta una regién estacionaria y una
region abatible, tal que en una primera posicién operativa la region abatible adopta una
posicién horizontal y en una segunda posicién operativa dicha region abatible adopta una
posicidon con un angulo de inclinacién con respecto al plano horizontal de la region
estacionaria, estando la regién abatible vinculada con unos medios de accionamiento para

efectuar el movimiento giratorio de la regién abatible con respecto a la region estacionaria.

Gracias a estas caracteristicas, se obtiene una mesa que facilita a un operario la maniobra
de carga y colocacion de una pieza de alimento en un proceso continuo, tal como por
ejemplo, un embutido en un gancho o sistema de enganche que forma parte de una
maquina para la manipulacién de este tipo de alimentos, siendo especialmente adecuada

cuando la pieza de alimento es de grandes dimensiones o tiene un peso considerable.

En una realizacion particularmente preferida de la invencion, los medios de accionamiento
pueden comprender un cilindro-pistdn neumatico, eléctrico o hidraulico vinculado con un
medio pulsador (0 un sistema automatico de accionamiento vinculado a una maquina),
estando el sistema acoplado en un punto de la regién abatible, tratdndose de una solucion
constructiva sencilla y con un bajo coste de fabricacion, si bien también pueden emplearse

otros sistemas mecanicos, eléctricos o neumaticos.

De acuerdo con otro aspecto de la invencion, el medio pulsador comprende un botén
pulsador eléctrico situado cerca del operario, que esta conectado eléctricamente con el
pistbn neumatico, eléctrico o hidraulico para su accionamiento, o bien conectado a otros

sistemas mecanicos, eléctricos o neumaticos.
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En una realizacion preferida, la region abatible esta unida con la regién estacionaria por

medio de una union abisagrada.

Preferentemente, los medios de soporte comprenden unos perfiles verticales de apoyo que

sobresalen de la regidn estacionaria en sentido descendente.

Ventajosamente, el extremo inferior de los perfiles verticales incluye un elemento base
regulable en altura a través de un perno roscado, de modo que garantiza la nivelacion y

horizontal de la mesa con respecto al suelo.
Otras caracteristicas y ventajas de la mesa objeto de la presente invencion resultaran
evidentes a partir de la descripcion de una realizacién preferida, pero no exclusiva, que se

ilustra a modo de ejemplo no limitativo en los dibujos que se acompafian, en los cuales:

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Figura 1.- Es una vista en planta de la mesa de manipulacion e acuerdo con la
presente invencion;

Figura 2.- Es una vista esquematizada en alzado lateral de la mesa representada en
la figura 1;

Figuras 3a y 3b.- Son vistas en perspectiva de la mesa que muestran la region
abatible esta en una posicion horizontal y una posicion inclinada, respectivamente; y

Figura 4a y 4b.- Son vistas en alzado correspondientes a una maquina de colgado de

embutidos provista de una mesa de acuerdo con la invencién en dos posiciones operativas.

DESCRIPCION DE UNA REALIZACION PREFERENTE

A la vista de las mencionadas figuras y, de acuerdo con la numeracion adoptada, se puede
observar en ellas un ejemplo de realizacion preferente de la invencion, la cual comprende

las partes y elementos que se indican y describen en detalle a continuacion.

La mesa para la manipulacién de productos alimentarios, en particular prevista para la
manipulacién de alimentos, por ejemplo para el colgado de piezas de embutidos P (tal como
se ha representado en las figuras 4a y 4b), comprende una plataforma horizontal (1)

soportada por unos medios de soporte (que se explicaran mas adelante), presentando dicha
4
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plataforma una regién estacionaria (10) y una regién abatible (11) que esta dispuesta
paralela a la region estacionaria (10). La regién abatible (11) se encuentra vinculada con
unos medios de accionamiento los cuales permitiran efectuar el movimiento giratorio de la
region abatible (11) con respecto a la region estacionaria (10) durante su funcionamiento

(véase la figura 3).

En esta realizacion regién abatible (11) tiene una longitud inferior con respecto a la region

estacionaria (10).

En lo que respecta a los medios de accionamiento comprenden un cilindro-piston neumatico,
eléctrico o hidraulico (2) vinculado con un medio pulsador, estando el piston acoplado de
forma articulada en un punto de la regién abatible (11), por ejemplo mediante un pasador
(9), si bien puede emplearse cualquier otro tipo de unién conocida en la técnica. Este medio
pulsador comprende un botén pulsador eléctrico (3) (representado de forma esquematizada)
dispuesto cerca del operario que se esta eléctricamente conectado con el pistdbn neumatico,
eléctrico o hidraulico (2) y que también puede estar vinculado con los medios de
desplazamiento de la pieza de embutido en la maquina de colgado, de modo que permita un

trabajo sincronizado.

También existe la posibilidad en una realizacion no representada que el accionamiento se

lleve a cabo de forma automatica sin la necesidad de que el operario accione un pulsador.

En una primera posicion operativa la region abatible adopta una posicion horizontal y en una
segunda posicién operativa dicha regién abatible (11) adopta una posicién con un angulo de

inclinacion con respecto al plano horizontal de la region estacionaria (10).

Preferentemente, la region abatible (11) esta unida con la region estacionaria por medio de
una union abisagrada de tipo conocido por lo que no se va a entrar en mayor detalle en su

descripcion.

El cilindro-piston neumatico, eléctrico o hidraulico (2) esta en comunicacién fluida con un
compresor (mostrado de forma esquematizada) (4) a través de un conducto (5) para el
suministro de un fluido a presién, por ejemplo, aire comprimido al cilindro-piston (2). Como
se ha mencionado antes, el cilindro-piston (2) se acciona por el pulsador (3), habiéndose

provisto de forma intermedia una unidad de control (6) que puede estar electronicamente
5
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vinculada con la maquina de colgado de embutidos (véase la figura 4) para un
funcionamiento coordinado y sincronizado asi como con el compresor (4). En la figura 2 se
ha representado con lineas discontinuas las conexiones electronicas entre los componentes

principales que intervienen en el funcionamiento de la mesa descrita.

Haciendo ahora referencia a los medios de soporte comprenden un par de perfiles verticales
de apoyo (7) metalicos que sobresalen en sentido descendente cada uno de ellos de un
extremo opuesto de la region estacionaria. Para asegurar la horizontalidad de la mesa, en el
extremo inferior de cada uno de los perfiles verticales (7) se ha dispuesto un elemento base
(8) regulable en altura a través de un perno roscado que se inserta en un orificio roscado

presente en el perfil vertical (7).

Los detalles, las formas, las dimensiones y demas elementos accesorios, empleados en la
fabricacion de la mesa de la invencién podran ser convenientemente sustituidos por otros
que no se aparten del ambito definido por las reivindicaciones que se incluyen a

continuacion.
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REIVINDICACIONES

1. Mesa para la manipulacion de productos alimentarios, en particular prevista para la
manipulacién de alimentos que incluyen un medio de agarre para ser colocado en una
maquina manipuladora, comprendiendo una plataforma horizontal soportada por medios de
soporte, caracterizada por el hecho de que la plataforma presenta una region estacionaria y
una regién abatible, tal que en una primera posicién operativa la regién abatible adopta una
posicién horizontal y en una segunda posicién operativa dicha region abatible adopta una
posiciéon con un angulo de inclinacién con respecto al plano horizontal de la region
estacionaria, estando la regién abatible vinculada con unos medios de accionamiento para

efectuar el movimiento giratorio de la regién abatible con respecto a la regién estacionaria.

2. Mesa para la manipulacién de productos alimentarios segun la reivindicacion 1,
caracterizada por el hecho de que los medios de accionamiento comprenden un cilindro-
piston neumatico o hidraulico vinculado con un medio pulsador, estando el piston acoplado

en un punto de la region abatible.

3. Mesa para la manipulacion de productos alimentarios segun la reivindicacion 2,
caracterizada por el hecho de que el medio pulsador comprende un botén pulsador eléctrico

conectado eléctricamente con el pistdn neumatico o hidraulico.

4. Mesa para la manipulacion de productos alimentarios segun la reivindicacién 1,
caracterizada por el hecho de que la region abatible esta unida con la region estacionaria

por medio de una unién abisagrada.

5. Mesa para la manipulacién de productos alimentarios segun la reivindicacion 1,
caracterizada por el hecho de que los medios de soporte comprenden perfiles verticales de

apoyo que sobresalen de la region estacionaria en sentido descendente.

6. Mesa para la manipulacién de productos alimentarios segun la reivindicacion 5,
caracterizada por el hecho de que el extremo inferior de los perfiles verticales incluye un

elemento base regulable en altura a través de un perno roscado.
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