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DESCRIPCION
Dispositivo de carga remota para una estacion remota de armas.
Objeto de la invencién

La presente invencion se refiere a un dispositivo de carga remota para una estacién
remota de armas, previsto para conseguir una total hermeticidad en los medios que
participan en la carga remota y una total fiabilidad en la actuacién del propio dispositivo.

Antecedentes de la invencion

Como es sabido, una estacion remota de armas es un dispositivo que contiene un
conjunto de elementos preparados para soportar un arma de pequefio calibre, la cual
puede ser operada de forma remota, normalmente desde el interior de un vehiculo o al
resguardo en una cubierta de un buque.

Las estaciones remotas de armas constan basicamente de un soporte mecanico, un
sistema de observacion con camaras operadas a distancia y un sistema de actuacion y
control que incluye el monitor con la imagen suministrada por el sistema de observacion.

Pues bien, parte de la problematica a resolver en una estacion remota de armas consiste
en conseguir la cargar inicial del arma de forma remota para comenzar a disparar. El
inicio de la secuencia de disparo requiere cargar el arma, es decir, tirar hacia atras de un
vastago situado en un lateral del arma para que la primera bala se introduzca en la
recamara y pueda ser disparada, de manera que el resto de balas acceden de forma
automatica por efecto de los gases generados y retroceso que se producen en el propio
arma tras el disparo.

Esta operacion debe ser realizada de forma remota para que el operador no tenga que
salir del interior de vehiculo y quede expuesto al fuego enemigo.

En todos los sistemas conocidos las estaciones remotas de armas necesitan disponer de
un sistema de carga remota que posibilite el inicio de la secuencia de disparo, de manera
que la mayoria de los actuales sistemas contienen piezas mecanicas de diversa
complejidad que, mediante un motor, mueven dichas piezas o parte de ellas para tirar del
vastago hacia atras y conseguir introducir la bala en la recamara.

Por lo tanto, generalmente en los dispositivos convencionales de este tipo prima la
configuracién mecanica motorizada, mecanismos que estan sometidos a suciedad, polvo,
arena, etc, que con el tiempo impiden el buen funcionamiento del dispositivo.

Por otra parte, ha de tenerse en cuenta que en los sistemas convencionales para carga
remota en estaciones remotas de armas, se utilizan muelles helicoidales que, debido al
esfuerzo a realizar, deben ser largos y de materiales especiales (aceros PH), lo que hace
que sean dificiles de encontrar y enormemente costosos. Ademas, esto hace que se
incremente de forma importante (casi el 100%) la longitud total del mecanismo.

A mayor abundamiento, en los sistemas actuales, el correspondiente sistema de
transmision de fuerza se basa en un mecanismo de transmisiéon del motor al cable,
dependiendo mucho de la rigidez del cable y del climpado.
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En definitiva, los sistemas de carga remota para una estacién remota de armas son, si no
complejos, si faltos de fiabilidad por las circunstancias anteriormente expuestas.

Descripcion de la invencién

El dispositivo que se preconiza resuelve de forma plenamente satisfactoria la
problematica anteriormente expuesta, en base a una estructura sencilla pero sumamente
eficaz.

Para ello, y de forma mas concreta, el dispositivo se basa en que el sistema de
transmisiéon de fuerza, a partir del correspondiente motor de accionamiento, esta
constituido por un tren de engranajes y un husillo, de manera que el motor acciona el tren
de engranajes y este el husillo, lo que hace que el movimiento giratorio se transforme en
un movimiento de desplazamiento lineal de un patin con una placa de empuje, de manera
que ésta arrastra a un empujador, fijado al correspondiente avance de la carga del arma,
hasta que finaliza su recorrido.

El dispositivo se complementa ademas con elementos sensores que permite, a través del
correspondiente procesador, conocer por parte de la estacion de armas en todo momento
el punto exacto donde se encuentra el husillo dentro del recorrido completo del mismo.

Mediante la solucion propuesta, el dispositivo ofrece una serie de ventajas respecto de
los dispositivos y sistemas convencionales, que pueden resumirse en los siguientes:

*  La utilizacién de un husillo proporciona una mayor robustez, seguridad y fiabilidad en
la transmision.

* Las partes mecanicas mas sensibles no estan expuestas a la intemperie, resultando
por tanto un dispositivo hermetice, lo que le afiade fiabilidad.

+ El dispositivo permite realizar la recarga manual del arma en vez de utilizar la
correspondiente palanca estandar.

* La incorporacion del empujador permite fijar a éste en posiciones intermedias (por
control externo, ya que lleva sensores especificos) para el montaje del mismo o bien
para facilitar el montaje y/o desmontaje del cafiéon del arma, siendo posible con un
solo operario realizar dicha operacion.

Descripcion de los dibujos

Para complementar la descripcién que seguidamente se va a realizar y con objeto de
ayudar a una mejor comprension de las caracteristicas del invento, de acuerdo con un
ejemplo preferente de realizacién practica del mismo, se acompafa como parte
integrante de dicha descripcion, un plano en donde con caracter ilustrativo y no limitativo,
se ha representado lo siguiente:

La figura 1.- Muestra una representacion correspondiente a una vista esquematica de
un dispositivo de carga remota para una estacion remota de armas realizado de acuerdo
con el objeto de la presente invencion.
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Realizacién preferente de la invencion

Como se puede ver en las figura resefnada, el dispositivo de la invencion comprende un
motor (1) para el accionamiento del correspondiente sistema de transmision de fuerza, a
través del cual se lleva a cabo el avance de la carga del arma en la que se aplique, con la
particularidad de que dicho sistema de transmision de fuerza se constituye a partir de un
tren de engranajes (2) que reciben el movimiento rotatorio del motor (1), y a partir de
dicho tren de engranajes se acciona un husillo (3) cuya disposicion permite transformar el
movimiento circular del motor en movimiento lineal para un patin (4), con la interposicién
de una palanca de empuje (5), todo ello de manera tal que en el avance del husillo (3) la
palanca de empuje (5) arrastra a un empujador (6) fijado al avance de la carga del arma,
hasta que finalice su recorrido.

Una vez realizado el ciclo, el motor (1) invierte su sentido de giro, y vuelve a colocar al
patin (4) a su posicion inicial.

Por ultimo decir que el dispositivo se complementa con sensores que permiten conocer
en cada instante la posicion exacta del husillo (3) dentro del recorrido completo del
mismo.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo de carga remota para un estacién remota de armas que incluye un sistema
de transmision de fuerza al mecanismo de carga del arma a partir de un motor de
accionamiento, se caracteriza porque dicho sistema de transmisién de fuerza esta
constituido a partir de un tren de engranajes asociado al motor, tren de engranajes que
acciona un husillo, en combinacién con un patin desplazable linealmente, provisto de una
palanca de empuje asociado a un empujador fijado al avance de la carga del arma.

2. Dispositivo de carga remota para un estacion remota de armas, segun reivindicacion
18, caracterizado porque incluye sensores para la deteccion del posicionamiento del
husillo a lo largo de todo su recorrido.
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