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DESCRIPCION

VEHICULO ACUATICO DE RECOGIDA, TRITURADO Y COMPACTADO DE
VEGETACION ACUATICA

SECTOR DE LA TECNICA

La presente invencion pertenece al campo del medio ambiente, y en concreto al campo

de las maquinas de tratamiento de vegetacion acudatica.

El objeto de la presente invencién es combinar en una Unica maquina los procesos
clasicos de recogida, triturado y compactado de los cultivos terrestres aplicados en las

superficies acuaticas

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

En la actualidad, el proceso de recogida de vegetacion acudtica invasora en las
diferentes cuencas hidrologicas espafiolas se limita a la recogida por medios mecénicos
a través de barcazas o bien mediante maquinas terrestres situadas en las orillas de los
cauces. En el caso de las barcazas, tienen instaladas unas cintas transportadoras que
mediante su rotacidn consigue la recogida de la vegetacion. Una vez que la vegetacion
se encuentra sobre esa cinta se transportan e introducen en la cuba de almacenaje.
Una vez llena esa cuba de almacenaje se procede a dejar la vegetacion en las orillas a

la espera de que un vehiculo pesado las recoja.

Esta vegetacion no sufre ningun tipo de tratamiento o modificacion fisica. Esto provoca
que la vegetacion ocupe mucho volumen y que el proceso de recogida sobre la
superficie acuatica sea poco productivo ya que las cubas de almacenaje se llenan

rapidamente.

Actualmente no hay ninguna maquina o barcaza que recoja la vegetacion acuatica y la
procese (trituracion de la vegetacion para después compactarla) en el mismo vehiculo
logrando asi poder almacenar grandes cantidades gracias a la reduccion de los

volimenes.
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EXPLICACION DE LA INVENCION

Los creadores de esta invencion han disefiado una maquina que integra las técnicas
clasicas de recogida, triturado y compactado de los cultivos terrestres con la finalidad
de aplicarlas en las superficies acuaticas para el procesamiento y eliminacién de la

vegetacion acuatica.

En los ultimos afios han proliferado en Espafia plantas acuaticas invasoras. Este tipo de

vegetacion solo se puede eliminar desde la superficie del agua con medios mecanicos.

Nuestro disefio consiste en un vehiculo acuatico provisto con una cinta de recogida que
desplaza la vegetacion de la superficie del agua hasta la fase de triturado. En la parte
frontal de la cinta se encuentran unos dientes en forma de cuchillas para poder seccionar
la vegetacion con raices. Tanto la cinta como las cuchillas se pueden desplazar
verticalmente segun la necesidad del medio o de la profundidad de las raices de la

vegetacion.

Una vez recogida la vegetacion, la cinta transportadora la desplaza hasta la trituradora
para su procesamiento. Esta fase se realiza dentro de la trituradora, que esta compuesta
por una carcasa a la que se ha acoplado un eje con cadenas metélicas. Al girar el eje a
grandes velocidades logramos que esas cadenas metalicas actien como cuchillas. Con
esto logramos que se triture y pique la vegetacion para adecuarla al tamafio correcto.
Este material obtenido (picadura) continda hacia la fase de compactacion, que se lleva
a cabo con una maquina empacadora. Esta maquina orienta y compacta la picadura
mediante un eje sinfin que lo emboca en una prensa para compactar la picadura en
alpacas atadas con un tamafio determinado. Estas alpacas, al salir de la empacadora

se expulsan directamente a la cuba de almacenaje para su apilamiento.

Una vez alcanzado el peso y volumen méaximo de la cuba de almacenaje, se procede al
trasvase de toda la carga. Este trasvase se puede hacer de manera manual mediante
la apertura de las puertas traseras de la cuba de almacenaje o bien mediante maquinaria

con pluma o grua.

Las maquinas actuales ni procesan, ni compactan, ni empacan la vegetacion, por lo que

la cuba de almacenaje alcanza su maxima capacidad rapidamente. Esto es porque la
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vegetacion tiene un gran volumen. De esta manera las maquinas se ven obligadas a
parar continuamente el proceso de recogida para descargar la vegetacion, con la baja

productividad que esto supone.

La novedad de esta invencién es que podemos procesar, compactar y empacar la
vegetacion acuética sin necesidad de parar continuamente puesto que con este proceso
gque aplicamos logramos aumentar significativamente la capacidad de almacenaje. Este
disefio aumenta de manera espectacular la productividad. Ademas, este procesado
facilita también la carga y transporte de los residuos en los vehiculos pesados, gracias

al formato de salida de las alpacas.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Para complementar la descripcion que se esté realizando y con objeto de ayudar a una
mejor comprension de las caracteristicas de la invencion, se acompafa como parte
integrante de dicha descripcién, un juego de dibujos en donde con caracter ilustrativo y

no limitativo, se ha representado lo siguiente:

Figura 1.- Muestra una vista en perspectiva del vehiculo acuéatico de recogida, triturado

y compactado de vegetacion acuatica.

Figura 2.- Muestra una vista en perspectiva del vehiculo acuético de recogida, triturado

y compactado de vegetacion acuatica.

Figura 3.- Muestra una vista en perspectiva del vehiculo acuético de recogida, triturado

y compactado de vegetacion acuatica.

Figura 4.- Muestra una vista en perspectiva del vehiculo acuético de recogida, triturado

y compactado de vegetacion acuatica.

Figura 5.- Muestra una vista en perspectiva de las cuchillas de corte y de los brazos

hidraulicos.

Figura 6.- Muestra una vista en perspectiva de la cabina de mando y control.
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Figura 7.- Muestra una vista en perspectiva de la cinta de transporte.

Figura 8.- Muestra una vista en perspectiva de la cinta de recogida.

Figura 9.- Muestra una vista en perspectiva de la carcasa de la trituradora.

Figura 10.- Muestra una vista en perspectiva de la trituradora.

Figura 11.- Muestra una vista en perspectiva de la carcasa con sinfin.

Figura 12.- Muestra una vista en perspectiva de la empacadora.

Figura 13.- Muestra una vista trasera en perspectiva de la carcasa con sinfin.

Figura 14.- Muestra una vista trasera en perspectiva de la empacadora.

Figura 15.- Muestra una vista en perspectiva de la prensa.

Figura 16.- Muestra una vista en perspectiva de la cuba de almacenaje.

Figura 17.- Muestra una vista en perspectiva de la seccion del vehiculo acuético de

recogida, triturado y compactado de vegetacion acuética.

Figura 18.- Muestra una vista en perspectiva de la seccién del vehiculo acuatico de

recogida, triturado y compactado de vegetacion acudatica.

REALIZACION PREFERENTE DE LA INVENCION

A continuacion, se describe la presente invencion haciendo referencia a las figuras

adjuntas.

El vehiculo acuético de recogida, triturado y compactado de vegetacion acuatica
(figura 1)(figura 2)(figura 3)(figura 4) estd compuesto en su parte delantera por las

cuchillas de corte frontal (5) y las cuchillas de corte laterales (6) que se encargan del
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corte de la vegetacion y raices. Este conjunto de cuchillas esta disefiado para que pueda
pivotar mediante la accion de los brazos hidraulicos delanteros (7). Esta agrupacion se
encuentra unida a la cinta de recogida (figura 8). Ademas en la parte superior de la cinta
de recogida (figura 8) se colocan de forma fija las rejillas laterales (8) para evitar la caida
de la vegetacién al agua. Gracias a los brazos hidraulicos traseros (9) podemos elevar
0 bajar la cinta de recogida (figura 8) en funcién de la profundidad del medio acuéatico
en el que se encuentre. A continuacién de las rejillas laterales (8) se encuentran
dispuestas las chapas de embudo (10) para alinear la vegetacion recogida para su
posterior tratamiento en la trituradora (figura 10). Todo lo descrito hasta el momento se

encuentra ligado al casco de flotacion (4) mediante el soporte de sujecién (11).

La cinta de transporte (figura 7) conduce la vegetacion desde la cinta de recogida (figura
8) haciéndola pasar por la trituradora (figura 10) para que sea procesada y picada por
las cadenas metdlicas (15) que estan fijadas al eje de rotacion (14) hasta la empacadora
(figura 12)(figura 14). Esta empacadora (figura 12)(figura 14) esta compuesta por la
carcasa con sinfin (figura 11)(figura 13) mas la prensa (figura 15). La carcasa con sinfin
(figura 11)(figura 13) mediante su eje sinfin (16) orienta y emboca la vegetacion triturada
hacia la prensa (figura 15) para que con la plancha de prensa (19) se compacte la
vegetacion triturada en alpacas y las expulse por la salida de alpacas (17). La prensa
(figura 15) esta accionada por un motor hidraulico (20) que transmite la fuerza a la

plancha de prensa (19) a través de un actuador hidraulico (18)

Las alpacas expulsadas acceden a la cuba de almacenaje (figura 16) a través del
acceso de alpacas (21) y quedan sobre el taco de apoyo (22) para posteriormente
colocarlas. La cuba de almacenaje (figura 16) tiene dos puertas traseras (24) de acceso
y una escalera de cuba (23) para el acceso desde la plataforma (25). Sobre la plataforma
(25) se asienta la cabina de mando y control (figura 6). La cabina de mando y control

(figura 6) tiene una puerta de cabina (13) que da acceso al panel de control (12).

Todas las partes descritas hasta ahora descansan sobre el casco de flotacién (4). El
sistema completo se desplaza sobre el agua gracias a las hélices (1). También podemos
ver que se ha colocado una pasarela trasera (2) en la parte posterior. Ademas se han

colocado en los laterales unas escaleras de acceso a cabina (3).
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REIVINDICACIONES

1. Vehiculo acuético de recogida, triturado y compactado de vegetacion acuatica
caracterizado por unas cuchillas de corte frontal (5) y cuchillas de corte lateral (6) que
seccionan la vegetacion y sus raices para ser extraidas por una cinta de recogida y
conducidas mediante una cinta de transporte hasta una trituradora para posteriormente
pasar a una empacadora con la finalidad de crear una alpaca y ser colocada en la cuba

de almacenaje.

2. Vehiculo acuatico de recogida, triturado y compactado de vegetacion acuética
segun reivindicacion 1, donde la trituradora estd compuesta por unas cadenas metélicas

(15) unidas a un eje de rotacion (14).

3. Vehiculo acuatico de recogida, triturado y compactado de vegetacion acuética
segun reivindicacion 1, donde la empacadora estd compuesta por un eje sinfin (16)

alojado en el interior de una carcasa sinfin con una salida de alpacas (17) y una prensa.

4, Vehiculo acuatico de recogida, triturado y compactado de vegetacion acuética
segun reivindicacion 1, donde la cuba de almacenaje tiene un acceso de alpacas (21)
sobre un taco de apoyo (22). Ademas presenta dos puertas traseras (24) de acceso y

una escalera de cuba (23).

5. Vehiculo acuatico de recogida, triturado y compactado de vegetacion acuética

segun reivindicacion 1, donde hay un casco de flotacién (4) con hélices (1).
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