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DESCRIPCION
Céamara de alta velocidad.
Objeto de la invencion

La presente invencion se refiere a una camara de alta velocidad, capaz de aumentar el
namero de capturas varias veces respecto a las camaras existentes.

Antecedentes de lainvencién

La electronica mas avanzada de hoy dia en camaras con sensores de mas de 50
megapixeles no permite almacenar fotografias en color de forma continua, a mas de una
imagen por segundo. Esto supone una limitacion para utilizaciones que requieren una
mayor velocidad para tomar una gran cantidad de imagenes por segundo a muy alta
resolucion, como por ejemplo en verificacién industrial de precision. Efectivamente, el
almacenamiento de los pixeles tomados, teniendo en cuenta las posibles combinaciones
entre los tres colores basicos RGB, implica altas tasas de informacion binaria, de forma
que una imagen de un sensor de 50 megapixeles puede traducirse en hasta 100-145
megabits de informaciéon binaria en formato RAW, que es el formato principal de
almacenamiento en bruto de imagenes sin perdida de calidad. Este volumen de
informacion tan grande repercute en la velocidad de almacenamiento y es el que implica
la limitacion de velocidad en las cadmaras actuales.

Por parte del solicitante no se conoce ninguna camara o dispositivo similar al propuesto.
Descripcién de lainvencion

La camara de la invencion tiene una configuracion que permite obtener capturas o
imagenes de muy alta resolucién a muy alta velocidad, superando en varias veces el
limite de 50 megapixeles/sg (100-145 megabits/sg en formato RAW) por segundo de la
tecnologia actual.

De acuerdo con la invencion, la cAmara de alta velocidad comprende:

- una estructura provista de un soporte giratorio,

- una pluralidad de sensores de imagen que se encuentran montados radialmente
respecto al eje del soporte giratorio (idealmente en un mismo plano perpendicular a este),

- al menos, un elemento desviador de imagen que se encuentra montado en el soporte
giratorio, cuyo haz incidente se encuentra alineado con el eje del soporte giratorio y
dirigido hacia el exterior, y cuyo haz desviado se encuentra dirigido radialmente hacia los
sensores,

- unos medios sincronizados de giro del soporte giratorio alrededor de su eje para hacer
incidir el haz desviado secuencialmente en dos o0 mas de los sensores, y

- unos medios de almacenamiento de las imagenes recibidas por los sensores.
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De este modo el haz incidente del elemento desviador recoge las imagenes exteriores
alineadas con el mismo y las desvia hacia un sensor de imagen tras otro, lo que da
tiempo a cada sensor y a su electrénica asociada a procesar y almacenar la imagen
capturada a su velocidad de trabajo usual - recordemos, maximo 50 Mp/sg - mientras los
demés sensores siguen recogiendo imagenes secuencialmente al girar el elemento
desviador. Por tanto la camara propuesta es capaz de aumentar la velocidad de captura
de las cdmaras mas rapidas actuales en un factor de n veces, siendo n el nimero de
sensores montados. lgualmente, el soporte giratorio puede quedar inmovilizado y la
camara trabajara solo con uno de los sensores, para utilizaciones que no precisen alta
velocidad.

En el presente documento, como nos medios sincronizados de giro del soporte giratorio
alrededor de su eje para hacer incidir el haz desviado secuencialmente en dos 0 mas de
los sensores, se quiere indicar que el giro del soporte desvia secuencialmente el haz
desviado hacia un sensor y consecutivamente hacia los demas de forma secuencial,
guedando sincronizada la captura de imagen de cada sensor con el momento en que el
haz desviado incide en el mismo.

Descripcién de los dibujos

La figura 1.- Muestra una vista exterior de una variante de la camara de la invencion con
cuatro sensores.

La figura 2.- Muestra una vista parcial de la variante mostrada en la figura 1, donde se
han eliminado tres de los sensores para una mejor apreciacion.

La figura 3.- Muestra una imagen similar a la de la figura 2 desde otro punto de vista.
Realizacion preferente de la invencién

La camara (1) de alta velocidad de la invencién comprende:

- una estructura (2) provista de un soporte giratorio (3),

- una pluralidad de sensores (4) de imagen que se encuentran montados radialmente
respecto al eje (5) del soporte giratorio (3),

- al menos, un elemento desviador (6) de imagen (ver figs 2 y 3) que se encuentra
montado en el soporte giratorio (3), cuyo haz incidente (7) se encuentra alineado con el
eje (5) del soporte giratorio (3) y dirigido hacia el exterior y cuyo haz desviado (8) se
encuentra dirigido radialmente hacia los sensores (4),

- unos medios sincronizados de giro del soporte giratorio (3) alrededor de su eje (5) para
hacer incidir el haz desviado (8) secuencialmente en dos o mas de los sensores (3), y

- unos medios de almacenamiento de las imagenes recibidas por los sensores (4).
Los sensores (4) se encuentran preferentemente orientados perpendicularmente al eje (5)

del soporte giratorio (3), de forma que el conjunto resulta mas compacto y el haz
desviado (8) mas corto en comparacion a si se ubicasen oblicuamente.
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El elemento desviador (6) comprende idealmente, al menos, un espejo y/o prisma
admitiendo por tanto configuraciones simples, con un Unico espejo o prisma como se
muestra en las figuras, o complejas con mas de un espejo y/o prisma, en funcién de las
necesidades de espacio u Opticas.

Los sensores (4) de imagen pueden comprender camaras térmicas y/o sensores RGB y/o
sensores CCD y/o camaras multiespectrales y/o cAmaras termograficas, y/o cualquier tipo
de sensores de imagenes o videos, en funcién de las necesidades de las imagenes a
capturar, por lo que se he previsto que dichos sensores puedan encontrarse montados en
el conjunto de la camara a través de fijaciones (31) intercambiables, que preferentemente
serdn girables, lo que permite capturar las imagenes horizontales o verticales
indistintamente.

En cuanto a los medios de almacenamiento, comprenden por ejemplo memorias (20) de
formato digital y/o peliculas de impresion por luz.

También se ha previsto la posible incorporacion en la camara (1) de al menos. una Gptica
principal (10) dispuesta en la direccion del haz incidente (7), para ajustar el enfoque,
distancia focal o cualquier parametro usual en cAmaras de captacioén de imagenes. Dicha
Optica principal (10) puede comprender ademas otros elementos usuales en el sector de
la técnica, no representados, tales como medios de montaje intercambiables - para
intercambiar por Opticas diferentes - diafragmas, variadores de distancia focal (zoom) y/o
soportes para filtros o parasoles.

Igualmente se ha previsto la posible disposicion de o6pticas adicionales (11) en las
direcciones radiales de los sensores (4) si se precisa ajustar la imagen antes de su
incidencia en éstos, de forma independiente a la existencia o no de una éptica principal
(20).

En cuanto a los medios sincronizados de giro del soporte giratorio (3) comprenden
idealmente, al menos, un motor (12) de pasos, con el correspondiente controlador, no
representado (incluiria un encoder y una fuente de alimentacion. que también podria
servir para los sensores (4), zoom, medios de almacenamiento y cualquier otra parte de
la cAmara (1) que requiera alimentacion de energia).

Se ha previsto la disposiciébn de unos medios de ajuste y/o calibracion en el soporte
giratorio (3), sensores (4) y/o sus fijaciones (31), dpticas (10, 11) etc. Dichos medios de
ajuste y/o calibraciébn comprenden preferentemente tornillos, motores (50), etc para su
perfecto ajuste posicional.

Por su parte, la estructura (2) se encuentra idealmente fijada a un montante maovil o
gimbal, no representado, con movimiento, al menos, en dos ejes, idealmente
perpendiculares al eje (5) del soporte giratorio (3), de forma que la toma de imagenes por
los sensores (4) en cada revolucion del soporte giratorio (3) se combine con el
movimiento de la estructura (2), resultando tomas de diferentes encuadres adyacentes en
una sola revolucion, que posteriormente se pueden combinar para formar una sola
imagen con los diferentes encuadres. Esta prestacion resultara muy Gtil en planimetria o
fotografia aérea, abarcando una superficie mayor.
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Indicar que en las figuras utilizadas para este ejemplo preferente de realizacion de la
invencion, se han dispuesto cuatro sensores (4), por lo que la cdmara (1) sera cuatro
veces mas rapida que la velocidad de cualquiera de los cuatro sensores (4).

Descrita suficientemente la naturaleza de la invencién, asi como la manera de realizarse
en la practica, debe hacerse constar que las disposiciones anteriormente indicadas y
representadas en los dibujos adjuntos son susceptibles de modificaciones de detalle en
cuanto no alteren el principio fundamental.
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REIVINDICACIONES
1. Camara (1) de alta velocidad caracterizada porque comprende:
- una estructura (2) provista de un soporte giratorio (3),

- una pluralidad de sensores (4) de imagen que se encuentran montados radialmente
respecto al eje (5) del soporte giratorio (3),

- al menos, un elemento desviador (6) de imagen que se encuentra montado en el
soporte giratorio (3), cuyo haz incidente (7) se encuentra alineado con el eje (5) del
soporte giratorio (3) y dirigido hacia el exterior y cuyo haz desviado (8) se encuentra
dirigido radialmente hacia los sensores (4),

- unos medios sincronizados de giro del soporte giratorio (3) alrededor de su eje (5) para
hacer incidir el haz desviado (8) secuencialmente en dos o mas de los sensores (3), y

- unos medios de almacenamiento de las imagenes recibidas por los sensores (4).

2. Camara (1) de alta velocidad segun reivindicaciébn 1 caracterizada porque los
sensores (4) se encuentran orientados perpendicularmente al eje (5) del soporte giratorio

3.

3. Camara (1) de alta velocidad segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores
caracterizada porque el elemento desviador (6) comprende, al menos, un espejo y/o
prisma.

4. Camara (1) de alta velocidad segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores
caracterizada porque los sensores (4) de imagen comprenden camaras térmicas y/o
sensores RGB y/o sensores CCD y/o camaras multiespectrales y/o camaras
termograficas y/o cualquier tipo de sensor de imagenes o videos.

5. Camara (1) de alta velocidad segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores
caracterizada porque los sensores (4) se encuentran montados a través de fijaciones
(31) intercambiables.

6. Camara (1) de alta velocidad segun reivindicaciébn 5 caracterizada porque las
fijaciones (31) son girables.

7. Camara (1) de alta velocidad segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores
caracterizada porgue los medios de almacenamiento comprenden memorias (20) de
formato digital y/o peliculas de impresion por luz.

8. Camara (1) de alta velocidad segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores
caracterizada porque comprende, al menos, una Optica principal (10) dispuesta en la
direccién del haz incidente (7).

9. Camara (1) de alta velocidad segun reivindicacion 8 caracterizada porque la Optica
principal (10) comprende medios intercambiables y/o diafragmas y/o variadores de
distancia focal y/o soportes para filtros.
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10. Camara (1) de alta velocidad segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores
caracterizada porque comprende Opticas adicionales (11) que se encuentran dispuestas
en las direcciones radiales de los sensores (4).

11. Camara (1) de alta velocidad segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores
caracterizada porque los medios sincronizados de giro del soporte giratorio (3)
comprenden, al menos, un motor (12) de pasos, con el correspondiente controlador.

12. Camara (1) de alta velocidad segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores
caracterizada porque comprende unos medios de ajuste y/o calibracion que se
encuentran dispuestos en el soporte giratorio (3), sensores (4) y/o Opticas (10, 11).

13. Camara (1) de alta velocidad segun reivindicacion 12 caracterizada porque los
medios de ajuste y/o calibracién comprenden tornillos y/o motores.

14. Camara (1) de alta velocidad segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores
caracterizada porque comprende cuatro sensores (4).

15. Camara (1) de alta velocidad segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores
caracterizada porque la estructura (2) se encuentra fijada a un gimbal con movimiento, al
menos, en dos ejes.

16. Camara (1) de alta velocidad segun reivindicacién 15 caracterizada porque, los ejes
de movimiento del gimbal son perpendiculares al eje (5) del soporte giratorio (3).
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FIGURA 3
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