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DESCRIPCION
Dron para vigilancia y asistencia contra vehiculos mal estacionados en la via publica.
Sector de la técnica

El sector de los drones, o vehiculos aéreos no tripulados, es un sector en pleno desarrollo
Es un sector que produce vehiculos capaces de volar sin necesidad de piloto. Mediante
vuelos automaticos programados o mediante pilotajes a distancia, dichos vehiculos nos
proporcionaran, en un futuro préximo, mdltiples servicios tanto a nivel publico como
privado

Antecedentes de lainvencion
Existen multitud de drones de distintos tipos tamafios, precios y caracteristicas.

Disefiados para multitud de tareas y funciones. Aunque ya se empiezan a usar a nivel
profesional, publico y comercial por el momento la mayoria de los drones que se venden
se usan con fines meramente ludicos.

Explicacién de lainvencién

El dron en cuestibn y objeto de registro es un dron disefiado para el control de
estacionamiento de vehiculos en las vias publicas.

El dron contaria con un sistema de camaras de foto y video ademas de con sistema GPS
y con un software cartografia y algoritmos que le permitirian sobrevolar las calles,
carreteras y avenidas que previamente se le hubieran programado

Mediante estos vuelos programados, el dron sobrevolaria las vias publicas, fotografiando
a los vehiculos mal estacionados que encontrara en su recorrido.

Estas fotos serian enviadas a las autoridades competentes quienes decidirian si el
vehiculo esta cometiendo una infraccion y si esta es punible,

Dichos vuelos y dicha cartografia, software y logaritmos estarian cuidadosamente
estudiados y programados para cada vuelo en concreto, estudiando zonas de sobrevuelo,
recorridos y la reglamentacion de las zonas y horarios de estacionamiento, y siempre con
la venia de las autoridades locales las cuales autorizarian y/o solicitarian el sobrevuelo de
dichas zonas.

A posteriori, una vez programado software y logaritmos de deteccion de infracciones,
también con la venia de las autoridades locales, se programarian vuelos periédicos sobre
las zonas y/o momentos de mayor problemética y con mayor indice de infraccion por
parte de los conductores o0 segun las necesidades particulares de cada momento y zona.

Los drones estaran programados para sobrevolar la zona programada y volver a la base,
una vez finalizado el recorrido, para recargar las baterias, todo esto de manera
automética.
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Realizacion preferente de lainvencidn

La fabricacion de drones es una industria en continuo desarrollo y evolucién. La
construccién de dicho equipo de drones siguiendo las especificaciones y necesidades de
dicho proyecto no es un handicap tecnologico.

Los drones, disefiado para dichos vuelos de vigilancia estardn dotados de camara de
video y foto, de software y logaritmos para la deteccion de vehiculos, de GPS vy
cartografia de tecnologia de radio y 4G y todo lo necesario para el desarrollo de sus
funciones.
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REIVINDICACIONES
1. Dron para vigilancia y asistencia contra vehiculos mal estacionados en via publica.

Caracterizado por contar con un sistema de GPS, software, cartografia y algoritmos que
le permitirian sobrevolar automaticamente las zonas previamente programadas.

2. Dron para vigilancia y asistencia contra vehiculos mal estacionados en via publica
segun reivindicacion 1 Caracterizado por contar con un software y algoritmos que le
permitirian analizar las zonas sobrevoladas en busca de vehiculos mal estacionados.

3. Dron para vigilancia y asistencia contra vehiculos mal estacionados en via publica
segun reivindicaciones 1 y 2 Caracterizado por contar con un sistema de camaras de
video y foto que le permite registrar y fotografiar su vuelo y la posicion de los potenciales
vehiculos infractores.

4. Dron para vigilancia y asistencia contra vehiculos mal estacionados en via publica.
Segun reivindicaciones 1, 2 y 3 caracterizado estar dotado de un sistema de software y
antenas 4G que permite enviar a la base, via internet, los datos recogidos durante sus
vuelos.

5. Dron para vigilancia y asistencia contra vehiculos mal estacionados en via publica.
Segun reivindicaciones 1, 2, 3 y 4 caracterizado por contar con un sistema de software y
GPS que permite al dron efectuar vuelos programados en tiempo y recorrido, y volver a la
base para recargar las baterias de manera automética antes de continuar con sus
siguientes vuelos programados.
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