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DESCRIPCION

Asistente por voz mediante Bluetooth para regulacién de equipos o viradores de
soldadura.

Sector de la técnica

La presente invencion se refiere a un sistema para regular un equipo de soldadura o un
virador, con comandos de voz mediante un bluetooth transmisor en la pantalla de
soldadura del operario.

Antecedentes

Hoy en dia, la regulacion de los equipos o viradores de soldadura se hacen
manualmente, antes del proceso de soldeo por el soldador.

En la actualidad, sélo se dispone de asistentes de voz en Tv, video consolas, etc.

En cambio, no hay un sistema bluetooth con asistente de voz, que facilite la regulacién
del equipo de soldar a distancia.

EXPUCACION DE la INVENCION

Tiene por objeto proporcionar al operario regular el equipo de soldadura o virador durante
el proceso de soldeo, pudiendo asi mediante érdenes de voz, cambiar los parametros del
equipo de soldadura a demanda de cada circunstancia sin necesidad de detener el
proceso de soldeo.

Asi pues, el operario antes de comenzar a soldar, regularia el equipo con unos
pardmetros de forma manual y seguidamente después de empezar el proceso de soldeo,
si el soldador decide cambiar los pardmetros, lo puede realizar desde su pantalla de
soldador, dénde esta instalado un bluetooth transmisor a modo de micréfono, por lo tanto,
trasmite ordenes a través de su voz.

Por otro lado, en el aparato, hay otro bluetooth que es el receptor el cual recibe la sefal
con las érdenes programadas y por medio de unos circuitos electrices, mueve unos
motores paso a paso, que a su vez, estan unidos mecénicamente a unos potenciémetros
y estos cambian los parametros del equipo de soldadura o virador.

Breve descripcién de los dibujos

- La Fig. 1 es un diagrama de bloques del sistema de acuerdo con la invencioén.
Regulador de bluetooth de equipo de soldadura o virador consta: de un bluetooth
trasmisor (1) el cual estd en la pantalla de soldar del operario, con la finalidad de

micréfono inalambrico via bluetooth.

En el mando, esta el bluetooth receptor (2) que es el que recibe la voz del micréfono (1)
de la pantalla de soldador a distancia.
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Este receptor (2) esta conectador al médulo de voz (3), el cual esta programado con una
serie de 6rdenes con el fin de que el operario las pueda llevar a cabo en el equipo de
soldadura o virador.

El médulo de voz (3) transforma las Ordenes de voz en sefales eléctricas. Esta
conectado a una placa electrénica (4) donde destacan una serie de optoacopladores.

El circuito (4) seguidamente va conectado a otras placas electrénicas (5) que hacen girar
los motores paso a paso.

Los motores paso a paso (6) estan unidos a un mando exterior (9) para la regulacién
manual y mecanicamente a unos potenciémetros (7) que son, los que regulan los
pardmetros del equipo de soldadura o virador.

De los potencidémetros (7) sale el cable que acaba en un conector(8) y este se enchufa en
el equipo de soldadura o virador.

- La Fig.2 es un diagrama de bloques del sistema de acuerdo con la invencién donde se
ha introducido unos potenciémetros motorizados.

Regulador de bluetooth de equipo de soldadura o virador consta: de un bluetooth
trasmisor (1) el cual estd en la pantalla de soldar del operario, con la finalidad de
microfono inalambrico via bluetooth.

En el mando, esta el bluetooth receptor (2) que es el que recibe la voz del micréfono (1)
de la pantalla del soldador a distancia.

Este receptor (2) estd conectado al médulo de voz (3), el cual esta programado con una
serie de Ordenes con el fin de que el operario las pueda llevar a cabo en el equipo de
soldadura o virador.

El médulo de voz (3) trasforma las 6rdenes de voz en seriales eléctricas. Esta conectado
a una placa electrénica (4) dénde destacan una serie de optoacopladores.

El circuito (4) va conectado a unos potencidémetros motorizados (10) que son los que
regulan los parametros del equipo de soldadura o virador. Este también va unido a un
mando exterior (9) para una regulacion manual.

De los potenciémetros motorizados (10) sale el cable que acaba en un conector (8) y este
se enchufa en el equipo de soldadura o virador.
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REIVINDICACIONES

1. Asistente por voz mediante bluetooth para regulacién de equipo o virador de soldadura
caracterizado por que presenta, un transmisor bluetooth (1), un receptor, bluetooth (2)
un modulo de voz (3), una placa electrénica (4), otras placas electrénicas (5) unos
motores paso a paso (6) unos potenciometros (7) un cable conector (8) un mando exterior

(9).

2. Asistente por voz, de acuerdo con la reivindicacion 1 caracterizado porque dicho
bluetooth trasmisor (1) es un micréfono inalambrico a distancia colocado en la pantalla
del soldador.

3. Asistente por voz, de acuerdo con las reivindicaciones anteriores, caracterizado
porque dicho bluetooth receptor (2) se encuentra en el mando y recibe las 6rdenes de
vozZ.

4. Asistente por voz, de acuerdo con las reivindicaciones anteriores caracterizado
porque dicho médulo de voz (3) se encuentra conectado al receptor (2) y esta
programado para convertir dichas 6rdenes de voz en sefiales eléctricas.

5. Asistente por voz, de acuerdo con las reivindicaciones anteriores caracterizado
porque dicha placa electrénica (4) se encuentra conectada al médulo de voz (3) esta
placa electrénica (4) consta de una serie de optoacopladores que dan paso a las sefales
eléctricas segun las 6rdenes de voz.

6. Asistente por voz, de acuerdo con las reivindicaciones anteriores caracterizado
porque dichas placas electronicas (5) van conectadas a la salida de la placa electronica
(4) y presentan unas interfaces de control.

7. Asistente por voz, de acuerdo con las reivindicaciones anteriores caracterizado
porque dichos motores paso a paso (6) los controlan las placas electrénicas (5) estos
motores paso a paso (6) mueven unos potenciémetros (7).

8. Asistente por voz, de acuerdo con las reivindicaciones anteriores caracterizado
porque dichos potenciémetros (7) van unidos mecanicamente a los motores paso a paso
(6) estos son los que regulan los parametros de soldadura o virador.

9. Asistente por voz, de acuerdo con las reivindicaciones anteriores caracterizado
porque las placas electronicas (5) los motores paso a paso (6) y los potenciémetros (7)
pueden ser sustituidos por unos potenciémetros motorizados (10) que unidos a la salida
de la placa electrénica (4) cumplen la misma funcion, regular los parametros del equipo
de soldadura o virador.

10. Asistente por voz, de acuerdo con las reivindicaciones anteriores caracterizado
porque dicho mando exterior (9) va unido al eje de los motores paso a paso (6) o a los
potencibmetros motorizados (10) segln el caso. Con el mando exterior (9) se podria
hacer una regulacién manual.

11. Asistente por voz, de acuerdo con las reivindicaciones anteriores caracterizado
porque dicho cable conector (8) sale de los potencidémetros (7) o de los potencibmetros
motorizados (10) segun el caso y se enchufa al equipo de soldadura o virador.

4



Figura 1

ES1176 758U




Figura 2

ES1176 758U

10

10




	Primera Página
	Descripción
	Reivindicaciones
	Dibujos

