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DESCRIPCION

Accesorio manipulador para retroexcavadora.

OBJETO DE LA INVENCION

La invencion, tal como expresa el enunciado de la presente memoria descriptiva, se refiere a
un accesorio manipulador para retroexcavadora que aporta, a la funciéon a que se destina,
ventajas y caracteristicas, que se describiran en detalle mas adelante, que suponen una

destacable novedad en el estado actual de la técnica dentro de su campo de aplicacion.

Mas en particular, el objeto de la invencion se centra en un accesorio destinado a su
incorporacién en el extremo del brazo articulado de una maquina retroexcavadora, con la
finalidad de proporcionar un medio para manipular elementos, en particular para mover
tuberias, el cual se distingue por presentar una configuracién articulada con un semicilindro
gque se adapta a la curvatura de las tuberias y contar con unos medios de succion al vacio a
los que se conecta para sujetar las tuberias a mover, consiguiendo agilizar las operaciones

a realizar asi como permitir una mayor precision en las mismas.

CAMPO DE APLICACION DE LA INVENCION

El campo de aplicacion de la presente invencién se enmarca dentro del sector de la
construcciéon, centrdndose particularmente en el ambito de la industria dedicada a la

fabricacion de accesorios para maquinaria pesada.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

Actualmente, para mover tuberias de grandes dimensiones con maquinas retroexcavadoras,
se suelen utilizar eslingas para colgar de ellas la tuberia a un gancho de carga situado en el

extremo del brazo articulado de la maquina.

Este sistema presenta una serie de inconvenientes. En primer lugar, es necesario que bajo
la tuberia exista espacio suficiente para poder pasar las eslingas, lo cual no siempre es f4cil

de conseguir y requiere una serie de operaciones previas. Ademas, es necesario que las
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eslingas estén correctamente situadas para que, la elevar la tuberia, esta quede
perfectamente equilibrada y se pueda desplazar sin que pierda su horizontalidad, ya que de
lo contrario se puede deslizar fuera de las eslingas y caer, con el consiguientes riesgo y
perjuicio en el trabajo. Dicho equilibrio, ademas, es mas dificil de conseguir cuanto mas
largo sea el tramo de tuberia a mover, ya que la separacion entre las dos eslingas es
limitada. Otro de los grandes inconvenientes de este sistema es la dificultad en la precision a
la hora de colocar el tramo de tuberia en la posicidn requerida, ya que se siempre presenta
un cierto balanceo al estar colgado de un punto elevado. Ademas, una vez colocado en su
sitio, también vuelve a ser necesario que exista un minimo espacio por debajo de tubo para
poder retirar las eslingas. Por Ultimo, y no menos importante, es un inconveniente el riesgo
que supone la necesidad de la presencia de operarios en la zona de manipulaciéon para

colocar las eslingas y ayudar a situar la tuberia en la posicidn correcta.

Todo ello plantea la necesidad de encontrar soluciones mas practicas y efectivas, que
permitan reducir los tiempos invertidos en el movimiento de tuberias, pues en obras de gran
envergadura puede llegar a suponer mucho tiempo si son muchos los tramos a colocar, vy,
gue permitan efectuar los movimiento con total precisién sobre la superficie definitiva, sin

importar si debajo hay o no espacio libre.

El objetivo de la presente invencion es, pues, desarrollar un nuevo tipo de accesorio
manipulador para maquinas retroexcavadoras que alcance dichos objetivos, debiendo
sefialarse que, como referencia al estado actual de la técnica, y al menos por parte del
solicitante, se desconoce la existencia de ningln otro accesorio o invencion de aplicacion
similar que presente unas caracteristicas técnicas, estructurales y constitutivas iguales o

semejantes a las que presenta el que aqui se preconiza, segun se reivindica.

EXPLICACION DE LA INVENCION

El accesorio manipulador para retroexcavadora que la invencién propone se configura, pues,
como una novedad dentro de su campo de aplicacion, ya que a tenor de su implementacion
y de manera taxativa, se alcanzan satisfactoriamente los objetivos anteriormente sefialados,
estando los detalles caracterizadores que lo hacen posible y que lo distinguen,
convenientemente recogidos en las reivindicaciones finales que acompafian a la presente

descripcion.
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Como se ha apuntado anteriormente, lo que la invencién propone es un accesorio destinado
a su incorporacion en el extremo del brazo articulado de una maquina retroexcavadora, de
los que se utiliza para manipular elementos, estando previsto en particular para mover
tuberias cilindricas, el cual comprende una estructura articulada con un semicilindro que se
adapta a la curvatura de las tuberias y las sujeta por succién al vacio que aplica desde unos
medios a los que se conecta, permitiendo sujetar y mover las tuberias con gran agilidad y

precision.

Mas especificamente, el accesorio de la invencién comprende, acoplados a un soporte de
sujecion que se acopla al extremo del brazo articulado de la maquina, un eje de
rodamientos, que gira rotacionalmente en un plano, un conjunto de articulaciébn mediante
bola que giro en todos los planos, y una pieza semicilindrica con un orificio en su superficie
céncava que comunica con una conexion en la que se acopla la conduccion de una bomba

de vacio.

Ademas, en dicha superficie concava de la pieza semicilindrica, se ha previsto un marco de
material flexible que actla de junta para adaptarse a la curvatura de la tuberia a sujetar y
hacer posible la estanqueidad para hacer el vacio, con lo que se consigue que la tuberia
quede totalmente adherida al accesorio y se pueda manipular para colocarla donde
convenga, sin que sea necesaria la presencia de operarios trabajando dentro del perimetro
de movimiento de la retroexcavadora, evitando asi exponer a los mismos a potenciales

riesgos de accidente.

Para conseguir el vacio necesario, se instala en la retroexcavadora una bomba depresora
que se encarga de extraer todo el aire existente entre la superficie concava de la pieza
semicilindrica y la superficie curva de la tuberia sobre la que se coloca, y asi generar el

vacio.

Tanto los movimientos de los elementos articulados y la pieza semicircular del accesorio,
como la activacion o desactivacion de la bomba de vacio, se controlan por el conductor
desde el interior de la cabina de la maquina retroexcavadora, ya que dichos elementos se

mueven con el mismo sistema hidraulico que el resto del brazo articulado de la maquina.

Cabe mencionar que, para manipular diferentes diametros de tuberia, bastara cambiar la
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pieza semicilindrica, para lo cual esta esta sujeta mediante dos tornillos a una pletina de
anclaje. Asi, sencillamente quitando dichos tornillos, se cambia la pieza semicilindrica por la
del diametro deseado, y se vuelven a colocar los tornillos y el sistema esta listo para volver a

ser utilizado.

Visto lo que antecede, se constata que el descrito accesorio manipulador para
retroexcavadora representa una estructura innovadora de caracteristicas estructurales y
constitutivas desconocidas hasta ahora para el fin a que se destina, razones que unidas a su
utilidad préctica, la dotan de fundamento suficiente para obtener el privilegio de exclusividad

que se solicita.

DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Para complementar la descripcion que se esta realizando y con objeto de ayudar a una
mejor comprension de las caracteristicas de la invencién, se acompafa a la presente
memoria descriptiva, como parte integrante de la misma, de un plano, en que con caracter

ilustrativo y no limitativo se ha representado lo siguiente:

Las figuras numero 1 y 2.- Muestran sendas vistas en perspectiva, superior e inferior
respectivamente, de un ejemplo de realizacibn del accesorio manipulador para
retroexcavadora, objeto de la invencion, apreciandose su configuracién general y las

principales partes que comprende.

Las figuras numero 3 y 4.- Muestran respectivas vistas en alzado lateral y frontal del ejemplo
del accesorio manipulador para retroexcavadora, segun la invencién, mostrado en las

figuras 1y 2.

Y la figura numero 5.- Muestra una vista en perspectiva del despiece explosionado del
accesorio manipulador para retroexcavadora mostrado en las figuras anteriores,
apreciandose la configuracién de cada uno de los elementos que comprende.

REALIZACION PREFERENTE DE LA INVENCION

A la vista de las mencionadas figuras, y de acuerdo con la numeracién adoptada, se puede
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apreciar en ellas un ejemplo de realizacion no limitativo del accesorio manipulador para
retroexcavadora preconizado, el cual comprende las partes y elementos que se indican y

describen en detalle a continuacion.

Asi, tal como se observa en dichas figuras, el accesorio (1) en cuestion comprende,
esencialmente, una estructura articulada (2) apta para su fijacion al extremo del brazo
articulado de una maquina retroexcavadora (no mostrada) y a su sistema de accionamiento
hidraulico, en cuyo extremo, de dicha estructura articulada (2), cuenta con una pieza
semicilindrica (3) cuya superficie céncava (3a) queda expuesta con posibilidad de encajar de
manera estanca sobre la superficie curva de la tuberia a manipular, sujetdndola por succion
al vacio aplicado desde unos medios a los que se encuentra conectada, tal como una

bomba depresora o bomba de vacio.

En la realizacion preferida, dicha estructura articulada (2) comprende, acoplados a un
soporte de sujecion (4) con sendas barras (5) de acople al extremo del brazo articulado de la
maquina: un eje de rodamiento (6), que gira rotacionalmente en el mismo plano que el
soporte de sujecion (4), al que se une mediante la interposicion de arandelas (7) y casquillo
(8); y una articulacion de bola (9) que gira en todos los planos alojada en una base (10) con
un aro (11) de cierre superior, estando dichos elementos fijados entre si mediante

correspondientes tornillos (12).

Por su parte, la estructura (2) se une a la pieza semicilindrica (3) mediante una pletina de
anclaje (13) a la que se fija solidariamente la base (10) de la articulacién de bola (9) en su
parte central, y en cuyos extremos se prevén respectivos tornillos (12) que, a su vez, sujetan
dicha pletina de anclaje (13) a la cara convexa de la pieza semicilindrica (3),

preferentemente, a un resalte longitudinal (14) previsto a tal efecto en ella.

Para la conexion de la bomba de vacio, la pieza semicilindrica cuenta con uno o dos orificios
(15), preferentemente dos, practicados en su superficie concava (3a) que comunican con
una conexién (16) prevista en la cara convexa, preferentemente en el citado resalte

longitudinal (14), donde se conecta la conduccion flexible de la bomba de vacio.

Por dltimo, es importante destacar que, en la superficie céncava (3a) de la pieza

semicilindrica (3), esta incorpora una junta de estanqueidad (17) conformada,
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preferentemente, por un marco perimetral de material flexible.

Descrita suficientemente la naturaleza de la presente invencién, asi como la manera de
ponerla en préctica, no se considera necesario hacer mas extensa su explicacion para que
cualquier experto en la materia comprenda su alcance y las ventajas que de ella se derivan,
haciéndose constar que, dentro de su esencialidad, podra ser llevada a la practica en otras
formas de realizacion que difieran en detalle de la indicada a titulo de ejemplo, y a las cuales
alcanzard igualmente la proteccidon que se recaba siempre que no se altere, cambie o

modifique su principio fundamental.
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REIVINDICACIONES

1.- ACCESORIO MANIPULADOR PARA RETROEXCAVADORA que, aplicable para su
incorporacién en el extremo del brazo articulado de una maquina retroexcavadora, para
manipular elementos, en particular para mover tuberias cilindricas, esta caracterizado por
comprende una estructura metalica articulada (2), apta para su fijacién al extremo de dicho
brazo articulado de una maquina retroexcavadora, y a su sistema de accionamiento
hidraulico, en cuyo extremo, de dicha estructura articulada (2), cuenta con una pieza
semicilindrica (3) cuya superficie céncava (3a) queda expuesta con posibilidad de encajar de
manera estanca sobre la superficie curva de la tuberia a manipular, sujetdndola por succion
al vacio aplicado desde unos medios a los que se encuentra conectada, tal como una

bomba depresora o bomba de vacio.

2.- ACCESORIO MANIPULADOR PARA RETROEXCAVADORA, segun la reivindicacion 1,
caracterizado porque la estructura articulada (2) comprende, un soporte de sujecion (4) con
barras (5) de acople al extremo del brazo articulado de la maquina, un eje de rodamiento (6),
que gira rotacionalmente en un solo plano y una articulaciéon de bola (9) que gira en todos

los planos.

3.- ACCESORIO MANIPULADOR PARA RETROEXCAVADORA, segun la reivindicaciéon 1 6
2, caracterizado porque la estructura (2) se une a la pieza semicilindrica (3) mediante una
pletina de anclaje (13) en cuyos extremos se prevén respectivos tornillos (12) que, a su vez,

sujetan dicha pletina de anclaje (13) a la cara convexa de la pieza semicilindrica (3).

4.- ACCESORIO MANIPULADOR PARA RETROEXCAVADORA, segun la reivindicacién 3,
caracterizado porque la pletina de anclaje (13) se une a un resalte longitudinal (14) previsto

en la cara convexa de la pieza semicilindrica (3).

5.- ACCESORIO MANIPULADOR PARA RETROEXCAVADORA, segun cualquiera de las
reivindicaciones 1 a 4, caracterizado porque la pieza semicilindrica (3) cuenta con orificios
(15) practicados en su superficie céncava (3a) que comunican con una conexion (16)
prevista en la cara convexa de la misma donde se conecta la conduccion flexible de la

bomba de vacio.
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6.- ACCESORIO MANIPULADOR PARA RETROEXCAVADORA, segun cualquiera de las
reivindicaciones 1 a 5, caracterizado porque la pieza semicilindrica (3), en la superficie
concava (3a) de la misma, incorpora una junta de estanqueidad (17) conformada por un
marco perimetral de material flexible.
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FIG. 5
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