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DESCRIPCION

DISPOSITIVO PARA EL CONTROL Y GESTION DE CONTENEDORES

SECTOR DE LA TECNICA

La presente invencion pertenece al campo de la gestion de contenedores de
almacenaje.

El objetivo de este dispositivo es mejorar la gestion de los contenedores en los
tiempos de recogida, peso del material, envio de informacion para su analisis y aviso
de incendio.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

La buena gestion de los contenedores es fundamental para el ahorro de recursos,
conservacion del medio,... En la actualidad los dispositivos presentan sensores
volumétricos que controlan el proceso de llenado. Seria interesante controlar otras
variables que ayuden a mejorar de forma eficiente la gestion de los distintos tipos de

contenedores de almacenaje.

EXPLICACION DE LA INVENCION
El dispositivo para el control y gestion de contenedores busca mejorar su control
obteniendo datos que pueden ser analizados y mejorar la gestion:

® Lamparas de distinto color sefalizan si el contenedor esta vacio o lleno y que
el usuario/propietario lo sepa a simple vista.

® Sensor de distancia para medir una distancia limite de la capacidad maxima del
contenedor. Una vez fijada la distancia limite, depende del contenedor y uso, si
el sensor de distancia la detecta durante unos minutos, apaga la lampara
(senal luminosa) de un color, enciende la otra y se envia a través de la
conexion a intemet (cable/wifi), un mail a la empresa encargada de la gestion
con la localizacion y tipo de contenedor que hay que vaciar/recoger.

(® Sensor de movimiento detecta cuando se introduce algo en el cubo
mostrandolo en una pantalla LCD (incorporada al mismo) y genera una
informacion que puede ser diferente dependiendo del contenedor, localizacion,
mensaje, ....

Sistema de identificacion por radiofrecuencia (RFID) podemos identificar al
usuario que utiliza el contenedor a través de una tarjeta o llavero RFID .
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® Un sensor de fuerza/presion/celda de carga (dependiendo del material) para
pesar el total recogido de forma programada (cada hora, diaria, semanal,...) y
la cantidad final cuando se vacie el contendor.

(® Comunicacién alambrica/inalambrica segun los casos y necesidades que
ademas del mail, envie los diferentes datos recopilados por los diferentes
sensores: numero, hora y fecha de las veces que se utiliza el contenedor, peso
y llenado, ... a una pagina web que organizara la informacion en graficas para
su analisis y busqueda de mejoras en la gestion de los contenedores.

® Sensor de llama para avisar en caso de incendio de los contenedores y
minimizar los dafos.

(® Alimentacién de la placa microcontroladora con paneles solares, o con baterias
dependiendo del tipo de contenedor, localizacion, ...

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Figura 1 Diagrama de flujo para el dispositivo que genera un cédigo aleatorio.

Figura 2 Diagrama de flujo para el prototipo que sustituye el cédigo por un sistema de
RFID para un mejor registro y control del sistema.

REALIZACION PREFERENTE DE LA INVENCION

A la vista de las figuras presentadas vemos como los diferentes componentes se
conectan a la placa microcontroladora.

Sensor de distancia, establecemos una distancia de referencia y un intervalo de
tiempo para medir la distancia de llenado del contenedor y segun las condiciones
prefijadas envie el mail a la empresa encargada de la recogida de los contenedores,
indicando el porcentaje de llenado, y el cambio de las lamparas de color para avisar a
los usuarios si el contenedor esta vacio o lleno.

Sensor de movimiento contabiliza los usos del contenedor y esta informacion se
recoge en un display y genera una determinada informacién segun necesidades o si
utilizamos un médulo de identificacion por radiofrecuencia identificara al usuario con el
fin de poder establecer un sistema de control y también de bonificacion para aquellos
que usan algunos de los contenedores en los que se instalara el dispositivo.

Sensor de fuerza/presion/celdas de peso que envia los datos a la web de manera que
es posible conocer el peso en el momento en que se recoge el contenedor, durante su
uso, durante los eventos detectados por el sensor de presencia o cada cierto prefijado

en la programacion dependiendo del tipo de contenedor, localizacion y caracteristicas
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del material almacenado.
Alimentacion solar/baterias, que suministren la energia necesaria al dispositivo
durante su funcionamiento atendiendo a las condiciones de uso, localizaciéon y

consumao.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo para el control y gestion de contenedores que consiste en los

siguientes elementos

a. Microcontroladora 1, encargada de controlar los diferentes
componentes implicados en el dispositivo. Y enviar informacién a la
web 11, y a los mails prefijados en la programacién 6.

b. Conexion Ethernet/Wifi 2 incorporada en la placa microcontroladora.

c. Fuente de alimentacién 14 (solar/bateria) para alimentar la placa y a su
vez a los diferentes componentes del dispositivo.

d. Lamparas de dos colores diferentes 4 y 5 para indicar el nivel de
ocupacién del contenedor.

e. Sensor de distancia 3 para controlar la distancia y calcular el
porcentaje de llenado.

f. Sensor de presencia 7 que contabiliza los usos del contenedor, y tras
enviarlo a la placa microcontroladora se genera la informacion 9 que se
envia al display 8.

g. Envio de informaciéon 11 recogida por los sensores para permitir un
analisis de la gestion de los contenedores.

2. Dispositivo de control segun reivindicacion anterior que se caracteriza por
incorporar sensor de peso/presion/celda de carga 10 programado para pesar el
material del contenedor en tiempos estimulados o programados segun las
caracteristicas y contenido de los mismos.

3. Dispositivo de control segun la primera reivindicacion con identificacion de
usuario con el sistema de identificacion por radiofrecuencia 9 de la Figura 2

4. Dispositivo de control segun las reivindicaciones anteriores con sensor de
llama/humo 12, para proteger los contenedores de incendios. La informaciéon captada

por los sensores va a la microcontroladora que envia una senal de alerta 13.



14

=

ES 1183233 U

[ Fuente alimentacion

'

ALTIVAR
Sarser Dstnce

ALTVAR
Sangtr Presenc

Figura 1

CTIVAR TIVAR
0] o R
12
Yaooomes
Er risevaics
40 e
Mot |93
N
8
4
11 g




14

ES 1183233 U

Figura 2

PR S—

|
ACTIVAR t ACTIVAR
Sensor Pasg ‘ Sansor Humy
1 12
Wadiouess
Eninanvaios
ge fempo
13
4 Aiein
e
Y
Envio de dats l
P I



jgalanma
Rectángulo

jgalanma
Texto escrito a máquina

jgalanma
Texto escrito a máquina

jgalanma
Texto escrito a máquina

jgalanma
Texto escrito a máquina
2

jgalanma
Texto escrito a máquina

jgalanma
Texto escrito a máquina

jgalanma
Texto escrito a máquina

jgalanma
Texto escrito a máquina


	Primera Página
	Descripción
	Reivindicaciones
	Dibujos



