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DESCRIPCION

Dispensador de alimentos para cerdas.

OBJETO DE LA INVENCION

La presente invencion se refiere a un accesorio concebido para su instalacién como
terminacion del sistema de alimentacion existente en una explotacién porcina, al
objeto de que la alimentacion del animal tenga lugar cuando este con el hocico
golpea una pieza que hace que el alimento caiga en sus proximidades por

gravedad.

La presente invencion, tiene su campo de accién, en la industria ganadera
proporcionando sistemas auxiliares de alimentacién en comederos automatico para

cerdas.

Antecedentes del estado de la técnica

Actualmente la industria porcina tecnificada se encuentra automatizada, con la
finalidad de lograr una mejor eficiencia productiva de las cerdas en lo que respecta
a la mayor producciéon de carne al menor costo. La automatizacion en equipos esta
enfocada a los siguientes sistemas; sistema automatico de comederos, sistema
automatico de bebederos, y sistemas de control ambiental donde ventilacién y

calefaccién son los factores mas importantes para controlar.

Con lo que respecta a esta nueva invencion, nos enfocaremos en lo general a los
sistemas automaticos de comederos mediante dispensadores de alimentos para

cerdas.

Se tienen muchas ventajas al instalar comederos automaticos, de las cuales
mencionaremos las mas importantes: hacer mas eficiente la mano de obra;
asegurarse de que los animales estan comiendo permanentemente; reducir el
desperdicio de alimento; evitar la falla humana y desplegar menos riesgos en

términos de higiene, salud humana y bioseguridad.

El estado de la técnica en la materia, aporta accesorio a partir de los cuales es

posible acometer el dispensado de alimentos para cerdas, sin embargo, la
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propuesta objeto de esta invencién proporciona respecto al estado de la técnica,
las siguientes ventajas;

v' Se optimiza la regulacién exterior, haciéndola mas amplia, con mas
posiciones de regulacién y con un sistema de palas que no permite que se
salga la guia.

v Mejora en el sistema de sujecién y enclave, sacando fuera los elementos
mdviles que pueden suponer un riego de caida con el propio alimento e
ingesta del animal.

v/ Cambio en el sistema de elevacién, haciéndolo mas rigido en base a una
Unica pieza mas fina.

v Elementos interiores dotados de mayor ajuste entre ellos, e incorporando un
nuevo elemento con una doble funcién, la de tapar el agujero del palpador y
la de optimizar el dispensado del alimento haciéndolo mas homogéneo.

v Sin mecanismos eléctricos

EXPLICACION DE LA INVENCION

A modo explicacién del “Dispensador de alimentos para cerdas™ el mismo consiste
en un sistema de almacenamiento de alimentos para cerdas a modo de envolvente
exterior al que se accede para su llenado por su extremo superior, que aloja
diferentes piezas de chapa, tubo y varilla de diferentes espesores, plegadas y/o
soldadas, unidas entre ellas y/o a la carcasa exterior, hasta configurar sendos

sistemas de regulacién y dosificacion tal y como se describen a continuacion;

A. Sistema de regulacién consistente en una palanca de regulacién manual
segun varias posiciones en funcion de las cantidades o dosis que se desean
seleccionar.

B. Sistema de dosificacion segin péndulo o badajo provisto de movimiento
angular accionado por el hocico del animal cuando tiene hambre sobre una
horquilla 0 margen en su acceso a la evolvente mediante tapa de registro a
través del cual se accede a un empujador o tapa superior también horizontal
que se mueve solidariamente con el movimiento angular del péndulo

activando la caida de los alimentos por gravedad desde la parte superior a
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través de los espacios existentes entre el empujador en movimiento y el
dosificador.
Asi, el sistema de regulacion libera ciertas piezas interiores haciendo que el
alimento caiga por los huecos destinados a este fin gracias, por un lado, a la
vibracion que se produce al golpear el péndulo con otras partes, y por otro lado al
moverse una pieza que actua de empujador, mientras que haciendo uso del
sistema de regulacion, se consigue que el alimento caiga en la cantidad deseada

segun regulacion, cuando el animal mueve con su hocico el péndulo inferior.

DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Para complementar la descripcion que se esta realizando y con objeto de ayudar a
una mejor comprension de las caracteristicas de la invencion, de acuerdo con un
ejemplo preferente de realizacion practica de la misma, se acompafia como parte
integrante de dicha descripcion, un dibujo en donde con caracter ilustrativo y no

limitativo, se ha representado lo siguiente:

Figura 1.- Muestra una vista de alzado principal de “Dispensador de alimentos para
cerdas”.

Figura 2.- Muestra una vista en alzado sobre el frontal del “Dispensador de
alimentos para cerdas” en el que se visualiza el regulador.

Figura 3.- Muestra una vista en alzado sobre el frontal del “Dispensador de
alimentos para cerdas” en cara opuesta a la de visualizacién del regulador.

Figura 4.- Muestra una vista de alzado principal de “Dispensador de alimentos para
cerdas” desprovisto de tapa envolvente para poder apreciar su interior.

Figura 5.- Muestra una vista de planta principal de “Dispensador de alimentos para

cerdas”.

En las citadas figuras se pueden destacar los siguientes elementos constituyentes;
1. Frontal.

Trasera

Regulacion

Regulador

Péndulo

S T

Registro
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7. Empujador

8. Dosificador

EJEMPLO DE REALIZACION PREFERENTE APOYADO EN FIGURAS

A la vista de la figuras puede observarse, a modo de ejemplo de realizacién
preferente del “Dispensador de alimentos para cerdas” como el mismo se puede
llevar a cabo de forma integra en acero inoxidable, segun dimensiones de 442 x
190 x 89 mm, 12,5 kg de peso y ocho niveles de regulacion de forma intuitiva y
sencilla segun una chapa frontal (1) provista de los correspondientes plegados a
noventa grado para conformar sobre otra chapa trasera y plana (2) sobre la que se
atornilla una seccion horizontal de forma rectangular desprovista de tapa superior e

inferior y en cuyo interior se alojan los siguientes elementos;

Sistema de regulacion (3) consistente en palanca de regulacién manual (4) en 8
posiciones en funcién de las cantidades o dosis que se desean seleccionar y
sistema de dosificacién segun péndulo o badajo (5) provisto de movimiento angular
accionado por el hocico del animal cuando tiene hambre sobre una horquilla o
margen en su acceso a la evolvente (1 y 2) mediante tapa de registro (6) a través
del cual se accede a un empujador o tapa superior también horizontal (7) que se
mueve solidariamente con el movimiento angular del péndulo (5) activando la caida
de los alimentos por gravedad desde la parte superior a través de los espacios

existentes entre el empujador en movimiento y el dosificador (8).

A modo de conclusion se ha obtenido un mecanismo sencillo a partir del cual

cuando la cerda golpea el pulsador dispensa el alimento.

No se considera necesario hacer mas extensa esta descripcion para que cualquier
experto en la materia comprenda el alcance de la invencion y las ventajas que de la
misma se derivan. Las formas, dimensiones, materiales, y/o, técnicas utilizadas
para implementar las uniones seran susceptibles de modificacion siempre y cuando

ello no suponga una alteracion a la esencialidad del invento.
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Los términos en que se ha escrito esta memoria deberan ser tomados siempre en

sentido amplio y no limitativo.



ES 1184283 U

REIVINDICACIONES
1.- “Dispensador de alimentos para cerdas” caracterizado porque su sistema de
regulacion consistente en una palanca de regulacion manual segin varias
posiciones en funcion de las cantidades o dosis que se desean seleccionar y su
sistema de dosificacion segun péndulo o badajo provisto de movimiento angular
accionado por el hocico del animal cuando tiene hambre sobre una horquilla o
margen en su acceso a la evolvente mediante tapa de registro a través del cual se
accede a un empujador o tapa superior también horizontal que se mueve
solidariamente con el movimiento angular del péndulo activando la caida de los
alimentos por gravedad desde la parte superior a través de los espacios existentes

entre el empujador en movimiento y el dosificador.
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