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DESCRIPCION

ROLLATOR MOTORIZADO

SECTOR DE LA TECNICA

La presente invencién se encuadra en el sector de las ayudas técnicas para personas

con movilidad reducida.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

El rollator se encuentra en un punto intermedio entre el andador y la silla de ruedas,
pues permiten el desplazamiento actuando como punto de apoyo para la

bipedestacién y al mismo tiempo, disponen de un asiento que permite el descanso

El problema del rollator es que no es posible el desplazamiento en posicion sentada,

como en las sillas de ruedas.

Por ello, la presente invencion plantea la incorporacién de una unidad de motorizacion
que permite dicho uso; aunando asi las ventajas de ligereza y simplicidad de un

andador con la comodidad de una silla de ruedas motorizada.

EXPLICACION DE LA INVENCION

La invencién propuesta se compone por tanto de un rollator y una unidad motorizada

autoestable y removible, la cual consta al menos de los siguientes elementos:

- motores DC
- bateria y cargador
- reposapiés

- conexion para mandos de control

De esta manera, podremos utilizar el rollator de |la manera habitual sin la incorporacion

de la unidad motorizada, o bien con la unidad motorizada incorporada.



10

15

20

25

30

35

ES 1185684 U

Asimismo, dado que la unidad motorizada es autoestable por su propia configuracion,
para acoplarla al rollator simplemente aproximaremos el rollator a la misma y

levantandolo ligeramente lo engancharemos a la unidad motorizada.

Una vez ensamblado el rollator con la unidad de motorizacién, podemos emplearlo de

dos modos diferentes:

- De pie: Si el usuario desea desplazarse a pie, pero le resulta cansado empujar
el rollator, ya sea porque lleva una carga o por ejemplo en una pendiente,
podemos encender la unidad motorizada de manera que nos asista en el

avance.

- Sentado: Una vez ensamblado el rollator con la unidad motorizada,
desplegaremos los reposapiés y conectaremos los mandos de control. El
usuario se sentara en el asiento del rollator y se desplazara sentado sin

necesidad de ayudas externas.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Para complementar |a descripcion que se esta realizando y con objeto de ayudar a una
mejor comprensién de las caracteristicas de la invencién, se acompana como parte
integrante de dicha descripcion, un juego de dibujos en donde con caracter ilustrativo y

no limitativo, se ha representado lo siguiente.

Figura 1.- Muestra una vista lateral y superior del dispositivo de la invencién en la

cual se aprecian la unidad motorizada y el rollator desensamblados.

Figura 2.- Muestra el uso habitual del rollator sin la unidad motorizada.

Figura 3.- Muestra la vista lateral y frontal de |la invencién donde se aprecia uno de los

modos de utilizacién con el usuario sentado.

Figura 4.- Muestra la vista lateral y frontal de la invencién con el usuario empleando el

rollator de pie con la asistencia de la unidad motorizada.

3



10

15

20

25

30

ES 1185684 U

REALIZACION PREFERENTE DE LA INVENCION

En un modo preferente de realizacion de la invencion la unidad motorizada esta
constituida por una base (10) donde se sitian dos ruedas motrices (1) asi como la
bateria (2) y el cargador (3), una tercera rueda de apoyo (4) y dos reposapiés
plegables (6). Asimismo, se disponen las correspondientes sujeciones y conexiones

para los mandos de control (7).

Por otra parte, en el rollator podemos encontrar ademas de la estructura con las
manetas de apoyo, las ruedas (8), el asiento (5) y un respaldo (6), segun se muestra

en la Figura 1.

La conexién entre el rollator y la unidad motorizada puede realizarse a dos alturas
diferentes. En la primera posicién reflejada en la Figura 3, las ruedas del rollator (8)
quedan elevadas en relaciéon las ruedas motrices (1). Una vez que se ha acoplado la
unidad motorizada al rollator, el usuario se colocara en el asiento (5) del rollator con
los pies en los reposapiés (9) desplegados y utilizando los mandos de control (7)

dispuestos al efecto.

En la segunda posicién mostrada en la Figura 4, las ruedas motrices (1) permanecen
elevadas en relacién a las ruedas del rollator (8). En dicha posicién, el usuario avanza

en bipedestacion con la asistencia de |a unidad motriz.

De manera inversa, cuando sea requerido se podra separar la unidad motriz del

rollator para su uso habitual segun se muestra en la Figura 2.
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REIVINDICACIONES

1. Rollator motorizado compuesto por un rollator y una unidad motorizada

autoestable y removible, |a cual consta al menos de los siguientes elementos:

- motores DC (1)

- bateria (2) y cargador (3)
- reposapiés (9)

- mandos de control (7)

- ruedas (4)

Dicha configuracion nos permite tres modos de utilizacion:

- Rollator tradicional sin motorizacién.
- Rollator con la unidad motorizada incorporada en posicion sentada.

- Rollator con la unidad motorizada en bipedestacién con asistencia.

2. Rollator motorizado segun la reivindicacién anterior en la cual los motores se
encuentran dispuestos en dos ruedas motrices (1) y se incluye una tercera rueda de

apoyo (4) para estabilizacién de la unidad motorizada.

3. Rollator motorizado segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores en la

cual los mandos de control (7) se encuentras en las manetas de apoyo del rollator.
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Figura 1
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Figura 2

Figura 3
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Figura 4
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