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DESCRIPCION

Impresora alimentaria

SECTOR DE LA TECNICA

La presente invencion se refiere a una impresora alimentaria, principalmente para la
decoracion de bebidas como cafés, pero igualmente para otros usos. Es de aplicacion
en la industria de la hosteleria.

ESTADO DE LA TECNICA

Actualmente existe un gran mercado para tartas y alimentos personalizados. Para ello
se suele utilizar el material denominado “fondant”, que permite fabricar objetos en tres

dimensiones, pero cuya calidad alimenticia es reducida.

Por otro lado, también es conocido realizar dibujos con crema de leche en tazas de
café, siendo especialmente complicado. Por ello s6lo esta al alcance de expertos.

Ademas, las figuras a utilizar son monocromas y no pueden ser demasiado complejas.

Por lo tanto, se considera que es necesario un aparato para decorar de forma sencilla,

pero a la vez potente, las bebidas o alimentos.

BREVE EXPLICACION DE LA INVENCION

La invencion consiste en una impresora alimentaria segun las reivindicaciones. La
version mas avanzada resuelve todos los problemas del estado de la técnica, mientras

gue las realizaciones particulares estan destinadas a usos concretos.

La version mas basica de la invencion ofrece una Impresora alimentaria, para realizar
un dibujo sobre una base superior horizontal de un alimento. Comprende una parte
superior con al menos un cartucho (4) de tinta alimentaria (no téxica) montado en un
carro. El carro es mévil en un plano horizontal para poder situarse sobre una abertura
de acceso a un alimento situado en una plataforma. La plataforma estara montada en la

base de apoyo de la parte superior, existiendo movilidad vertical entre la parte superior
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y la plataforma. Preferiblemente la parte superior sera fija y la plataforma maovil. Todo

ello estara gestionado por un dispositivo de control (ordenador, smartphone, tableta...).

Para aumentar la versatilidad, es posible incorporar un alza desmontable en la
plataforma que permite aproximar mas el alimento, pudiendo imprimir sobre alimentos

mas pequefos.

El ajuste de la posicion de impresion puede ser manual o comprender un detector de la
posicion vertical del alimento. Este detector estara en un plano horizontal inferior al

carro.

Para comprobar el centrado y el tamafio del alimento, y ajustar las dimensiones del
dibujo, la parte superior puede comprender una serie de sensores de distancia
distribuidos alrededor de la abertura. Estos sensores de distancia estaran igualmente en

un plano horizontal inferior al carro.

Preferiblemente, el dispositivo de control es desmontable, comunicando por cableado o
por via inaldmbrica con la impresora. De esta forma el barista puede controlar la

impresion desde un puesto mas practico u ofrecer esa posibilidad al cliente.

Ademas, se recomienda incluir una cdmara para poder tomar fotografias del cliente.
Igualmente puede disponer de un medio de conexidn a un servidor externo para
descargar la foto o imagen subida por éste.

Si el alimento sobre el que se desea imprimir es grande, puede ser necesario que la
impresora también posea movilidad en el plano horizontal entre la plataforma y la parte
superior.

DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Para una mejor comprension de la invencion, se incluyen las siguientes figuras.

Figura 1. muestra una vista lateral esquematica de una impresora segun un ejemplo de

realizacion.
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Figura 2: muestra un detalle del interior de la parte superior, igualmente en

representacion esquematica.

MODOS DE REALIZACION DE LA INVENCION

A continuacién se pasa a describir de manera breve un modo de realizacion de la

invencién, como ejemplo ilustrativo y no limitativo de ésta.

La figura 1 muestra un ejemplo de realizacion en version esquematica. Por lo tanto, se

han retirado los elementos que puedan complicar la comprension.

La impresora representada comprende una parte superior (1) y una base (2). En la base
(2) se dispone una plataforma (3) para colocaciéon del alimento (A) sobre el que se
desea imprimir. Este alimento (A) debera poseer una base superior plana, o lo mas
plana posible para permitir la impresion. Ademas, esté previsto que sea horizontal para
mantener la nitidez por toda su superficie, aunque una pequefia inclinacion es

aceptable.

La parte superior (1) y la plataforma (3) seran mdviles entre si para poder acercarse.

Generalmente la plataforma (3) sera el elemento mévil, pues es mas sencillo de disefiar.

En la parte superior se introducird uno o mas cartuchos (4) de tinta, generalmente en
varios colores. La tinta debera ser alimentaria, es decir, no téxica. Si se desea, podra
tener saborizantes, pero preferiblemente sera neutra. Estos cartuchos (4) pueden ser
similares a los de una impresora de tinta convencional, y no requieren mas explicacion.
Por ejemplo, pueden corresponder a un cartucho (4) de color negro o marrén y un

cartucho (4) tricolor.

Los cartuchos (4) se dispondran en un carro (5), movil en el plano horizontal mediante
sendos motores para colocarse sobre una abertura (6) por la que asoma el alimento (A)
(ver la figura 2). El carro (5) circula sobre una primera guia (7) y una segunda guia (8),
ortogonales entre si. Esta circulaciéon debe ser muy precisa para poder conocer la
posicion exacta de los cartuchos (4), y en especial de los cabezales de impresién (no

representados).
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En un punto del recorrido de los cartuchos (4) se dispondra una almohadilla absorbente
(9) para las limpiezas de cabezales. Este tipo de almohadillas absorbentes (9) es
habitual en impresoras, pero mas relevante en esta aplicacion dado que la suciedad

puede implicar problemas sanitarios.

La impresién debe realizarse a una cierta distancia del alimento (A) para evitar que se
ensucien los cabezales. Por otro lado, si la distancia es excesiva la impresion pierde
nitidez. Por ello se debe situar correctamente el alimento (A), a una distancia vertical del
carro (5) controlada.

El movimiento relativo entre la parte superior (1) y la plataforma (3) puede ser
controlado manualmente, o mas preferiblemente disponer un detector (10),
generalmente una célula fotoeléctrica, que permita conocer cuando la base superior del
alimento (A) esta en la posicion ideal para la impresién. Una segunda opcién es un
telémetro o sensor de distancia orientado en vertical sobre la plataforma. Sin embargo,
se debe asegurar que reconoce la posicion de los liquidos, lo cual es mas complicado
de obtener. En todo caso, gracias al detector (10), la altura relativa de la plataforma (3)

se adaptard automaticamente a las diferentes alturas que pueden tener los alimentos

(A).

El movimiento vertical de la plataforma (3) sera limitado por disefio, por lo que sélo
aceptara alimentos (A) en un rango de tamafios o alturas. Para poder imprimir sobre
alimentos (A) mas pequefos, se podra afiadir un alza (11) a la plataforma (3) para que
alcance la posicién ideal. Esta alza (11) debe poder colocarse de forma firme, para
evitar movimientos del alimento (A), pero también ser desmontable para seguir

permitiendo usar alimentos (A) grandes.

La impresora debe comprender un dispositivo de control (12) que puede ser totalmente
independiente (un ordenador o tableta), formar parte de la propia impresora, o ser

desmontable. La comunicacion puede ser por cableado o por medios inalambricos.

El dispositivo de control (12) comprendera un software que permita elegir la figura a

imprimir y sus dimensiones.

La impresora esté especialmente pensada para impresion sobre la crema de cafés, por

lo que generalmente el alimento (A) sobre el que se imprima serd una taza redonda. Por
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ello, se pueden disponer marcas de centrado sobre la plataforma (3) y el alza (11)
opcional que ayuden al barista a colocar la taza. Una segunda opcién es disponer una
serie de sensores de distancia (13) alrededor de la abertura (6), por ejemplo, en las
esquinas de un triangulo equilatero, que permitan reconocer la posicién y el diametro de
la taza. De esta forma, el dispositivo de control (12) podra recentrar y escalar el dibujo a
realizar. Para ello, el asa de la taza se dispondra en una orientacion prefijada. Si el
namero de sensores de distancia (13) es suficientemente alto, el propio sistema
reconocera la posicion del asa. lgualmente, un nuimero elevado de sensores de
distancia (13) permite reconocer la forma real del alimento (A) y permitird que el
dispositivo de control (12) revise el dibujo.

Para evitar choques, el detector (10) y los sensores de distancia (13) se situaran en un

plano horizontal inferior al de movimiento del carro (5).

La impresora puede disponer de una camara (14), en el dispositivo de control (12) o en
otra parte, para tomar la imagen del cliente, de forma que la consumicion esté
completamente personalizada. Igualmente puede comprender una aplicacién para
ofrecer al cliente cargar una imagen. Por ejemplo, ofrecera un cédigo QR que el cliente
lee para acceder a la pagina donde cargar su imagen. La impresora debera ser capaz

de conectarse con ese servidor externo.

La impresora puede estar preparada para imprimir sobre un alimento (A) o sobre varios,
para lo cual el dispositivo de control (12), la plataforma (3) y el carro (5) deben estar
correctamente dimensionados. Si el alimento (A) es muy grande, se puede hacer que el
movimiento relativo de la plataforma (3) y la parte superior (1) comprenda movimientos

en el plano horizontal.

Se considera que no es necesario detallar los elementos basicos, como fuentes de
alimentacion, transformadores, carcasas o0 tipos de actuadores, pues estos son

facilmente derivables de los elementos ya descritos.

El procedimiento con la impresora de la figura 1 es el siguiente. El barista utilizara el
dispositivo de control (12) para seleccionar una imagen de un repositorio, tomar una foto
con la camara (14) u ofrecer al cliente la posibilidad de subir su propia imagen. Por

ejemplo, mostrando un codigo QR para que el cliente capture y acceda al servidor.
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El barista ajustara el tamafio y centrado de la imagen, recortando elementos si es
necesario para ajustarse a la forma de alimento. Este ajuste puede hacerlo el dispositivo
de control (12) a partir de las medidas de los sensores de distancia (13), pero se
recomienda una revision por parte del barista. En ese caso, el ajuste se realizara tras el

movimiento de la plataforma (3).

El dispositivo de control (12) dar& las 6rdenes oportunas al resto de la impresora para
gue se proceda a la impresién y se descendera la plataforma (3) para recuperar el

alimento impreso.
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REIVINDICACIONES

1- Impresora alimentaria, para realizar un dibujo sobre una base superior horizontal de
un alimento (A), caracterizada por que comprende:
una parte superior (1), con al menos un cartucho (4) de tinta alimentaria,
montado en un carro (5) mévil en un plano horizontal, y una abertura (6) de acceso a
una plataforma (3), montada en una base (2) de apoyo de la parte superior (1),
existiendo movilidad vertical entre la parte superior (1) y la plataforma (3); y

un dispositivo de control (12).

2- Impresora alimentaria, segun la reivindicacion 1, que comprende un alza (11)

desmontable en la plataforma (3).

3- Impresora alimentaria, segun la reivindicacién 1, que comprende un detector (10) de
la posicion vertical del alimento (A) en un plano horizontal inferior al carro (5).

4- Impresora alimentaria, segun la reivindicacion 1, que comprende una serie de
sensores de distancia (13) distribuidos alrededor de la abertura (6) en un plano

horizontal inferior al carro (5).

5- Impresora alimentaria, segun la reivindicacién 1, cuyo dispositivo de control es

desmontable.

6- Impresora alimentaria, segun la reivindicacién 1, cuyo dispositivo de control (12) se

comunica con la impresora por via inaldmbrica.

7- Impresora alimentaria, segln la reivindicacion 1 o 5, que comprende una camara
(14).

8- Impresora alimentaria, segun la reivindicacién 1, que también posee movilidad en el

plano horizontal entre la plataforma (3) y la parte superior (1).

9- Impresora alimentaria, segun la reivindicacion 1, cuya parte superior (1) es fija.

10- Impresora alimentaria, segun la reivindicacion 1, cuyo dispositivo de control posee

un medio de conexién a un servidor externo.
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