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DESCRIPCION

CINTA MOTORIZADA FLOTANTE PARA RECOGIDA DE RESIDUOS ANIMALES Y
VEGETALES ACUATICOS

SECTOR DE LA TECNICA

La presente invencién pertenece al sector de la recogida y tratamiento de residuos en

el medio ambiente.

El objeto de esta invencién es crear una nueva cinta motorizada semi automatica
disefiada especificamente para recoger vegetacion acudtica y residuos de animales

muertos en cualquier superficie acuatica.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

En la actualidad, uno de los procesos de recogida de vegetacion acuatica y animales
muertos en las diferentes cuencas hidrolégicas espafiolas se realiza de manera
manual usando pequefias embarcaciones. Debido a esta limitacion, el proceso se

torna lento y poco eficiente.

Actualmente no hay un disefio para la recogida automatizada para la vegetaciéon
acudtica y residuos de animales muertos que dote de una alta eficiencia en los

tiempos de recogida.

EXPLICACION DE LA INVENCION

Los creadores de la presente solicitud han desarrollado un nuevo sistema que solventa
las carencias anteriores mediante una cinta motorizada flotante disefiada
especificamente para recoger una gran cantidad de residuos animales y vegetales en

zonas acuaticas de forma automatizada.

La cinta motorizada flotante se encuentra sobre una plataforma de flotacion con forma
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de paralelepipedo y una hendidura en uno de sus laterales. Sobre esta plataforma se
encuentra una estructura de anclaje que lleva incorporada una corona de giro

accionada por un motor.

Esta corona soporta un bastidor que tiene incorporado un brazo hidraulico y unos
puntos de pivotacién. Gracias al giro de la corona, conseguimos una rotacion en el

plano horizontal del bastidor con respecto de la plataforma de flotacion.

De igual manera, al activar el brazo hidraulico por su correspondiente bomba, se
produce un movimiento de inclinacién sobre dichos puntos de pivotaciéon. Asi logramos
que la estructura de soporte de la cinta pase de una posicion de transporte a una

posicién de trabajo.

La estructura de soporte de cinta sirve para soportar la cinta recogedora, asi como el
motor hace funcionar a dicha cinta. Ademas, esta estructura tiene adherida dos

chapas de limitacion para evitar el vertido de los residuos recogidos.

En la plataforma de flotacion también encontramos unas cornamusas para el
remolcado del conjunto. También se encuentra en la superficie de la plataforma de

flotacion un grupo generador que alimenta eléctricamente al sistema.

Una vez que la cinta motorizada flotante se encuentra en posicién de trabajo, uno de
los extremos de la cinta recogedora se encuentra sumergida dentro del agua de
manera que la vegetacién es transportada por la cinta recogedora, expulsandola por el
otro extremo de la cinta. Los residuos pueden ser depositados en unos contenedores

especiales habilitados para esta tarea.

La cinta motorizada flotante se puede fabricar segin las necesidades del volumen de

recogida y tipos de residuos.

Lo novedoso de este disefio es la creacién de un sistema especifico para facilitar una
gran recogida de residuos y su posterior depositado en un solo movimiento mediante

un sistema automatico.

La ventaja de este sistema es que logramos aumentar notablemente la eficiencia
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durante el proceso de recogida. Hasta ahora no se usa nada parecido.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Para complementar la descripcidén, se acompafia un juego de dibujos en donde con

caracter ilustrativo y no limitativo, se ha representado lo siguiente:

Figura 1.- Muestra una vista en perspectiva de la cinta motorizada flotante.

Figura 2.- Muestra una vista en perspectiva de la cinta motorizada flotante.

Figura 3.- Muestra una vista en perspectiva de la cinta motorizada flotante.

Figura 4.- Muestra una vista en perspectiva de la cinta motorizada flotante.

Figura 5.- Muestra una vista lateral de la cinta motorizada flotante.

Figura 6.- Muestra una vista lateral de la cinta motorizada flotante.

Figura 7.- Muestra una vista superior de la cinta motorizada flotante.

Figura 8.- Muestra una vista trasera de la cinta motorizada flotante.

Figura 9.- Muestra una vista frontal de la cinta motorizada flotante.

Figura 10.- Muestra una vista en perspectiva de la cinta motorizada flotante.

Figura 11.- Muestra una vista en perspectiva de la cinta motorizada flotante.

Figura 12.- Muestra una vista en perspectiva de la cinta motorizada flotante.

Figura 13.- Muestra una vista en perspectiva de la cinta motorizada flotante.

Figura 14.- Muestra una vista superior de la cinta motorizada flotante.
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Figura 15.- Muestra una vista inferior de la cinta motorizada flotante.

Figura 16.- Muestra una vista lateral de la cinta motorizada flotante.

Figura 17.- Muestra una vista lateral de la cinta motorizada flotante.

Figura 18.- Muestra una vista frontal de la cinta motorizada flotante.

Figura 19.- Muestra una vista trasera de la cinta motorizada flotante.

REALIZACION PREFERENTE DE LA INVENCION

A continuacion, se describe un ejemplo particular del dispositivo inventado haciendo

referencias a las figuras adjuntas.

La cinta motorizada flotante (figura 1) se encuentra sobre una plataforma de flotacion
(1) con forma de paralelepipedo y una hendidura en uno de sus laterales. Sobre esta
plataforma (1) se encuentra una estructura de anclaje a plataforma (5) que lleva

incorporada una corona de giro (7) accionada por un motor de giro del bastidor (6).

Esta corona de giro (7) soporta un bastidor (15) que tiene incorporado un brazo
hidraulico (9) y unos puntos de pivotacion (3). Gracias a esta corona de giro (7),
conseguimos una rotacion en el plano horizontal del bastidor (15) con respecto de la

plataforma de flotacion (1).

De igual manera, al activar el brazo hidraulico (9) por su correspondiente bomba
hidraulica (8), se produce un movimiento de inclinacion sobre dichos puntos de
pivotacion (3). Asi logramos que la estructura de soporte de cinta (10) pase de una
posicién de transporte (figura 2) a una posicion de trabajo (figura 10).

La estructura de soporte de cinta (10) sirve para soportar la cinta recogedora (11), asi
como el motor de giro de cinta (12) hace funcionar a dicha cinta recogedora (11).

Ademds, esta estructura de soporte de cinta (10) tiene adherida dos chapas de
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limitacion (14) para evitar el vertido de los residuos recogidos. Esta estructura de
soporte de cinta (10) se encuentra fijada al bastidor (15) por los puntos de pivotacion

(3) y al brazo hidraulico (9) a través de la articulacién del hidraulico (4)

En la plataforma de flotacion (1) también encontramos unas cornamusas (2) para el
remolcado del conjunto. También se encuentra en la superficie de la plataforma de
flotacion (1), un grupo generador (13) que alimenta y controla eléctricamente al

sistema.
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REIVINDICACIONES

1. Cinta motorizada flotante para recogida de residuos animales y vegetales
acudticos caracterizada por tener una plataforma de flotacion (1) en forma de
paralelepipedo con una hendidura lateral, una estructura de anclaje a plataforma (5),
una corona de giro (7), un bastidor (15), un brazo hidraulico (9), una estructura de
soporte de cinta (10), una cinta recogedora (11), un grupo generador (13) y unas

cornamusas (2)

2. Cinta motorizada flotante para recogida de residuos animales y vegetales
acuaticos segun la reivindicacion 1, tiene una plataforma de flotacion (1) con forma de
paralelepipedo y una hendidura lateral. Esta hendidura lateral permite la inclinacién del
conjunto constituido por la estructura de soporte de cinta (10) y la cinta recogedora
(11) para disponerse en posicién de trabajo.

3. Cinta motorizada flotante para recogida de residuos animales y vegetales
acuaticos segun la reivindicacion 1, tiene una estructura de anclaje a plataforma (5)
que se encarga de unir fijamente la plataforma de flotacién (1) con la corona de giro

(7), asi como albergar el motor de giro del bastidor (6)

4, Cinta motorizada flotante para recogida de residuos animales y vegetales
acuaticos segun la reivindicacién 1, tiene un bastidor (15) que se encarga de unir la
corona de giro (7) con la estructura de soporte de cinta (10) mediante los puntos de

pivotacién (3) y el brazo hidraulico (9).

5. Cinta motorizada flotante para recogida de residuos animales y vegetales
acuaticos segun la reivindicacion 1, tiene un brazo hidraulico (9) que se encuentra
unido en un extremo al bastidor (15) a través del anclaje de brazo al bastidor (17) y en
el otro extremo a la estructura de soporte de cinta (10) a través de la articulacién del
hidraulico (4). La funcion de este brazo hidraulico (9) es la de inclinar el conjunto para
disponerlo en posicién de trabajo gracias al trabajo de la bomba hidraulica (8).

6. Cinta motorizada flotante para recogida de residuos animales y vegetales

acuaticos segun la reivindicacién 1, tiene una estructura de soporte de cinta (10) que
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se encarga de albergar la cinta recogedora (11), el motor de giro de cinta (12) y las

chapas de limitacion (14).

7. Cinta motorizada flotante para recogida de residuos animales y vegetales
acuaticos segun la reivindicacion 1, tiene una cinta recogedora (11) que se mueve
gracias al giro de los rodillos de cinta (16). Estos rodillos de cinta (16) se encuentran

accionados por el motor de giro de cinta (12)

8. Cinta motorizada flotante para recogida de residuos animales y vegetales
acudaticos segun la reivindicacién 1, tiene un grupo generador (13) que se encuentra
anclado a la plataforma de flotacion (1) y cuya finalidad es alimentar y controlar

eléctricamente al sistema.

9. Cinta motorizada flotante para recogida de residuos animales y vegetales
acuaticos segun la reivindicacion 1, tiene unas cornamusas (2) que se encuentran
fijadas a la plataforma de flotacion (1) y cuya finalidad es la de servir como punto de

traccion y amarre para el remolque del sistema.
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