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DESCRIPCION
Soporte para camara.
Objeto de la invencién

El objeto de la invencién es un soporte para camara, que comprende una carcasa para el
acoplamiento de una camara y un mastil de soporte de la carcasa, siendo dicho soporte
adecuado para la disponer manualmente una camara en una serie de posiciones
predeterminadas, aptas para la captacion de una serie de instantaneas destinadas al
montaje de una fotografia de 360° grados.

Campo de aplicacion de la invencién

Esta invencién es aplicable en el sector de la fotografia y en particular para la captacion
de imagenes adecuadas para el montaje de fotografias de 360°.

Estado de la técnica

Actualmente dentro del campo de la fotografia es conocida la técnica que permite realizar
a partir de una secuencia de imagenes una fotografia de 360°.

Dentro del campo profesional para captar dichas imagenes se utilizan camaras muy
sofisticadas y de un coste muy elevado que no estan al alcance de los aficionados a la
fotografia.

Dentro del elevado sector de personas aficionadas a la fotografia es cada vez mayor el
numero de usuarios que disponen de las denominadas camaras deportivas o camaras
compactas que disponen de aplicaciones y de programas especificos para el montaje de
fotografias de 360° a partir de una serie de instantaneas.

Uno de los problemas que plantea la captacion de las imagenes para realizar el posterior
montaje de estas fotografias de 360° es que las imagenes captadas deben de cubrir en
su conjunto la totalidad del espacio destinado a conformar la fotografia de 360° y que
dichas imagenes deben de solaparse parcialmente para que el software pueda unir las
diferentes imagenes en una unica fotografia.

Obviamente una solucion poco efectiva y de resultados inciertos seria colocar la camara
sobre un tripode e ir girandola para hacer las diferentes fotografias. Sin disponer de
medios para medir los angulos de giro resulta practicamente inviable conseguir una serie
de instantaneas que se solapen ligeramente y que en su conjunto cubran los 360°. Por
tanto esta solucion intuitiva no garantiza la obtencion de unas posiciones correctas de la
camara y en el mejor de los casos, después de multiples intentos, se podria obtener una
fotografia panoramica cubriendo una franja horizontal 360°, pero sin llegar a obtener lo
que se conoce como fotografia de 360° que cubre un espacio a modo de cupula,
cerrandose verticalmente por arriba.

El titular de la presente invencién desconoce la existencia de soportes para camaras que
permitan posicionar manualmente la cdmara en una serie de posiciones predeterminadas
y adecuadas para tomar una serie de imagenes aptas para conformar una fotografia de
360°.
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Descripcion de la invencién

El soporte para camara objeto de esta invencion, que comprende una carcasa para el
acoplamiento de una camara y un mastil de soporte de la carcasa, es de una gran
sencillez constructiva y presenta unas caracteristicas adecuadas para permitir la
colocacién de una camara, preferentemente de deporte o compacta, y de forma
practicamente intuitiva en una serie de posiciones predeterminadas adecuadas para
tomar una serie de imagenes aptas para conformar una fotografia de 360°.

Este soporte permite que cualquier usuario o aficionado a la fotografia, sin experiencia ni
informacién previa, pueda colocar correctamente la camara en las posiciones adecuadas
para captar dichas imagenes, ya que es no es preciso realizar ninguna medicion ni
calculo de dichas posiciones.

De acuerdo con la invencién el mastil estd provisto de unos medios de apoyo en una
posicion fija sobre cualquier superficie, pudiendo tratarse dichos medios de apoyo de: un
tripode, una ventosa, una mordaza de presion o cualquier otro elemento convencional.

El mastil y la carcasa comprenden unos medios de acoplamiento mutuo en una serie de
posiciones relativas, en las que la carcasa se dispone con unas orientaciones radiales
predeterminadas respecto a un eje geométrico del mastil y en las que la camara acoplada
a la carcasa cubre en total un angulo de 360° en torno al eje geométrico del mastil;
encontrandose desfasadas las sucesivas posiciones de la carcasa en un angulo
predeterminado.

El nimero de posiciones relativas de acoplamiento de la carcasa sobre el mastil y
consiguientemente el angulo de desfase entre las posiciones relativas consecutivas ha
sido calculado para que las imagenes captadas por la camara situada en dichas
posiciones cubran los 360° mencionados y que se superpongan parcialmente con el fin
de facilitar el posterior montaje de una fotografia de 360°.

De acuerdo con la invencion la carcasa comprende al menos una primera cavidad y una
segunda cavidad para el montaje de camara en dos posiciones predeterminadas en las
que la direccién de enfoque de la camara forma con la direccion del eje geométrico del
mastil unos angulos predeterminados, que se mantienen constantes en las diferentes
posiciones radiales de acoplamiento de la carcasa con el mastil.

Con estas caracteristicas, combinando las diferentes posiciones de montaje de la camara
en la carcasa y las diferentes posiciones de acoplamiento de la carcasa con el mastil, la
camara se dispone en una serie de posiciones que permiten obtener dos series de
imagenes perimetrales coincidentes en las diferentes posiciones radiales pero enfocando
zonas a dos alturas diferentes, de forma que las imagenes de cada serie se superpongan
ligeramente en direccion lateral entre si y ligeramente en direccion vertical con las de la
otra serie. De este modo queda garantizado que las imagenes captadas pueden
conformar de forma precisa una fotografia tridimensional de 360° cubriendo una
superficie a modo de cupula.

Las caracteristicas de la invencion, recogidas en las reivindicaciones adjuntas, se
comprenderan con mayor facilidad a la vista del ejemplo de realizacién mostrado en las
figuras que se describen a continuacion.
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Descripcion de las figuras

Para complementar la descripcion que se esta realizando y con objeto de facilitar la
comprension de las caracteristicas de la invencion, se acompana a la presente memoria
descriptiva un juego de dibujos en los que, con caracter ilustrativo y no limitativo, se ha
representado lo siguiente:

- La figura 1 muestra una vista explosionada en perspectiva de un ejemplo de realizacion
del soporte para camaras segun la invencién, en la que se puede observar la carcasa y el
extremo superior del mastil.

- La figura 2 muestra una vista en perspectiva superior de la carcasa acoplada con el
mastil y en la que se han marcado con linea de trazos las posibles posiciones angulares
de acoplamiento de la carcasa con el mastil.

- La figura 3 muestra una vista explosionada en perspectiva del soporte de las figuras
anteriores, en la que se ha representado la camara con linea discontinua y alineada con
las dos posiciones posibles de acoplamiento con la carcasa.

- La figura 4 muestra una vista de perfil del soporte en una posiciéon de uso, con la
cadmara representada en linea de trazos y montada en la carcasa en una primera posicion
de acoplamiento.

- La figura 5 muestra una vista analoga a la anterior con la cdmara montada en la carcasa
en una segunda posicion de acoplamiento.

Realizacion preferida de la invencion

En ejemplo de realizacion mostrado en la figura 1 el soporte para camaras comprende
una carcasa (1) y un mastil (2) de soporte de la carcasa (1).

Dicha carcasa (1) dispone de una primera cavidad (11) y de una segunda cavidad (12)
para el acoplamiento de una camara (3) en dos posiciones diferentes, tal como se
muestra esquematicamente en las figuras 3 a 5.

La carcasa (1) y mastil (2) comprenden unos medios de acoplamiento mutuo (13, 21) en
una serie de posiciones relativas, en las que la carcasa (1) se dispone con unas
orientaciones radiales predeterminadas respecto a un eje geométrico (e) del mastil (2),
marcadas con linea discontinua en la figura 3.

Acoplando la carcasa (1) con el mastil (2) en las sucesivas posiciones relativas posibles,
la camara (3) capta imagenes en un angulo de 360° en torno al eje geométrico (e) del
mastil, con independencia de la dicha camara se encuentre montada en la carcasa (1) en
la posicion representada en la figura 4 o en la figura 5.

Las sucesivas posiciones de acoplamiento de la carcasa (1) con el mastil (2) tienen un
angulo predeterminado (d) de desfase, que en el ejemplo mostrado es de 60°.

En el ejemplo mostrado los medios de acoplamiento (13, 21) de la carcasa (1) y del mastil
(2) comprenden un apéndice (21) y una cavidad hueca (22), de seccidon hexagonal,
acoplables manualmente por machihembrado en la direccion del eje geométrico (e) del
mastil.
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Las superficies enfrentadas del apéndice (21) y de la cavidad hueca (22) presentan una
forma tronco piramidal hexagonal, que facilita su acoplamiento y desacoplamiento manual
en la direccion del eje (e) del mastil (2).

Este mastil esta provisto en el extremo opuesto a los medios de acoplamiento (21), de
unos medios de apoyo (no representado) adecuados para su colocacién en una posicion
en una posicion fija sobre cualquier superficie. Tal como ya se ha mencionado estos
medios de apoyo pueden tratarse de un tripode, una brida de presion, una ventosa, u
otros medios cualesquiera adecuados para esta finalidad y que permitan mantener al
mastil en una posicion fija mientras se varia la posicion de acoplamiento de la carcasa (1)
con el mismo.

En las posiciones de montaje de la camara (3) en la primera (11) y en la segunda cavidad
(12) de la carcasa (1), representadas en las figuras 4 y 5, las direcciones (d1 y d2) de
enfoque de la camara (3) forman respectivamente con la direccién del eje geométrico (e)
del mastil un angulo (a) comprendido entre 110° y 120° y un angulo (b) comprendido
entre 20° y 30°.

Estos angulos (a, b) predeterminados se mantienen constantes en las diferentes
posiciones radiales de acoplamiento de la carcasa (1) con el mastil (2).

En el ejemplo mostrado el angulo (a) es concretamente de 117° y el angulo (b) de 27°
Estas inclinaciones de las direcciones de enfoque (d1, d2) de la camara (3) respecto a la
vertical permiten cubrir con una camara provista de un objetivo de gran angular estandar,
por ejemplo de 110°, cubre el campo suficiente en direccion vertical para conformar una
fotografia de 360°.

Una primera serie de imagenes se capta montando la camara (3) en la carcasa en la
primera posicion mostrada en la figura 4, y acoplando sucesivamente la carcasa (1) con
el mastil (2) en las seis posiciones relativas radiales, determinadas por los medios de
acoplamiento (13, 21).

La segunda serie de imagenes de capta de igual modo, pero con la camara (3) montada
en la carcasa (1) en la segunda posicion mostrada en la figura 4.

Una vez descrita suficientemente la naturaleza de la invencién, asi como un ejemplo de
realizacion preferente, se hace constar a los efectos oportunos que los materiales, forma,
tamano y disposicion de los elementos descritos podran ser modificados, siempre y
cuando ello no suponga una alteracion de las caracteristicas esenciales de la invencion
que se reivindican a continuacion.
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REIVINDICACIONES

1. Soporte para camaras; adecuado para la disponer manualmente una camara (3) en
una serie de posiciones predeterminadas aptas para la captacion de una serie de
instantaneas destinadas al montaje de una fotografia de 360° grados, y que comprende
una carcasa (1) para el acoplamiento de la camara (3) y un mastil (2) de soporte de la
carcasa (1); caracterizada por que:

- el mastil (2) esta provisto de unos medios de apoyo en una posicion fija sobre cualquier
superficie;

- el mastil (2) y la carcasa (1) comprenden unos medios de acoplamiento (13, 21) mutuo
en una serie de posiciones relativas, en las que la carcasa (1) se dispone con unas
orientaciones radiales predeterminadas respecto a un eje geométrico (e) del mastil (2) y
en las que la camara (3) acoplada a la carcasa cubre en total un angulo de 360° en torno
al eje geométrico (e) del mastil (2); encontrandose desfasadas las sucesivas posiciones
de la carcasa (1) en un angulo predeterminado (d) y;

- la carcasa (1) comprende al menos una primera cavidad (11) y una segunda cavidad
(12) para el montaje de la camara (3) en dos posiciones predeterminadas en las que la
direccién de enfoque de la camara (3) forma con la direccion del eje geométrico del mastil
(2) unos angulos (a, b) predeterminados que se mantienen constantes en las diferentes
posiciones de acoplamiento de la carcasa (1) con el mastil (2).

2. Soporte, segun la reivindicacion 1, caracterizado por que el angulo predeterminado (d)
de desfase de las sucesivas posiciones de acoplamiento de la carcasa (1) con el mastil
(2) es de 60°.

3. Soporte, segun las reivindicaciones 1 y 2, caracterizado por que los medios de
acoplamiento mutuo de la carcasa (1) y mastil (2) comprenden un apéndice (21) y una
cavidad hueca (13), de seccion hexagonal, acoplables manualmente por machihembrado
en la direccidn del eje geométrico (e) del mastil (2).

4. Soporte, segun una cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por
que en las dos posiciones predeterminadas de montaje de la camara (3) la carcasa (1),
las direcciones de enfoque (d1, d2) de la camara (3) forman respectivamente con la
direccion del eje geométrico (e) del mastil (2) un angulo (a) comprendido entre 110° y
120°, y un angulo (b) comprendido entre 20° y 30°.

5. Soporte, segun la reivindicacion 4, caracterizado por que en las dos posiciones de
montaje de la camara (3) en la carcasa (1), las direcciones de enfoque (d1, d2) de la
camara (3) forman respectivamente con la direccién del eje geométrico (e) del mastil (2)
un angulo de 117°y de 27°.
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