ES 1210 666 U

OFICINA ESPANOLA DE
PATENTES Y MARCAS

: é ESPANA Numero de publicacién: 1210

@Namero de solicitud: 201830373

Gint. cl.;

HO4N 5/222 (2006.01)

® SOLICITUD DE MODELO DE UTILIDAD U
@ Fecha de presentacion: @ Solicitantes:
19.03.2018 ORDUNA IBARRA, Miguel Angel (100.0%)
Calle Velazquez, n° 1
Fecha de publicacién de la solicitud: 28431 EL BOALO (Madrid) ES
20.04.2018 @ Inventor/es:

ORDUNA IBARRA, Miguel Angel

Agente/Representante:
GONZALEZ LOPEZ-MENCHERO , Alvaro Luis

Titulo: SOPORTE ESTABILIZADOR AUTOMATICO PARA CAMARA FOTOGRAFICA MEDIANTE
SERVOMOTORES




10

15

20

25

30

35

ES 1210666 U

DESCRIPCION

SOPORTE ESTABILIZADOR AUTOMATICO PARA CAMARA FOTOGRAFICA MEDIANTE
SERVOMOTORES

OBJETO DE LA INVENCION

Es objeto de la presente invencion, tal y como el titulo de la invencion establece, un soporte
estabilizador automatico para una camara fotografica, es decir, hace referencia a un soporte
que, de manera automatica al pulsar un botén, estabiliza en el plano horizontal una camara
fotografica logrando poder asegurar la realizacion de fotografias con la camara

perfectamente paralela al plano horizontal.

Caracteriza a la presente invencion las especiales caracteristicas funcionales y constructivas
de los elementos que forman parte del soporte estabilizador de manera que todos ellos
coadyuvan a la consecucion de un dispositivo que ademas de servir de soporte a una
camara fotografica permite la estabilizacion de manera automatica, con tan solo pulsar un
botdn sin necesidad de tener que realizar ajustes manuales, pudiendo anclarse el soporte a
un tripode o a cualquier superficie estable que permita su anclaje o su colocacién de manera

estable.
Por lo tanto, la presente invencion se circunscribe dentro del ambito de los soportes para
camaras fotograficas y similares, y de manera particular entre aquellos que cuentan con

medios de estabilizacion.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

Tradicionalmente, a la hora de estabilizar en horizontal una camara fotografica, los usuarios
lo hacen mediante un dispositivo de soporte conocido como tripode. Para orientar al usuario
sobre el grado de inclinacién de la camara montada sobre el tripode, muchos de ellos
incorporan uno o varios niveles de burbuja. Asi, si el usuario desea colocar la camara en
una posicién horizontal estable, gradua la colocacion del tripode de manera manual

siguiendo la indicacion del nivel de burbuja.

Cuando el usuario de la camara cambia el tripode de posicién, si quiere colocar la camara

nuevamente en posicion estable horizontal, tiene que volver a regular el tripode siguiendo el
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proceso descrito. Esto presenta inconvenientes como perder el ritmo de la sesion de
fotografia o perder la oportunidad de fotografiar un objetivo efimero si hay que repetir el
proceso de ajuste. Ademas, el proceso ofrece un margen de error amplio y puede resultar
especialmente complicado en situaciones de poca luz (como por ejemplo en fotografia

nocturna).

El soporte estabilizador automatico para el que se solicita la patente, tiene como objetivo
facilitar el proceso de ajuste al ofrecer una estabilizacién horizontal automatica con sélo
pulsar un botén. Funciona asi tanto si va montado sobre un tripode como si esta colocado
sobre cualquier otra superficie estable. Al menos por parte del solicitante, se desconoce la
existencia de ningun dispositivo ni de ninguna otra invencién de aplicacion similar que
presenten unas caracteristicas técnicas iguales o semejantes a las que presenta el soporte

estabilizador que aqui se reivindica.

EXPLICACION DE LA INVENCION

Es objeto de la invencion un soporte estabilizador automatico disefiado para poder montar
sobre él una camara fotografica o cualquier elemento equivalente o que precise de una
colocacion estable respecto del plano de tierra, donde la operacion de colocacion estable

horizontal se realiza mediante una sencilla operacion de pulsar un botén.

Concretamente, lo que la invencion propone, como se ha sefalado anteriormente, es un

soporte estabilizador automatico mediante el empleo de dos servomotores.

El soporte estabilizador consta de dos superficies: una primera superficie dispuesta de
manera inferior respecto de una segunda superficie a la que denominaremos superficie
superior. La superficie inferior es fija y permite montar el soporte sobre un tripode o una
superficie estable; la superficie superior es articulada respecto a la inferior y permite que

sobre ella se fije la camara.

Esta estructura se ve complementada por un sistema que incluye varios componentes
mecanicos y digitales y un programa de control ejecutado por un microprocesador. El
sistema comprende (entre otros) botones, baterias, sensores (acelerometro, giréscopo,
sensor de inclinacion), actuadores (servomotores) y un microprocesador encargado de su

control.
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Los sensores estan montados en la superficie superior y son los encargados de recoger y
proporcionar al microprocesador informacién sobre la inclinacion de la superficie superior a
la que se fija la camara. Esta informacién es analizada por el programa de control en
funcionamiento en el microprocesador que decide en qué grado es necesario inclinar la
superficie superior del dispositivo en cualquiera de los 2 ejes del plano horizontal (X o Y)
para que ofrezca una superficie horizontal estable a la camara (o cualquier otro aparato)

montada sobre ella.

Al pulsar un botdn, el programa de control enviara instrucciones a los servomotores para
que se muevan con la inclinacién necesaria para ofrecer una superficie superior estable
horizontal o una inclinacién previamente seleccionada en caso de contar con una pantalla en

la que seleccionar la inclinacién deseada.

Los servomotores se montan con la orientacion de los ejes X e Y sobre el plano horizontal
con el fin de que puedan inclinar la superficie superior los grados necesarios respecto a

dichos ejes para ofrecer una superficie horizontal estable.

Los servomotores se montaran uno sobre el otro con la orientacion mencionada para hacer

posible la inclinacion en los dos ejes y se fijaran mediante acoples a las dos superficies.

Con todo ello, las principales ventajas que ofrece el soporte estabilizador automatico de la

invencion son:

- Asegurar una colocacién horizontal de la camara o cualquier otro aparato, aunque el

tripode o superficie de apoyo no esté alineado con la horizontal.

- Realizar dicho proceso de una manera muy simple con sélo pulsar un boton.

- Realizar dicho proceso de una manera muy simple incluso en condiciones de

visibilidad reducida o nula.

- Ofrecer un mecanismo que permite ejecutar el proceso de estabilizacion cuantas
veces se desee eliminando el proceso manual de ajuste tradicional y ofreciendo

mayor precision que éste.

- Cubrir la carencia en el mercado de un dispositivo estabilizador de estas
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caracteristicas.

El soporte estabilizador objeto de la invencién no esta limitado al uso exclusivo de una
camara fotografica; al soporte mencionado podrian fijarse otros dispositivos como
videocamaras, equipos de medicion, teléfonos moéviles o, en general, cualquier tipo de

aparato que necesitemos estabilizar en el plano horizontal.

Salvo que se indique lo contrario, todos los elementos técnicos y cientificos usados en la
presente memoria poseen el significado que habitualmente entiende un experto normal en la
técnica a la que pertenece esta invencion. En la practica de la presente invencién se pueden

usar procedimientos y materiales similares o equivalentes a los descritos en la memoria.

A lo largo de la descripcion y de las reivindicaciones la palabra “comprende” y sus variantes
no pretenden excluir otras caracteristicas técnicas, aditivos, componentes o pasos. Para los
expertos en la materia, otros objetos, ventajas y caracteristicas de la invencion se

desprenderan en parte de la descripcion y en parte de la practica de la invencion.

EXPLICACION DE LAS FIGURAS

Para complementar la descripcion que se esta realizando y con objeto de ayudar a una
mejor comprension de las caracteristicas de la invencion, se acompafia como parte
integrante de dicha descripcion, un juego de dibujos en donde con caracter ilustrativo y no

limitativo, se ha representado lo siguiente:

Figura numero 1.- Muestra una perspectiva del dispositivo de la invencion. En ella se

aprecian los componentes principales.

Figura numero 2.- Muestra una perspectiva diferente del dispositivo de la invencion. En ella

se aprecian los componentes principales.

Figura numero 3.- Muestra una perspectiva del dispositivo de la invencién en posicion

articulada de estabilizacion. En ella se aprecian los componentes principales.

Figura numero 4.- Muestra una perspectiva del dispositivo de la invencion montado sobre un

tripode.
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REALIZACION PREFERENTE DE LA INVENCION

A la vista de las mencionadas figuras, y de acuerdo con la numeracion adoptada, se puede
observar en ellas un ejemplo no limitativo del soporte estabilizador automatico de la
invencion, el cual comprende las partes y elementos que se indican y describen en detalle a

continuacion.

Asi, tal como se aprecia en dichas figuras, el soporte estabilizador automatico (1) de la
invencion comprende dos superficies; una primera superficie mas proxima al suelo a la que
denominaremos superficie inferior (2) sirve para fijar el dispositivo a un tripode o superficie
estable mediante una pieza de ajuste colocada en la posicién central (4) de la superficie
inferior y una segunda superficie que esta colocada por encima de la superficie inferior (2) y
a la que denominaremos superior (3) que permite que la camara o cualquier otro dispositivo

se fije al estabilizador mediante unos medios de fijacion.

Los medios de fijacién de la camara o disposicion equivalente sobre la superficie superior
pueden ser varios, desde un tornillo (5), tal y como se muestra en las figuras, hasta un
vastago provisto de una muesca que asegura una fijacioén estable, o cualquier otro medio del

estado de la técnica conocido.

El mecanismo de articulacion que inclina la superficie superior (3) respecto de la superficie
inferior (2) comprende un primer servomotor o servomotor inferior (6) unido de manera
articular con la superficie inferior (2) y un segundo servomotor o servomotor superior (7) que
esta unido por un lado con el servomotor inferior (6) y por otro lado con la superficie superior

(3) de manera articular.

La unién articular del servomotor inferior (6) con la superficie inferior (2) se realiza mediante
un soporte (6.1) que tiene una configuracion en forma de “U” donde el tramo que une los
tramos verticales queda fijado el soporte inferior (2) mientras que en los brazos verticales es
donde se fija de manera articular el servomotor inferior (6) que permite un giro relativo entre

el servomotor inferior (6) y el soporte de fijacion (6.1) respecto de un eje “X”.

La union articular del servomotor superior (7) con la superficie superior (3) se realiza
mediante un soporte (7.1) que tiene una configuracion en forma de “U” y queda montado de
forma invertida de manera que el tramo que une los brazos verticales queda fijado sobre el

soporte superior (3), mientras que en los extremos de los brazos verticales es donde se fija
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de manera articular el servomotor superior (7) que permite un giro relativo entre el
servomotor inferior (7) y el soporte de fijacion (7.1) respecto de un eje “Y” que es

perpendicular al eje de giro “X”.

Sobre la superficie superior se disponen el o los sensores (8) que recogen y proporcionan
informacion sobre la inclinacion, asi como también un pulsador (9) o botdn de accionamiento

de la estabilizacion automatica.

Sobre la superficie inferior (2) se dispone un microprocesador (10) que esta conectado al
sensor o los sensores (8), el botéon (9) y los servomotores (6) y (7). Los componentes
electronicos y mecanicos seran alimentados por una bateria (11), también montada sobre el

soporte inferior (2).

La posicién de los componentes, asi como del cableado y tamafio de los componentes no

son caracteristicas limitativas pudiendo variar.

Los servomotores (6 y 7) se montan con la orientacién de los ejes X e Y sobre el plano
horizontal con el fin de que puedan inclinar la superficie superior los grados necesarios

respecto a dichos ejes para ofrecer una superficie horizontal estable.

El sensor o los sensores (8) miden la inclinacion de la superficie superior (8) respecto de un
plano horizontal terrestre y lo hacen midiendo la inclinacion de los ejes “X” e “Y”; por ello
también se han de montar alineados con la orientacion de servomotores respecto a ambos
ejes. Asi, los cambios de inclinacién de la superficie superior producidos por los
servomotores, tendran un impacto y un reflejo directo en los datos de medicién de

inclinacion de manera alineada en cada eje.

El espacio comprendido entre la superficie inferior (2) y la superficie superior (3) quedara
cubierto, pero en las figuras incluidas se representa abierto para una mejor comprension de
la invencion. Por el mismo motivo, tampoco se incluye el cableado de los componentes

electrénicos.

De manera complementaria el soporte estabilizador puede comprender un indicador del
nivel de la bateria restante, ademas de un indicador luminoso que informa de la

estabilizacion horizontal o no de la superficie superior.
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También, de manera complementaria el soporte estabilizador puede comprender una
pantalla o pantallas que muestran respectivamente la inclinacion de los ejes X e Y asi como
botones u otros mecanismos que permiten seleccionar la inclinacién a voluntad del usuario,
para luego posteriormente proceder de manera automatica a colocar el soporte con la

inclinacion deseada con tan solo pulsar el boton.

Finalmente en la figura 4 se muestra el soporte estabilizador objeto de la invencion montado
sobre un tripode (12) donde las superficies inferior (2) y la superior (3) estan separadas con

objeto de que se puedan apreciar los diferentes elementos.

Descrita suficientemente la naturaleza de la presente invencion, asi como la manera de
ponerla en practica, no se considera necesario hacer mas extensa su explicacion para que
cualquier experto en la materia comprenda su alcance y las ventajas que de ella se derivan,
haciéndose constar que, dentro de su esencialidad, podra ser llevada a la practica en otros
modos de realizacion que difieran en detalle de la indicada a titulo de ejemplo, y a las cuales
alcanzara igualmente la proteccion que se recaba siempre que no se altere, cambie o

modifique su principio fundamental.
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REIVINDICACIONES

1.- Soporte estabilizador automatico para camara fotografica mediante servomotores
caracterizado por que comprende una primera superficie o superficie inferior (2) mas
proxima al suelo que sirve para fijar el dispositivo a un tripode o superficie estable mediante
una pieza de ajuste (4) y una segunda superficie o superficie superior (3) que permite que la
camara o cualquier otro dispositivo se fije al estabilizador mediante unos medios de fijacion,
donde la superficie superior (3) se inclina respecto de la superficie inferior (2) mediante un
mecanismo de articulacion que comprende un primer servomotor o servomotor inferior (6)
unido de manera articular con la superficie inferior (2) y un segundo servomotor o
servomotor superior (7) que esta unido por un lado con el servomotor inferior (6) y por otro
lado con la superficie superior (3) de manera articular, donde ademas, sobre la superficie
superior se disponen el o los sensores (8) que recogen y proporcionan informacién sobre la
inclinacion, asi como también un pulsador (9) o botén de accionamiento de la estabilizacién
automatica mientras que sobre la superficie inferior (2) se dispone un microprocesador (10)
que esta conectado al sensor o los sensores (8), el boton (9) y los servomotores (6) y (7),

quedando todo el conjunto alimentado por una bateria.

2.- Soporte estabilizador automatico para camara fotografica mediante servomotores segun
la reivindicacién 1 caracterizado por que los medios de fijacion de la camara consisten en un

tornillo (5) emergente de la superficie superior (3).

3.- Soporte estabilizador automatico para camara fotografica mediante servomotores segun
la reivindicacién 1 6 2 caracterizado por que la unién articular del servomotor inferior (6) con
la superficie inferior (2) se realiza mediante un soporte (6.1) que tiene una configuraciéon en
forma de “U” donde el tramo que une los tramos verticales queda fijado el soporte inferior (2)
mientras que en los brazos verticales es donde se fija de manera articular el servomotor
inferior (6) que permite un giro relativo entre el servomotor inferior (6) y el soporte de fijacién

(6.1) respecto de un eje “X”.

4.- Soporte estabilizador automatico para camara fotografica mediante servomotores segun
la reivindicacion 1 6 2 6 3 caracterizado por que la unién articular del servomotor superior
(7) con la superficie superior (3) se realiza mediante un soporte (7.1) que tiene una
configuracion en forma de “U” y queda montado de forma invertida de manera que el tramo
que une los brazos verticales queda fijado sobre el soporte superior (3), mientras que en los

extremos de los brazos verticales es donde se fija de manera articular el servomotor
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superior (7) que permite un giro relativo entre el servomotor inferior (7) y el soporte de

fijacion (7.1) respecto de un eje “Y” que es perpendicular al eje de giro “X”.

5.- Soporte estabilizador automatico para camara fotografica mediante servomotores segun
cualquiera de las reivindicaciones anteriores caracterizado por que el o los sensores (8) de
medicion de la inclinacion son alguno de entre acelerbmetro o giréscopo o sensor de

inclinacion o combinaciones de los mismos.

6.- Soporte estabilizador automatico para camara fotografica mediante servomotores segun
cualquiera de las reivindicaciones anteriores caracterizado por que incorpora un indicador

del nivel de la bateria restante.

7.- Soporte estabilizador automatico para camara fotografica mediante servomotores segun
cualquiera de las reivindicaciones anteriores caracterizado por que incorpora un indicador

luminoso que informa de la estabilizacién horizontal o no de la superficie superior.

8.- Soporte estabilizador automatico para camara fotografica mediante servomotores segun
cualquiera de las reivindicaciones anteriores caracterizado por que comprende una pantalla
o pantallas que muestran respectivamente la inclinacién de unos ejes X e Y asi como

botones u otros mecanismos que permiten seleccionar la inclinacién a voluntad del usuario.
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