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DESCRIPCION

VEHICULO MARINO NO TRIPULADO ACCIONADO REMOTAMENTE UTILIZADO COMO
BLANCO PARA MANIOBRAS DE COMBATE

OBJETO DE LA INVENCION

La presente invencion revela un vehiculo terrestre utilizado como blanco marino no tripulado.
Este blanco naval se controla mediante autopiloto y sigue una ruta de navegacion fijada por
GPS, dispone de autopiloto, sistema de radio y antenas, servo actuadores para el control del

vehiculo, una bateria y cableado especifico.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

La presente invencién revela un vehiculo marino utilizado como blanco naval, el cual se
controla mediante autopiloto y sigue una ruta de navegacién fijada por GPS. El vehiculo
marino de la presente invencion dispone de autopiloto, sistema de radio y antenas, un GPS
para mostrar su posicién, servo actuadores para el control del vehiculo, una bateria y
cableado especifico. Por otro lado, en la parte tierra se dispone de una estacién de control

para la emision y recepcion de datos de control.

Este vehiculo no tripulado dispone de un motor tricilindrico con una potencia de 60 HP y de
un depdsito de 30 litros. La embarcacién puede ser equipada con diferentes sistemas para
aumentar su marca infrarroja y firma radar ademas de otros elementos necesarios para la
practica de tiro. Dispone de un sistema de izado para poder ponerlo en el mar antes de las

misiones.

Los vehiculos marinos no tripulados, son embarcaciones operadas por control remoto o
siguiendo instrucciones pre-programadas, ofrecen grandes posibilidades para multitud de
aplicaciones. En la actualidad la gran totalidad de estos vehiculos marinos conocidos
trabajan siempre condicionados por una ligadura necesaria con la superficie a través del
cual, por un lado, se transmite alimentacion o energia al vehiculo no tripulado para su
funcionamiento para su desplazamiento y, por otro lado, se transmiten datos, ya sean
distintas sefiales para controlar, por ejemplo, el movimiento del vehiculo no tripulado o datos

recogidos por diferentes tipos de sensores instalados en el vehiculo no tripulado.

2


mborlafg
Texto escrito a máquina
DESCRIPCIÓN

mborlafg
Texto escrito a máquina

mborlafg
Texto escrito a máquina

mborlafg
Texto escrito a máquina

mborlafg
Texto escrito a máquina

mborlafg
Texto escrito a máquina

mborlafg
Texto escrito a máquina

mborlafg
Texto escrito a máquina

mborlafg
Texto escrito a máquina

mborlafg
Texto escrito a máquina


10

15

20

25

30

ES 1216784 U

En el estado de la técnica existen pocos modelos de vehiculos utilizados como vehiculos
navales o submarinos los cuales funcionan remotamente, tal y como se puede apreciaren el
documento W0O2005030571, donde se describe un sistema con una unidad que permite la
operacion de vehiculos marinos o de superficie de forma que éstos puedan repostar en la
misma, pero la unidad depende de un buque nodriza de superficie al que se haya unido por
corddén umbilical. La unidad permite usar y recuperar estos vehiculos no tripulados en zonas
a las que el buque nodriza no puede acceder por distintos motivos, sin embargo esta unidad
no se encuentra preparada para operar como blanco a distancia, ya que no dispone de un
sistema de navegacion acoplado a sistemas satelitales, generadores de firma IR vy

generadores de firma de radar RCS.

Por todo lo anterior se requiere la necesidad de disefiar un vehiculo intermedio que haga de
puente de control, comunicaciones y transporte para al menos un vehiculo no tripulado, para
que desde una base remota pueda ser controlado y utilizado como blanco para practicas
militares , el vehiculo naval de la presente invencién resuelve satisfactoriamente el problema
donde el vehiculo marino comprende un casco que contiene equipos de alimentacion
energética, tanques y depdsitos y equipos de impulsién del vehiculo, , una estructura
principal para soporte, apoyo, transporte y anclaje de un médulo central de comunicaciones

y datos, medios de control de la direccidon, y medios de propulsién.

El vehiculo ha sido ideado para dar respuesta a las necesidades operativas de
adiestramiento, ejercicios tacticos y calificacién de los sistemas de defensa. El vehiculo
opera mediante un sistema automatico de navegacion mediante el uso de un autopiloto.
Este sistema le permite navegar de forma automatica siguiendo una ruta de navegacién
fijlada por GPS. El vehiculo no tripulado permite operar a largas distancias, con sistemas de

seguridad predefinidos en caso de pérdida de comunicaciones.

DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Para complementar la descripcidon que se esta realizando y con el objeto de ayudar a una
mejor comprension de las caracteristicas del invento, de acuerdo con un ejemplo preferente
de la realizacion practica del mismo, se acompana como parte integrante de dicha

descripcion, un juego de dibujos en donde con caracter ilustrativo y no limitativo, se ha
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representado lo siguiente:

Figura 1.- muestra una vista en perspectiva del vehiculo (1) indicando sus elementos.

Figura 2.- muestra una lateral del vehiculo (1) indicando sus elementos

DESCRIPCION DE LA INVENCION

La presente invencién revela un vehiculo que es utilizado como un blanco naval no tripulado
para maniobras de combate. Este blanco naval se controla mediante autopiloto y sigue una
ruta de navegacion fijada por GPS. El sistema es capaz de remolcar un sub-target a una

distancia de 50 metros.

Este vehiculo no tripulado dispone de un motor tricilindrico con una potencia de 60 HP y de
un deposito de 30 litros. La embarcacion puede ser equipada con diferentes sistemas para
aumentar su marca infrarroja y firma radar ademas de otros elementos necesarios para la
practica de tiro. Dispone de un sistema de izado para poder ponerlo en el mar antes de las

misiones.

La principal caracteristica de este vehiculo es su sistema de gobierno autonomo .El vehiculo
(1) comprende un casco (2) que contiene equipos de alimentacién energética, tanques o
depdsitos y equipos de impulsion del vehiculo, al menos una antena (3) la cual se encuentra
en contacto por radio con una estacion en tierra que permite su funcionamiento de manera
remota y que comprende medios de emisién y recepcion de datos, un elemento de izado (4)
situado entre la proa y la popa del vehiculo (1) para poder colocarlo en el mar antes de las
misiones .Ademas el vehiculo dispone de camaras, sensores ambientales, balizas de
posicionamiento, luces de navegacion, sefiales visuales (botes de humo), generadores de
firma IR (bengalas, dispositivos electrénicos generadores de firma infrarroja), generadores

de firma de radar RCS (generadores pasivos y activos).

El vehiculo (1) tiene una velocidad maxima de 30 nudos y una autonomia de 3 horas
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El vehiculo opera mediante un sistema automatico de navegacion mediante el uso de un
autopiloto. Este sistema le permite navegar de forma automatica siguiendo una ruta de
navegacion fijada por GPS. Adicionalmente incorpora un sistema de navegacion manual en

remoto mediante sefial RC.

Por ultimo el sistema presente un casco (2) de navegacion con diferentes opciones, casco
(2) en aluminio, o en materiales compuestos por plasticos y materiales metalicos, la
propulsién mediante motores gasolina o diésel, actuadores para el control de la navegacion
y aceleracion, antenas (3) de trasmisién (Data Link, Video Link y GPS), bastidores para la

manipulacion (carga, descarga y almacenamiento en tierra y embarcado en barcos

El vehiculo (1) permite operar a largas distancias, con sistemas de seguridad predefinidos

en caso de pérdida de comunicaciones.
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REIVINDICACIONES

1.- Vehiculo marino no tripulado accionado remotamente utilizado como blanco para
maniobras de combate que comprende un casco (2) que contiene equipos de alimentacion
energética, tanques o depdsitos y equipos de impulsion del vehiculo; al menos una antena
(3) la cual se encuentra en contacto por radio con una estacion en tierra; y un elemento de

izado (4) situado entre la proa y la popa del vehiculo (1).

2. Vehiculo marino no tripulado accionado remotamente utilizado como blanco para
maniobras de combate segun la reivindicacion 1 que se caracteriza porque el vehiculo (1)
dispone de camaras, sensores ambientales, balizas de posicionamiento, luces de
navegacion, sefiales visuales (botes de humo), generadores de firma IR (bengalas,
dispositivos electrénicos generadores de firma infrarroja), generadores de firma de radar

RCS (generadores pasivos y activos).

3.- Vehiculo marino no tripulado accionado remotamente utilizado como blanco para
maniobras de combate segun la reivindicacion 1 que se caracteriza porque el casco (2) de
navegacion puede ser fabricado en aluminio o en materiales compuestos por plasticos y

materiales metalicos.
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FIG 1
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FIG 2
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