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Sistema de accionamiento y actuador

DESCRIPCION

OBJETO DE LA INVENCION

La presente solicitud tiene por objeto el registro de un sistema de accionamiento asi como

un actuador provisto de tal sistema de accionamiento.
Mas concretamente, la invencién propone el desarrollo de un sistema de accionamiento, por
ejemplo, aplicable en electrovalvulas para el control de fluidos que permite optimizar la

influencia del campo magnético que actla sobre un nucleo fijo y un ntcleo mavil.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

Es bien conocida la disposicion de un sistema de accionamiento, por ejemplo, para el
funcionamiento de actuadores o electrovélvulas para circuitos de conduccion de fluidos, que
comprende un nucleo fijo formado por un Gnico cuerpo fijo y un nidcleo mévil desplazable
axialmente con respecto al nucleo fijo por el interior del alojamiento, estando, por ejemplo,
este nlcleo mdvil asociado a unos medios de obturacién, en donde el nlcleo movil es
excitado a través de un campo magnético creado por unos medios de generacion de campo

magneético.

Ejemplos de tales sistemas se describen en el modelo de utilidad espafiol n® ES 1129205
donde se describe una valvula para fluidos que pertenece al mismo solicitante o el modelo
de utilidad espariol n°® ES1205862 donde se muestra un actuador electromagnético en el que
incluye unos medios electromagnéticos alimentados eléctricamente por una fuente de
suministro exterior para activar el desplazamiento axial de una forma guiada de un eje
actuador, estando el eje actuador acoplado a un nacleo movil que se desplaza con respecto

a un nucleo fijo.

No obstante, en el sistema anteriormente descrita se produce una dispersién del campo
magnético (lineas de campo) a medida que el nucleo mévil se aleja del nucleo fijo, lo que
implica una mayor fuerza y, por consiguiente, un mayor consumo energético, para provocar

un acercamiento del nicleo movil en su posicion mas alejada durante el funcionamiento
2
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habitual de este tipo de sistemas en aplicaciones estandar, como la descrita en el
documento n°® ES 1129205.

Ademas, el solicitante no tiene conocimiento en la actualidad de una invencion que disponga

de todas las caracteristicas que se describen en esta memoria.

DESCRIPCION DE LA INVENCION

La presente invencion se ha desarrollado con el fin de proporcionar un sistema de
accionamiento que se configura como una novedad dentro del campo de aplicacion y
resuelve los inconvenientes anteriormente mencionados, aportando, ademas, otras ventajas

adicionales que seran evidentes a partir de la descripcion que se acomparfa a continuacion.

Es por lo tanto un objeto de la presente invenciébn proporcionar un sistema de
accionamiento, previsto para ser alojado en el interior de un alojamiento que comprende un
nucleo fijo y un ntcleo movil desplazable axialmente con respecto al nucleo fijo por el interior
del alojamiento, siendo el nicleo movil excitado a través de un campo magnético creado por
unos medios de generacion de campo magnético. En particular, la invencion se caracteriza
por el hecho de que el nicleo fijo comprende una porcion fijada y una porcion adicional que
es desplazable de forma solidaria juntamente con el nicleo movil, estando dicha porcién
adicional dispuesta de tal manera que al menos una regién de una cara de la porcion
adicional esta parcialmente enfrentada a la porcion fijada, en el que esta incluido un vinculo

entre la porcién adicional y el nacleo movil.

Gracias a estas caracteristicas, se optimiza la fuerza magnética a lo largo de todo el
recorrido (carrera), aumentando asi el valor medio de la fuerza, lo que permite a su vez
reducir el consumo eléctrico asi como el tamafo de la bobina eléctrica empleada para el
accionamiento del ndcleo maovil y, en consecuencia, una reduccion en los costes de

fabricacion.

Preferentemente, la porcion adicional presenta una geometria anular cilindrica.

Segun otro aspecto preferente de la invencion, el vinculo comprende una pieza de material

plastico que esté acoplada a la porcion adicional del nucleo fijo y al ndcleo mévil.
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Es también un objeto de la invencion proporcionar un actuador que comprende un elemento

desplazable y un sistema de accionamiento como el que se ha descrito anteriormente.

El sistema de accionamiento descrito representa, pues, una estructura innovadora de
caracteristicas estructurales y constitutivas desconocidas hasta ahora para el fin a que se
destina, razones que unidas a su utilidad practica, la dotan de fundamento suficiente para

obtener el privilegio de exclusividad que se solicita.

Otras caracteristicas y ventajas del sistema de accionamiento objeto de la presente
invencion resultardn evidentes a partir de la descripcién de una realizacion preferida, pero
no exclusiva, que se ilustra a modo de ejemplo no limitativo en los dibujos que se

acompanfan, en los cuales:

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Figura 1.- Es una vista esquematizada en alzado seccionado del sistema de
accionamiento de acuerdo con la presente invencion en una posicion funcional;

Figura 2.- Es una vista esquematizada en alzado seccionado del sistema de
accionamiento de la invencion en una segunda posicién funcional;

Figura 3.- Es una vista en seccion transversal correspondiente a una realizacion del
vinculo; y

Figura 4.- Es una gréfica comparativa que muestra la relacion existente entre la
fuerza y el recorrido de desplazamiento del nicleo mavil con respecto al nucleo fijo de un
actuador electroiman con el sistema de la invencion frente a un actuador desprovisto de tal

sistema de la invencion.

DESCRIPCION DE UNA REALIZACION PREFERENTE

A la vista de las mencionadas figuras y, de acuerdo con la humeracion adoptada, se puede
observar en ellas un ejemplo de realizacion preferente de la invencion, la cual comprende

las partes y elementos que se indican y describen en detalle a continuacion.

Segun una realizacion del sistema de accionamiento, previsto para ser alojado en el interior
de un alojamiento (1) comprende un nadcleo fijo (2) y un ndcleo movil (3) que puede

desplazarse axialmente con respecto al nacleo fijo por el interior del alojamiento, siendo el
4
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nucleo movil excitado a través de un campo magnético creado por unos medios de
generacion de campo magnético, tales como una bobina eléctrica (4) alimentada
eléctricamente por una fuente de alimentacion externa (no mostrada) de tipo convencional,

por lo que no se va a entrar en mayor detalle en su descripcion.

El ndcleo fijo (2) comprende una porcion fijada (20) y una porcién adicional (21) con una
forma anular cilindrica que puede desplazarse de forma solidaria juntamente con el nucleo
movil, estando dicha porcién adicional (21) dispuesta de tal manera que al menos una regién
de una cara de la porcién adicional esta parcialmente enfrentada a la porcién fijada (20), en

el que esta incluido un vinculo entre la porcion adicional (21) y el ndcleo mavil.

Tal como puede verse en la figura 3, el vinculo (5) esta conformado por una pieza de
material plastico moldeable por inyeccion con una forma general cilindrica que esta

acoplada a la porcion adicional del nucleo fijo y al nacleo movil (3).

En la figura 2 el nacleo movil (3) se ha desplazado en direccién al nacleo fijo (2).

En la figura 4 puede verse como la disposicién del sistema de la invencién anteriormente
descrito, montado por ejemplo, en un actuador electroiman para la regulacién de fluidos,
donde se compara el actuador provisto con el sistema de la invencion (indicado con la linea
A) frente a un sistema de accionamiento convencional (indicado con la linea B). Asi, en una
aplicacion correspondiente a un actuador electroiman, puede apreciarse como en la posiciéon
funcional correspondiente a la figura 2 anterior, se observa un incremento de fuerza maxima
de 180 N y una fuerza de arranque de 47 N en la linea A, mientras que en la linea B se
aprecia como la fuerza maxima tiene un valor de 51 N aproximadamente mientras que la

fuerza de arranque es de 29 N aproximadamente.

Los detalles, las formas, las dimensiones y demas elementos accesorios, empleados en la
fabricacion del sistema de accionamiento de la invencidon podran ser convenientemente
sustituidos por otros que no se aparten del ambito definido por las reivindicaciones que se

incluyen a continuacion.
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REIVINDICACIONES

1. Sistema de accionamiento, previsto para ser alojado en el interior de un alojamiento que
comprende un nucleo fijo y un ndcleo movil desplazable axialmente con respecto al nucleo
fijo por el interior del alojamiento, siendo el ndcleo movil excitado a través de un campo
magneético creado por unos medios de generacion de campo magnético, caracterizado por
el hecho de que el ndcleo fijo comprende una porcién fijada y una porcion adicional que es
desplazable de forma solidaria juntamente con el nucleo mdvil, estando dicha porcion
adicional dispuesta de tal manera que al menos una regién de una cara de la porcion
adicional esté parcialmente enfrentada a la porcion fijada, en el que esta incluido un vinculo

entre la porcién adicional y el nacleo movil.

2. Sistema de accionamiento segun la reivindicacién 1, caracterizado por el hecho de que la

porcion adicional presenta una geometria anular cilindrica.

3. Sistema de accionamiento segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores,
caracterizado por el hecho de que el vinculo comprende una pieza de material plastico

moldeable que esta acoplada a la porcion adicional del nucleo fijo y al ntcleo movil.

4. Actuador que comprende un elemento desplazable y un sistema de accionamiento segun

cualquiera de las reivindicaciones 1 a 3 que actua sobre dicho elemento desplazable.
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