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                                                    DESCRIPCIÓN                                  
 

DISPOSITIVO PARA MAQUINA ENCAJADORA DE FRUTA 

 

ÁMBITO TÉCNICO 5 

 

La presente invención se refiere a un dispositivo para una máquina encajadora de 

fruta de aplicación general en la industria de maquinaria agrícola, y en particular 

como el medio de aspiración de una capa de frutas, destinado a ser utilizado en 

máquinas encajadoras o empaquetadoras de frutas, especialmente de frutas 10 

cítricas. 

 

Para tal efecto, el dispositivo presenta un gran caudal de aspiración del aire, creado 

por una turbina accionada por un motor, que queda unida a un conducto flexible de 

cierta longitud y de diámetro adecuado por donde fluye el gran caudal de aire 15 

aspirado por la turbina y cuyo conducto está provisto de un medio de resorte que 

permite el alargamiento y contracción del conducto, acorde con los ciclos de trabajo 

de la máquina encajadora. 

 

Dicho conducto flexible queda asociado por su extremo inferior, a una campana 20 

hueca que absorbe el caudal de aire desde el exterior y en cuya base incorpora una 

rejilla con ranuras, que a modo de plantilla, determina la aspiración de una carga de 

frutas del mismo calibre y que constituye la capa de frutas que se transfiere a una 

caja para su transporte y comercio. 

 25 

Todo ello está dispuesto de forma que, cuando la turbina aspira un gran caudal de 

aire por el conducto y través de la campana de absorción, una capa de frutas queda 

elevada y retenida por la plantilla, que cierra parcialmente la base de la campana, al 

objeto de transferir a continuación la capa de frutas retenida hasta el interior de una 

caja, donde se descargan cuando la turbina deja de aspirar. 30 

 

Para hacer más efectiva dicha retención de la fruta, en la base de la campana se ha 

dispuesto una cortina elástica de contención de la fruta, que contornea la 

embocadura de la campana, y que determina con la campana la forma de un 

cajeado, cuyo fondo es la propia plantilla, mientras que las paredes laterales están 35 

conformados por tramos de  la  cortina elástica. 
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Esto determina que la turbina al aspirar un gran caudal de aire, a través de la 

plantilla de la campana de absorción, las paredes elásticas de la cortina se adhieran 

a las frutas extremas de la carga, en disposición de retenerlas hasta su 

encajamiento en la caja, lo que evita la caída involuntaria de la fruta durante su 

transferencia a la caja.  5 

 

ANTECEDENTES DE LA INVENCIÓN  

 

En el estado actual de la técnica ya son conocidos sistemas para la succión de fruta 

fresca, al objeto de automatizar su encajado o empaquetado en cajas para su 10 

comercio y transporte. 

 

En todos los sistemas conocidos se utilizan como medio de succión unas porta 

ventosas, que pueden trabajar de forma unitaria llevando un sólo fruto  hasta la caja 

para formar una capa, o bien se utilizan soportes de porta ventosas, cada una de 15 

las cuales succiona un fruto y cuyo número de ventosas y posición de la mismas 

coinciden con el número de frutos de una capa, lo que permite agilizar el trabajo 

automático de envasar o empaquetar los frutos en una caja. 

 

Este sistema de porta ventosas, cada una de las cuales succiona por vacio un sólo 20 

fruto y quedan dispuestas sobre un soporte en la posición adecuada para formar 

una capa de frutas, se puede comprobar en los modelos de utilidad  españoles  con  

el  número  de  publicación   ES-1035479_U por " Máquina encajadora para 
productos hortícolas " de fecha de solicitud 31/07/96,  número de publicación del 

modelo ES-1035648_U por " Máquina empaquetadora de frutas en el interior de 25 

cajas " de fecha de solicitud 12/11/96, número de publicación del modelo ES-
1036450_U por " Maquina encajadora de frutas " de fecha de solicitud 16/05/97, 

número de publicación del modelo ES-1041080_U por " Dispositivo de 
posicionado de f rutas" de fecha de solicitud 14/09/98, y número de publicación 

del modelo ES-1078598_U por " Encajadora " de fecha de solicitud 24/01/2013. 30 

 

Igualmente, el sistema de ventosas, cada una de las cuales succiona a una fruta y 

se encuentran distribuidas sobre un soporte en la posición de una capa de frutas, 

se pueden también comprobar en las patentes de invención con el número de 

publicación ES-2142199_B1 por " Maquina encajadora de objetos elipsoidales " 35 

de fecha de solicitud 07/06/1996, número de publicación patente ES-2142211_A1 
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por " Maquina empaquetadora de frutas en el interior de cajas " de fecha de 

solicitud 12/11/1996, número de publicación patente ES-212186524_B1 por " 
Maquina de encajar frutas " de fecha de solicitud 07/02/2001, y número de 

publicación de la patente ES-2277731_B1 por " Maquina  de introducción de 
artículos esferoidales en multitud de modelos de r ecipientes " de fecha de 5 

solicitud 29/03/2005.  

 

Este sistema de aspiración con porta ventosas tiene el inconveniente que la 

ventosa tiene una superficie circular de contacto con el fruto muy pequeña, lo que 

puede provocar que la fruta en su transferencia a la caja pueda caer de la ventosa 10 

por el peso,  debido al corrugado de su piel, o a una disposición irregular de la fruta 

o también por la existencia de tallos con hojas en las piezas de fruta. 

 

Asimismo, al hacerse el vacio en todo el conjunto de porta ventosas a la vez para 

succionar cada una de ellas un fruto, se puede bajar la potencia de aspiración del 15 

aire en alguna de las ventosas por una obturación en la salida del aire del porta 

ventosas, lo que provoca la caída de la fruta por requerir una mayor succión en la 

ventosa. 

 

Por último, destacar que las porta ventosas que se distribuyen adecuadamente 20 

sobre su soporte para formar una capa de frutas del mismo calibre para encajar o 

empaquetar en una caja, debe ser modificada para cambiar su posición cada vez 

que se quiera envasar una fruta de otro calibre, ya que la composición de la capa 

de frutas a envasar presenta una forma y número de frutos diferentes, lo que 

supone un trabajo complementario el tener que cambiar de lugar cada porta 25 

ventosa, lo que redunda en una pérdida de tiempo y energía. 

 

OBJETO DE LA INVENCIÓN 

 

La presente invención pretende aportar al mercado un dispositivo para una máquina 30 

encajadora de fruta, que ha sido diseñado para crear un gran caudal de aire por 

medio de una turbina aspiradora accionada por motor y conectada a un conducto 

con medios de resorte, que comporta asociado inferiormente una campana de 

absorción del aire de amplia embocadura, que queda cerrada parcialmente por una 

rejilla con ranuras de aspiración, a modo de plantilla, que crea  una mayor superficie 35 

de contacto con las piezas de fruta aspiradas a la vez, aunque éstas comporten 
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tallos con hojas, o tengan la piel más rugosa y la forma más elipsoidal, como ocurre 

con ciertos cítricos como el limón, que quedan igualmente retenidos a la gran 

superficie de la plantilla manteniendo un mayor contacto con ella, debido al gran 

caudal del aire aspirado. 

 5 

Además para coadyuvar a la retención de la carga de la fruta aspirada, se ha 

previsto disponer una cortina elástica de contención de la fruta, siguiendo el 

contorno de la embocadura de la campana de absorción de aire, que cuando aspira 

el aire hacia el interior de la campana, los tramos de cortina elástica se adhieren a 

la fruta más exterior retenida por la plantilla, con lo que se consigue la retención de 10 

la carga de fruta, evitando su caída involuntaria durante la transferencia de la carga 

a la caja.  

 

Al objeto de absorber cargas de fruta de diferente calibre y con un número de 

unidades de fruta determinadas, se ha previsto que la plantilla sea desmontable de 15 

la campana de absorción para recambiarla por otras plantillas que dispongan de 

distinto número de ranuras y de diferente anchura de dichas ranuras. 

  

Igualmente, al objeto de conseguir elevar y retener una carga de mayor número de 

piezas de fruta para ser transferidas a cajas de mayor dimensión, también se ha 20 

previsto, que la campana con una mayor dimensión pueda absorber mayor caudal 

de aire, al quedar enchufada al menos a dos conductos de aire conectados a sus 

correspondientes turbinas de aspiración accionadas por motores.  

 

Asimismo, cuando se pretende retener unas cargas de fruta con un menor número 25 

de piezas de fruta, para ser transferidas a bandejas de menor dimensión, se ha 

previsto que la campana de absorción conectada a un mismo tubo aspirador  quede 

dividida por unos tabiques internos en dos pequeñas campanas simétricas  

provistas cada una de ellas en su embocadura rectangular de una plantilla, lo 

permite retener sendas cargas de fruta con un menor número de piezas. 30 

 

DESCRIPCIÓN DE LA INVENCIÓN 

 

Acorde con la invención, el dispositivo para una máquina encajadora de fruta, 

objeto de la invención, está capacitado para aspirar una capa de frutas acorde con 35 
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una disposición  o mosaico de frutos determinado, para ser transferida al interior de 

una caja para su transporte y comercio.  

 
Para tal efecto el dispositivo está constituido por una turbina aspiradora  de un gran 

caudal de aire, que está accionada por un motor, y conectada a un conducto 5 

vertical flexible de dimensiones adecuadas, para que fluya por su interior el gran 

caudal de aire aspirado.  

 

El conducto de aspiración está provisto en todo su perímetro longitudinal de un 

resorte helicoidal, que le permite alargarse o contraerse por la acción de un brazo 10 

con desplazamiento vertical de una maquina encajadora, al objeto de realizar los 

correspondientes ciclos de trabajo. 

 

Dicho conducto flexible queda unido por su extremo inferior, mediante una brida  de 

montaje, a una campana de absorción de aire, que se va ensanchando 15 

paulatinamente hacia su base que presenta un contorno rectangular, y en 

disposición de quedar dispuesta para absorber un gran caudal de aire exterior 

cuando se acciona la turbina. 

 

La campana de absorción de aire, que es hueca,  queda parcialmente obturada en 20 

proximidad a su embocadura, por una plantilla rectangular provista de ranuras de 

aspiración del aire, lo que permite que a través de las ranuras de aspiración pueda 

elevarse y quedar retenida una carga de piezas de fruta del mismo calibre, que va a 

tener la misma composición o mosaico y número de frutas, que la capa de fruta que 

debe encajar la máquina en una caja para el transporte y comercio de la fruta. 25 

 

Para hacer más efectiva la retención de la carga de fruta aspirada, se ha previsto, 

contorneando la embocadura de la campana de absorción de aire, disponer de una 

cortina de material elástico para la contención de dicha carga de fruta.  

 30 

Dicha cortina de contención de la fruta conforma con la embocadura de la  

campana, a modo de un cajeado rectangular, cuyo fondo es la plantilla mientras 

que las paredes laterales del cajeado quedan conformadas por la cortina elástica, 

que por la acción del aire aspirado se adhiere a las frutas extremas de la carga para   

retenerlas hasta su encajamiento en la caja de transporte. 35 
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Todo ello está dispuesto de forma que, el dispositivo aspirador para realizar el ciclo 

de trabajo de una máquina encajadora queda unido al brazo con desplazamiento 

vertical de la misma, por la zona de unión del conducto flexible con la campana de 

aspiración, de esta manera en el descenso vertical del brazo estira del conducto 

alargándolo para que pueda llegar la campana de absorción hasta una carga de 5 

fruta dispuesta en  una cinta transportadora inferior. 

 

Cuando dicha carga de fruta se aspira por la campana a través de la plantilla 

provista de ranuras de aspiración, el brazo empujador se eleva contrayendo el 

conducto del dispositivo y manteniendo retenida la carga de fruta alojada en el 10 

cajeado determinado por la plantilla y la cortina de contención de la campana de 

absorción. 

 

Una vez elevada la carga de fruta retenida por la campana de absorción, el brazo 

de la máquina desciende de nuevo, alargando más el conducto flexible del 15 

dispositivo hasta que la campana con la fruta llega hasta la caja de transporte, que 

proviene de una cinta transportadora dispuesta a un nivel inferior a la cinta 

transportadora de la fruta. 

 

Cuando la campana con la carga de fruta se introduce en el interior de la caja, deja 20 

de accionar la turbina aspiradora dejando sin retención a la carga de fruta que 

queda depositada en la caja formando capas, para a continuación elevarse el brazo  

de la máquina que contrae al conducto flexible a su posición inicial de trabajo, en 

disposición de recoger y transferir otra capa de fruta a la caja. 

 25 

La invención ha previsto que las plantillas queden recubiertas por una capa de 

material elástico en disposición de evitar el rozamiento con la fruta aspirada a 

través de las ranuras de aireación. 

 

Asimismo se ha previsto que las ranuras de aireación queden conformadas en 30 

posición paralela a los lados mayores de la plantilla y cuyo número de ranuras y 

anchura de las mismas, se pueda variar acorde con el diámetro y el peso de las 

piezas de fruta, que se absorben a la vez a través de la plantilla para conformar una 

composición o mosaico determinado de una capa de fruta . 

 35 
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También se ha podido comprobar en las pruebas realizadas, que las ranuras 

paralelas a los lados mayores de la plantilla se combinen con otras ranuras 

dispuestas delimitando los vértices de la plantilla, o en disposición paralela a los 

chaflanes de los vértices, lo que favorece una mayor absorción de las frutas 

extremas de la capa de fruta aspirada. 5 

 

En una máquina encajadora se pueden utilizar uno, dos o más dispositivos 

aspiradores de fruta con sus correspondientes turbinas conectadas a los conductos 

flexibles y campanas de absorción provistas de plantillas, que quedan unidos a un 

soporte transversal de un mismo brazo de desplazamiento vertical de la máquina 10 

encajadora, para hacer a la vez un trabajo múltiple de elevación y retención de 

capas de fruta del mismo calibre y su transferencia a cajas de transporte, lo que 

ahorra tiempo, energía y coste en el envasado de la fruta. 

 

La invención también ha previsto que la campana de absorción con una mayor 15 

dimensión y accionada por el mismo brazo de desplazamiento vertical de la 

máquina encajadora, tenga capacidad para elevar el doble de la carga de fruta, 

para cuyo efecto dispone al menos de dos orificios en la base superior de la 

campana para el enchufe de los conductos flexibles conectados a las 

correspondientes turbinas de aspiración, todo ello dispuesto para retener una capa 20 

con un mayor número de piezas de fruta para ser transferidas a cajas más grandes. 

 

Igualmente, se ha previsto que la campana de absorción conectada a un mismo 

tubo aspirador, incorpore dos tabiques internos formando  un ángulo, en disposición 

de conformar las paredes internas de dos pequeñas campanas simétricas, provistas 25 

cada una de ellas en su embocadura rectangular de una plantilla, lo que permite 

retener sendas cargas de fruta con un menor número de piezas, para ser 

transferidas a bandejas o cajas de dimensiones más pequeñas. 

 

DESCRIPCIÓN DE LOS DIBUJOS 30 

 

Para mayor comprensión de lo hasta ahora expuesto se acompaña a la memoria 

descriptiva un juego de dibujos en los que se muestra el objeto de la invención, sin 

que deba entenderse que la representación gráfica aludida constituya una limitación 

de las características peculiares de esta solicitud. 35 
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Figura 1.- Representa una vista en alzado lateral del dispositivo aspirador de la 

fruta. En ella se observa que el dispositivo está integrado por un motor superior que  

acciona una turbina conectada a un conducto flexible con medios de resorte, que 

queda unido inferiormente a una campana de aspiración que se ensancha hacia su 

base y que queda obturada parcialmente por una plantilla con ranuras de aspiración 5 

y que en la embocadura de la campana comporta asociada una cortina elástica de 

contención de fruta. 

 

Figura 2.- Muestra la vista en planta superior seccionada por el conducto del 

dispositivo aspirador de la fruta. En ella se observa al conducto de sección circular, 10 

en cuyo interior deja ver la plantilla de la campana, mientras que por el exterior del 

conducto se observa la brida de unión del conducto con la campana de aspiración 

de base rectangular y de cuyos lados  sobresalen los tramos de cortina elástica. 

 

Figura 3.- Ilustra una vista  en perspectiva del dispositivo para la aspiración de la 15 

fruta. En ella se observa los mismos elementos de la figura primera, destacando  

que entre la embocadura de la campana de absorción y la cortina que contornea los 

lados de la campana se conforma un cajeado donde quedan retenidas un número 

de frutas que constituyen la capa de frutas a transferir a una caja. 

 20 

Figura 4.- Representa una vista en planta superior de una plantilla con cinco 

ranuras de aspiración paralelas a los lados mayores y cuyo número de ranuras y 

anchura de las mismas están determinadas para permitir retener un número de 

frutas con un diámetro y peso determinado.  

 25 

Figura 5.- Muestra una vista en alzado lateral de la plantilla con las ranuras de 

aspiración de la figura anterior. 

 

 Figura 6.- Ilustra una vista en planta superior de una plantilla con ranuras de 

aspiración paralelas a los lados mayores de la plantilla con diferente longitud, que 30 

se combinan con otras ranuras que delimitan los vértices de la plantilla. 

 

Figura 7.- Representa una vista en alzado de una maquina encajadora de frutas 

que dispone de dos dispositivos de aspiración de fruta, en posición de iniciar un 

ciclo de trabajo. 35 
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Figura 8.- Muestra una vista en alzado de una maquina encajadora de frutas con 

dos dispositivos de aspiración de fruta en un segundo ciclo de trabajo.  

 

Figura 9.- Ilustra una vista en alzado de una maquina encajadora de frutas con dos 

dispositivos de aspiración de fruta en un tercer ciclo de trabajo.  5 

 

Figura 10.- Representa una vista en alzado de una maquina encajadora de frutas 

con dos dispositivos de aspiración de fruta en un cuarto ciclo de trabajo. 

 

Figura 11.- Muestra una vista en alzado de una maquina encajadora de frutas con 10 

dos dispositivos de aspiración de fruta en un quinto ciclo de trabajo. 

 

Figura 12.- Ilustra una vista en perspectiva de una campana de absorción de aire de 

doble dimensión y provista de dos orificios para el enchufe de sendos conductos 

flexibles de aspiración del aire.  15 

 

Figura 13.-  Representa una vista en planta superior de una plantilla con diferentes 

ranuras de aspiración de aplicación a la campana de absorción de aire de la figura 

anterior. 

 20 

Figura 14.- Muestra una vista en perspectiva de una campana de absorción de aire 

que comporta dos tabiques internos en ángulo que conforman las paredes internas 

de dos pequeñas campanas simétricas de absorción del aire, provistas cada una de 

ellas en su embocadura rectangular para la disposición de una plantilla. 

 25 

Figura 15.- Ilustra en perspectiva dos campanas de absorción de aire conectadas a 

los respectivos conductos flexibles de aspiración de aire, cada una de las cuales 

conforma dos pequeñas campanas simétricas de absorción del aire.  

 

REALIZACION PREFERENTE DE LA INVENCIÓN 30 

 

A continuación se exponen detalladamente y enumeran los distintos componentes 

que integran el dispositivo para máquina encajadora de fruta, según una forma de 

ejecución prevista. 
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El dispositivo objeto de la invención, está capacitado para aspirar una capa de 

frutas acorde con una disposición o mosaico de frutos determinado, para ser 

transferida al interior de una caja para su transporte y comercio. 

 

En la figura primera segunda y tercera se puede observar que el dispositivo 5 

aspirador de frutas, está constituido por una turbina (1) aspiradora de aire que está 

accionada por un motor (2), y conectada a un conducto vertical flexible (3), el cual 

dispone en todo su longitud perimetral de un resorte helicoidal (4), lo que le permite 

variar su alargamiento o contracción acorde con los ciclos de trabajo de una 

máquina encajadora de fruta. 10 

 

En las figuras se puede también observar que el conducto flexible finaliza en una 

campana de absorción (5)  hueca, que se ensancha paulatinamente hacia su base, 

que presenta un contorno rectangular (6). 

 15 

En la figura primera, se puede comprobar que la campana de absorción queda 

parcialmente obturada por una plantilla rectangular (7) provista de ranuras (8) de 

aspiración del aire y en disposición de aspirar a la vez a una capa de frutas. 

 

En las figuras primera y tercera se puede observar que la plantilla (7) conforma el 20 

fondo de un cajeado (9) en disposición de permitir la elevación y retención de una 

carga de piezas de fruta (10) del mismo calibre, que va a tener la misma 

composición o mosaico y número de frutas, que la capa de fruta que debe encajar 

la máquina en una caja para el transporte y comercio de la fruta. 

 25 

En dichas figuras se puede comprobar que en el contorno de la embocadura de la 

campana de absorción se ha dispuesto una cortina elástica (11) de contención de la 

fruta, que constituyen las paredes laterales del cajeado (9) y que están en 

disposición de adherirse por la aspiración del aire a las frutas extremas de la carga 

para conseguir una mejor retención hasta su encajamiento en la caja (12). 30 

 

En las figuras cuarta y quinta se puede comprobar que la plantilla (7) tiene en planta 

una forma rectangular y está provista de ranuras (8) de aspiración del aire, que 

están conformadas en disposición paralela a los lados mayores (13) y (14) de la 

plantilla. 35 
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Igualmente, en la figura sexta se puede observar que las ranuras (8) de aspiración 

del aire de la plantilla (7) rectangular, son de distinta longitud y quedan  

conformadas paralelas a los lados mayores de la plantilla y en combinación con 

otras ranuras (15) que delimitan los vértices de plantilla, lo que favorece para 

conseguir una absorción mejor de las frutas extremas de la capa de fruta aspirada. 5 

 

En ambos casos el número de ranuras (16) y la anchura de dichas ranuras (17) de 

una plantilla, pueden variar acorde con el diámetro y el peso de las piezas de fruta 

(10), en disposición de ser aspiradas a la vez por la plantilla. 

 10 

La invención ha previsto que las plantillas queden recubiertas por una capa de 

material elástico en disposición de evitar el rozamiento con la fruta aspirada a 

través de las ranuras de aireación. 

 

En la figura séptima se observa una maquina encajadora de frutas provista de dos 15 

dispositivos aspiradores de fruta, iniciando el ciclo de trabajo. Las campanas 

aspiradoras (5) de los dispositivos quedan sobre dos cargas de fruta (10) iguales, 

que provienen de una cinta transportadora inferior. En un nivel inferior de la 

máquina se observa una segunda cinta transportadora con dos cajas (12) vacías 

para envasar la fruta aspirada. En esta posición de las campanas de aspiración, los 20 

conductos flexibles (3) de los dispositivos se han acortado por contracción de los 

resortes helicoidales (4) al ascender el brazo vertical de la máquina que acciona las 

campanas. 

 

En la figura octava se observa la misma máquina encajadora de frutas con dos 25 

dispositivos de aspiración de fruta, en un segundo ciclo de trabajo. En ella se 

comprueba que el brazo con desplazamiento vertical de la máquina ha descendido 

hasta que las campanas de absorción (5) de los dispositivos se disponen sobre las 

dos capas de fruta (10) de la cinta transportadora inferior. En este descenso de las 

campanas,  los conductos flexibles (3) de los dispositivos se han alargado por el 30 

estiramiento de los muelles helicoidales (4) de los conductos empujados hacia 

abajo por el brazo de la máquina. 

 

En la figura novena, se observa la misma máquina encajadora de frutas con dos 

dispositivos de aspiración de fruta, en un tercer ciclo de trabajo. En ella se 35 

comprueba que el brazo vertical de la máquina está en posición ascendente 

U201831986
21-12-2018ES 1 228 101 U

 



 

  13 
 

subiendo las campanas de absorción (5) de los dispositivos que elevan y retienen 

las capas de frutas. En este ascenso de las campanas,  los conductos flexibles (3) 

de los dispositivos se han acortado por la contracción de los muelles helicoidales 

(4) de dichos conductos. 

 5 

En la figura décima se observa la misma máquina encajadora de frutas con dos 

dispositivos de aspiración de la fruta, en el cuarto ciclo de trabajo. En ella se 

comprueba que el brazo con desplazamiento vertical de la máquina ha descendido 

hasta que las campanas de absorción  (5) con las cargas de fruta (10) se disponen 

en el interior de las cajas (12) de la segunda cinta transportadora. En esta 10 

transferencia de la capa de fruta al interior de las cajas, los conductos flexibles (3) 

de los dispositivos presentan su máximo alargamiento por el estiramiento de 

muelles helicoidales (4)  de los conductos. 

 

En la figura undécima se observa la misma máquina encajadora de frutas con dos 15 

dispositivos de aspiración de fruta, en el quinto ciclo de trabajo, En ella se observa 

que el brazo de la máquina ha ascendido hasta elevar las campanas de absorción 

(5) de los dispositivos a su posición inicial, para cuyo efecto los conductos flexibles 

(3) se han acortado por contracción de los muelles helicoidales (4) y en disposición 

de iniciar un nuevo ciclo de trabajo. 20 

 

En la figura duodécima se puede observar a una campana (5) de absorción del aire 

de mayor dimensión y que tiene la capacidad de aspiración suficiente para elevar el 

doble de la carga de fruta (10). Esta campana de absorción con un gran caudal de 

aire aspirado será desplazada verticalmente por el mismo brazo de la máquina que 25 

actúa con los dos dispositivos. 

 

Para tal efecto, la campana (5) dispone al menos de dos orificios (18) y (19) en la 

base superior (20) de la campana para el enchufe de al menos dos conductos 

flexibles (3), que están conectados a las correspondientes turbinas de aspiración 30 

accionadas por motores y todo ello en disposición de retener a una capa con un 

mayor número de piezas de fruta (10), para ser transferida a una caja (12) de una 

dimensión mayor. 

 

En la figura decimotercera  se observa la forma en planta superior de la plantilla (7) 35 

que se dispone dentro de la campana de absorción (5) de mayor dimensión y mayor 
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poder de aspiración, al estar conectada los dos conductos flexibles (3) y turbinas de 

aspiración. Dicha plantilla presenta unas ranuras (8) de aspiración alineadas y 

paralelas a los lados mayores de la plantila, así como otras ranuras paralelas (15) a 

los chaflanes de los vértices. 

 5 

En la figura decimocuarta se observa que la campana de absorción (5) comporta en 

su interior unos tabiques internos (21) y (22) formando ángulo entre sí, que 

constituyen las paredes internas de dos campanas de menor dimensión (23) y (24) 

con su  embocadura rectangular (25) y (26)  en disposición de recibir una plantilla, 

para retener cargas de fruta con un menor número de piezas.  10 

 

Asimismo en la figura decimoquinta se observan dos campanas de absorción (5), 

cada una de las cuales está conectada a un tubo flexible (3) para la aspiración del 

aire, que penetra por plantillas de las pequeñas campanas (23) y (24), conformadas 

por los tabiques internos (21) y (22), que constituyen las paredes internas de dichas 15 

pequeñas campanas, en disposición de retener un menor número de piezas de 

fruta para encajar en bandejas o cajas de pequeña dimensión. 

 

 

 20 

 

 

 

 

 25 

 

 

 

 

 30 

 

 

 

 

 35 
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                                        REIVINDICACIONES 
 
1.- DISPOSITIVO PARA MÁQUINA ENCAJADORA DE FRUTA capacitado para  

aspirar una capa de frutas y ser transferida al interior de una caja para su transporte 

y comercio, caracterizado porque está constituido por una turbina (1) aspiradora de 5 

aire que accionada por un motor (2), está  conectada a un conducto vertical flexible 

(3), provisto en todo su longitud perimetral de un resorte helicoidal (4), en 

disposición de variar el alargamiento y contracción del conducto, que finaliza en una 

campana de absorción (5) que se ensancha hacia su base rectangular (6), y queda 

parcialmente obturada por una plantilla rectangular (7) provista de ranuras (8) de 10 

aspiración del aire, que conforma con la embocadura  de la campana un cajeado (9) 

en disposición de permitir la elevación y retención de una carga de piezas de fruta 

(10), comportando dicha embocadura en su contorno una cortina elástica (11) de 

contención de la fruta, que constituyen las paredes laterales del cajeado y en 

disposición de adherirse por la aspiración del aire a las frutas extremas de la carga 15 

para su retención hasta su encajamiento en la caja (12). 

 

2.- DISPOSITIVO PARA MÁQUINA ENCAJADORA DE FRUTA, acorde con la 

reivindicación primera, caracterizado porque la plantilla rectangular (7) queda 

recubierta por un material protector elástico y presenta conformadas  unas ranuras 20 

(8) en disposición paralela a los lados mayores (13) y (14) de la plantilla y otras 

ranuras (15) delimitando los vértices de la misma, mientras que el número de 

ranuras (16) y  la anchura de dichas ranuras (17), varían acorde con el diámetro y el 

peso de las piezas de fruta (10), en disposición de ser aspiradas a la vez por la 

plantilla. 25 

 

3.- DISPOSITIVO PARA MÁQUINA ENCAJADORA DE FRUTA, acordes con las 

reivindicaciones anteriores, caracterizado porque la campana de absorción (5) 

dimensionada para aspirar un mayor caudal de aire, es susceptible de comportar al 

menos dos orificios (18) y (19) en la base superior (20) para el enchufe de al menos 30 

dos conductos flexibles (3), conectados a las correspondientes turbinas (1) de 

aspiración con motor (2) y en disposición de elevar y retener una carga mayor de 

piezas de fruta (10), para ser transferida a una caja  de mayor dimensión. 

 

4.- DISPOSITIVO PARA MÁQUINA ENCAJADORA DE FRUTA, acordes con las 35 

reivindicaciones anteriores, caracterizado porque la campana de absorción (5) 
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conectada a un conducto flexible (3) de aspiración del aire, es susceptible de 

comportar en su interior, unos tabiques (21) y (22) dispuestos entre sí en ángulo 

para conformar las paredes internas de dos campanas de menor dimensión (23) y 

(24) cuya embocadura rectangular (25) y (26) queda en disposición de recibir una 

plantilla de menor dimensión, para retener cargas de fruta con un menor número de 5 

piezas para su transferencia a envases más pequeños. 
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