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DESCRIPCION
Mecanismo de liberacion rapida para conexion desmontable de dos objetos

La descripcion se refiere a un mecanismo de liberacion rapida, mas particularmente a un

mecanismo de liberacion rapida para la conexion desmontable de dos objetos.

Generalmente, se disefan articulos, como suministros diarios, cuerpos mecanicos, etc.,
segun la situacion de uso o las demandas del consumidor, y estan provistos de
componentes que tienen diferentes funciones. Por ejemplo, una silla de ruedas comun se
puede clasificar en un tipo manual y un tipo eléctrico en base a la fuerza motriz. Sin
embargo, independientemente del tipo de silla de ruedas que sea, basicamente incluye un
armazon, y dos ruedas delanteras y dos ruedas traseras dispuestas en una porcién inferior
del armazén. En caso de que la silla de ruedas sea de un tipo eléctrico, una de las ruedas
traseras esta provista adicionalmente de un motor y los circuitos asociados; y en caso de

que sea de un tipo manual, las ruedas traseras de la misma son ruedas no motorizadas.

Aunque se pueden producir sillas de ruedas que tengan diferentes funciones, es necesario
producir por separado dos estructuras diferentes para dos tipos diferentes de sillas de
ruedas que seleccionar y comprar por los consumidores. Esto causaria una inconveniencia
en la disposicion de las lineas de produccion y las existencias. En cuanto a los vendedores,
también es necesario almacenar sillas de ruedas que tengan diferentes estructuras y
funciones que seleccionar y comprar por los consumidores, de manera que la presion de
inventario es grande. De ese modo, si una porcion de la estructura de un objeto se puede
cambiar de tal manera que un componente diferente de la estructura se pueda montar
rapidamente en una estructura principal del objeto, la conveniencia de fabricacion del objeto
se puede mejorar en gran medida, y la presion de inventario se puede disminuir al mismo

tiempo.

Por lo tanto, un objetivo de la presente descripcién es proporcionar un mecanismo de
liberacion rapida para la conexion desmontable de dos objetos que pueda mitigar al menos

uno de los inconvenientes de la técnica anterior.

Segun esta descripcion, un mecanismo de liberacion rapida para conectar de manera
desmontable un primer objeto y un segundo objeto incluye un primer asiento de base, un
segundo asiento de base y una unidad de acoplamiento. El primer asiento de base esta
configurado para disponerse en el primer objeto e incluye una porcién de montaje que tiene
un primer orificio de insercién. El segundo asiento de base esta configurado para disponerse

en el segundo objeto e incluye una placa fija, y un primer vastago de acoplamiento que se
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proyecta transversalmente desde la placa fija y se inserta en el primer orificio de insercion.
El primer vastago de acoplamiento tiene un extremo de acoplamiento que se extiende por
fuera del primer orificio de insercion. La unidad de acoplamiento incluye un cilindro de
aseguramiento montado de manera movible en el primer asiento de base a lo largo de una
direcciébn de aseguramiento, y un miembro giratorio instalado sobre el cilindro de
aseguramiento y que tiene una primera porcion de acoplamiento. EI miembro giratorio es
operable para rotar con relacion al cilindro de aseguramiento entre una posicion de
acoplamiento, en la que la primera porciéon de acoplamiento del miembro giratorio esta
acoplada con el extremo de acoplamiento del primer vastago de acoplamiento para conectar
el primer objeto y el segundo objeto, y una posicién de desacoplamiento, en la que la
primera porcion de acoplamiento del miembro giratorio esta desacoplada del extremo de
acoplamiento del primer vastago de acoplamiento para separar el primer objeto y el segundo

objeto el uno del otro.

Otras caracteristicas y ventajas de la descripcion seran evidentes en la siguiente descripcion

detallada de la realizacién con referencia a los dibujos adjuntos, en los que:

La fig. 1 ilustra una silla de ruedas que incorpora un mecanismo de liberacion rapida segun

la realizacion de la presente descripcion;

La fig. 2 es una vista en perspectiva parcialmente en despiece ordenado del mecanismo de

liberacion rapida de esta descripcion;
La fig. 3 es una vista en perspectiva en despiece ordenado de la realizacion;

La fig. 4 es una vista lateral fragmentaria de la realizaciéon, que ilustra una unidad de

acoplamiento en una posicion de acoplamiento;

La fig. 5 es una vista en seccion de la realizacién tomada a lo largo de la linea V-V de la
FIG. 4;y

La fig. 6 es una vista similar a la fig. 4, pero con la unidad de acoplamiento estando en una

posicion de desacoplamiento.

Con referencia a las figs. 1 a 6, un mecanismo de liberacion rapida 10 segun la realizacion
de la presente descripcién esta configurado para conectar de forma desmontable un primer
objeto 11 y un segundo objeto 12. En esta realizacion, el mecanismo de liberacion rapida 10
esta ejemplificado como usandose en una silla de ruedas 100, pero no esta limitado a ello.
El primer objeto 11 es una estructura principal de la silla de ruedas 100, e incluye dos

armazones laterales paralelos 111, 112, y un armazon de conexion 113 conectado entre los
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armazones laterales 111, 112. El armazoén lateral 111 incluye dos barras laterales 114 que
se extienden en una direccidon de delante a atras y distanciadas la una de la otra en una
direccién de arriba a abajo. El segundo objeto 12 es una rueda alimentada eléctricamente, e
incluye una rueda 121, y un ensamblaje de motor 122 para accionar la rotacién de la rueda
121. El ensamblaje de motor 122 tiene una cubierta de caja 123 dispuesta en un lado interno
de la rueda 121. El mecanismo de liberacién rapida 10 incluye un primer asiento de base 2,

un segundo asiento de base 3, una unidad de acoplamiento 4, y una unidad de fijacion 5.

El primer asiento de base 2 se dispone en el primer objeto 11, e incluye dos porciones de
conexion 21 conectadas respectivamente a las barras laterales 114, y una porcion de
montaje 22 que esta erguida y que se conecta entre las porciones de conexién 21. La
porcion de montaje 22 tiene una primera superficie 221, una segunda superficie 222 opuesta
a la primera superficie 221 a lo largo de una direccion de izquierda a derecha transversal a
la direccién de arriba a abajo y que mira al segundo asiento de base 3, y un primer orificio
de insercion 223, un segundo orificio de insercion 224 y un orificio de montaje 225 que se
extienden todos a través de las superficies primera y segunda 221, 222. Los orificios de
insercion primero y segundo 221, 222 se disponen simétricamente en dos lados opuestos

del orificio de montaje 225.

El segundo asiento de base 3 se dispone en el segundo objeto 12 e incluye una placa fija
31, un primer vastago de acoplamiento 32 y un segundo vastago de acoplamiento 33. La
placa fija 31 tiene una porcion fija 311 conectada entre la rueda 121 y la cubierta de caja
123, y una porcién de montaje 312 que se extiende hacia arriba desde la porcion fija 311 y
paralela a y distanciada de la porcién de montaje 22. La porcién de montaje 312 tiene un
orificio de montaje 313 alineado axialmente con el orificio de montaje 225, y dos orificios de
fijacidon 314 ubicados en dos lados opuestos del orificio de montaje 313. Cada uno de los
vastagos de acoplamiento primero y segundo 32, 33 se proyecta transversalmente desde la
porcién de montaje 312, y se inserta en uno correspondiente de los orificios de insercion
primero y segundo 223, 224. Cada uno de los vastagos de acoplamiento primero y segundo
32, 33 tiene un extremo fijo 323, 333 fijado a uno de los orificios de fijacion 314, y un
extremo de acoplamiento 321, 331 opuesto al extremo fijo 323, 333 y que se extiende por
fuera del correspondiente de los orificios de insercién primero y segundo 223, 224. El
extremo de acoplamiento 321, 331 de cada uno de los vastagos de acoplamiento primero y

segundo 32, 33 tiene una acanaladura anular 322, 332.

La unidad de acoplamiento 4 incluye un cilindro de aseguramiento 41 y dos miembros de
fijacion 42, 43. El cilindro de aseguramiento 41 se monta de manera movible en el primer

asiento de base 2 a lo largo de una direccidon de aseguramiento 20 que es paralela a la
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direccién de izquierda a derecha, e incluye una pared de cilindro 411 insertada de manera
movible en el orificio de montaje 225 y que define un pasaje 410 que se extiende a lo largo
de la direccién de aseguramiento 20, y una pared de aseguramiento 412 que se extiende
hacia fuera y radialmente con respecto a una periferia externa de la pared de cilindro 411 y
paralela a y distanciada de la primera superficie 221. La pared de aseguramiento 412 y la
primera superficie 221 definen de manera cooperativa un espacio de aseguramiento 40
entre las mismas. Los miembros de fijacion 42, 43 se conectan de manera roscada y
respectivamente a dos extremos opuestos de la pared de cilindro 411 para montar de

manera cooperativa el cilindro de aseguramiento 41 en el primer asiento de base 2.

La unidad de acoplamiento 4 incluye ademas un miembro giratorio 44 que se ajusta al
espacio de aseguramiento 40 e instalado de forma rotativa sobre la pared de cilindro 411, y
un resorte de retorno 45 para devolver el miembro giratorio 44 a su posicién original. El
miembro giratorio 44 tiene una pared principal de acoplamiento 441, un tetén de enganche
del resorte 442 que se proyecta desde la pared principal de acoplamiento 441 en una
direccién paralela a la direccion de aseguramiento 20, una primera porcion de acoplamiento
445 conectada a un extremo superior de la pared principal de acoplamiento 441 y proxima al
tetdn de enganche del resorte 442, una segunda porcion de acoplamiento 446 conectada a
un extremo inferior de la pared principal de acoplamiento 441 opuesta a la primera porcion
de acoplamiento 445, y una pared de palanca 443 que se extiende hacia fuera e
integralmente desde la segunda porcién de acoplamiento 446 en una direccion transversal a
la direccion de aseguramiento 20. La pared principal de acoplamiento 441 tiene un orificio de
giro 444 ubicado entre las porciones de acoplamiento primera y segunda 445, 446 para la
extension del cilindro de aseguramiento 411 a través de la misma. Las porciones de
acoplamiento primera y segunda 445, 446 son enganches que estan curvados en

direcciones opuestas.

El resorte de retorno 45 tiene un cuerpo principal de resorte 451 instalado sobre la pared de
cilindro 411, un primer extremo 452 que se extiende desde un extremo del cuerpo principal
de resorte 451 y enganchado al tetéon de enganche del resorte 442, y un segundo extremo
453 que se extiende desde el otro extremo del cuerpo principal de resorte 451 opuesto al
primer extremo 452 y enganchado a la porcion de montaje 22. La pared de palanca 443 es
operable para rotar la pared principal de acoplamiento 411 alrededor de la pared de cilindro
411 para mover el miembro giratorio 44 entre una posicion de acoplamiento y una posicion
de desacoplamiento. En la posicién de acoplamiento, las porciones de acoplamiento primera
y segunda 445, 446 del miembro giratorio 44 se enganchan respectivamente a las

acanaladuras anulares 322, 332 de los extremos de acoplamiento 321, 331 de los vastagos

5



10

15

20

25

30

35

ES 1229 119U

de acoplamiento primero y segundo 32, 33 para conectar los objetos primero y segundo 11,
12. En la posicion de desacoplamiento, las porciones de acoplamiento primera y segunda
445, 446 estan desacopladas respectivamente de las acanaladuras anulares 322, 332 de los
extremos de acoplamiento 321, 331 para separar los objetos primero y segundo 11, 12 el

uno del otro.

La unidad de fijacion 5 incluye un miembro roscado fijo 51 insertado de forma no rotativa en
el orificio de montaje 313 y que tiene un extremo que se extiende por dentro del pasaje 410
desde un extremo de la pared de cilindro 411, un miembro roscado movible 52 que se
extiende por dentro del pasaje 410 desde el otro extremo de la pared de cilindro 411
opuesto al miembro roscado fijjo 51, una pieza de unién a tope 53 instalada sobre el
miembro roscado movible 52 y que linda entre el miembro roscado movible 52 y el miembro
fijo 43, y un miembro de maniobra 55. EI miembro roscado fijo 51 tiene un orificio
internamente roscado 511. El miembro roscado movible 52 tiene una cabeza perforada 520,
y una porcion de vastago externamente roscada 521 que se extiende desde la cabeza
perforada 520 y conectada de manera regulable y roscada al orificio internamente roscado
511. El miembro de maniobra 55 se conecta a la cabeza perforada 520 del miembro roscado
movible 52 a través de un pasador de insercidon 54, y es operable para accionar la rotacion
del miembro roscado movible 52 con relaciéon al miembro roscado fijo 51. La unidad de
fijacion 5 incluye ademas una tuerca 56 conectada de manera roscada a la porcion de
vastago externamente roscada 521 opuesta a la cabeza perforada 520 y ubicada dentro del
pasaje 410, y un resorte auxiliar 57 instalado sobre la porcion de vastago externamente
roscada 521 y que tiene dos extremos opuestos que lindan respectivamente entre el

miembro de fijacion 43 y la tuerca 56.

Con referencia a las figs. 2, 4 y 5, para ensamblar el mecanismo de liberacion rapida 10, los
vastagos de acoplamiento primero y segundo 32, 33 del segundo asiento de base 3 se
insertan primero en los orificios de insercion primero y segundo respectivos 223, 224 de la
porcion de montaje 22 del primer asiento de base 2 con los extremos de acoplamiento 321,
331 de los mismos proyectandose respectivamente por fuera de los orificios de insercion
primero y segundo 223, 224. La pared de palanca 443 se opera entonces para acoplar
respectivamente las porciones de acoplamiento primera y segunda 445, 446 del miembro
giratorio 44 con las acanaladuras 322, 332 de los extremos de acoplamiento 321, 331 de los
vastagos de acoplamiento primero y segundo 32, 33, situandose de ese modo el miembro
giratorio 44 en la posicidn de acoplamiento. Después de eso, el miembro de maniobra 55 de
la unidad de fijacion 5 se opera para rotar el miembro roscado movible 52 con relacion al

miembro roscado fijo 51 de modo que se rosque el miembro roscado movible 52 a fondo por
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dentro del miembro roscado fijo 51. Al mismo tiempo, la pared de aseguramiento 412 del
cilindro de aseguramiento 41 se mueve hacia la primera superficie 222 del primer asiento de
base 2 de modo que coopere con la primera superficie 222 para asegurar firmemente el
miembro giratorio 44 entre las mismas, situandose de ese modo la unidad de fijacion 5 en
una posicion de apriete. Ademas, se puede impedir la rotacion del miembro giratorio 44 con
relacion al cilindro de aseguramiento 41 para aumentar la conexion estable entre los objetos

primero y segundo 11, 12.

Con referencia a la fig. 6, en combinacion con las figs. 2 y 5, para separar los objetos
primero y segundo 11, 12 el uno del otro, el miembro de maniobra 55 se opera simplemente
para rotar el miembro roscado movible 52 en una direccién hacia fuera del miembro roscado
fijo 51 de modo que se afloje el miembro giratorio 44 de estar asegurado firmemente entre la
pared de aseguramiento 412 y la primera superficie 222, cambiandose de ese modo la
unidad de fijacion 5 de la posicion de apriete a una posicion de aflojamiento. En este
momento, la pared de palanca 443 se puede operar para rotar el miembro giratorio 44
superando la fuerza de polarizaciéon del resorte de retorno 45 para mover respectivamente
las porciones de acoplamiento primera y segunda 445, 446 del miembro giratorio 44 hacia
fuera de las acanaladuras 322, 332 de los extremos de acoplamiento 321, 331 de los
vastagos de acoplamiento primero y segundo 32 de modo que se desacoplen de los
mismos, cambiandose de ese modo el miembro giratorio 44 de la posicion de acoplamiento
a la posicién de desacoplamiento. El segundo asiento de base 3 junto con el segundo objeto

12 se pueden separar entonces del primer objeto 11.

Cabe destacar en esta solicitud que la pared de palanca 443 del miembro giratorio 44 puede
ser aguantada por la mano o pisada por el pie de un usuario para rotar el miembro giratorio
44. Ademas, a través de la fuerza de polarizacion del resorte de retorno 45, las porciones de
acoplamiento primera y segunda 445, 446 del miembro giratorio 44 se pueden mantener
respectivamente en un estado de acoplamiento con las acanaladuras 322, 332 de los
extremos de acoplamiento 321, 331 de los vastagos de acoplamiento primero y segundo 32,
33. De ese modo, no solo es conveniente el ensamblaje del mecanismo de liberacion rapida
10, sino que también se puede impedir el desacoplamiento de las porciones de
acoplamiento primera y segunda 445, 446 del miembro giratorio 44 de las acanaladuras 322,
332 de los extremos de acoplamiento 321, 331 cuando el miembro de maniobra 55 sea

operado accidentalmente, de manera que se aumenta la seguridad de uso.

De lo anterior, es evidente que el mecanismo de liberacion rapida 10 de esta descripcion no
es solo adecuado para conectar de forma desmontable los objetos primero y segundo 11,

12, sino que también el fin del ensamblaje y desensamblaje rapidos de los objetos primero y
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segundo 11, 12 se pueden conseguir a través de la cooperacién de los vastagos de
acoplamiento primero y segundo 32, 33 y el miembro giratorio 44. Ademas, la presencia de
la unidad de fijacion 5 puede garantizar la conexién estable entre los objetos primero y
segundo 11, 12 después del ensamblaje. De ese modo, el mecanismo de liberacion rapida

10 de esta descripcién tiene una estructura novedosa, y es practico y seguro de usar.

Adicionalmente, la fig. 1 ilustra cdmo el mecanismo de liberacion rapida 10 de esta
descripcion se puede aplicar a una silla de ruedas de tipo manual (véase el lado izquierdo
de la silla de ruedas) y una silla de ruedas de tipo eléctrico (véase el lado derecho de la silla
de ruedas). Para usar el mecanismo de liberacion rapida 10 en la silla de ruedas de tipo
eléctrico, el segundo objeto 12 que tiene el ensamblaje de motor 122 simplemente se
conecta al primer asiento de base 2 que se conecta al armazoén lateral 111 del primer objeto
11. Para usar el mecanismo de liberacion rapida 10 en la silla de ruedas de tipo manual, el
segundo asiento de base 3 primero se monta en un lado interno de la rueda, y después de
eso se conecta al primer asiento de base 2. De ese modo, si el mecanismo de liberacion
rapida 10 se usa en el campo de las sillas de ruedas, puede mejorar la conveniencia de

fabricacion y puede reducir la presion de inventario.
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REIVINDICACIONES

1. Un mecanismo de liberacién rapida para conectar de forma desmontable un

primer objeto y un segundo objeto, que comprende:

un primer asiento de base configurado para disponerse en el primer objeto y que

incluye una porcion de montaje que tiene un primer orificio de insercion;

un segundo asiento de base configurado para disponerse en el segundo objeto y
que incluye una placa fija, y un primer vastago de acoplamiento que se proyecta
transversalmente desde dicha placa fija e insertado en dicho primer orificio de insercion,
teniendo dicho primer vastago de acoplamiento un extremo de acoplamiento que se

extiende por fuera de dicho primer orificio de insercion; y

una unidad de acoplamiento que incluye un cilindro de aseguramiento montado
de manera movible en dicho primer asiento de base a lo largo de una direccién de
aseguramiento y un miembro giratorio instalado de forma rotativa sobre dicho cilindro de
aseguramiento y que tiene una primera porcion de acoplamiento, siendo dicho miembro
giratorio operable para rotar con relacién a dicho cilindro de aseguramiento entre una
posicion de acoplamiento, en la que dicha primera porcion de acoplamiento de dicho
miembro giratorio estd acoplada con dicho extremo de acoplamiento de dicho primer
vastago de acoplamiento para conectar el primer objeto y el segundo objeto, y una posicién
de desacoplamiento, en la que dicha primera porciéon de acoplamiento de dicho miembro
giratorio esta desacoplada de dicho extremo de acoplamiento de dicho primer vastago de

acoplamiento para separar el primer objeto y el segundo objeto el uno del otro.

2. El mecanismo de liberacién rapida segun la reivindicacion 1, en el que dicha
porcion de montaje tiene una primera superficie y una segunda superficie opuestas la una a
la otra a lo largo de la direccion de aseguramiento, y un orificio de montaje, extendiéndose
dicho primer orificio de insercion y dicho orificio de montaje a través de dichas superficies
primera y segunda y estando distanciados el uno del otro a lo largo de una longitud de dicha
porcion de montaje, incluyendo dicho cilindro de aseguramiento una pared de cilindro
insertada de manera movible en dicho orificio de montaje, y una pared de aseguramiento
que se extiende hacia fuera y radialmente con respecto a una periferia externa de dicha
pared de cilindro, comprendiendo ademas dicho mecanismo de liberacion rapida una unidad
de fijacién operable para asegurar firmemente dicho miembro giratorio entre dicha pared de

aseguramiento y dicha primera superficie.

3. El mecanismo de liberacion rapida segun la reivindicacion 2, en el que dicha
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pared de cilindro define un pasaje que se extiende a lo largo de una longitud de la misma,
incluyendo dicha unidad de fijacion un miembro roscado fijo y un miembro roscado movible
insertados respectivamente desde dos extremos opuestos de dicha pared de cilindro por
dentro de dicho pasaje, estando dicho miembro roscado movible conectado de manera
roscada a dicho miembro roscado fijo, siendo operada dicha unidad de fijacion para regular
una profundidad de atornillado de dicho miembro roscado movible por dentro de dicho
miembro roscado fijo para situar dicha unidad de fijacién entre una posicién de apriete, en la
que dicha pared de aseguramiento y dicha primera superficie aseguran firmemente dicho
miembro giratorio entre las mismas, y una posicion de aflojamiento, en la que dicha pared de

aseguramiento esta alejada de dicha primera superficie.

4, El mecanismo de liberacién rapida segun la reivindicaciéon 3, en el que dicha
unidad de fijacion incluye ademas un miembro de maniobra conectado a dicho miembro
roscado movible a través de un pasador de insercion, siendo operable dicho miembro de
maniobra para accionar la rotacion de dicho miembro roscado movible con relacion a dicho

miembro roscado fijo.

5. El mecanismo de liberacion rapida segun la reivindicacion 3, en el que dicha
unidad de acoplamiento incluye ademas dos miembros de fijacion que montan de manera
cooperativa dicho cilindro de aseguramiento en dicho primer asiento de base, teniendo dicho
miembro roscado fijo un orificio internamente roscado, teniendo dicho miembro roscado
movible una porcion de vastago externamente roscada conectada de manera regulable y
roscada a dicho orificio internamente roscado, incluyendo ademas dicha unidad de fijacion
una tuerca conectada de manera roscada a dicha porcion de vastago externamente
roscada, y un resorte auxiliar instalado sobre dicha porcion de vastago externamente
roscada y que tiene dos extremos opuestos que lindan respectivamente con uno de dichos

miembros de fijacion y dicha tuerca.

6. El mecanismo de liberacion rapida segun cualquiera de las reivindicaciones 2 a
5, en el que dicha porcion de montaje tiene ademas un segundo orificio de insercion,
estando dichos orificios de inserciéon primero y segundo dispuestos simétricamente en dos
lados opuestos de dicho orificio de montaje, incluyendo ademas dicho segundo asiento de
base un segundo vastago de acoplamiento que se proyecta transversalmente desde dicha
placa fija e insertado en dicho segundo orificio de insercion, teniendo dicho segundo vastago
de acoplamiento un extremo de acoplamiento que se extiende por fuera de dicho segundo
orificio de insercion, teniendo ademas dicho miembro giratorio una segunda porcién de
acoplamiento opuesta a dicha primera porcién de acoplamiento a lo largo de una longitud de

dicho miembro giratorio y acoplada con dicho extremo de acoplamiento de dicho segundo
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vastago de acoplamiento cuando dicho miembro giratorio esta en dicha posicion de

acoplamiento.

7. El mecanismo de liberacion rapida segun la reivindicacion 6, en el que dicho
extremo de acoplamiento de cada uno de dichos vastagos de acoplamiento primero y
segundo tiene una acanaladura para recibir una correspondiente de dichas porciones de

acoplamiento primera y segunda de dicho miembro giratorio.

8. El mecanismo de liberacién rapida segun la reivindicaciéon 6, en el que dicha
unidad de acoplamiento incluye ademas un resorte de retorno para polarizar dicho miembro

giratorio a dicha posicion de acoplamiento.

9. El mecanismo de liberacién rapida segun la reivindicacion 8, en el que dicho
miembro giratorio tiene ademas una pared principal de acoplamiento entre dichas porciones
de acoplamiento primera y segunda, y un tetébn de enganche del resorte que se proyecta
desde dicha pared principal de acoplamiento en una direccion paralela a la direccion de
aseguramiento, teniendo dicha pared principal de acoplamiento un orificio de giro para la
extension de dicho cilindro de aseguramiento a través de la misma, teniendo dicho resorte
de retorno un cuerpo principal de resorte instalado sobre dicho cilindro de aseguramiento, un
primer extremo que se extiende desde un extremo de dicho cuerpo principal de resorte y
enganchado a dicho tetén de enganche del resorte, y un segundo extremo que se extiende
desde el otro extremo de dicho cuerpo principal de resorte opuesto a dicho primer extremo y

enganchado a dicha porcion de montaje.

10. El mecanismo de liberacion rapida segun la reivindicacion 6, en el que dicho
miembro giratorio tiene ademas una pared principal de acoplamiento entre dichas porciones
de acoplamiento primera y segunda, y una pared de palanca que se extiende hacia fuera
desde dicha segunda porcién de acoplamiento en una direccion transversal a la direccion de
aseguramiento, teniendo dicha pared principal de acoplamiento un orificio de giro para la
extension de dicho cilindro de aseguramiento a través de la misma, siendo operable dicha
pared de palanca para rotar dicha pared principal de acoplamiento alrededor de dicho
cilindro de aseguramiento para cambiar dicho miembro giratorio entre dicha posicion de

acoplamiento y dicha posicion de desacoplamiento.
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