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DESCRIPCION

MAQUINA DESBROZADORA DE PLANTAS DE CULTIVO TREPADORAS

OBJETO DE LA INVENCION

La invencion, tal como expresa el enunciado de la presente memoria descriptiva, se refiere a
una maquina desbrozadora de plantas de cultivo trepadoras que aporta, a la funcién a que se

destina, ventajas y caracteristicas, que se describen en detalle mas adelante.

Mas concretamente, el objeto de la invencién se centra en una maquina agricola de
funcionamiento hidraulico, que puede acoplarse a un vehiculo tractor aprovechando la energia
del mismo o ser autonoma y estar dotada de su propio sistema hidraulico, que se distingue
por contar con una estructura que comprende un mecanismo de cables giratorios sobre un
eje que produce un efecto de latigos cortantes especialmente idoneo para desbrozar plantas
de cultivo de tipo trepadora, en particular el boniato cuyo tallo es rastrero y ramoso,

sencillamente haciendo pasar la maquina entre las hileras de plantas del cultivo.

CAMPO DE APLICACION DE LA INVENCION

El campo de aplicacion de la presente invencidon se enmarca dentro del sector de la industria
dedicada a la fabricacién maquinaria agricola, centrandose particularmente en el ambito de
las maquinas desbrozadoras, y mas en particular las aplicables para el desbrozado de plantas

de tipo trepadora, en particular el boniato.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

Como es sabido, el boniato es una planta de cultivo de tipo trepadora que forma una mata de
tallos rastreros y ramosos con hojas acorazonadas que produce tubérculos comestibles con

el mismo nombre.

El objetivo de la presente invencion es, pues, proporcionar al mercado una maquina que
facilite la labor de desbrozado de dicha planta, o de cualquier otra del mismo tipo, ya que,
hasta ahora, dicha labor se efectia manualmente o con herramientas pensadas para fines

muy genericos, pues no se conoce la existencia de ninguna maquina que esté
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especificamente disefiada con tal finalidad, permitiendo adaptarse a la particular forma de
desarrollo de este tipo de plantas, lo cual supondria para el agricultor un importante ahorro de

tiempo y, consecuentemente, de coste econémico.

Como referencia al estado actual de la técnica, cabe sefialar pues que, si bien existen
maquinas agricolas de muy diversa indole, al menos por parte del solicitante, se desconoce
la existencia de ninguna que sea especificamente una maquina desbrozadora de plantas de
cultivo trepadoras ni que presente unas caracteristicas técnicas, estructurales y constitutivas

iguales o semejantes a las que presenta la que aqui se reivindica.

EXPLICACION DE LA INVENCION

La maquina desbrozadora de plantas de cultivo trepadoras que la invencion propone permite
alcanzar satisfactoriamente los objetivos anteriormente sefalados, estando los detalles
caracterizadores que lo hacen posible y que lo distinguen convenientemente recogidos en las

reivindicaciones finales que acompafian a la presente descripcion.

En concreto, lo que la invencion propone, tal como se ha apuntado anteriormente, es una
maquina agricola de funcionamiento hidraulico, la cual presenta la particularidad contar con
una estructura que comprende, al menos, un mecanismo de cables giratorios que esta
especialmente ideado para desbrozar plantas de cultivo de tipo trepadora, en particular el
boniato cuyo tallo es rastrero y ramoso, ya que el citado giro de dichos cables produce un
efecto de latigazo cortante que resulta especialmente idoneo para ello al hacer pasar la

maquina entre las hileras de matas de la planta del cultivo.

Mas especificamente, el mencionado mecanismo de cables giratorios que comprende la
magquina de la invencion conforma un médulo formado por un eje horizontal, dispuesto en la
estructura del chasis en sentido transversal respecto del movimiento de avance de la maquina
a cierta altura del suelo, del que parten, radialmente y repartidos a lo largo de la extension de
dicho eje, una pluralidad de cables, o elementos filiformes similares de cierta flexibilidad y alta
resistencia, preferentemente cables de acero, cuya longitud es tal que su extremo distal queda
cercano al suelo o rozandolo, de tal modo que, con el desplazamiento de la maquina y el giro
de dicho eje, dicha pluralidad de cables va cortando a su paso las ramas y hojas de las plantas

que encuentra a su paso.



10

15

20

25

30

35

ES 1237241 U

Cabe destacar que la longitud del descrito eje puede variar en funcion de las necesidades de
cada caso asi como que la maquina puede contar con varios modulos acoplados al chasis de
la misma, preferentemente tres y no mas de cinco, de manera que, con cada pasada de la
maquina se desbrozan varias matas al mismo tiempo, al estar estas normalmente dispuestas
en hileras paralelas. Ademas, uno o varios de dichos mddulos pueden ser abatibles,

permitiendo modificar el nimero de médulos a utilizar al pasar la maquina.

Preferentemente, para procurar la fijacién de los cables al eje de giro, este presenta una
configuraciéon cilindrica que esta estratégicamente provista de tubos perforados que,
repartidos radialmente a lo largo de su superficie, emergen perpendicularmente a ella,
procurando una base de fijacion para el extremo proximal de los cables, los cuales se fijan en
el interior de cada uno de dichos tubos, por ejemplo mediante roscado, soldado o cualquier
otro sistema de anclaje, permitiendo, en su caso, la sustitucion de cualquiera de ellos cuando

sea necesaria.

Ademas, preferentemente, el extremo distal de los cables esta provisto de un regruesamiento
de refuerzo, por ejemplo determinado por la inclusion de un casquillo o similar, que evitara un

excesivo o prematuro desgaste de los mismos.

Por otra parte, la maquina puede acoplarse a un vehiculo tractor aprovechando la energia del
motor del mismo para accionar el giro de los ejes, para lo cual el chasis contara con medios
de acople al enganche del tractor y de conexion a su sistema hidraulico, o puede ser autbnoma
y estar dotada de su propio sistema hidraulico con una bomba y depdsito independientes. En
cualquier caso, para facilitar su desplazamiento, el chasis esta provisto de ruedas y su forma
y tamanio, asi como el numero de ruedas con que cuenta dependera del numero de modulos
giratorios que comprende. Ademas, opcionalmente, una o varias de dichas ruedas pueden ser
regulables en altura para regular la altura de actuacion de los mecanismos de cables

giratorios.

Por ejemplo, en una forma de realizacion, la estructura que constituye el chasis de la maquina
tiene una configuracion en forma de cerco rectangular, en cuyo centro se disponen tres
modulos de cables giratorios, cada uno de ellos acoplado de modo independiente al perfil

posterior que conforma dicho cerco del chasis.

Preferentemente, ademas, cada médulo esta dotado de sendos discos laterales, que tienen
4
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un diametro similar al que abarcan los cables emergiendo radialmente del eje giratorio, y que
tiene una doble funcion de corte y de proteccion de los cables y salpicaduras del desbroce,
asi como y de una carcasa superior que, con una configuracion semicircular, cubre
aproximadamente la mitad superior del espacio circular que abarcan dichos cables, sirviendo
de proteccion, para evitar cualquier riesgo ante el movimiento giratorio de los cables, y como

pantalla para frenar la dispersion de los restos vegetales desbrozados.

DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Para complementar la descripcion que se esta realizando y con objeto de ayudar a una mejor
comprension de las caracteristicas de la invencion, se acompafa a la presente memoria
descriptiva, como parte integrante de la misma, de un juego de planos en que con caracter

ilustrativo y no limitativo se ha representado lo siguiente:

La figura numero 1.- Muestra una vista en alzado frontal de la representacion esquematica de
un ejemplo de realizacion de la maquina desbrozadora de plantas de cultivo trepadoras objeto
de la invencion, en concreto un ejemplo dotado de tres médulos de cables giratorios,
apreciandose las principales partes y elementos que comprende, asi como su configuracion

y disposicion.

La figura numero 2.- Muestra una vista en alzado lateral de la representacion esquematica de

uno de los médulos que comprende la maquina mostrada en la figura 1.

La figura numero 3.- Muestra una vista esquematica en planta superior del ejemplo de la
maquina, segun la invencion, mostrada en la figura 1, en este caso representada sin la carcasa
superior de cada moédulo, mostrando la configuracion del correspondiente mecanismo de

cables giratorios.

La figura numero 4.- Muestra una vista en perspectiva de otro ejemplo de la maquina de la
invencion, en este caso igualmente dotada de tres modulos de cables giratorios, pero provista

de una estructura de chasis de apoyo.

Y la figura nimero 5.- Muestra una vista en perspectiva de uno de los modulos de cables
giratorios que comprende la maquina de la invencion, apreciandose la disposicién de los

cables alrededor del eje y su configuracion.
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REALIZACION PREFERENTE DE LA INVENCION

A la vista de las mencionadas figuras, y de acuerdo con la numeracion adoptada, se puede
observar en ellas ejemplos de realizacién no limitativa de la maquina desbrozadora de plantas
de cultivo trepadoras de la invencion, la cual comprende lo que se indica y describe en detalle

a continuacion.

Asi, tal como se aprecia en dichas figuras, la maquina (1) en cuestion cuenta con una
estructura (2) de chasis que comprende, al menos, un mecanismo de cables giratorios (3)
que, accionado por un motor (13) de aceite hidraulico y formado por un eje (4) de giro de
longitud variable del que parten, radialmente y repartidos a lo largo de la extension de dicho
eje (4), una pluralidad de cables (5), o elementos filiformes similares flexibles y resistentes,
produce un efecto de latigazo cortante que, al pasar entre las hileras de un cultivo, desbroza

las matas de plantas del mismo.

Preferentemente, dicho mecanismo de cables giratorios (3) conforma un médulo que esta
formado por el eje (4) de giro que, sujeto a un marco de soporte (40), va dispuesto en la
estructura (2) del chasis en posicion horizontal y transversal respecto al sentido del
movimiento de avance de la maquina, representado mediante fechas en la figura 3, y a cierta
altura respecto del suelo por el que pasa, del que parten, radialmente y repartidos a lo largo
de la extension de dicho eje (4), la pluralidad de cables (5), preferentemente cables de acero,
cuya longitud es tal que, al girar, su extremo distal (50) queda cercano al suelo o rozandolo

ligeramente.

Preferentemente, para procurar la fijacion de los cables (5) al eje (4) de giro, como se observa
en el ejemplo de la figura 5, este presenta una configuracion cilindrica hueca que esta provista
de una pluralidad de tubos (41) perforados que, repartidos radialmente a lo largo de su
superficie, emergen perpendicularmente a ella, definiendo una base de fijacion para el
extremo proximal de los cables (5), los cuales se fijan en el interior de cada uno de dichos
tubos, por ejemplo mediante roscado, soldado o cualquier otro sistema de anclaje,
preferentemente removible que permite la sustitucion de cualquiera de ellos cuando sea

necesaria.

Ademas, preferentemente, el extremo distal (50) de los cables (5) estd dotado de un
6



10

15

20

25

30

35

ES 1237241 U

regruesamiento de refuerzo, por ejemplo determinado por la inclusion de un casquillo o similar,

para evitar un excesivo o prematuro desgaste de los mismos.

Por su parte, la longitud del eje (4) de giro del antedicho médulo que constituye el mecanismo
de cables giratorio (3) es variable segun las necesidades de cada caso y en funcion de si la
maquina cuenta con mas de un mecanismo de cables giratorios (3), de manera que puede
contar con un unico modulo o mecanismo (3) con un solo eje (4) largo accionado por un motor
(13), opcion no representada en las figuras, o varios modulos que constituyen diferentes
mecanismo de cables giratorios (3), cada uno son su eje (4) de giro mas corto y asociado a
un motor (13), estando cada uno de ellos acoplado a la estructura (2) del chasis mediante un
anclaje (6). En la realizacion preferida, apreciable en las figuras 3 y 4, la maquina cuenta con

tres mdédulos de mecanismo de cables giratorio (3), pudiendo contar con hasta cinco.

Ademas, opcionalmente, uno o varios de dichos médulos estan acoplados a la estructura (2)
del chasis mediante un anclaje (6) articulado que une el marco (40) de soporte del eje (4) de
giro a un perfil de la estructura (2) del chasis, permitiendo que puedan ser abatibles para

modificar el nUmero de médulos a utilizar al pasar la maquina (1), sin desmontarlos.

Por otra parte, la maquina (1), en una forma de realizacion, es acoplable a un vehiculo tractor,
aprovechando la energia del sistema hidraulico del mismo para accionar el motor (13) que
proporciona el movimiento de los ejes (4) de giro de cada uno de sus modulos, para lo cual
la estructura (2) del chasis comprende medios de acople (7) al enganche del tractor y medios

de conexion (8) a su sistema hidraulico, como muestra el ejemplo de la figura 4.

Y, en otra forma de realizacién, la maquina (1) es autbnoma y esta dotada de su propio
sistema hidraulico con una bomba y depdsito independientes, ejemplo que en este caso no
se ha representado en las figuras por considerar que el experto en la materia lo podra

comprender sin necesidad de estar representado en las figuras.

En cualquier caso, la estructura (2) del chasis cuenta, preferentemente, con un primer grupo
de ruedas o ruedas principales (9) que, acopladas directamente a dicha estructura (2),
permiten el deslizamiento y, en su caso, empuje o arrastre de la maquina, ademas de servir
de apoyo de la misma cuando esta parada. Y, opcionalmente, también comprende unas
ruedas secundarias (10) asociadas al marco (40) de soporte y al anclaje (6), articulado o no,

de uno o de varios o de todos los médulos que constituyen los respectivos mecanismos de
7
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cables giratorios (3), para facilitar el guiado de los mismos.

Opcionalmente, una o varias de dichas ruedas (9, 10) son regulables en altura para graduar

la distancia de actuacion de los mecanismos de cables giratorios (3) de cada modulo.

En una forma de realizacion, como la mostrada en la figura 4, la estructura (2) del chasis de
la maquina (1) tiene una configuracion en forma de cerco rectangular, en cuyo centro se
disponen, alineados paralelamente, tres médulos con mecanismo de cables giratorios (3),
estando cada uno de ellos acoplado de modo independiente, a través de respectivos anclajes
(6), al perfil posterior (20) que conforma dicho cerco de la estructura (2) del chasis, siendo los
anclajes (6) de los mddulos de los dos extremos anclajes articulados que permiten su

abatimiento, mientras que en el médulo central es un anclaje fijo.

En cualquier caso, en una forma de realizacion preferida, cada médulo esta dotado de sendos
discos laterales (11) de corte y proteccion, a los que se fijan los extremos del eje (4) de giro,
girando por tanto solidariamente a este, cuyo diametro es similar al que abarcan los cables

(5) emergentes radialmente.

Ademas, también de modo preferido, cada modulo esta dotado de una carcasa superior (12)
que presenta una configuracion semicircular que cubre aproximadamente la mitad superior
del espacio circular que abarcan los cables (5), la cual actuia como elemento de proteccion y
como pantalla frente la dispersion de los restos vegetales desbrozados. Opcionalmente, esta
carcasa superior (12), que esta sujeta al marco (40) de soporte en que se fijan los extremos
del eje (4) de giro del modulo (3), es de caracter abatible, para facilitar el acceso a dicho eje

(4) y alos cables (5).

Descrita suficientemente la naturaleza de la presente invencion, asi como la manera de
ponerla en practica, no se considera necesario hacer mas extensa su explicacion para que
cualquier experto en la materia comprenda su alcance y las ventajas que de ella se derivan,
haciéndose constar que, dentro de su esencialidad, podra ser llevada a la practica en otras
formas de realizacién que difieran en detalle de la indicada a titulo de ejemplo, y a las cuales
alcanzara igualmente la proteccion que se recaba siempre que no se altere, cambie o

modifique su principio fundamental.
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REIVINDICACIONES

1.- MAQUINA DESBROZADORA DE PLANTAS DE CULTIVO TREPADORAS que, aplicable
para desbrozar plantas de cultivo de tipo trepadora, en particular plantas como el boniato
cuyo tallo es rastrero y ramoso, haciendo pasar la maquina entre hileras de matas de la planta,
esta caracterizada por contar con una estructura (2) de chasis que comprende, al menos, un
mecanismo de cables giratorios (3) accionado por un motor (13) de aceite hidraulico y formado
por un eje (4) de giro de longitud variable del que parten, radialmente y repartidos a lo largo
de la extension de dicho eje (4), una pluralidad de cables (5), o elementos filiformes similares
flexibles y resistentes, cuyo giro produce un efecto de latigazo cortante al pasar entre las

hileras de un cultivo que desbroza las matas de plantas del mismo.

2.- MAQUINA DESBROZADORA DE PLANTAS DE CULTIVO TREPADORAS, segin la
reivindicacion 1, caracterizada porque la estructura (2) del chasis comprende medios de
acople (7) al enganche de un tractor y medios de conexion (8) a su sistema hidraulico para

alimentar el motor (13) del mecanismo de cables giratorios (3).

3.- MAQUINA DESBROZADORA DE PLANTAS DE CULTIVO TREPADORAS, segin la
reivindicacion 1, caracterizada porque es una maquina (1) autbnoma y esta dotada de su
propio sistema hidraulico con una bomba y depdsito independientes, para alimentar el motor

(13) del mecanismo de cables giratorios (3).

4.- MAQUINA DESBROZADORA DE PLANTAS DE CULTIVO TREPADORAS, segln la
reivindicacion 2 6 3, caracterizada porque el mecanismo de cables giratorios conforma un
modulo formado por el eje (4) de giro que, sujeto a un marco de soporte (40), va dispuesto en
la estructura (2) del chasis en posicion horizontal y transversal respecto al sentido del

movimiento de avance de la maquina y a cierta altura respecto del suelo por el que pasa.

5.- MAQUINA DESBROZADORA DE PLANTAS DE CULTIVO TREPADORAS, segun
cualquiera de las reivindicaciones 1 a 4, caracterizada porque la pluralidad de cables (5) que
emergen del eje (4) de giro, tienen una longitud tal que, al girar, su extremo distal (50) queda

cercano al suelo o rozandolo ligeramente.

6.- MAQUINA DESBROZADORA DE PLANTAS DE CULTIVO TREPADORAS, segun

cualquiera de las reivindicaciones 1 a 5, caracterizada porque los cables (5) son cables de
9
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acero.

7.- MAQUINA DESBROZADORA DE PLANTAS DE CULTIVO TREPADORAS, segun
cualquiera de las reivindicaciones 1 a 6, caracterizada porque el eje (4) de giro presenta una
configuracion cilindrica hueca que esta provista de una pluralidad de tubos (41) perforados
que, repartidos radialmente a lo largo de su superficie, emergen perpendicularmente a ella,

definiendo una base de fijacion para el extremo proximal de los cables (5).

8.- MAQUINA DESBROZADORA DE PLANTAS DE CULTIVO TREPADORAS, segun la
reivindicacion 7, caracterizada porque los cables (5) se fijan a los tubos (41) mediante sistema

de anclaje removible que permite la sustitucion de cualquiera de ellos cuando sea necesaria.

9.- MAQUINA DESBROZADORA DE PLANTAS DE CULTIVO TREPADORAS, segun
cualquiera de las reivindicaciones 1 a 8, caracterizada porque el extremo distal (50) de los

cables (5) esta dotado de un regruesamiento de refuerzo.

10.- MAQUINA DESBROZADORA DE PLANTAS DE CULTIVO TREPADORAS, segun
cualquiera de las reivindicaciones 1 a 9, caracterizada porque comprende varios mecanismos
de cables giratorios (3) que conforman respectivos modulos acoplados a la estructura (2) del

chasis de la misma mediante respectivos anclajes (6).

11.- MAQUINA DESBROZADORA DE PLANTAS DE CULTIVO TREPADORAS, segin la

reivindicaciéon 10, caracterizada porque comprende hasta cinco médulos.

12.- MAQUINA DESBROZADORA DE PLANTAS DE CULTIVO TREPADORAS, segun
cualquiera de las reivindicaciones 10 u 11, caracterizada porque uno o varios moédulos estan
acoplados a la estructura (2) del chasis mediante un anclaje (6) articulado, permitiendo que

puedan ser abatibles.

13.- MAQUINA DESBROZADORA DE PLANTAS DE CULTIVO TREPADORAS, segun
cualquiera de las reivindicaciones 1 a 12, caracterizada porque la estructura (2) del chasis
cuenta con ruedas principales (9) para deslizamiento y, en su caso, empuje o arrastre de la

maquina, ademas de servir de apoyo de la misma cuando esta parada.

14.- MAQUINA DESBROZADORA DE PLANTAS DE CULTIVO TREPADORAS, segin la
10
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reivindicacion 13, caracterizada porque comprende ruedas secundarias (10) asociadas a

uno o mas modulos que constituyen respectivos mecanismos de cables giratorios(3).

15.- MAQUINA DESBROZADORA DE PLANTAS DE CULTIVO TREPADORAS, segun
cualquiera de las reivindicaciones 13 6 14, caracterizada porque una o varias ruedas (9, 10)

son regulables en altura.

16.- MAQUINA DESBROZADORA DE PLANTAS DE CULTIVO TREPADORAS, segun
cualquiera de las reivindicaciones 1 a 15, caracterizada porque cada mecanismo de cables
giratorios (3) constituyente de un médulo esta dotado de sendos discos laterales (11) de corte
y proteccion, a los que se fijan los extremos del eje (4) de giro y cuyo diametro es similar al

que abarcan los cables (5) emergentes radialmente.

17.- MAQUINA DESBROZADORA DE PLANTAS DE CULTIVO TREPADORAS, segun
cualquiera de las reivindicaciones 1 a 16, caracterizada porque cada mecanismo de cables
giratorios (3) constituyente de un mdédulo esta dotado de una carcasa superior (12) que
presenta una configuracién semicircular que cubre aproximadamente la mitad superior del

espacio circular que abarcan los cables (5).

18.- MAQUINA DESBROZADORA DE PLANTAS DE CULTIVO TREPADORAS, segin la

reivindicacion 17, caracterizada porque la carcasa superior (12) es de caracter abatible.

11
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