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DESCRIPCION

Equipo automatico de carga eléctrica para vehiculos en aparcamientos robotizados.

SECTOR DE LA TECNICA

La presente invencidn se refiere a un equipo automatico de carga eléctrica para vehiculos

en aparcamientos robotizados, con un programa propio de gestion de plazas.

El objeto de la invencién es proporcionar un equipo que pueda ser facilmente implantado en
cualquier aparcamiento robotizado, en orden a optimizar el funcionamiento del
aparcamiento, indistintamente del tipo o modelo de vehiculo eléctrico de que se trate, y del

punto concreto en el que se encuentre su conector de carga.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

En el ambito de aplicaciébn practica de la invencién, son conocidos aparcamientos
robotizados, en los que se define un silo de almacenamiento de vehiculos de uno o varios
niveles en el que se establecen tres zonas bien diferenciadas, una zonas de transferencia
de vehiculos, una zona de maniobra de vehiculos con uno o varios elevadores industriales y

un robot distribuidor de vehiculos a las diferentes plazas.

Si bien este tipo de instalaciones no presentan apenas limitaciones cuando se trata de
vehiculos con motor de combustion interna, cuando se trata de vehiculos eléctricos, la falta
de estandarizacion de conectores y posicion de éstos sobre la carroceria del vehiculo, hace
imposible que la recarga de las baterias de los vehiculos eléctricos pueda llevarse a cabo de

forma automatizada en el seno de las plazas previstas en la instalacion.

EXPLICACION DE LA INVENCION

El equipo automético de carga eléctrica para vehiculos en aparcamientos robotizados que
se preconiza resuelve de forma plenamente satisfactoria la problematica anteriormente

expuesta, en base a una solucion sencilla pero sumamente eficaz.

Para ello, y de forma mas concreta, el equipo de la invencion se constituye a partir de tres
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elementos que se relacionan entre si:

¢ Un terminal que se adapta al vehiculo eléctrico del usuario.
¢ Un mecanismo que se integra en las plazas destinadas a recibir vehiculos eléctricos.

¢ Un modulo de carga convencional asociado al mecanismo anterior.

A partir de estos elementos, a la entrada o zona de transferencia del aparcamiento se
detectara el vehiculo de que se trate, previamente registrado en la base de datos del
aparcamiento y consecuentemente se identificar4 el modelo de vehiculo y tipo de conector
que precisa, facilitando el terminal especifico, materializado en una carcasa con imanes,
para que el usuario lo posicione sobre el cap6 de su vehiculo, carcasa en la que se integra
un cable extensible con el conector adecuado al vehiculo de que se trate, que el usuario
debera conectar en dicha zona de recepcion de los vehiculos, cable que estara conectado a

un conector estandar establecido en la cara anterior de la citada carcasa del terminal.

A partir de aqui, el proceso de recogida y carga del vehiculo estara totalmente
automatizado, de manera que a través de los medios robotizados de desplazamiento y
distribucion de los vehiculos previstos en la instalacion, el vehiculo sera transportado de
forma totalmente automatizada hasta la plaza que le haya sido asignada, plaza en la que se
establece el segundo elemento que participa en la invencion, un mecanismo materializado
en un sistema de posicionamiento cartesiano de tres ejes para un conector estandar,
complementario del conector previsto en la cara anterior del terminal implantado sobre el

capo del vehiculo, y asociado a una estacion de carga convencional.

En una primera etapa actuaran los dos ejes principales, perpendiculares al plano del coche
para detectar a través de los correspondientes sensores el terminal de carga, mediante
barridos sucesivos para detectar el terminal. Posteriormente actuard el tercer eje para
enchufar el terminal del vehiculo al cargador general. Cuando el brazo enchufable detecta la

conexion, el sistema comienza la carga.

Para optimizar la instalacion, y al estar la misma totalmente automatizada, se ha previsto
que una vez completada la carga del vehiculo, el sistema de gestion de plazas lo posicione
en una plaza convencional que esté libre, permitiendo asi recepcionar un nuevo vehiculo

pendiente de carga.
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De esta manera, se optimizan los recursos del aparcamiento, sin tener que personalizar
plazas para distintos modelos de vehiculos y posicion de su conector de recarga, ademas
de llevarse a cabo todo el proceso de forma totalmente automatizada una vez el vehiculo

abandona la zona de recepcién del mismo.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Para complementar la descripcidén que seguidamente se va a realizar y con objeto de ayudar
a una mejor comprension de las caracteristicas del invento, de acuerdo con un ejemplo
preferente de realizacién practica del mismo, se acompafia como parte integrante de dicha
descripcion, un juego de planos en donde con cardcter ilustrativo y no limitativo, se ha

representado lo siguiente:

La figura 1.- Muestra una vista en perspectiva de un vehiculo sobre cuyo capé se implanta
el terminal que participa en un equipo automatico de carga eléctrica para vehiculos en
aparcamientos robotizados realizado de acuerdo con el objeto de la presente invencién,
terminal que se aplicaria en la zona de recepcidon de los vehiculos del aparcamiento

robotizado.

La figura 2.- Muestra una vista en perspectiva lateral en la que el vehiculo ha sido
transportado de forma totalmente automatizada hasta una plaza de carga, pudiéndose
observar como en dicha zona de carga se establece un mecanismo de posicionamiento de
tres ejes para un conector enchufable al terminal mostrado en la figura 1, y asociado al

correspondiente médulo de carga eléctrica.

La figura 3.- Muestra una vista en perspectiva del mecanismo de posicionamiento de tres

ejes para el conector universal previsto en la plaza receptora del vehiculo a cargar.

La figura 4.- Muestra, finalmente una vista en perspectiva del conjunto de la figura 2.

REALIZACION PREFERENTE DE LA INVENCION

A la vista de las figuras resefiadas, puede observarse como el equipo de la invencion esta

previsto para la carga eléctrica de vehiculos (1) en un aparcamiento robotizado, el cual no

es objeto de la presente invencion, y en el que se establece una zona de recepcién de los
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vehiculos, asi como una serie de medios robotizados para el almacenamiento de dichos

vehiculos en diferentes plazas (8).

Pues bien, el equipo de la invencidon consta de tres elementos relacionados entre si:

¢ Unterminal (2), que se suministrara en la zona de recepcién de los vehiculos.

¢ Un mecanismo de posicionamiento de tres ejes (4) para un conector universal (3)
enchufable al terminal (2), implantable en la plaza (8) de recepcién automatizada del
vehiculo.

¢ Un méddulo de carga (7), convencional, asociado al mecanismo de posicionamiento.

A partir de esta estructuracién, el usuario con coche eléctrico estara registrado en el
programa de gestion de plazas del aparcamiento, de tal forma que al identificarse, sera

reconocido para asignarle una plaza con medios de carga eléctrica.

Se podra cancelar la carga eléctrica en el panel del control del aparcamiento una vez
introducido el coche. En caso de no ser cancelada, en la zona de recepciéon de coche,
aparecera una sefial luminosa tipo haz de luz laser que facilitard el posicionamiento del
terminal (2) en el capo del coche. El terminal se pondra a disposicidn del usuario dentro de

la zona de recepcién del coche.

El terminal (2) sera anclado por el usuario, mediante uno o mas imanes al cap6 del coche.
Este se conecta a su vez manualmente en el conector (5) de carga del vehiculo (1), a través

de un cable retractil (6).

En caso de llevarse a cabo la carga, el programa de gestion del aparcamiento, pondra el
coche en espera para entrar en la plaza (8) de carga eléctrica. En dicha plaza, estara
establecido, anclado al suelo/pared el mecanismo de posicionamiento cartesiano de tres
ejes (4), mostrado en detalle en la figura 3.

Este mecanismo dispondra de sensores para detectar el terminal (2) mediante los
desplazamientos de un conector universal (3) destinado a enchufarse de manera totalmente

automatizada al terminal (2), y vinculado a su vez a un modulo de carga (7) convencional.

Tal y como se ha comentado anteriormente, en una primera etapa actuaran los dos ejes

principales perpendiculares al plano del coche (1) para detectar el terminal de carga,
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mediante barridos sucesivos.

Una vez enfrentado el conector universal (3) al conector universal complementario del
terminal (2), actuara el tercer eje para enchufar ambos conectores y conectar el vehiculo asi
al moédulo de carga (7). Cuando el brazo enchufable detecta la conexion, el sistema

comienza la carga.

Solo resta sefialar por Ultimo que para optimizar y minimizar el nimero de equipos de carga
eléctrica en el aparcamiento, dado que éste esta automatizado, el sistema de gestion de
plazas podra ir reubicando vehiculos ya cargados hacia otras plazas convencionales, y

recibir a nuevos vehiculos a cargar, todo de forma totalmente automatizada.
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REIVINDICACIONES

1.- Equipo automético de carga eléctrica para vehiculos en aparcamientos robotizados,
aparcamientos en los que se establece una zona de recepcién de los vehiculos, asi como una
serie de medios robotizados para el almacenamiento de dichos vehiculos en diferentes plazas
(8), caracterizado porque esta constituido a partir de tres elementos relacionados entre si:

e Un terminal (2), suministrable en la zona de recepcion de los vehiculos, dotado de
medios de fijacion al capd del vehiculo, con un cable retractil (6) asociado a un
conector especifico de carga del vehiculo de que se trate, terminal (2) que incluye en

su cara anterior, un conector universal.

e Un mecanismo de posicionamiento de tres ejes (4) mediante sensores para un
conector universal (3) enchufable a conector del terminal (2), implantable en la plaza

(8) de recepcion automatizada del vehiculo.

e Un mddulo de carga (7), asociado al conector universal (3) del mecanismo de

posicionamiento de tres ejes (4).

2.-Equipo automatico de carga eléctrica para vehiculos en aparcamientos robotizados, segun
reivindicacion 12, caracterizado porque los medios de fijacion del terminal (2) al cap6 del

vehiculo eléctrico a cargar se materializan en uno 0 mas imanes.
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FIG. 4
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