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DESCRIPCION
ROBOR ASPIRADOR CON CEPILLO DE LIMPIEZA

SECTOR DE LA TECNICA

La presente invencion se encuadra en el campo técnico de los aparatos auto
desplazables de limpieza doméstica, tales como robots aspiradores de desplazamiento
auténomo. Mas concretamente, se refiere al campo de los robots aspiradores dotados

con medios de fregado.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

En la actualidad, podemos encontrar en el mercado diferentes tipos de robots
aspiradores de limpieza doméstica. Todos ellos estan formados por los mismos
elementos constructivos: un bastidor desplazable con respecto a la superficie a limpiar,
medios de desplazamiento suficientes para que el movimiento sea autbnomo o semi
autonomo, baterias y medios para recargarlas, y al menos un sistema de control
conectado operativamente a los medios de desplazamiento, que permiten la utilizacion

del aparato en uno o varios modos de funcionamiento.

Todos ellos cuentan con la incorporacion de un cepillo central, que ayuda a empujar la
suciedad desde la superficie a limpiar hasta la boquilla de aspiracién. Facilitando la

recogida de desperdicios, y aumentando la eficiencia del proceso de barrido del suelo.

Sin embargo, las configuraciones utilizadas no ofrecen una limpieza de calidad, ya que
no son capaces de recoger todas las particulas del suelo, en particular, si hablamos de
suelos duros con particulas de polvo de reducidas dimensiones, ya que no tienen la
capacidad de recogida suficiente como para realizar una limpieza profunda en estas

condiciones.
Podemos encontrar antecedentes de esta invencion en las siguientes publicaciones:
- EP3027104 “Cleaner Head for a Vacuum cleaner”

- WO02018217226 “Brush for autonomous cleaning robot”
- KR20190009870 “A rubber brush for a robot cleaner’
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EXPLICACION DE LA INVENCION

El problema técnico que pretende resolver la presente invencion es lograr un robot
aspirador autbnomo que garantice la maxima eficiencia en la limpieza de suelos duros,
recogiendo todo tipo de particulas de suciedad, desde las de mayor tamafio, hasta las

de pequefias dimensiones.

La tendencia actual del mercado, nos indica que cada vez son mas las personas que
apuestan por este tipo de robots aspiradores para realizar la limpieza de sus casas. Los
cuales, en las ultimas actualizaciones, van incrementando la eficiencia de la limpieza

para mejorar la experiencia del usuario en cuanto a la calidad de la aspiracion se refiere.

Ante esta perspectiva, y con el objeto de mejorar el rendimiento y la eficiencia de la
aspiracion del robot, superando los inconvenientes presentados, se hace necesario
plantear nuevos componentes que aseguren una eficiencia y eficacia maximas durante
las etapas de limpieza de las superficies. Mejorando la experiencia a nivel usuario de la

calidad de la limpieza obtenida.

Con el objetivo de lograr superar los objetivos planteados, la presente solicitud pretende
proporcionar un cepillo central, formado por dos tipos de cerdas de diferente material,
con una configuracion en espiral, que garantice la recogida del mayor niumero de

particulas en superficies duras (como puede ser tarima, parqué, baldosa, etc.).

El cepillo contara con una conexidon con medios de accionamiento, que haran que el
cepillo tenga una rotacién sobre su eje, para impulsar las particulas de polvo hacia la

boca de aspiracion del robot, que las conducira hasta el depédsito de soélidos.

Con la descripcion y las reivindicaciones que se describiran a continuaciéon, no se
pretenden excluir otras caracteristicas técnicas, componentes o pasos. Para los
expertos en la materia, otros objetos, ventajas y caracteristicas de la invencion se
desprenderan en parte de la descripcion y en parte de la utilizacion de la invencién. Los
siguientes ejemplos y dibujos se proporcionan a modo de ilustracion, no se pretende

qgue sirvan de restriccidon para la presente invencion.
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BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Para complementar la descripcion que se esta realizando y con objeto de ayudar a una
mejor comprension de las caracteristicas de la invencidén, se acompafia como parte
integrante de dicha descripcidn, un juego de dibujos en donde con caracter ilustrativo y

no limitativo, se ha representado lo siguiente:

Figura 1.- Representaciéon de los componentes genéricos del robot.
Figura 2.- Vista en perspectiva del cepillo central.

Figura 3.- Vista en alzado del cepillo central.

REALIZACION PREFERENTE DE LA INVENCION

A la vista de las mencionadas figuras, y de acuerdo con las referencias identificativas
adoptadas en ellas, se puede observar un ejemplo no limitativo del método y aparato
preconizados, los cuales comprenden las etapas y elementos que se indican y describen

en detalle a continuacion.

Mas concretamente, en una realizacién preferente, el aparato auto — desplazable de
limpieza de la presente invencién comprende: al menos un bastidor (1) desplazable con
respecto a una superficie, medios de desplazamiento auténomo (2), medios de limpieza
laterales (3), un cepillo central (4), medios de filtrado del aire, medios de aspiracion, y al
menos un cepillo central situado en la parte inferior del robot, en contacto, al menos
parcialmente, con la superficie a limpiar, conectado a medios de accionamiento del robot

aspirador, para generar una rotacion del propio cepillo.

El cepillo central tendra forma cilindrica, con un cuerpo central de material duro (6), que

estara recubierta por una superficie de recogida de la suciedad (7).

En una realizacién preferente, tendra una protuberancia a modo de anclaje (8) en uno
de sus extremos, que estara conectada a los medios de accionamiento del rodillo,
proporcionandole un movimiento de rotacion sobre su propio eje (9). Impulsando hacia

la boquilla de aspiracion la suciedad recogida.
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En una realizacion preferente, en el otro extremo tendra una protuberancia (10) con giro
libre, que unicamente servira de apoyo vertical para mantener el rodillo en la posicion
correcta. Permitiendo el movimiento de rotacion transmitido por los medios de

accionamiento al anclaje (8).

La superficie de recogida de suciedad (7), estara compuesta por al menos dos tipos de

material diferentes, estando comprendidos por cerdas de durezas también diferentes.

La mayor parte de la superficie estara compuesta por las cerdas del material mas blando

(11) que se encargaran de recoger las particulas de suciedad de menor peso.

Las cerdas de material mas duro (12), estaran dispuestas de forma helicoidal en la
superficie de limpieza. Estas se encargaran de recoger las particulas de suciedad de
mayor peso, dirigiéndolas, gracias a su movimiento helicoidal, hacia la boquilla de
aspiracion del robot aspirador. Que las absorbera hacia el interior, para su posterior

filtrado y procesamiento.

De esta forma, utilizando cerdas de al menos dos materiales diferentes, se consigue la
maxima eficiencia en el proceso de aspiracion de la suciedad, ya que logra empujar

hacia la boquilla, particulas de suciedad de un amplio rango de tamafios y pesos.

La aplicacion industrial de la invencién es clara, ya que nos permite obtener un robot
aspirador con una eficiencia y eficacia maxima en el proceso de aspiracion de la
suciedad, durante la limpieza de superficies duras. Logrando absorber todo tipo de

particulas que se hallen en el suelo a limpiar.
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REIVINDICACIONES

Robot aspirador con cepillo de limpieza comprendido por, un bastidor (1)
desplazable, medios de desplazamiento autbnomo o semi auténomo (2), medios
de limpieza laterales (3), un cepillo central (4), medios de filtrado del aire, medios
de aspiracion, y al menos un cepillo central situado en la parte inferior del robot,
en contacto, al menos parcialmente con la superficie a limpiar, conectado a
medios de accionamiento del robot aspirador para generar una rotacion del
propio cepillo,

caracterizado por estar compuesto por un cuerpo de material duro (6),
recubierto por una superficie de recogida de suciedad (7), compuesta por al
menos dos tipos de materiales, con dos valores de dureza diferentes.

Robot aspirador con cepillo de limpieza, segun la reivindicacion 1,
comprendido porque el material con dureza mas baja (11) sera el que
conformara la mayor parte de la superficie de limpieza.

Robot aspirador con cepillo de limpieza, segun las reivindicaciones
anteriores, comprendido porque el material con dureza mas alta (12) estara
dispuesto de forma helicoidal a lo largo de la superficie de limpieza.

Robot aspirador con cepillo de limpieza, segun las reivindicaciones
anteriores, comprendido por tener una protuberancia a modo de anclaje (8),
conectada a medios de accionamiento del rodillo, para proporcionarle un

movimiento de rotacién sobre su propio eje (9).
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Figura 1
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Figura 2
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Figura 3
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