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REIVINDICACIONES

1. Un sistema para determinar la posicién de
un elemento de accionamiento, moviéndose el ele-
mento de accionamiento en una multitud de in-
crementos de movimiento a lo largo de un giro
completo, comprendiendo el sistema:

un disco disponiendo de una multitud de
marcas, cuyo numero sea por lo menos in-
ferior a la multitud de incrementos de mo-
vimiento y estando situadas las marcas en
el disco en unas posiciones conocidas y ade-
cuadas para girar con el elemento de accio-
namiento de manera que una posicién deter-
minada de las marcas del disco corresponda
a una posicién determinada del elemento de
accionamiento;

un detector situado de forma que detecte las
marcas cuando gire el elemento de acciona-
miento y produzca una senal marcadora al
detectar una marca; y

un procesador adecuado para suministrar
unas senales de control que den lugar a que
el elemento de accionamiento gire sucesi-
vamente a través de la multitud de incre-
mentos de movimiento, correspondiendo los
incrementos de movimiento a unas posicio-
nes predeterminada del elemento de accio-
namiento, recibiendo el procesador senales
de las marcas procedentes del sensor y
contando los incrementos de movimiento
del elemento de accionamiento entre la re-
cepcién de las senales de marca para cal-
cular la posicién del elemento de acciona-
miento basdndose en la recepciéon de las
senales de marca y el nimero de incremen-
tos de movimiento contados.

2. Un sistema segin la reivindicacién 1, en
el cual las marcas son de diferentes tamanos, y
también son diferentes los tamanos de los espacios
entre las marcas.

3. Un sistema segun reivindicacién 1, en el
cual los tamanos de las marcas se eligen de forma
que correspondan a una diferente multitud de in-
crementos de movimiento, y estando selecciona-
dos los tamanos de los espacios situados entre las
marcas de forma que correspondan a la diferente
multitud de incrementos de movimiento de ma-
nera que el procesador, el nimero de incrementos
de movimiento entre las marcas y espacios, pueda
determinar la posicién del elemento de acciona-
miento en menos de una vuelta completa.

4. Un sistema segun reivindicaciéon 1, en el
cual el detector es un detector 6ptico, y el disco
tiene una multitud de sectores transparentes y
opacos que forman las marcas.

5. Un sistema seguin reivindicacién 4, en el
cual los sectores transparentes tienen diferentes
tamanos correspondientes a una multitud de in-
crementos de movimiento inferior al niimero total
de incrementos de movimiento de un giro com-
pleto del elemento de accionamiento, y dos sec-
tores opacos estan separados y alternan con los
sectores transparentes.
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6. Un sistema segun reivindicacién 1, que
comprende ademdas un mecanismo de bombeo ac-
cionado por el elemento de accionamiento de ma-
nera tal que cuando el elemento de accionamiento
gira a través de la multitud de incrementos de
movimiento durante una vuelta completa, el me-
canismo de bombeo bombea correspondientes in-
crementos de volumen de fluido a lo largo de un
ciclo completo de bombeo, variando en cantidad
los incrementos de volumen, donde algunos de los
incrementos de volumen son menores que otros,
y el ciclo de la bomba incluye un grupo de incre-
mentos de volumen secuencial menores; y
donde las marcas estan situadas en el disco para
indicar una determinada posicién del elemento de
accionamiento.

7. Un sistema segin reivindicacién 6, en el
cual las marcas estan formadas por sectores con
diferente dimensién angular, siendo una de dichas
marcas mayor que las demas marcas, y estando si-
tuada la marca mayor en el disco correspondiente
al grupo de incrementos de menor volumen.

8. Un sistema seguin reivindicacién 6, en el
cual el elemento de accionamiento comprende un
motor paso-a-paso, y el procesador controla el
motor paso-a-paso para que gire en movimientos
incrementales a lo largo del giro completo.

9. Un sistema segun reivindicacién 1, que
comprende ademdas un mecanismo de bombeo ac-
cionado por el elemento de accionamiento de ma-
nera tal que cuando el elemento de accionamiento
gira a través de la multitud de incrementos de
movimiento a lo largo de un giro completo, el me-
canismo de bombeo bombea en consecuencia in-
crementos de fluido durante un ciclo completo de
la bomba, variando en cantidad los incrementos
de volumen, siendo algunos de los incrementos de
volumen mayores que otros e incluyendo el ciclo
de la bomba un grupo de incrementos de volumen
mayores; y
estando situados los marcadores en el disco para
indicar una determinada posicién del elemento de
accionamiento.

10. Un sistema segun reivindicacién 9, en el
cual los marcadores estan formados por sectores
que tienen diferente dimensién angular, siendo
uno de dichos marcadores menor que los demas
marcadores y estando situado el marcador menor
en el disco correspondiendo al grupo de incremen-
tos de volumen mayores.

11. Un sistema segun reivindicacién 9, en
el cual el elemento de accionamiento comprende
un motor paso-a-paso, y el procesador controla
el motor paso-a-paso para que gire en multitud
de movimientos incrementales a lo largo del giro
completo.

12. Un sistema para determinar la posicion de
un elemento de accionamiento y un motor paso-a-
paso que hace girar el elemento de accionamiento,
moviéndose el elemento de accionamiento y el
motor en una multitud de incrementos de movi-
miento a lo largo de un giro completo, compren-
diendo el sistema:

un disco con una multitud de unos primeros
sectores y una multitud de unos segundos
sectores alternando con los primeros secto-
res, siendo inferior el nimero de sectores a
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la multitud de incrementos de movimiento,
y estando situados en el disco de forma que
se correspondan con uno o mas de los incre-
mentos de movimiento, estando adaptado el
disco para girar con el elemento de acciona-
miento y el motor, de modo que una po-
sicién determinada del disco se corresponda
con una posicién determinada del elemento
de accionamiento y del motor;

un sensor Optico situado de forma que de-
tecte los sectores segun gira el elemento
de accionamiento, produciendo una primera
senal de posicién para cada incremento de
movimiento correspondiente a un primer
sector y una segunda senal de posicién para
cada incremento de movimiento correspon-
diente a un segundo sector; y

un procesador adecuado para proporcionar
unas sehales de control que den lugar a
que el motor gire al elemento de acciona-
miento de forma secuencial a lo largo de
la multitud de incrementos de movimien-
tos, correspondiendo los incrementos de mo-
vimiento a unas posiciones predeterminada
del elemento de accionamiento, y para re-
cibir multiples senales de posicién proce-
dentes del sensor y contar los incrementos
de movimiento que se han girado mientras
se han recibido las senales de posicién pri-
meras y segundas, y calculas la posicion
del elemento de accionamiento basdndose en
el numero y tipo de incrementos de movi-
miento que se han contado.

13. Un sistema segun reivindicacién 12 en el
cual los sectores primeros y segundos tienen dife-
rente dimension angular.

14. Un sistema segun reivindicacién 12 en el
cual los primeros sectores comprenden sectores
opacos y los segundos sectores comprenden sec-
tores transparentes.

15. Un sistema segun reivindicacién 14 en el
cual las dimensiones y el emplazamiento de los
sectores opacos y transparentes estan elegidos de
forma tal que el elemento de accionamiento no
gire mas de un determinado nimero de incremen-
tos de movimiento antes de calcularse su posicion.

16. Un sistema segun reivindicacién 14 en el
cual el elemento de accionamiento comprende un
mecanismo de bombeo accionado por el motor de
modo que cuando el motor gira a través de la mul-
titud de incrementos de movimiento efectuando
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un giro completo, el mecanismo de bombeo bom-
bea correspondientemente unos incrementos de
volumen de fluido a lo largo de un ciclo completo
de la bomba, variando los incrementos de volu-
men en cantidad, donde algunos de los incremen-
tos de volumen son menores que otros, y el ciclo
de la bomba incluye un grupo de incrementos de
volumen secuenciales menor; y

donde las marcas estan situadas en el disco para
indicar una determinada posicion del elemento de
accionamiento.

17. Un sistema segun reivindicacién 16, en
el cual la multitud de sectores transparentes y
opacos tienen diferentes dimensiones angulares,
siendo uno de dichos sectores mayor que los demas
sectores, y estando posicionado el sector mayor
en el disco de forma correspondiente al grupo de
incrementos de volumen menor.

18. Un sistema segun reivindicacién 14, com-
prendiendo adem&ds un mecanismo de bombeo
adecuado para ser movido por el elemento de
accionamiento de manera tal que cuando el ele-
mento de accionamiento gira a través de la multi-
tud de incrementos de movimiento efectuando un
giro completo, el mecanismo de bombeo bombea
correspondientemente unos incrementos de volu-
men de fluido a lo largo de un ciclo de bombeo
completo, variando los incrementos de volumen
en cantidad, donde algunos de los incrementos de
volumen son mayores que otros y el ciclo de la
bomba incluye un grupo de incrementos de volu-
men secuencial mayor; y
donde los sectores transparentes y opacos estan
situados en el disco de forma que indiquen una
determinada posiciéon del elemento de acciona-
miento.

19. Un sistema segun reivindicacién 18, en
el cual la multitud de sectores transparentes y
opacos tienen diferente dimensién angular, siendo
uno de dichos sectores menor que los demas sec-
tores, y estando posicionado el sector menor en
el disco correspondiéndose con el grupo de incre-
mentos de volumen mayor.

20. Un sistema segun reivindicaciéon 12, en
el cual los sectores transparentes estan formados
como dos aperturas en el disco.

21. Un sistema segun reivindicacién 12, en
el cual el elemento de accionamiento comprende
un motor paso-a-paso, y el procesador controla
al motor paso-a-paso para que gire efectuando
los movimientos incrementales a lo largo del giro
completo.

NOTA INFORMATIVA: Conforme a la reserva
del art. 167.2 del Convenio de Patentes Euro-
peas (CPE) y a la Disposicién Transitoria del RD
2424/1986, de 10 de octubre, relativo a la aplicacién
del Convenio de Patente Europea, las patentes euro-
peas que designen a Espana y solicitadas antes del
7-10-1992, no producirdn ningin efecto en Espana
en la medida en que confieran proteccién a produc-
tos quimicos y farmacéuticos como tales.

Esta informacién no prejuzga que la patente esté o
no incluida en la mencionada reserva.
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