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DESCRIPCION

Evaluacién de amenazas y asignaciéon de arma-
mento automdticas basadas en el conocimiento.
Campo técnico de la invencion

Esta invencion se refiere a sistemas de evaluacion
de amenazas y de asignacion de armamento automa-
ticas y, mas concretamente, a un sistema de este tipo
que incorpore a la solucién bases de datos de conoci-
miento o técnicas de sistemas expertos.
Antecedentes de la invencion

Tradicionalmente, la evaluacién de amenazas y
asignacién de armamento (threat evaluation and wea-
pon assignment - TEWA) automaticas se ha enfocado
de la siguiente manera representativa. Si un elemen-
to hostil desconocido se introduce en el sistema, se
calcula un indice de amenaza. El indice de amenaza
clasifica al elemento hostil con respecto a las zonas
defendidas y, si se alcanza un umbral, se activa un
célculo de intercepcién de prueba (trial intercept cal-
culation - TIC). Puede haber varias zonas defendidas,
o el pais entero puede considerarse como una gran zo-
na defendida. Caracteristicamente, el TIC efectuado
realiza una seleccion a partir de una lista de recursos
armamentisticos (por ejemplo, misiles interceptores y
antiaéreos (surface to air missile - SAM)) y recomien-
da un conjunto de armas, ordenadas segtin el tiempo
mads corto de intercepcidn, para entablar combate con
el blanco. El problema de intercepcion resuelto por el
tratamiento TIC es el problema espacio-temporal de
colocar el blanco y el arma en el mismo punto en el
tiempo y el espacio. Una vez que se ha calculado un
TIC para un blanco, el blanco ya no se evalia como
una amenaza puesto que se le ha hecho una recomen-
dacién al operador, y se pone fin al tratamiento TEWA
automatico para el blanco.

Este proceso tradicional tiene sus deficiencias y,
en particular, no trata varios problemas. Si la infor-
macién relativa al blanco (tal como el tipo y la car-
ga armamentistica) se conoce, esta informacion no es
utilizada por el tratamiento TIC. El TIC recomienda
soluciones de tiempo mds corto de intercepcién inde-
pendientemente del tipo de blanco o del tipo de ar-
mamento defensivo. Por tanto, es posible recomendar
un interceptor con una carga armamentistica que no
tenga practicamente oportunidad alguna de destruir
el blanco. Seria deseable emparejar blancos con el ti-
po de armamento defensivo que tiene probabilidad de
destruir el blanco.

Si varios elementos hostiles han entrado en el sis-
tema, el tratamiento TIC no considera el problema de
miuiltiples blancos. Es decir, se realiza un TIC cada vez
para cada blanco. Por tanto, el TIC puede recomendar
un arma para interceptar el blanco nimero 1, mientras
que esa arma es mas efectiva contra el blanco niime-
ro 2. En tal situacion, seria deseable recomendar un
arma contra el blanco nimero 2.

Otro problema es que la evaluacién automdtica de
amenazas convencional no tiene en cuenta las manio-
bras de los blancos. Por consiguiente, al terminar el
TIC, si el blanco ha maniobrado, puede que el TIC ya
no sea vdlido para el blanco. Ademds, una vez que se
completa un TIC, el blanco ya no es candidato para
el tratamiento de evaluacién automética de amenazas.
Esto no es deseable en el caso de una intercepcion fa-
llida.

Sumario de la invencion
Se describe un método para la asignacién automa-
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tica de armamento y una realizacién ejemplar com-
prende las etapas de:

(1) provision de una base de datos de tipos posibles
de blancos mdviles, incluyendo dicha base de datos
para cada tipo de blanco un conjunto de tipos parti-
culares de armamento en una disposicidn priorizada,
asignidndoseles a los tipos de blanco un ranking de
prioridad;

(ii) provisién de una tabla de blancos de objetos
detectados dentro de una zona protegida;

(iii) seleccion en la tabla de blancos de un blanco
detectado con el ranking de prioridad mas alto;

(iv) realizacién de un proceso automatico de asig-
nacién de armamento con el blanco seleccionado, in-
cluyendo el proceso la seleccién de un arma disponi-
ble para el uso contra el blanco segtin la disposicién
priorizada y la realizacién de un célculo de intercep-
ci6én de prueba para el blanco empleando el arma se-
leccionada, y

la determinacién de si el blanco seleccionado ha
sido neutralizado por el arma seleccionada, la selec-
ciéon de otra arma disponible para el uso contra el
blanco segtin la disposicidn priorizada y la realizacién
de un célculo de intercepcion de prueba para el blanco
seleccionado empleando la siguiente arma disponible.

Ademads, el método puede incluir la etapa de adi-
cioén de blancos recién detectados dentro de la zona
protegida a la tabla y de eliminacién de la tabla de
cualquier blanco que haya sido neutralizado o que sal-
ga de la zona protegida.

Segtin un aspecto adicional de la invencion, la zo-
na protegida se divide en zonas defensivas y se man-
tienen y emplean distintas tablas de blancos y bases
de datos de conocimiento de prioridad de blanco por
zona.

Breve descripcién del dibujo

Estas y otras caracteristicas y ventajas de la pre-
sente invencién serdn mas evidentes a partir de la
siguiente descripcion detallada de una realizacion
ejemplar de la misma, tal como se ilustra en los di-
bujos adjuntos, en los que:

Las figuras 1 y 2 ilustran respectivamente las pri-
mera y segunda etapas de un problema TEWA.

La figura 3 ilustra una base de datos de prioridad
de blanco por zona segtn la invencion.

La figura 4 ilustra una base de datos de conoci-
miento de emparejamientos blanco/arma segun la in-
vencion.

La figura 5 es un diagrama de flujo simplificado
que ilustra un algoritmo TEWA automadtico segun la
invencion.

La figura 6 es un diagrama de flujo que ilustra la
etapa de tratamiento de control de blancos del algorit-
mo de la figura 5.

La figura 7 es una tabla ejemplar de blancos por
zona seglin la invencion.

La figura 8 es un diagrama de flujo que ilustra la
etapa automadtica de tratamiento TEWA de prueba del
algoritmo de la figura 5.

La figura 9 es un diagrama de flujo de la eta-
pa automadtica de cdlculo de intercepcién de prueba
(TIC) TEWA que comprende el proceso de la figura
8

Descripcion detallada de la realizacion preferida
Segin un aspecto de la invencion, el tratamiento
TEWA se divide en dos etapas. La primera etapa eva-
lta las amenazas a medida que se acercan a las fronte-
ras nacionales. La segunda etapa comienza cuando la
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amenaza entra en cualquiera de un conjunto estableci-
do de zonas defensivas. Si el conocimiento de identifi-
cacién de blancos incluye el tipo de blanco y la carga
armamentistica, esto se incluye en la solucion TEWA
automatica. Si la amenaza incluye multiples blancos,
se tiene en cuenta el conjunto entero de blancos. Se-
glin un aspecto adicional de la invencién, también se
consideran sucesos tales como las maniobras de los
blancos, el cambio de identidad, las intercepciones fa-
llidas y los combates efectivos.
Primera etapa

La figura 1 ilustra la primera etapa. Cuando se
identifica una trayectoria de clase hostil, si la trayecto-
ria se encuentra fuera de las fronteras nacionales o de
las zonas defensivas, se calcula un indice de amenaza
para evaluar la amenaza. El indice tiene en cuenta la
velocidad de la trayectoria, la direccidn, la altitud y
cualquier informacién conocida de amplificacién tal
como el tamafio de escuadrilla, el tipo de fuselaje, la
carga armamentistica o el tipo de misiles. En la figura
1, la zona 10 nacional tiene varias trayectorias 12A-
12D adyacentes a sus fronteras. La trayectoria 12A se
clasifica como una baja amenaza, la 12B como una
alta amenaza, la 12C como de no amenaza y la 12D
como una amenaza intermedia.
Segunda etapa

La figura 2 ilustra la segunda etapa. Si una ame-
naza se introduce en una zona defensiva, se convier-
te en un blanco. En el ejemplo de la figura 2, la tra-
yectoria 12E ha entrado en la zona 2 defensiva de la
zona 10 nacional. Automaticamente, se calculara un
célculo de intercepcion de prueba (TIC) para la tra-
yectoria 12E. El TIC utilizard recursos armamentisti-
cos asignados a la zona; y con la ayuda de una Base
de Datos de Prioridad de Blanco por Zona y de una
Base de Datos de Conocimiento de Emparejamientos
Blanco/arma (descritas a continuacion), el TIC selec-
cionara la mejor arma disponible para neutralizar el
blanco. El resultado del TIC serd una recomendacién
de armamento al controlador del armamento. Si el ar-
ma recomendada es un SAM, por ejemplo, el SAM
14, y el sistema se encuentra en modo SAM automa-
tico de combate, se creard un combate inminente entre
el blanco y la unidad SAM de tiro seleccionada. Tras
un lapso de tiempo, si no se produce una intervencién
por parte del operador, la orden de combate se trans-
mitird automdticamente a la unidad de tiro.
Zonas defensivas

Las zonas defensivas se describen mediante po-
ligonos convexos. Pueden encontrarse dentro de las
fronteras nacionales o extenderse mas alla de las fron-
teras nacionales. Por ejemplo, la figura 2 muestra unas
zonas 1-4 defensivas. Asociados a cada zona defensi-
va se encuentran unos recursos armamentisticos asig-
nados para la defensa de las zonas. El armamento pue-
de incluir por ejemplo, posiciones SAM, aviones em-
plazados en puntos o escuadrones de Patrulla Aérea
de Combate (Combat Air Patrol - CAP) designados
en bases aéreas designadas. Asociada también a cada
zona se encuentra una Base de Datos de Prioridad de
Blanco por Zona.
Base de datos de prioridad de blanco por zona

Esta base de datos incluye todos los posibles blan-
cos conocidos, incluyendo una categoria de descono-
cidos y un nivel de prioridad asociado con cada zo-
na defensiva. En la figura 3 se ilustra una base 20 de
datos de ejemplo. Las prioridades asignadas pueden
variar en funcién de la zona. Esto tiene en cuenta la
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posibilidad de que un blanco (por ejemplo, de un tipo
especifico o con una carga armamentistica dada) pue-
da ser mucho mads peligroso o mds efectivo contra los
activos dentro de una zona u otra. Si una amenaza o
multiples amenazas entran en una zona, la prioridad
asignada indica el orden en el que se asignara el trata-
miento de prueba y, por consiguiente, los recursos ar-
mamentisticos a cada amenaza en el tratamiento TIC.
Por ejemplo, el primer tipo de blanco en la tabla de
la figura 3 es un MIG X-L3, donde MIG-X indica un
tipo de avion y L3 indica un tipo particular de carga
armamentistica. A este tipo de blanco se le asigna un
nivel de prioridad de zona 1 de 2, una prioridad de zo-
na 2 de 1 y ninguna prioridad para las zonas 3y 4. A
un avién MIG Y se le asigna una prioridad de zona 1
de 1, una prioridad de zona 2 de 2 y ninguna prioridad
para las zonas 3 y 4. A un HELO Z, que representa un
tipo de helicéptero, se le asigna una prioridad 3 para
las zonas 1 y 2 y ningtin nivel para las zonas 3 y 4.
Al blanco desconocido se le asigna una prioridad de
zona 1 de 3, una prioridad de zona 2 de 3 y ninguna
prioridad para las zonas 3 y 4.
Base de datos de conocimiento de emparejamientos
blanco/arma

Esta base de datos empareja cada recurso arma-
mentistico, por orden de prioridad, con cada tipo es-
perado de blanco. Este emparejamiento representa el
mejor recurso armamentistico a emplear contra el tipo
de blanco. La figura 4 ilustra una base 30 de datos de
conocimiento de emparejamientos blanco/arma. En la
primera fila de la figura 4, el tipo de blanco es MIG
X-L3, el arma mas efectiva contra este blanco es el
F16-L1, la siguiente mas efectiva es el F16-L2 y la de
menor prioridad es el [Hawk. El FIG-16 puede repre-
sentar un tipo interceptor, indicando L1 y L2 tipos de
carga armamentistica. El IHAWK puede representar
un tipo SAM. De manera similar, a los tipos inter-
ceptor y SAM se les asigna unos niveles de prioridad
para cada uno de los otros tipos de blanco. Este cono-
cimiento se utiliza en el tratamiento TIC.
Algoritmo TEWA automdtico

En la figura 5 se representa un algoritmo 100 TE-
WA automaitico ejemplar. Este algoritmo incorpora la
Base de Datos de Prioridad de Blanco por Zona y la
Base de Datos de Conocimiento de Emparejamientos
Blanco/arma para seleccionar el blanco con la méxi-
ma prioridad de todos los blancos dentro de una zo-
na y emparejarlo con el mejor recurso armamentistico
disponible para la zona. El algoritmo examina todos
los blancos dentro de una zona y tiene en cuenta el
tamafio de patrulla de los blancos. Si los blancos que-
dan sin asignacién, como resultado de intercepciones
fallidas o de combates SAM ineficaces, automaética-
mente se calculardn nuevas intercepciones de blanco
para los blancos. El algoritmo TEWA automatico in-
cluye el proceso 110 de Control de Blancos y el pro-
ceso 120 TEWA automdtico de prueba. Por tanto, en
un sentido general de nivel médximo, el algoritmo 100
TEWA automadtico comienza en la etapa 102 y pasa
al control 110 de blancos para actualizar la tabla de
blancos por zona. (El proceso de control de blancos se
describe con mds detalle a continuacidn con respecto
a la figura 6). Si se determina que todas las tablas de
blancos estdn vacias (etapa 112), el algoritmo se de-
tiene. Si no estan vacias todas las tablas de blancos, el
tratamiento avanza hasta el Proceso TEWA Automati-
co de Prueba (etapa 120), y posteriormente se ramifica
de vuelta a la etapa 112. (El proceso 120 se describe

3
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mas detalladamente a continuacién con respecto a la
figura 9).
Control de Blancos

El tratamiento 100 de Control de Blancos crea y
actualiza la Tabla de Blancos por Zona (figura 7), y
se representa en la figura 6. Este proceso prevé que
sucesos que originen trayectorias se afiadan o elimi-
nen de la tabla. Los blancos se afiaden a la Tabla de
Blancos por Zona (etapas 110A, 110B) en los casos
siguientes:

1. Una nueva amenaza no asignada entra en la zo-
na.

2. El operador solicita un tratamiento automético
de prueba del blanco.

3. Un blanco dentro de la zona queda sin asigna-
cién (un SAM desentabl6 el combate, la intercepcion
resulté fallida y el operador vuelve a entablar combate
con otro blanco o vuelve a la base).

Los blancos se eliminan de la Tabla de Blancos
por Zona (etapas 110C, 110D) en los casos siguien-
tes:

1. El blanco esté asignado.

2. Se ha recomendado armamento contra el tama-
o de escuadrilla de los blancos.

3. El operador solicita su eliminacién.

4. El blanco se identifica como amigo.

5. El blanco abandona la zona. (En este caso, si
entra en otra zona, se afiadira a la tabla de esa zona).

6. Se neutraliza o derriba el blanco.

La Tabla de Blancos por Zona se reprioriza (etapa
110E) en el caso de que se modifique el tipo para un
blanco en la tabla. Por ejemplo, si se actualiza un MIG
X-L3 aMIG Y o si se identifica un Desconocido.
Tabla de Blancos por Zona

La figura 7 muestra un Tabla 40 de Blancos por
Zona ejemplar. Esta tabla se construye y actualiza pa-
ra cada zona defensiva. A medida que se introducen
amenazas en la zona, se afiaden automaticamente a la
tabla y se priorizan. Esta tabla define el orden de blan-
cos para el tratamiento TIC y la asignacién de arma-
mento a emplear para colocar la mejor arma contra el
blanco de maxima prioridad. Por tanto, por ejemplo,
la primera fila de la tabla 40 incluye el tipo de blan-
co (MIG X-L3), los tipos de armamento por prioridad
(la primera prioridad es el F16-L1, la segunda es el
F16-L2, la tercera es el IHAWK, etc.), y la prioridad
de blanco para la zona en particular, en este caso la
zona 4 (segunda prioridad). Todos los tipos de blanco
posibles se incluyen en esta tabla.

Solicitudes del operador

Un operador puede solicitar que un blanco sea
candidato o vuelva a serlo para el tratamiento TEWA
automadtico por una variedad de razones. Por ejem-
plo, una vez que se ha completado una prueba para
un blanco y se ha realizado una recomendacién de ar-
mamento (para el tamafio completo de escuadrilla), el
tratamiento de prueba no realizard mas pruebas pa-
ra el blanco. Sin embargo, el blanco puede comenzar
a maniobrar haciendo que el arma recomendada ya
no sea efectiva contra el blanco. Con la maniobra del
blanco, detectada por la funcién de vigilancia, se vi-
sualizard una alerta de maniobra del blanco para el
blanco. El operador puede solicitar que se realice el
TEWA automadtico para el blanco.

Tratamiento TEWA Automdtico de Prueba

El tratamiento 120 TEWA Automdtico de Prueba
proporciona el tratamiento de un TIC para cada obje-
tivo en la Tabla de Blancos por Zona. Esto se realiza
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en todas las zonas defensivas. La figura 8 ilustra es-
te tratamiento. El tratamiento comienza en la etapa
120A, un bloque de decisidn para establecer si se han
procesado todas las zonas. Si es asi, el tratamiento se
detiene en la etapa 120B. Si no se han procesado todas
las zonas, en la etapa 120C se selecciona una zona. Si
la tabla de blancos estd vacia para esa zona, el trata-
miento se ramifica de vuelta a la etapa 120A. Si la
tabla de blancos no estd vacia para esa zona, entonces
en la etapa 120E se selecciona el blanco de maxima
prioridad para esa zona empleando la base de datos
de conocimiento de prioridad de blanco por zona de
la figura 3, y el proceso de Control TIC TEWA Auto-
matico se lleva a cabo en la etapa 120F, descrita con
mads detalle en la figura 9. Tras completarse el proceso
120F, la etapa 120G devuelve el tratamiento a la etapa
120E si no han sido procesados todos los blancos en
la zona seleccionada, o vuelve a la etapa 120A si se
han procesado todos los blancos.

Control TIC TEWA Automdtico

El Control TIC TEWA Automdtico (etapa 120F)
proporciona los cdlculos de intercepcién de prueba
reales tras haberse elegido el blanco de maxima prio-
ridad, y se ilustra en el diagrama de flujo de la figura
9. Los célculos de prueba reales utilizan los recursos
armamentisticos priorizados de la tabla de blancos por
zona y calculan si el arma puede interceptar el blanco.
El tratamiento empareja un arma con cada elemen-
to del tamafio de escuadrilla de blancos. Si no se en-
cuentran disponibles suficientes armas de un tipo, el
algoritmo examina el arma con la siguiente prioridad
mads alta. El proceso continta hasta que se haya dado
cuenta de todos los elementos del tamafio de escua-
drilla (neutralizados). Si sélo puede neutralizarse un
tamafio parcial de escuadrilla, se visualiza una alerta
de no destruccion (escuadrilla no neutralizada) para
el operador junto con las recomendaciones de arma-
mento para las soluciones eficaces de intercepcion. Si
no se encuentra solucién de intercepcion alguna, el
operador es alertado por la alerta de Prueba Imposi-
ble. El blanco permanece en la tabla y se reexamina a
medida que se vuelven disponibles los recursos arma-
mentisticos. Los recursos armamentisticos se vuelven
disponibles de la siguiente manera.

1. Un emplazamiento SAM abandona el combate
con un blanco y comunica un estado de disposicion.

2. Un controlador de armamento recomisiona una
escuadrilla desde una misién de intercepcién a una
misién de patrulla drea de combate.

4. La disponibilidad armamentistica en una base
aérea, por ejemplo, se actualiza para reflejar que se
encuentran disponibles aviones adicionales.

Haciendo referencia a continuacién a la figura 9,
en la etapa 132 se selecciona la siguiente arma con la
prioridad mas alta para el blanco seleccionado, em-
pleando la base de datos de conocimiento de empa-
rejamientos blanco/arma de la figura 4. Si el arma no
se encuentra disponible (etapa 134) y si no se ha exa-
minado todo el armamento (etapa 136), la operacién
hace un bucle de vuelta a la etapa 132 para seleccionar
la siguiente arma con la mayor prioridad. Si se ha exa-
minado todo el armamento (etapa 136), el tratamiento
pasa a la etapa 138. Aqui, si no se han hallado solu-
ciones, se establece una “Alerta de Prueba Imposible”
(etapa 140) y el tratamiento se para. Si se ha encon-
trado una solucidn, se visualiza una alerta de “solu-
ciones/escuadrilla no neutralizada” para el operador
del armamento (etapa 146) y el tratamiento se para.
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Si en la etapa 134 el arma seleccionada se encuentra
disponible, se realiza un Calculo de Intercepcion de
Prueba para esa arma asignada contra el blanco selec-
cionado. Si (etapa 144) el TIC tiene como resultado la
neutralizacién del tamafio de escuadrilla del blanco, el
tratamiento prosigue a la etapa 146. Si el tamafio de
escuadrilla no es neutralizado por el TIC, la operacién
hace un bucle de vuelta a la etapa 136 para determinar
si se encuentran disponibles otras armas.

El proceso TEWA Automatico segun la invencién
prevé:

1. Una evaluacién de amenazas en dos etapas;

2. Si se conoce la identificacién del blanco y la
carga armamentistica, el arma con la maxima priori-
dad para interceptar el blanco;

3. Una reevaluacion en el caso de intercepciones
fallidas;

4. Una reevaluacion en el caso de maniobras del
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blanco;

5. Una solucién para el problema de blancos muil-
tiples.

La Base de Datos de Conocimiento de Empareja-
mientos Blanco/Arma define el arma mas efectiva de
la méxima prioridad para contrarrestar amenazas pre-
vistas. Este emparejamiento se basa inicamente en la
efectividad del arma contra un blanco. Todo el arma-
mento capaz de destruir el blanco se prioriza contra el
blanco. Algunas armas pueden ser igualmente efec-
tivas contra distintos blancos y la prioridad de algin
blanco puede variar en funcién de la zona defensiva.
Por estos motivos se introduce la Base de Datos de
Conocimiento de Prioridad de Blanco por Zona. El
algoritmo TEWA Automaético procesa los blancos por
orden de prioridad. Esto garantiza que la mejor arma
disponible se empareje con el blanco de maxima prio-
ridad.
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REIVINDICACIONES

1. Método para la asignacién automadtica de arma-
mento que comprende las etapas de:

(i) provision de una base de datos de tipos posibles
de blancos mdviles, incluyendo dicha base de datos
para cada tipo de blanco un conjunto de tipos parti-
culares de armamento en una disposicién priorizada,
asigndndoseles a dichos tipos de blanco un ranking de
prioridad,;

(ii) provisién de una tabla de blancos de objetos
detectados dentro de una zona protegida;

(iii) seleccion en dicha tabla de blancos de un
blanco detectado con el ranking de prioridad mds alto;

(iv) realizacién de un proceso automatico de asig-
nacién de armamento para dicho blanco selecciona-
do, incluyendo dicho proceso la seleccién de un tipo
de arma disponible para el uso contra dicho blanco
seglin dicha disposicion priorizada; la realizacién de
un cdlculo de intercepcion de prueba para dicho blan-
co empleando dicho tipo de arma seleccionado; y la
determinacién de si dicho blanco seleccionado ha si-
do neutralizado por dicha arma seleccionada, la selec-
cién de otro tipo de arma disponible para el uso contra
dicho blanco segtin dicha disposicién priorizada y la
realizacién de un célculo de intercepcién de prueba
para dicho blanco seleccionado empleando dicho otro
tipo de arma disponible.

2. Método segtn la reivindicacién 1, que com-
prende ademds la etapa de adicion de blancos recién
detectados dentro de dicha zona protegida a dicha ta-
bla, y de eliminacién de dicha tabla de cualquier blan-
co que haya sido neutralizado o que salga de la zona
protegida.

3. Método segtn la reivindicacién 1 o la reivindi-
cacién 2, en el que dichos blancos méviles son blan-
cos aéreos.

4. Método de asignacion automadtica de armamen-
to que comprende las etapas de:

(a) divisién de una zona protegida en una plurali-
dad de zonas defensivas;

(b) provisién para cada zona defensiva de una ba-
se de datos de conocimiento de prioridad de blanco
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por zona de tipos posibles de blancos mdviles, inclu-
yendo dicha base de datos por zona para cada tipo de
blanco un conjunto de tipos determinados de arma-
mento en una disposicién priorizada, asigndndoseles
a dichos tipos de blanco un ranking de prioridad,;

(c) provision para cada una de dichas zonas defen-
sivas una tabla de blancos que representan una ame-
naza para dicha zona;

(d) seleccion de una zona defensiva;

(e) seleccién para la zona defensiva seleccionada
de un blanco en dicha correspondiente tabla de blan-
cos por zona que tenga una ranking de maxima prio-
ridad;

(f) realizacién de un proceso automatico de asig-
nacién de armamento para dicho blanco seleccionado,
incluyendo dicho proceso la seleccién de un arma dis-
ponible para el uso contra dicho blanco, segiin dicha
disposicién priorizada en dicha base de datos de co-
nocimiento de prioridad de blanco por zona para la
zona seleccionada, realizacién de un calculo de inter-
cepcidn de blanco para dicho blanco empleando dicha
arma seleccionada; determinacién de si dicho blanco
seleccionado ha sido neutralizado por dicha arma se-
leccionada, seleccién de otra arma disponible para el
uso contra dicho blanco segtin dicha disposicién prio-
rizada, y realizacién de un célculo de intercepcion de
blanco para dicho blanco seleccionado empleando di-
cha otra arma disponible;

(g) repeticion de las etapas (e) y (f) para cada blan-
co en dicha tabla de blancos por zona; y

(h) repeticion de las etapas (e), (f) y (g) para cada
zona hasta que se hayan procesado todas las zonas.

5. Método segin la reivindicacién 4, que com-
prende ademds la etapa de adicién de blancos recién
detectados que representan una amenaza para una zo-
na defensiva a una correspondiente tabla de blancos
por zona, y eliminacién de una tabla de blancos por
zona de cualquier blanco que haya sido neutralizado
o que salga de dicha zona.

6. Método segtin la reivindicacion 4 o la reivindi-
cacion 5, en el que dichos blancos méviles son blan-
cos aéreos.

NOTA INFORMATIVA: Conforme a la reserva del art.
167.2 del Convenio de Patentes Europeas (CPE) y a la Dis-
posicién Transitoria del RD 2424/1986, de 10 de octubre,
relativo a la aplicacién del Convenio de Patente Europea,
las patentes europeas que designen a Espafia y solicitadas
antes del 7-10-1992, no producirdn ningtin efecto en Espa-
fia en la medida en que confieran protecciéon a productos
quimicos y farmacéuticos como tales.

Esta informacién no prejuzga que la patente esté o no in-
cluida en la mencionada reserva.
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Tipo de Zona 1 Zona2 | Zona3 | Zona4
Blanco Prioridad | Prioridad | Prioridad { Prioridad
*
MIG X-L3 2 1 . .
MIG Y 1 2 . .
HELOZ 3 3 o .
[ ]
Desconocido 4 3 . .

L Incluye Todos los Tipos Posibles de Blanco 2(1)
* Ln Designa el Tipo de Carga Armamentistica

FIG. 4

Tipo de Prioridad  Arma Tipos
Blanco 1 2 3 **
MIG X-L3 F16-L1 F16-L2 ITHAWK e e e
MIG Y F16-L2 F16-L1 PATRIOT e e «
HELOZ F16-L2 Fl16Ll ITHAWK eeo

[ ]

DeSCOHOCidO Fl16-1L2 Fi16-L1 II‘IAWK LA
! ] 3

30
Incluye Todos los Tipos Posibles de Blanco

Incluye Todos los Tipos Posibles de Arma —
Capaces de Destruir el Blanco
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Inicio 102
100
) 110 e
Control de Blancos
K 112
¢Estan Vacias Todas las| s
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Proceso TEWA

Automético de Prueba Lg 120 0

FIG. 5
FIG. 6

Inicio

110A

No ¢ Nuevos Blancos o el Operador lo Solicita
para Blancos Realizando Maniobras?

Si

! J—-IIOB

ARadir Blancos a Tablas de Zona

L o

‘ N 110C

No |¢Algun Blanco Ha Sido Neutralizado, Derribado

Cambiado de ID, Salido de la Zona o Solicita
el Operador su Eliminacién de la Tabla?

St ¢ 110D

Eliminar de las Tablas

f_ 110E h

110

Priorizar Tablas por Zona
(Si Fuese Necesario)
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Tipo de Prioridad Arma Tipos . Pgl(:rlmiid
Blanco 1 2 3 Zona 4
MIG X-13 F16-L1 F16-1.2 JHAWK o« 2
MIG Y F16.L2 F16L1 PATRIOT o 1
HELOZ F16-1.2 F16- L1 JHAWK 3
.
[ ]
Desconocido F16-L2 F16-L1 IHAWK - 4

L [
Incluye Todos los Tipos Posibles de Blanco 40

Nota: Se Requiere una Tabla para Cada Zona
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FIG. 8
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Inicio
120F
132 |
Seleccionar Siguiente Arma
con Prioridad Mas Alta No
134 136
" - - r ¢Se Ha
¢Arma Disponible? *! Examinado Todo
. 142 el Armamento?
Si
y / si | 138
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144 S
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Si Prueba
146 /1 Imposible
J 140

Visualizar Soluciones/Alerta Escuadrilla No Neutralizada

Parar

FIG. 9
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