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DESCRIPCION

Sistema articulado de soporte de plataforma de trabajo, sistema de plataforma de trabajo y procedimientos de
utilizacion de los mismos

La invencion se refiere, en general, al sector de las plataformas de trabajo de construccion y provisionales, que se
montan para acceder a diversas partes de diversas estructuras. Especificamente, la invencién se refiere a un
sistema articulado Unico de soporte de plataforma de trabajo, a un sistema de plataforma de trabajo, a las diversas
piezas de dichos sistemas y a procedimientos de utilizacion y fabricacion de las mismas.

Las actuales estructuras de plataforma de trabajo adolecen de numerosas deficiencias y carencias. Para todas las
plataformas de trabajo que estan suspendidas sobre el suelo es fundamental la seguridad de los trabajadores que
las utilizan. Para ser legales, todos los sistemas de plataforma de trabajo deben cumplir numerosas regulaciones
promulgadas por la Administracion de Salud y Seguridad Ocupacional (es decir, "OSHA", Occupational Safety and
Health Administration) del Departamento de Trabajo de U.S.A. Se considera que muchos sistemas de plataforma de
trabajo utilizados actualmente en el mercado no cumplen actualmente estas regulaciones OSHA.

Adicionalmente, en la industria de la construccion, los costes son siempre de importancia considerable. Sea el
proyecto de construccion un proyecto de obras publicas (por ejemplo, coste reducido), o un proyecto privado, reducir
y/o mantener los costes es critico para el contratista o contratistas y el propietario. Reducir costes de mano de obra,
de material y/o de equipo ayuda en todos los casos a abordar el importantisimo coste.

En el area de las plataformas de trabajo y de los sistemas de soporte, una parte significativa del coste es para la
mano de obra del montaje y desmontaje.

Algunos sistemas de plataforma de trabajo actuales requieren un montaje completo remoto del emplazamiento de la
instalacion final (por ejemplo, en el suelo; en un astillero, etc.), y a continuacién transportar (por ejemplo, elevar,
levantar, subir, desplazar, etc.) la plataforma de trabajo montada hasta su emplazamiento final requerido en el punto
de trabajo. Este aspecto de "construir y después desplazar" de muchos sistemas de plataforma de trabajo consume
tiempo y requiere para su realizacién una mano de obra y un equipamiento significativos. El documento US 5 203 4
28 da a conocer todas las caracteristicas del preambulo de la reivindicacion 1.

En resumen, existe una necesidad de superar las deficiencias indicadas anteriormente y otras, en la técnica de los
sistemas de plataforma de trabajo y de soportes de plataforma de trabajo. Existe la necesidad de un sistema
mejorado que cumpla claramente, y supere, las regulaciones OSHA requiriendo asimismo un tiempo, una mano de
obra y un equipamiento reducidos para el montaje, el desplazamiento, el despliegue y el desmontaje.

La presente invencion da a conocer una estructura de soporte de plataforma de trabajo segun la reivindicacion 1y
un procedimiento para proporcionar una estructura de soporte segun la reivindicacion 11.

Las caracteristicas de la presente invencion se comprenderan mejor a partir de una descripcion detallada y de una
realizacion de la misma seleccionada con propdsitos de ilustracion y mostrada en los dibujos adjuntos, en los cuales:

la figura 1 es una vista superior, en perspectiva, de un nucleo,

la figura 2 es una vista superior de un nucleo,

la figura 3 es una vista lateral, en alzado, de una realizacién de un nucleo,
la figura 4 es una vista inferior de un nucleo,

la figura 5 es una vista superior, en perspectiva, de un nicleo y una vigueta,

la figura 6A es una vista superior, en perspectiva, con las piezas desmontadas, de una interconexioén entre
un nucleo y una vigueta,

la figura 6B es una vista superior, en perspectiva, de la vista de la figura 6A,

la figura 7 es una vista superior, en perspectiva, de un sistema de soporte de plataforma de trabajo de
acuerdo con la presente invencion;

la figura 8A es una vista superior, en perspectiva, de una interconexion entre una vigueta y un soporte del
piso,

la figura 8B es una vista superior, en perspectiva, inversa, con las piezas desmontadas de una
interconexién entre una vigueta y un soporte del piso;

la figura 8C es una vista superior, en perspectiva, en primer plano de una interconexién entre una vigueta y
un soporte del piso,



10

15

20

25

30

35

40

ES 2298 099 T3

la figura 9 es una vista superior, en perspectiva, de un sistema de soporte de plataforma de trabajo y un
sistema de plataforma de trabajo de acuerdo con la presente invencion;

la figura 10 es una vista superior, en perspectiva, de una segunda realizacion de un sistema de soporte de
plataforma de trabajo y un sistema de plataforma de trabajo, de acuerdo con la presente invencion;

la figura 11A es una vista superior, en perspectiva, de una vigueta, un nucleo y una parte de un conjunto
retenedor del piso,

la figura 11B es una vista en primer plano en perspectiva, con las piezas desmontadas, de una vigueta, un
nucleo, y una parte de un conjunto retenedor del piso,

la figura 11C es una vista en seccion, desde un extremo, de una vigueta y una parte de un conjunto
retenedor del piso,

la figura 12 es una vista superior, en perspectiva, de una tercera realizacion de un sistema de soporte de
plataforma de trabajo y un sistema de plataforma de trabajo, de acuerdo con la presente invencion;

la figura 13 es una vista inferior, en perspectiva, de la realizaciéon mostrada en la figura 12,

la figura 14 es una vista superior, en perspectiva, de un sistema de plataforma de trabajo y un sistema de
soporte de plataforma de trabajo antes de la articulacion, de acuerdo con la presente invencion;

la figura 15 es una vista superior, en perspectiva, de la realizacion de la figura 14 sometida a articulacion,

la figura 16 es una vista superior, en perspectiva, de la realizacion de la figura 15 sometida a una
articulacion adicional,

la figura 17 es una vista superior, en perspectiva, de la realizacion de la figura 16 sometida a una
articulacion adicional,

la figura 18 es una vista superior, en perspectiva, de la realizaciéon de la figura 14 habiendo completado la
articulacion,

la figura 19A es una vista superior, en perspectiva, de un conjunto de vigueta y nucleo,

la figura 19B es una vista superior, en perspectiva, de una segunda realizacion de un conjunto de vigueta y
nucleo,

la figura 19C es una vista superior, en perspectiva, de una tercera realizacion de un conjunto de vigueta y
nucleo,

la figura 19D es una vista superior, en perspectiva, de una cuarta realizacién de un conjunto de vigueta y
nucleo,

la figura 20A es una vista en planta de un sistema de soporte de plataforma de trabajo curvado,
la figura 20B es una vista en planta de un sistema de soporte de plataforma de trabajo en angulo,

la figura 21A es una vista superior, en perspectiva, de una interconexion entre un nucleo y un poste de
barandilla,

la figura 21B es un primer plano de la figura 21A,

la figura 21C es una vista, con las piezas desmontadas, de la figura 21B,

la figura 22A es una vista superior, en perspectiva, del poste de barandilla y de una barandilla,
la figura 22B es una vista, con las piezas desmontadas, de la figura 22C,

la figura 22C es una vista superior, en perspectiva,, en primer plano de una interconexion entre un poste de
barandilla y una barandilla,

la figura 23 es una vista en seccion, en alzado, de un sistema de soporte de plataforma de trabajo y un
sistema de plataforma de trabajo fijado a una estructura,

la figura 24A es una vista superior, en perspectiva, de una interconexion entre un nicleo y un conector de
suspension,

la figura 24B es un primer plano de la interconexidon mostrada en la figura 24A,
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la figura 25A es una vista en seccion, en alzado, de un nucleo, un conector de suspensién y un dispositivo
de fijacion de la estructura,

la figura 25B es una vista en primer plano en seccion, en alzado, de la interconexion entre el nucleo y el
conector de suspension,

la figura 26A es una vista superior, en perspectiva, de una ménsula auxiliar de montaje para elemento de
suspension,

la figura 26B es una vista en planta de una ménsula auxiliar de montaje para elemento de suspension,

la figura 26C es una vista frontal, en alzado, de una ménsula auxiliar de montaje para elemento de
suspension,

la figura 26D es una vista lateral, en alzado, de una ménsula auxiliar de montaje para elemento de
suspension,

la figura 27 es una vista en seccion, en alzado, que muestra la suspension de un sistema de plataforma de
trabajo desde una estructura por medio de una ménsula auxiliar de montaje para elemento de suspension,

la figura 28A es una vista en alzado de un sistema de plataforma de trabajo suspendido bajo un puente
arqueado,

la figura 28B es una vista en alzado de una segunda realizacién de un sistema de plataforma de trabajo
suspendido bajo un puente arqueado,

la figura 28C es una vista en alzado de un sistema de plataforma de trabajo de varios niveles suspendido
bajo una estructura, y

la figura 29 es una vista en alzado de una configuracion de prueba de carga llevada a cabo sobre una
realizacién de la presente invencion.

Haciendo referencia a continuacion a los dibujos, la figura 1 muestra una parte de la presente construccion, en
concreto un nucleo, indicado en este caso como 10. El ndcleo 10, que conecta con una vigueta 30 (ver, por ejemplo,
la figura 5), constituye una parte integral de un sistema de soporte de plataforma de trabajo y un sistema de
plataforma de trabajo. Una vigueta es cualquier elemento estructural alargado adaptado para aguantar o soportar
una carga, tal como una vigueta de celosia, un armazoén, acero perfilado (es decir, una viga en |, una viga en C, etc.)
o similares. El nucleo 10 esta configurado de tal modo que, cuando se fija a una vigueta 30, permite la articulacion
tanto del nacleo 10 como de la vigueta 30. Un nicleo es una estructura de interconexion, tal como un nodo, una
bisagra, un pivote, un poste, una columna, un centro, un eje, un husillo o similares. Articulacion, tal como se utiliza
en la presente memoria, se define como la capacidad para balancear y/o rotar en torno a un eje o punto de
pivotamiento. Tal como se explicara en mayor detalle a continuacién, esta caracteristica de articulacion permite,
entre otras cosas, menos mano de obra para montar y desmontar facilmente componentes del sistema en, o cerca,
de la posicion final deseada.

El nucleo 10 incluye un elemento superior 11 y un elemento inferior 12 separados en extremos distales de una
seccion intermedia 15. El elemento superior 11 y el elemento inferior 12 pueden tener una configuracion
sustancialmente plana, siendo asimismo paralelos entre si. El elemento superior 11 y el elemento inferior 12, en la
realizacion mostrada, son octogonales en planta. La seccion intermedia 15 puede ser una seccion cilindrica en la
que un eje longitudinal de la seccidon intermedia 15 es normal a los planos del elemento superior 11 y el elemento
inferior 12. En la realizacion mostrada, la seccion intermedia 15 es un cilindro circular recto. En la figura 1, una parte
inferior de la seccidn intermedia 15 se ha eliminado para mayor claridad con el fin de mostrar que la seccion
intermedia 15 es hueca.

Existen una serie de aberturas 13, 14, que se extienden a través tanto del elemento superior 11 como del elemento
inferior 12, respectivamente. Dicha serie de aberturas 13 (por ejemplo, 13A, 13B, 13C, 13D, 13E, 13F, 13G, 13H)
estan intercaladas en el elemento superior 11, de manera que ofrecen varias posiciones para conectar a una o
varias viguetas 30 (ver, por ejemplo, la figura 5). Dicha serie de aberturas 14 (por ejemplo, 14A, 14B, 14C, 14D, 14E,
14F, 14G, 14H) estan separadas de manera similar en el elemento inferior 12, de tal modo que las respectivas
aberturas (por ejemplo, 13A y 14A) son coaxiales.

En el centro del elemento superior 11 hay una abertura central 16 que esta configurada para recibir un conector de
suspension (ver, por ejemplo, las figuras 22, 23A, 24A, 24B). La abertura central 16 puede tener una configuracion
cruciforme en general, debido a su area de abertura central 19 con cuatro ranuras 17 (por ejemplo, 17A, 17B, 17C,
17D) que se extienden desde la misma. Transversales a cada una de las cuatro ranuras 17A, 17B, 17C, 17D, e
interconectadas con las mismas, hay una serie de ranuras cruzadas 18A, 18B, 18C, 18D, cuya utilidad resultara
evidente en la explicacion posterior. Para una mayor resistencia, se afiade una segunda placa de refuerzo 20 a la
cara inferior del elemento superior 11, donde las aberturas en la placa de refuerzo 20 corresponden a la
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configuracion de la abertura central 16 y de todas las aberturas auxiliares de la misma (17, 18, 19). Opcionalmente
se afiade un asa 22 en el lateral de la seccion intermedia 15.

Las figuras 2, 3 y 4 muestran vistas superior, lateral e inferior de la misma realizacion del nucleo 10 representado en
la figura 1. La figura 4 muestra, entre otras cosas, un abertura inferior 23 en el elemento inferior 12. Se puede ver la
cara inferior del refuerzo 20 en el interior de la abertura inferior 23. Fijados al refuerzo 20 y a la cara interior de la
seccion intermedia 15 hay una serie de refuerzos 25 que proporcionan un mayor soporte al nucleo 10.

La figura 5 representa una vista superior, en perspectiva, de la interconexion entre un solo ndcleo 10 y una sola
vigueta 30, mientras que las figuras 6A y 6B muestran una vista en primer plano con las piezas desmontadas, y una
vista normal en primer plano, en perspectiva, respectivamente, de un detalle de conexion tipico entre el nacleo 10 y
la vigueta 30.

La vigueta 30 incluye un elemento superior 32 y un elemento inferior 33. Hay una serie de elementos de soporte
diagonales 38 intercalados entre los elementos 32, 33. Cada elemento 32, 33 se compone de dos piezas en forma
de L de hierro en angulo 39A, 39B. Habitualmente, los elementos 32, 33 pueden ser de construccion idéntica, siendo
la excepcion que el elemento superior 32 incluye orificios 54A, 54B de conector en su parte intermedia (ver, por
ejemplo, las figuras 8A, 8B). La vigueta 30 incluye un primer extremo 31A y un segundo extremo 31B. En ambos
extremos 31A, 31B del elemento superior 32 y del elemento inferior 33 se extiende una brida de conexion superior
35 y una brida de conexion inferior 36. A través de ambas bridas de conexién superior inferior 35, 36 hay orificios de
conexion 37. Por lo tanto, hay cuatro bridas de conexién superiores 35A, 35B, 35C, 35D; cuatro bridas de conexion
inferiores 36A, 36B, 36C, 36D. De este modo, en un primer extremo 31A, que se extiende desde el elemento
superior 32, hay una brida de conexion superior 35A y una brida de conexién inferior 36A, con un orificio de conexion
37A a través de las mismas. Analogamente, en el segundo extremo 31B del elemento superior 32, se extiende una
brida de conexidn superior 35B y una brida de conexién inferior 36B, con un orificio de conexion 37B a través de las
mismas. Continuando, en el primer extremo 31A del elemento inferior 33 se extiende una brida de conexién superior
35D y una brida de conexion inferior 36D. A través de estas bridas de conexién 35D, 36D hay un orificio de conexion
37D. En el segundo extremo 31B de la vigueta 30, extendiéndose desde el elemento inferior 33 hay una brida de
conexion superior 35C y una brida de conexion inferior 36C con un orificio de conexién 37C a través de las mismas.

En el interior de cada uno de los orificios 37A, 37B, 37C, 37D de conector hay orificios de bloqueo adicionales 360A,
360B, 360C, 360D situados asimismo en las bridas de conexién 35A, 35B, 35C, 35D.

Tal como representan las figuras 6A y 6B, se puede colocar una clavija 40 a través de los orificios de conexion 37 en
cualesquiera dos aberturas superior € inferior correspondientes 13, 14 del nucleo 10. De este modo, la vigueta 30 se
puede conectar al nucleo 10 en una serie virtualmente ilimitada de maneras y angulos. Por ejemplo, una clavija 40
se puede colocar a través de una brida de conexién superior 35A; a través de una abertura 13A; a través de una
brida de conexién inferior 36A (la totalidad del primer extremo 31A del elemento superior 32); a través de una brida
de conexion superior 35D; a través de una abertura 14A; y a continuacion a través de la brida de conexioén inferior
36D. En esta situacion, la clavija 40 se ensarta ademas a través de los orificios de conexién 37A y 37D. La clavija 40
incluye dos pasadores 42 en su extremo superior. El mas bajo de los dos pasadores 42 actua como tope, impidiendo
por lo tanto que la clavija 40 se deslice en todo su recorrido a través de la vigueta 30 y el nucleo 10. El pasador
superior 42 actia como un retén para el dedo con el fin de permitir captar y extraer facilmente la clavija 40 desde la
vigueta 30 y el nucleo 10. El disefio de estas diversas piezas es tal que se permite la rotacién libre tanto de la
vigueta 30 como del nucleo 10, incluso cuando la vigueta 30 y el nucleo 10 estan conectados entre si. La flecha de
rotacion Ry muestra la rotacion de la vigueta 30, mientras que la flecha de rotacion R, muestra la rotacion del nucleo
10. Estas capacidades de rotacion de la vigueta 30 y del nucleo 10 proporcionan, en parte, la capacidad de
articulacién de la presente construccion.

Se puede afiadir una segunda clavija de bloqueo opcional 40B a través de los orificios de bloqueo 360A, 360C,
360C, 360D en el extremo de la vigueta 30 para bloquear la vigueta 30 con el fin de impedir la articulacion, si se
desea. La clavija de bloqueo 40B se apoya contra una ranura 24 en el ndcleo 10. Las ranuras estan situadas tanto
en el elemento superior 11 como en el elemento inferior 12. Analogamente, la clavija de bloqueo 40B puede incluir
dos pasadores adicionales 42, tal como la clavija 40.

Debe resultar evidente para un experto en la materia que, aunque la vigueta 30 representada en las figuras esta
fabricada de elementos con formas particulares, existen otras realizaciones que proporcionan las caracteristicas de
la presente construccion. Por ejemplo, la vigueta 30 de las figuras se puede denominar normalmente una vigueta de
celosia, o viga o vigueta de alma abierta, la vigueta 30 se podria fabricar asimismo de tubos estructurales. Es decir,
la vigueta 30 se podria fabricar de multiples piezas en forma de tubos estructurales; o la vigueta 30 podria ser una
sola forma de tubo estructural. Analogamente, la vigueta 30 se podria fabricar de acero perfilado (por ejemplo,
elementos de brida ancha, elementos de brida estrecha, etc.), o de otros materiales y formas adecuados.

La figura 7 representa una seccion, o modulo, de un sistema 100 de soporte de plataforma de trabajo armado. Se
debe observar que cuatro nucleos 10A, 10B, 10C, 10D estan interconectados con cuatro viguetas 30A, 30B, 30C,
30D. La figura 7 muestra un sistema 100 de soporte de plataforma de trabajo de planta cuadrada. Debe resultar
evidente para un experto en la materia que se pueden realizar otras formas y configuraciones. Variando las
longitudes de las viguetas 30, por ejemplo, se pueden fabricar otras formas. Por ejemplo, se puede construir un
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sistema 100 de soporte de plataforma de trabajo rectangular. Asimismo, fijando viguetas 30 a diversas aberturas 13,
14 del nucleo 10, se pueden conseguir diversos angulos en los que las viguetas 30 se interconectan con los nucleos
10. Por ejemplo, se puede construir un sistema 100 de soporte de plataforma de trabajo triangular en planta (no
mostrado). Por lo tanto, modificando las longitudes de la vigueta 30 (ver por ejemplo, las figuras 19A-19D) y/o
cambiando el angulo o angulos en que se extienden las viguetas 30 desde los nucleos 10, se puede construir
virtualmente un sistema 100 de soporte de plataforma de trabajo de cualquier forma y tamafio. Ademas, se pueden
unir y apoyar entre si sistemas de soporte 100 de plataforma de trabajo que tengan diferentes formas, tamarios y
configuraciones, de tal modo que el disefio de la plataforma de trabajo es virtualmente adaptable por completo. Esta
adaptabilidad del sistema 100 de soporte de plataforma de trabajo proporciona una manera adecuada de conseguir
acceso a areas de trabajo virtualmente de cualquier forma requerida en la construccion.

Las figuras 8A, 8B y 8C representan diversas vistas, y vistas en primer plano de las interconexiones entre una
vigueta intermedia 52 de soporte del piso y la vigueta 30. La vigueta intermedia 52 de soporte del piso proporciona
un soporte afiadido a las plataformas de soporte 50 (ver por ejemplo, la figura 9) y puede extenderse entre dos
viguetas 30. En cada extremo de la vigueta intermedia 52 de soporte del piso hay una clavija 53 que comunica con
un correspondiente orificio 54 en la parte superior de la vigueta 30. Por ejemplo, la figura 8B representa una vista,
con las piezas desmontadas, de la interconexion, en la que la clavija 53 entrara al orificio 54A. De este modo, se
minimiza el movimiento (tanto lateral como axial) de la vigueta intermedia 52 de soporte del piso.

La figura 9 muestra la realizacion del sistema de soporte 100 de la figura 7, en el que se ha colocado una plataforma
50A sobre el sistema de soporte 100 transformando de ese modo el sistema de soporte 100 en un sistema 120 de
plataforma de trabajo. La plataforma 50A descansa, en esta realizacién, sobre la vigueta intermedia 52A de soporte
del piso y sobre las viguetas 30A, 30B, 30D. Los bordes de la plataforma 50A pueden reposar sobre la parte superior
de la vigueta intermedia 52 de soporte del piso y el hierro en angulo 39A, 39B sobre la parte superior de las viguetas
aplicables 30A, 30B, 30D. La configuracién de la parte superior de la vigueta intermedia 52 de soporte del piso y del
hierro en angulo 39A, 39B es tal que se evita el movimiento vertical y horizontal de la plataforma 50A. La plataforma
de trabajo 50 esta dimensionada habitualmente para ser una pieza de material de 4' x 8' (1,22 x 2,44 m). La
plataforma de trabajo 50A puede incluir un panel de madera 51A, por ejemplo. Una plataforma de trabajo adecuada
50 puede estar fabricada de metal (por ejemplo, acero, aluminio, etc.), madera, plastico, material compuesto u otros
materiales adecuados. Analogamente, la plataforma de trabajo 50 puede estar fabricada de elementos que sean
macizos, ondulados, rayados, lisos u otras configuraciones adecuadas. Por ejemplo, la plataforma de trabajo 50
puede ser de laminado de madera, contrachapado, material de cubierta de techo, metal sobre un armazon, enrejado,
planchas de acero, y similares. Por lo tanto, después de colocar una primera plataforma de trabajo 50A sobre el
sistema 100 de soporte de plataforma de trabajo, un instalador puede seguir la misma operativa y colocar multiples
plataformas de trabajo adicionales 50A, 50B, tal como se muestra en la figura 10, de tal modo que todo el sistema de
soporte 100 se cubre con plataformas de madera 51A, 51B de manera que se crea un sistema completo de
plataforma de trabajo 120.

Las figuras 11A, 11B y 11C muestran varias vistas en primer plano de una caracteristica adicional, opcional que se
puede disponer como parte de un sistema 120 de plataforma de trabajo. Una placa retenedora 60 del piso se puede
colocar sobre la separacion entre las multiples plataformas de trabajo 50. La placa retenedora 60 del piso puede
incluir una serie de orificios 62, de tal modo que una serie de pernos retenedores 61 del piso pueden unir la placa
retenedora 60 del piso a la vigueta 30. La placa retenedora 60 del piso es una manera mediante la cual unir
plataformas de trabajo 50 al sistema de soporte 100.

Tal como representan las figuras 12 y 13, virtualmente no hay limite al tamafio y la forma del sistema de soporte 100
y del sistema 120 de plataforma de trabajo que se pueden realizar con las presentes construcciones. Las figuras 12
y 13 muestran vistas superior e inferior, en perspectiva, respectivamente, de una realizacion rectangular grande de
un sistema de soporte 100 y un sistema 120 de plataforma de trabajo.

Tal como se ha indicado anteriormente, una deficiencia de muchas plataformas de trabajo existentes es su
incapacidad para ser instalarlas in situ y asimismo su incapacidad para ser reubicadas, extendidas o retiradas,
estando ya instalada en posicién una parte de la plataforma de trabajo. La presente construccion supera esta
deficiencia. Uno o varios trabajadores pueden afiadir secciones adicionales del sistema de soporte 100 mientras
este trabajador o trabajadores estan fisicamente sobre una parte existente, instalada del sistema de soporte 100. Es
decir, el trabajador o trabajadores pueden extender, reubicar o retirar el sistema de soporte 100 solamente con la
necesidad de herramientas manuales. No se requieren herramientas mecanicas, elevadores, grias u otro
equipamiento para afadir, reducir o reubicar el sistema de soporte 100. Por lo tanto, esta ventaja ofrece ahorros en
mano de obra, tiempo y equipo.

Las figuras 14 a 18 representan la articulacion gradual de una sola seccion del sistema de soporte de trabajo 100 en
posicion. Esto se puede conseguir facilmente mediante uno, o dos trabajadores, simplemente colocando
secuencialmente una vigueta adicional 30D a partir de un nucleo existente 10A. A continuacién se conecta un
"nuevo" nucleo 10D a la primera vigueta 30D. Se conecta una segunda vigueta adicional 30E al nucleo 30D.
Ademas, se conectan otro nucleo 10E y la vigueta 30F, de tal modo que la vigueta final 30F se conecta ademas a un
nucleo existente 10B. De este modo, uno o varios trabajadores pueden instalar una nueva seccién de un sistema de
soporte 100 (por ejemplo, compuesto de "nuevos" nucleos 10D, 10E y de "nuevas" viguetas 30D, 30E, 30F) a partir
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de una seccion existente de sistema de soporte 100 (por ejemplo, compuesta, entre otras cosas, de los nucleos
10Q, 10B, 10C y las viguetas 30A, 30B). El trabajador o trabajadores pueden instalar nuevas secciones del sistema
de soporte 100, o reubicarlas, permaneciendo el trabajador o trabajadores sobre secciones existentes de la
plataforma de trabajo 50. Es decir, no se requiere un equipo elevador adicional, maquinaria, para instalar, reasignar
o retirar las secciones de sistema de soporte adicionales 100. Ademas, el instalador o instaladores no tienen que
llegar mas alla del sistema de soporte instalado existente 100, o apenas tienen que extenderse mas alla del sistema
100. Esto permite que las presentes construcciones sean mas seguras que los sistemas existentes disponibles,
durante la instalacion, la reubicacién, el desmontaje y el desplazamiento. Por ejemplo, tal como se muestra en la
figura 14, el instalador o instaladores pueden estar sobre las plataformas de trabajo existentes 50A, 50B, 50C, 50D
cuando reubican, o instalan la siguiente seccién o secciones de la construccion.

Las figuras 15 a 17 muestran claramente mediante las flechas de movimiento "M", mediante una combinacioén de la
rotacion de las nuevas viguetas 30D, 30E, 30F y los nuevos nucleos 10D, 10E, que la nueva seccion del sistema de
soporte de trabajo 100 se puede desplazar y girar hasta su emplazamiento requerido final. Es decir, el sistema de
soporte 100 se articula en posicion. Ademas, la articulacion puede ser iniciada y detenida (e incluso invertida)
mediante uno o varios instaladores mientras estos permanecen en el sistema de soporte preexistente 100. Aunque
no se muestran, pueden ser utilizados dispositivos complementarios adicionales para ayudar a la articulacion (por
ejemplo, motores, herramientas manuales, herramientas mecanicas, hidraulica, etc.).

La figura 18 muestra una nueva seccion del sistema de soporte 100 articulada en posicion, antes de la instalacion de
una o varias plataformas de soporte 50 y otras piezas, tal como se ha explicado antes (ver por ejemplo, las figuras
8A, 8B, 8C, 9, 10, 11A, 11B, 11C, 12). La retirada de una parte del sistema de soporte 100 se puede realizar
esencialmente invirtiendo las etapas mencionadas anteriormente.

Aunque la presente construccion, tal como se ha explicado, puede ser instalada y extendida mediante la capacidad
de articulacion mencionada anteriormente, debe resultar evidente que este procedimiento de utilizacién no es el
Unico procedimiento disponible. Por ejemplo, en lugar de articular los diversos médulos o secciones del sistema de
soporte 100 a partir de una seccién ya instalada del sistema de soporte 100, la instalacion se puede realizar
esencialmente "en el aire". Es decir, el sistema 100 se puede montar y conectar conjuntamente "en el aire", en un
orden pieza por pieza por medio de la utilizacion de multiples piezas de equipamiento de elevacion, o de izado.
Alternativamente, los nucleos 10 y las viguetas 30 se pueden premontar en tierra, o en un emplazamiento remoto, y
a continuacion desplazarse y elevarse como un médulo premontado, al emplazamiento deseado debajo de una
estructura.

Las figuras 19A, 19B, 19C 19D muestran diversas realizaciones de configuracion de una vigueta 30 y de un nucleo
10. Por ejemplo, la figura 19D muestra una vigueta de longitud "estandar" 30A (por ejemplo, longitud nominal de 8
pies (2,44 m)) con dos nucleos 10A, 10B. Esta vigueta de longitud "estandar" 30A se podria denominar una "unidad
6/6". La figura 19C muestra dos viguetas 30A, 30B de igual longitud conectadas a nucleos 10A, 10B, 10C. Cada una
de las viguetas 30A, 30B de la figura 19C, que tienen la mitad de la longitud de la vigueta 30A de la figura 19D, se
pueden denominar "unidad 3/6" dado que tienen la mitad de la longitud de la mencionada "unidad 6/6".
Analogamente, en la figura 19B estan representadas dos viguetas de longitud diferente 30A, 30B, y se pueden
denominar una "unidad 2/6" y una "unidad 4/6", respectivamente. Esto se debe a que la "unidad 2/6" tiene
aproximadamente un tercio de la longitud de una vigueta "unidad 6/6" "estandar" que se muestra la figura 19D, dado
que la "unidad 4/6" tiene aproximadamente dos tercios de la longitud de la "unidad 6/6". Se muestra el mismo
sistema en la figura 19A, en la que la primera vigueta 30A se denomina una "unidad 1/6" y la segunda vigueta 30B
se denomina una "unidad 5/6". Tal como se ha indicado anteriormente, utilizando diferentes longitudes de vigueta
30, y extendiendo viguetas 30 desde nucleos 10 en angulos diferentes, se puede conseguir una variedad casi infinita
de configuraciones y plantas del sistema de soporte 100. Esta variedad, por ejemplo, permite al instalador configurar
el sistema de soporte 100 alrededor de diversos obstaculos (por ejemplo, columnas, muelles, pilares, etc.) y
estructuras. La variedad permite al instalador crear numerosas formas para la sistema 120 de plataforma de trabajo,
mas alla de un rectangulo.

Las figuras 20A y 20B representan la vista en planta de simplemente dos posibles realizaciones. En estas figuras, se
puede ver que el sistema 100 de soporte de plataforma de trabajo es capaz de diversos alineamientos horizontales.
Por ejemplo, la figura 20A muestra viguetas 30 de 8 pies de longitud interconectadas con una serie de nucleos 10.
Debido a la separacion entre la clavija 40 y el nicleo 10, se proporciona cierta flexibilidad en el sistema 100, de tal
modo que el sistema 100 se puede curvar, o "retorcer”, en la direcciéon horizontal. Esto puede contribuir a permitir
instalar el sistema 100 en torno a estructuras. La figura 20B representa un sistema 100 que esta en angulo. Por
ejemplo, la vigueta 30C conectada al nucleo 10C puede ser mas corta que las viguetas 30B conectadas al nucleo
10B. A su vez, las viguetas 30B son mas cortas que las viguetas 30A, que estan conectadas al nudcleo 10A. De este
modo, utilizando viguetas 30A, 30B, 30C de diferente longitud y/o variando el angulo en el que una vigueta 30 esta
conectada un nucleo 10, se pueden configurar sistemas 100 en angulo, tal como en la figura 20B. Analogamente,
esto permite instalar el sistema 100, por ejemplo, en torno a diversos obstaculos, estructuras y similares.

Las figuras 21A a 22C muestran varios detalles de conexién sobre cémo se puede fijar un sistema de barandilla. Las
figuras 21A, 21B y 21C muestran la interconexion entre un poste 85 de barandilla y el nucleo 10. El poste 85 de
barandilla es alargado habitualmente e incluye una primera brida 86A, y una segunda brida 86B que se extiende
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desde la primera para su conexion al ndcleo 10. La primera brida 86A tiene un orificio en la misma, tal como la
segunda brida 86B. Guiando la clavija 40 a través de la brida superior 86A, a continuacion a través de orificios 13 en
el elemento superior 11 descendiendo a través de la brida inferior 86B, y después a través de los orificios 14 en el
elemento inferior 12, un instalador puede fijar el poste 85 de barandilla al ntcleo 10 del sistema de soporte 100. La
clavija 40 puede incluir diversos dispositivos, tales como pasadores 42 y un lazo de retencion 43. De este modo, se
pueden fijar una serie de postes 85 de barandilla a una serie de nucleos 10, creando un sistema de barandilla
alrededor del sistema 120 de plataforma de trabajo para cumplir las regulaciones promulgadas por OSHA.

Las figuras 22A, 22B, 22C representan diversas vistas de un poste 85 de barandilla y su interconexién con una
barandilla 88. La barandilla 88 puede ser de diversos materiales, tal como una cadena, un cable, una cuerda y
similares. Por ejemplo, la barandilla 88 puede ser un cable de aeronave galvanizado. El poste 85 de barandilla
incluye una serie de orificios 87. Tal como muestra la vista a mayor escala de la figura 22B, se puede utilizar un
perno 89 en forma de J con una tuerca 84 para fijar la barandilla 88 al poste 85 de barandilla. Fijando una serie de
barandillas 88 a la serie de postes 85 de barandilla se fabrica un sistema de barandilla que cumple las regulaciones
OSHA. Por ejemplo, se puede afadir una barandilla adicional 88 a la mitad del poste 85 de barandilla. En otras
realizaciones, se pueden utilizar postes 85 de barandilla para montar un sistema de recinto de trabajo. Por ejemplo,
se podrian fijar lonas, laminados o similares a los postes 85 de barandilla para rodear el area de trabajo para
actividades de pintura, demolicion, disminucion de amianto o de pintura con plomo, y actividades similares en las
que los trabajadores no desean ningun escape de gases, pintura, materiales peligrosos, desechos, etc., desde el
area de trabajo.

La figura 23 muestra una vista en seccion, en alzado, de una realizacion en la que un sistema de soporte 100 y un
sistema 120 de plataforma de trabajo estan fijados a una estructura 90 por medio de un conector de suspension 80.
La estructura 90 de esta realizacion es un puente 90. En la cara inferior del puente 90 hay una serie de vigas 92.
Una serie de conectores de suspension 80, en esta realizacion cadenas de alta resistencia, estan fijadas a varias de
las vigas 92 mediante un dispositivo 82 de fijacion de la estructura, en esta realizacion abrazaderas de viga
estandar. En el perimetro del sistema 120 de plataforma de trabajo hay una serie de postes 85 de barandilla,
creando de ese modo un sistema de barandilla en torno al sistema 120 de plataforma de trabajo. La serie de
cadenas 80 estan fijadas a diversos nucleos 10 en el sistema de soporte 100, proporcionando de ese modo
conexion estructural al puente 90. De este modo, un sistema 120 de plataforma de trabajo y un sistema de soporte
100 pueden estar totalmente suspendidos de una estructura adecuada 90. Se debe observar que cada nucleo 10 no
requiere necesariamente un conector de suspension 80 para estar conectado a la estructura 90. Por ejemplo, no hay
ningun conector de suspension 80 que conecte el nucleo 10X a la viga 92X. Esto se puede deber a que el nucleo
10A no esta alineado bajo la viga 92X, u otro punto de suspension adecuado, y por lo tanto, la utilizacién de una
cadena 80 en esa posicién no es posible, o bien no es deseable.

El conector de suspensién 80 puede ser cualquier mecanismo de soporte adecuado que pueda soportar tanto el
sistema 120 de plataforma de trabajo como sus cargas muertas complementarias, mas cualquier carga viva prevista
que se aplique sobre el sistema 120 de plataforma de trabajo. De hecho, el sistema 120 de plataforma de trabajo
puede soportar su propio peso mas, como minimo, cuatro veces la carga viva prevista que se tiene que colocar
sobre el sistema 120 de plataforma de trabajo. Analogamente, el conector de suspension 80 es adecuado asimismo
para soportar su propio peso mas como minimo cuatro veces la carga viva prevista colocada sobre el mismo. El
conector de suspension 80 puede ser una cadena de alta resistencia, un cable o similar. Por ejemplo, un conector de
suspension adecuado 80 es una cadena de aleacion tratada térmicamente, de 3/8" (9,53 mm) de grado 100.

El conector de suspension 80 se fija a una abrazadera 82 de viga que, a su vez, se fija a una serie de elementos 92
en la cara inferior de una estructura 90. La estructura 90 puede ser un puente, un viaducto, una estructura del techo
de un edificio, o similares. Analogamente, los elementos 92 a los que se fija el conector de suspension 80 pueden
ser vigas, viguetas o cualquier otro elemento estructural adecuado de la estructura 90. En lugar de abrazaderas 82
de viga, se pueden utilizar otros dispositivos adecuados 82 de fijacion de estructuras.

La totalidad de las figuras 24A, 24B, 25A, 25B representan diversas vistas de la interconexion entre el conector de
suspension 80 (por ejemplo, cadena, cable, etc.) y el nucleo 10. En la realizacion mostrada, un extremo libre de la
cadena 80 (es decir, el extremo distal con respecto a la estructura 90) se situa a través del area de abertura central
19 del elemento superior 11 del nucleo 10. A continuacion, la cadena 80 se desliza sobre una de las cuatro ranuras
17 (por ejemplo, 17A) y entra por la misma. Una vez que la cadena 80 esta en posicion en el interior de la ranura
17A, se coloca una clavija retenedora 200 de la cadena en la ranura transversal adyacente 18A, de tal modo que la
cadena 80 se mantiene retenida en el extremo distal de la ranura 17A. La cadena 80 y la ranura 17A estan
dimensionadas y configuradas de tal modo que tras la colocacién adecuada de la clavija retenedora 200 en el
interior de la ranura transversal 18A, la cadena 80 esta bloqueada de manera efectiva con el nicleo 10 y no se
puede deslizar, vertical u horizontalmente, desde su posicion en 17A. Este sistema de bloqueo fija de manera
efectiva el nucleo 10 a la cadena 80. Como una comprobacion de seguridad afiadida, se puede colocar una cinta de
cierre 201 entre un orificio 202 en la clavija retenedora 200 de la cadena y un eslabon adyacente en la cadena 80.
Esto proporciona ademas una ayuda visual al instalador para garantizar que la clavija retenedora 200 de la cadena
ha sido instalada.
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Un dispositivo alternativo para conectar un conector de suspension 80 al sistema 100 de soporte de plataforma de
trabajo es una ménsula auxiliar de montaje 300 para elemento de suspension. La ménsula auxiliar de montaje 300
se utiliza habitualmente cuando no se puede acceder a un nucleo particular 10 para su conexién con un conector de
suspension 80. Tal como representan las diversas figuras 26A, 26B, 26C y 26D, una realizacion de la ménsula
auxiliar de montaje 300 para elemento de suspension incluye dos bridas enfrentadas y paralelas 303. Abarcando las
bridas 303, hay un tubo de interconexién 304 y una placa de base 302. A través de la placa de base 302 hay una
serie de orificios de montaje 305. La ménsula auxiliar de montaje 300 para elemento de suspension puede ser
utilizada en lugar, o ademas del nucleo 10 como punto de suspension. La ménsula 300 permite que se conecte un
conector de suspensién 80 al sistema 100 en posiciones diferentes a las de un nucleo 10.

Por ejemplo, la figura 27 representa un escenario que se puede encontrar habitualmente cuando se instala un
sistema 120 de plataforma de trabajo. Se debe observar que la figura 27 no esta dibujada a escala. Pueden estar
situadas una o varias obstrucciones 95A en la cara inferior de la estructura 90, o entre la estructura 90 y el sistema
120 de plataforma de trabajo. Esta obstruccion u obstrucciones 95A pueden ser artificiales, o naturales. Por ejemplo,
las obstrucciones 95A pueden ser vigas de hormigdn, vigas huecas, armazones dimensionados de forma
inadecuada, conductos, iluminacién, superficies acabadas y similares. Las obstrucciones 95A son tales que un
nucleo particular 10B no es practico, o no es posible, como punto de conexioén para el sistema 120 a un conector de
suspension 80. En este caso, se pueden fijar una o varias ménsulas auxiliares de montaje para elemento de
suspension 300 a una vigueta 30. Se pueden pasar pernos de alta resistencia (no mostrados) a través de los
orificios de montaje 305 y a continuacion a través de orificios en un elemento superior 32, y conectarse a pernos
debajo del elemento superior 32. (Para un detalle de conexién similar, ver la conexion de la placa 60 en la figura
11B). El conector de suspension 80 (por ejemplo, una cadena) se puede conectar, mediante una abrazadera 82 de
viga, a una viga 92 que esta en la cara inferior de la estructura 90.

Tal como se muestra en la figura 27, la obstruccion 95B esta verticalmente en la vertical sobre el nucleo 10B,
haciendo por lo tanto inadecuado el ntcleo 10B como punto de suspensién. Por lo tanto, una ménsula 300 se puede
fijar a una vigueta 30 adyacente al nucleo 10B, permitiendo de este modo que un conector de suspension 80
obtenga una fijacion adecuada a una viga proxima 92. El angulo ¢ entre el conector de suspension 80 y la vertical,
indicado como V, permite que el conector de suspension 80 sea no vertical, o se separe ligeramente de la vertical.

Las figuras 28A, 28B y 28C muestran vistas en alzado de varias realizaciones, en las que resulta evidente la
flexibilidad vertical de la presente construccion. Por ejemplo, la figura 28A muestra una parte de un sistema 120 de
plataforma de trabajo suspendida de una cara inferior no plana de una estructura 90 (por ejemplo, un puente
arqueado). Para simplificar la ilustracion no se muestra el conector de suspension 80 ni otros detalles de conexion.
Debido al disefio, hay flexibilidad en las interconexiones entre el nucleo 10 y la vigueta 30. Esta flexibilidad permite
cierta plegabilidad en la direccion vertical (ver, por ejemplo, la figura 28A). Esto permite, por ejemplo, que el sistema
120 discurra en paralelo, o "refleje", la cara inferior de un puente curvado, arqueado.

Alternativamente, si la curvatura de la estructura de soporte 90 fuera aun mayor, se puede instalar una configuracion
tal como la mostrada en la figura 28B. Es decir, multiples partes del sistema 120 no son coplanarias, sino que estan
escalonadas o estratificadas. Si es necesario, se pueden instalar diversos conectores de suspension 80 de
longitudes tales que se puedan instalar multiples ndcleos 10A, 10B en el mismo conector de suspension 80. Tal
como se ha explicado anteriormente, el conector de suspensién 80 se puede conectar a una ranura 17 del nucleo
superior 10A, pasarse a continuacion a través de la abertura inferior 23 del nucleo superior 10A y asimismo
conectarse a continuacion a una ranura 17 en el nucleo inferior 10B (ver por ejemplo, las figuras 24A, 24B).

La figura 28C muestra la capacidad de instalar el sistema 120 en una configuracion multinivel. Por ejemplo, cuando
quizas es necesario realizar el trabajo en una estructura vertical 99 (por ejemplo, un pilar de un puente), se pueden
instalar por lo menos dos sistemas 120A, 120B. De manera similar al escenario de construccion utilizado en la figura
28B (anterior), el conector de suspension 80 puede, de nuevo, tener una longitud adecuada para pasar desde los
nucleos 10A en el sistema superior 120 hasta los nucleos 10B en el sistema inferior 120, y asimismo conectarse a
los mismos. De este modo, se pueden instalar multiples niveles del sistema 120 en una orientacion vertical.

Pruebas de carga:

La presente invencion puede soportar su propio peso y como minimo cuatro veces la carga viva aplicada prevista, o
transmitida, sobre el sistema 120 de plataforma de trabajo. Se realizaron varias pruebas de carga sobre la presente
invencion. Ver, por ejemplo, la figura 26.

Por ejemplo, se realizd una prueba de carga uniforme sobre un moédulo de 8 pies x 8 pies (2,44 x 2,44 m) de un
sistema 120 de plataforma de trabajo. En esta prueba de carga, sirvi6 como plataforma 50 un piso de dos (2)
planchas de 4' x 8' (1,22 x 2,44 m) de 3/4" (19,05 mm) de BB OES Plyform. La plataforma 50 (es decir, Plyform) se
instal6 tal como se ha explicado anteriormente. El sistema 120 de plataforma de trabajo incluia nucleos estandar 10,
viguetas 30, soportes 52 y similares, tal como se ha descrito anteriormente. Una de las dos planchas de Plyform se
carg6 uniformemente con una serie de placas de acero. Cada placa tenia 52" x 12" x30" (12,7 x 304,8 x 762 mm) y
pesaba 50 libras (22,68 kg). Se dispusieron doce (12) placas por cada capa en la plataforma 50. Se afadieron un
total de 256 placas, produciendo una carga viva total de 12.800 libras (5806,08 kg), o 400 PSF (es decir, libras por
pie cuadrado) (19.152 N/m?). Ademas, la plataforma de Plyform 50 se empap6 completamente con agua teniendo
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sobre la misma todo el peso de las placas. La prueba fue atestiguada y no se produjo ningun fallo en la Plyform
después de ser cargada durante mas de veinticuatro horas. En conclusion, utilizando Plyform de 3/4" (19,05 mm) BB
OES como la plataforma 50 de la presente construccién, cuando esta soportado en Ios cuatro lados, el sistema 120
de plataforma de trabajo puede soportar una carga uniforme de 100 PSF (4.788 N/m?) a un factor de seguridad de
4:1. Se realizé otra prueba de carga sobre la construccion. En esta segunda prueba de carga, se mont6 un médulo
de 8 pies x 8 pies (2,44 x 2,44 m) nominales de un sistema 120 de plataforma de trabajo. Los cuatro nucleos 10 de
este modulo estuvieron soportados separados del suelo y fijados para resistir la elevacién. A continuacion, se
montaron dos modulos adicionales del sistema 120 de plataforma de trabajo de 8 pies x 8 pies (2,44x2,44 m), o
"matrices", desde un lado del médulo original, soportado. Esto tuvo como resultado un voladizo de 16 pies (4,88 m),
que simula un escenario que se puede encontrar durante el montaje del sistema 120 de plataforma de trabajo. El
sistema 120 de plataforma de trabajo incluia nucleos estandar 10, viguetas 30, soportes 52 y similares, tal como se
ha descrito anteriormente. Una esquina extrema del voladizo se cargdé con peso para simular una carga en un
voladizo. Se colocd un peso de 1.000 Ib (453,6 kg) con una planta de 30" x 30" (762 x 762 mm) en la esquina en
voladizo. Se afadieron pesos de 50 libras (22,68 kg) adicionales, produciendo una carga viva total en la esquina de
2.200 libras (998 kg). La prueba fue atestiguada y no hubo ningun fallo del sistema 120 de plataforma de trabajo, y la
desviacion maxima en el nucleo 10 en la esquina cargada fue de 6,5 pulgadas (165,1 mm). En conclusién, en una
configuracion de voladizo de 16 pies, la presente invencion puede soportar una carga de 550 libras con un factor de
seguridad de 4:1.

Se realizd una tercera prueba de carga, y fue atestiguada, sobre una realizacion de la presente invencion, que
implicaba la carga viva de una extension de 16 pies (4,88 m) con 45 PSF (2.154 N/m?) x factor de seguridad 4 (es
decir, 180 PSF) (8.618 N/m?). En esta prueba, tal como se representa en la figura 29, se conectaron dos viguetas
30A, 30B y tres nucleos 10A, 10B, 10C para formar una extension de 16 pies (4,88 m). La extension se elevo a
continuacion por medio de cadenas 80A, 80B conectadas a los dos nucleos exteriores 10A, 10C. Las cadenas 80A,
80B fueron conectadas, a su vez, a cables, cilindros hidraulicos y a un marco fijo 500. Tal como indica la figura 29,
se suspendieron pesos (es decir, 22,835 libras (10,358 kg)), simulando una carga viva prevista mas un factor de
seguridad de cuatro, a lo largo de las longitudes de las viguetas 30A, 30B. Se sujetaron bandas de contrachapado
de aproximadamente 1 pie (0,3048 m) de anchura a cada lado de las viguetas 30A, 30B para simular una parte de la
plataforma 50. La estructura (es decir, nucleos 10, viguetas 30) se suspendid con el peso mencionado
anteriormente, sin fallos. La prueba se repitié una segunda vez, sin producir fallos.

Se realiz6 una cuarta prueba de carga, y fue atestiguada, sobre una parte de la presente construccion, que involucro
una prueba de carga de cadena. En esta prueba, se fijé una cadena 80 a un nucleo 10. La cadena 80, que fue una
cadena de grado 100, se conect6 a una de las ranuras 17 del nucleo 10, de manera similar a los procedimientos
descritos anteriormente. El conjunto de cadena 80 y nucleo 10 se colocé a continuacion en un banco de pruebas
hidraulicas en el que se aplicé una carga de 30,6 Kip (136,108 kN) a la cadena 80. No hubo ningun fallo del nacleo
10 ni de la cadena 80. En conclusion, un nucleo 10 y una cadena 80 tipicos pueden resistir por lo menos una carga
de 7,4 Kip (32,92 kN) con un factor de seguridad de 4:1.

Por lo tanto, en funcién de la separacion de los conectores de suspension 80 que se fijan al sistema 120 de
plataforma de trabajo, se crean diversas capacidades de carga con las presentes construcciones. Si los conectores
de suspension 80 estan separados en una configuracion de matriz de 8 pies x 8 pies (2,44 x 2,44 m), el S|stema 120
se puede denominar un sistema de soporte de alta capacidad que puede soportar 75 PSF (3.591 N/m? ). Si los
conectores de suspension 80 estan separados en una matriz de 8 pies x 16 pies (2,44 x 4,88 m), el sistema 120 se
puede denominar un sistema de soporte de capacidad media que puede soportar 50 PSF (2.394 N/m? ).
Analogamente, si los conectores de suspension 80 estan separados en una matriz de 16 pies x 16 pies (4,88 x 4,88
m), el S|stema 120 se puede denominar un sistema de soporte de capacidad ligera que puede soportar 25 PSF
(1.197 N/m? )
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REIVINDICACIONES

1. Una estructura de soporte (100) de plataforma de trabajo, que comprende:
un primer nucleo (10A) conectado a un segundo nucleo (10B) utilizando una primera vigueta (30A);

un tercer nucleo (10D) conectado a un cuarto nucleo (10E) utilizando una segunda vigueta (30E), estando
ademas conectados el tercer (10D) y el cuarto nucleos (10E) al primer (10A) y al segundo (10B) nucleos
utilizando la tercera (30D) y la cuarta viguetas (30E); estando dichos cuatro nucleos fijados de manera
pivotante a las viguetas correspondientes;

caracterizada por que la segunda (30E), la tercera (30D) y la cuarta viguetas (30F), y el tercer (10D) y el
cuarto nucleos (10E) se pueden articular con respecto al primer (10A) y el segundo nucleos (10B) y la
primera vigueta (30A) hasta una posicion extendida o final.

2. Una estructura de soporte (100) de plataforma de trabajo segun la reivindicacion 1, en la que por lo menos una de
las viguetas (30A, 30E, 30D, 30F) es conectable con por lo menos uno de los nucleos (10A, 10B, 10D, 10E)
utilizando una clavija (40) para proporcionar la rotacion libre de por lo menos una vigueta (30A, 30E, 30D, 30F) con
respecto a dicho por lo menos un nucleo (10A, 10B, 10D, 10E) alrededor de la clavija (40).

3. Una estructura de soporte (100) de plataforma de trabajo segun las reivindicaciones 1 6 2, en la que esta
dispuesta ademas una clavija de bloqueo (40B) que se puede afiadir a través de orificios de bloqueo (360A, 360B,
360C, 360D) en el extremo de por lo menos una de las viguetas (30A, 30E, 30D, 30F) para impedir la articulacion.

4. Una estructura de soporte (100) de plataforma de trabajo segun la reivindicacion 3, en la que la clavija de bloqueo
(40B) se apoya contra una ranura (24) en por lo menos uno de los nucleos (10A, 10B, 10D, 10E).

5. Una estructura de soporte (100) de plataforma de trabajo segun cualquier reivindicacion anterior, en la que por lo
menos uno de los nucleos (10A, 10B, 10D, 10E) comprende un elemento superior (11) y un elemento inferior (12)
separados en extremos distales de una seccion intermedia (15).

6. Una estructura de soporte (100) de plataforma de trabajo segun la reivindicacion 5, en la que el elemento superior
(11) y el elemento inferior (12) son sustancialmente planos y sustancialmente paralelos entre si.

7. Una estructura de soporte (100) de plataforma de trabajo segun las reivindicaciones 5 6 6, en la que el elemento
superior (11) y el elemento inferior (12) son sustancialmente octogonales en planta.

8. Una estructura de soporte (100) de plataforma de trabajo segun cualquiera de las reivindicaciones 5 a 7, en la que
hay una serie de aberturas (13, 14) que se extienden a través tanto del elemento superior (11) como del elemento
inferior (12).

9. Una estructura de soporte (100) de plataforma de trabajo segun la reivindicacion 8, en la que dicha serie de
aberturas (12, 14) estan intercaladas en los elementos superior e inferior (11, 12) para ofrecer varias posiciones para
conectar el nucleo (10) a una o varias viguetas (30).

10. Un sistema (120) de plataforma de trabajo que incluye una o varias estructuras de soporte (100) de plataforma
de trabajo segun cualquier reivindicacion anterior y una o varias plataformas de trabajo (50).

11. Un procedimiento para proporcionar una estructura de soporte (100) para una plataforma de trabajo (120), que
comprende las etapas de:

proporcionar un primer nutcleo (10A) y conectarlo a un segundo nucleo (10B) utilizando una primera vigueta
(30A);

proporcionar un tercer nucleo (10D) y conectarlo a un cuarto nucleo (10E) utilizando una segunda vigueta
(30E), siendo ademas conectados el tercer (10D) y el cuarto nucleos (10E) al primer (10A) y al segundo
(10B) nucleos utilizando la tercera (30D) y la cuarta viguetas (30E); siendo dichos cuatro nucleos fijados de
manera pivotante a las viguetas correspondientes;

caracterizado por que la segunda (30E), la tercera (30D) y la cuarta viguetas (30F), y el tercer (10D) y el
cuarto nucleos (10E) se articulan con respecto al primer (10A) y el segundo nucleos (10B) y la primera
vigueta (30A) hacia una posicion extendida o final.

12. Un procedimiento para proporcionar una estructura de soporte (100) para una plataforma de trabajo (120) segun
la reivindicacion 11, que comprende ademas la etapa de conectar por lo menos una de las viguetas (30A, 30E, 30D,
30F) con por lo menos uno de los nucleos (10A, 10B, 10D, 10E) utilizando una clavija (40) para proporcionar la
rotacion libre de dicha por lo menos una vigueta (30A, 30E, 30D, 30F) con respecto a dicho por lo menos un nucleo
(10A, 10B, 10D, 10E) alrededor de la clavija (40).
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13. Un procedimiento para proporcionar una estructura de soporte (100) para una plataforma de trabajo (120) segun
las reivindicaciones 11 6 12, que comprende ademas la etapa de afiadir una clavija de bloqueo (40B) a través de
orificios de bloqueo (360A, 360B, 360C, 360D) en el extremo de por lo menos una de las viguetas (30A, 30E, 30D,
30F) para impedir la articulacion una vez en la posicion extendida o final.

14. Un procedimiento para proporcionar una estructura de soporte (100) para una plataforma de trabajo (120) segun
la reivindicacion 13, en el que la clavija de bloqueo (40B) se apoya contra una ranura (24) en por lo menos uno de
los nacleos (10A, 10B, 10D, 10E).

15. Un procedimiento para proporcionar una estructura de soporte (100) para una plataforma de trabajo (120) segun
cualquiera de las reivindicaciones 11 a 14, en el que por lo menos uno de los nucleos (10A, 10B, 10D, 10E)
comprende un elemento superior (11) y un elemento inferior (12) separados en extremos distales de una seccion
intermedia (15).

16. Un procedimiento para proporcionar una estructura de soporte (100) para una plataforma de trabajo (120) segun
la reivindicacion 15, en el que el elemento superior (11) y el elemento inferior (12) son sustancialmente planos y
paralelos entre si.

17. Un procedimiento para proporcionar una estructura de soporte (100) para una plataforma de trabajo (120) segun
las reivindicaciones 15 6 16, en el que el elemento superior (11) y el elemento inferior (12) son sustancialmente
octogonales en planta.

18. Un procedimiento para proporcionar una estructura de soporte (100) para una plataforma de trabajo (120) segun
cualquiera de las reivindicaciones 15 a 17, en el que estan dispuestas una serie de aberturas (13, 14) que se
extienden a través tanto del elemento superior (11) como del elemento inferior (12).

19. Un procedimiento para proporcionar una estructura de soporte (100) para una plataforma de trabajo (120) segun
la reivindicaciéon 18, en el que dicha serie de aberturas (12, 14) estan intercaladas en los elementos superior e
inferior (11, 12) para ofrecer varias posiciones para conectar el ndcleo (10) a una o varias viguetas (30).

20. Un procedimiento para proporcionar una plataforma de trabajo (120), que comprende las etapas de disponer una
o varias estructuras de soporte (100) segun cualquiera de las reivindicaciones 11 a 19, y colocar una o varias
plataformas de trabajo (50) sobre una o varias estructuras de soporte (100).
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