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REIVINDICACIONES

1. Un sensor de seguimiento de luz, caracteriza-
do porque incluye uno o més dispositivos de tinel de
luz, siendo un extremo de los respectivos dispositivos
de tinel de luz un micro-orificio de punto Unico que
actiia como un puerto de entrada para luz direccional,
siendo los otros extremos de los dispositivos de ttinel
de luz puertos de salida para luz direccional y estando
provistos de unidades sensoras de luz, respectivamen-
te, y siendo cada uno de los dispositivos de tinel de
luz un dispositivo de transmisién de luz direccional
con una cierta longitud.

2. El sensor de seguimiento de luz de acuerdo con
la reivindicacién 1, caracterizado porque hay dos
dispositivos de tinel de luz no paralelos entre si en un
mismo plano, formando un 4ngulo entre 0-180 gra-
dos, siendo el puerto de entrada un vértice para la luz
direccional.

3. El sensor de seguimiento de luz de acuerdo con
la reivindicacién 1, caracterizado porque hay tres
dispositivos de tinel de luz, cualesquiera dos de ellos
formando un plano, de tal manera que se forman en
total tres planos diferentes entre si.

4. El sensor de seguimiento de luz de acuerdo con
la reivindicacion 1, caracterizado porque hay cuatro
dispositivos de tinel de luz, de los que dos dispositi-
vos de tinel de luz estdn en un plano, mientras que los
otros dos estdn en otro plano.

5. El sensor de seguimiento de luz de acuerdo con
cualquiera de las reivindicaciones 1 a 4, caracteri-
zado porque dicho dispositivo de transmisién de luz
direccional estd construido como un tubo hueco con
una seccién hueca en forma de circulo o cuadrado o
elipse, y alrededor del micro-orificio de punto tnico
de dichos dispositivos de tinel de luz se provee una
céscara curvada convexa, y dichos dispositivos de tu-
nel de luz estan formados de manera integral.

6. El sensor de seguimiento de luz de acuerdo con
cualquiera de las reivindicaciones 1 a 4, caracteriza-
do porque dichas unidades sensoras de luz y dichos
dispositivos de tinel de luz estin montados en una
placa de circuito.

7. El sensor de seguimiento de luz de acuerdo con
cualquiera de las reivindicaciones 1 a 4, caracteriza-
do porque una pluralidad de unidades sensoras de luz
estdn fijadas de forma integral a los extremos de los
respectivos dispositivos de tunel de luz.

8. Un sistema de seguimiento de la luz solar ba-
sado en el sensor de seguimiento de luz de acuerdo
con la reivindicacién 1, caracterizado porque dicho
sensor de seguimiento de luz comprende dos o mas
dispositivos de tinel de luz, siendo un extremo de los
respectivos dispositivos de tinel de luz un micro-ori-
ficio de punto tinico que actda como un puerto de en-
trada para luz direccional, siendo los otros extremos
de los dispositivos de tinel de luz puertos de salida
para luz direccional y estando provistos de unidades
sensoras de luz, respectivamente, y siendo cada uno
de los dispositivos de tiinel de luz un dispositivo de
transmisién de luz direccional con una cierta longi-
tud; y

dicho sensor de seguimiento de luz comprende
ademads una unidad de procesamiento diferencial pa-
ra amplificar las sefales de dichas unidades sensoras
de luz, una unidad de conversién CA/CC para llevar
a cabo la conversion analdgica-digital de las salidas
de sefiales de dicha unidad de procesamiento diferen-
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cial, una unidad de microprocesador que tiene un ex-
tremo de entrada conectado con el extremo de salida
de dicha unidad de conversion CA/CC, una unidad de
accionamiento que tiene un extremo de entrada co-
nectado con el extremo de salida de dicha unidad de
microprocesador, y una unidad de ejecucién acciona-
da por el extremo de salida de dicha unidad de accio-
namiento.

9. El sistema de seguimiento de la luz solar de
acuerdo con la reivindicacién 8, caracterizado por-
que hay dos dispositivos de tinel de luz no paralelos
entre si en un mismo plano, formando un dngulo en-
tre 5-170 grados siendo el puerto de entrada un vértice
para la luz direccional.

10. El sistema de seguimiento de la luz solar de
acuerdo con la reivindicacién 8, caracterizado por-
que dicho dispositivo de transmision de luz direccio-
nal en dicho dispositivo de tinel de luz esta construido
como un tubo hueco con una seccién hueca en forma
de circulo o cuadrado o elipse.

11. El sistema de seguimiento de la luz solar de
acuerdo con la reivindicacién 10, caracterizado por-
que la pared interna de la configuracién de tubo hueco
de dicho dispositivo de tiinel de luz estd provista de un
revestimiento de absorcién luminosa.

12. El sistema de seguimiento de la luz solar de
acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 8 a 11,
caracterizado porque alrededor del micro-orificio de
punto tnico de dicho dispositivo de tiinel de luz se
provee una cdscara curvada convexa, y dichos dispo-
sitivos de ttinel de luz estdn formados de manera inte-
gral.

13. El sistema de seguimiento de la luz solar de
acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 8 a 11,
caracterizado porque las unidades sensoras de luz y
los dispositivos de tinel de luz estdn montados en un
mismo médulo junto con la unidad de procesamiento
diferencial, la unidad de conversién CA/CC, la unidad
de microprocesador y la unidad de accionamiento.

14. El sistema de seguimiento de la luz solar de
acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 8 a
11, caracterizado porque una pluralidad de unidades
sensoras de luz estdn fijadas de forma integral a los
extremos de los respectivos dispositivos de tinel de
luz.

15. El sistema de seguimiento de la luz solar de
acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 8 a
11, caracterizado porque el extremo de salida de di-
cha unidad de accionamiento se conecta con un motor
de direccionamiento para controlar orientaciones, y el
sistema de seguimiento de la luz solar se monta en un
aparato de energia solar accionado por el motor de di-
reccionamiento para seguir la luz solar.

16. El sistema de seguimiento de la luz solar de
acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 8 a 11,
caracterizado porque el extremo de salida de dicha
unidad de accionamiento acciona un motor de accio-
namiento a través de un relé o un médulo controlador
de potencia para ajustar la accién de un aparato de
energia solar, y dicho sistema de seguimiento de la
luz solar se monta sobre un aparato de energia solar
accionado por un motor de accionamiento para seguir
la luz solar.

17. El sistema de seguimiento de la luz solar de
acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 8 a 11,
caracterizado porque dicha unidad de accionamiento
incluye un circuito de control MOSFET.
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