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DESCRIPCION
CAMPO DE LA INVENCION

La presente invencion esta relacionada con un conjunto de herramientas que comprende un
portadtil y una herramienta de corte para las operaciones de corte de metales, en donde el conjunto de
herramientas es del tipo en donde un manguito de la herramienta encaja sobre un eje del portadtil y
estando fijado mecanicamente al mismo.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

En tales conjuntos de herramientas se proporciona un espacio libre entre el manguito de la
herramienta y el eje del portadtil, de forma que la herramienta pueda deslizarse sobre el eje antes de
fijarse y asegurarse finalmente al mismo. Muchos métodos de fijacion mecéanica de la herramienta al
portadtil dan lugar a una fijacion no simétrica, dando lugar a una desalineacion de la herramienta de corte
con respecto al portaltil provocando el descentrado radial del mismo. Tal como es bien conocido, el
descentrado reduce la precision e incrementa el desgaste de la herramienta de corte, reduciendo la
calidad superficial de la pieza de trabajo.

El documento FR-1532573 que expone un conjunto de herramientas que comprende las
caracteristicas del preambulo de la reivindicacion 1, describe un soporte de cuchillas provisto con las
siguientes caracteristicas consideradas por separado o en combinacién: uno de los extremos del eje
principal comprende una parte macho conica que incluye un casquillo provisto con ranuras, en donde las
mencionadas ranuras lo convierten en elastico y expansible, de forma que se apoya de forma cilindrica y
concéntrica con respecto al eje del mandril, en donde se dispone un tornillo que bloquea el casquillo sobre
la mencionada parte conica dentro del casquillo, y en linea con su eje, en donde la cabeza del
mencionado tornillo presenta una ranura circunferencial en la que se dispone un saliente anular de la
brida final del mencionado casquillo; se encuentra montado un dispositivo de tracciéon alrededor del
mencionado casquillo con medios para la conexion a un collar integral del eje principal, asi como también
con orejas de traccion de la cuchilla.

Es un objeto de la presente invencién el proporcionar un conjunto de herramientas que reduzca
0 solucione significativamente los inconvenientes antes mencionados.

Los objetos de la invencion se consiguen con la materia sujeto de acuerdo con las
reivindicaciones respectivas.

SUMARIO DE LA INVENCION.

La presente invencién estd dirigida a un conjunto de herramientas de acuerdo con la
reivindicacion 1 que comprende un portaherramientas que tiene un eje de soporte, y una herramienta de
corte.

El portaudtil comprende un cuerpo de soporte y un dispositivo de deslizamiento. EIl cuerpo de
soporte comprende un eje en un extremo delantero de una cavidad del soporte, teniendo el eje una cara
del eje periférico coaxial con el eje de soporte, teniendo la cavidad de soporte una pared de soporte
coaxial con el eje de soporte, en donde al menos una seccion de la pared del soporte comprende una
primera superficie conica delantera. El dispositivo de deslizamiento tiene un extremo delantero y un
extremo posterior, y al menos una seccion periférica del dispositivo deslizante que comprende una
segunda superficie conica delantera. La herramienta de corte tiene un eje de la herramienta que define
una direccion de adelante hacia atras, y comprende una cavidad del atil que tiene una pared de la
herramienta coaxial con el eje de la herramienta. El conjunto de herramientas es ajustable entre una
posicion sin ensamblar en la cual el portadtiles y la herramienta de corte estan separadas entre si, y una
posicion de bloqueo. En la posicion bloqueada, la herramienta de corte esta fijada en forma desmontable
hacia un extremo delantero del portadtiles; el dispositivo deslizante esta retenido en forma desmontable
en el cuerpo del soporte con una primera superficie conica hacia delante en contacto con la segunda
superficie cénica hacia delante; y al menos una porcion de la cara de eje en contacto con al menos una
porcion de la pared de la herramienta.

El conjunto de la herramienta comprende ademas un perno de fijacion que tiene una cara de
mordaza y una porcidon roscada que se extiende alejandose de la cara de mordaza. El dispositivo
deslizante comprende una cavidad del dispositivo, al menos una porcion de la pared del dispositivo que
forma un roscado interno, mientras que la herramienta de corte comprende un manguito orientado
axialmente hasta una cara del manguito frontal. En la posicién de bloqueo, la pared del dispositivo es
coaxial con el eje de soporte; la porcion roscada del perno de fijacion estd acoplada en forma de rosca en
el roscado interno; y la cara de mordaza del perno de fijacién entra en contacto con la cara del manguito
de la herramienta de corte.
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El dispositivo de deslizamiento puede comprender una brida y un casquillo; la segunda superficie
cénica hacia delante esta asociada con la brida; y el casquillo esté provisto con una rosca interna.

La cavidad del soporte puede abrirse hacia un extremo delantero del eje por medio de una
abertura que tiene un diametro Da; la brida puede tener un diametro maximo dL, con dL>Da en la posicion
de bloqueo, la brida esté retenida en la cavidad del soporte con la primera superficie cénica hacia delante
de la pared del soporte en contacto con la segunda superficie cénica hacia delante de la brida.

La brida y el casquillo pueden ser miembros separados. Alternativamente, la brida y el casquillo
pueden formar un miembro integral de una sola pieza.

El portadtil puede comprender un tornillo de fijacion acoplado por rosca en la rosca interna, y la
cavidad de soporte puede tener una superficie posterior en un extremo posterior de la misma. En la
posicion de bloqueo, un extremo posterior del tornillo de fijacion entra en contacto con la superficie
posterior de la cavidad del soporte.

La cavidad del dispositivo puede abrirse hacia los extremos delantero y posterior del dispositivo
deslizante.

La herramienta de corte puede tener una cara de la herramienta que mire hacia atrds y un
manguito orientado axialmente extendiéndose hacia una cara del manguito frontalmente, extendiéndose
el manguito en una direccion que se aleje desde la cara de la herramienta que mire hacia atras. La
herramienta puede tener una cara del soporte que mire hacia atras y el eje del soporte de la herramienta
extendiéndose hacia delante y alejandose de la cara de soporte. En la posicion de bloqueo, la cara de la
herramienta que mire hacia atras al menos parcialmente entrara en contacto con la cara del soporte que
mire hacia delante.

La cara del eje y la pared de la herramienta pueden disponerse entre si sobre una superficie
periférica de un cilindro, mientras que la primera y segunda superficies conicas pueden disponerse sobre
una superficie periférica de un cono truncado.

La herramienta de corte puede tener un manguito orientado axialmente extendiéndose hacia una
cara del manguito enfrentada frontalmente; la cavidad del soporte puede abrirse fuera del extremo
delantero del cuerpo del soporte; vy la cavidad de la herramienta puede estar fuera de la cara del
manguito enfrentado frontalmente y de la cara de la herramienta enfrentada posteriormente.

Al menos una parte de la cara del eje puede ser simétrica en contacto al menos con una porcion
de la pared de la herramienta.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS.

Para una mejor compresion de la presente invencién y para mostrar como la misma puede
llevarse a cabo en la practica, se hara referencia a hora a los dibujos adjuntos, en donde:

la figura 1 es una vista en perspectiva de un conjunto de herramientas que muestra una
herramienta y un perno de mordaza desmontado de un soporte de herramientas;

la figura 2 es una vista en perspectiva fragmentada del conjunto de herramientas en la figura 1;

la figura 3 ese una vista en seccion transversal parcial del soporte de herramientas tomada en el
plano IlI-Ill mostrado en la figura 1;

la figura 4 es una vista en perspectiva de una realizacion de una pieza de un dispositivo
deslizante;

la figura 5 es la vista en seccion transversal parcial mostrada en la figura 3 con la herramienta
colocada en el soporte de herramientas y retirando el perno de fijacion;

la figura 6 es similar a la figura 5 pero con una realizacién de dos piezas del dispositivo de
deslizamiento en una posicion delantera; y

la figura 7 es similar a la figura 6 pero con el perno de fijaciéon acoplado por rosca en un roscado
interno del dispositivo deslizante de dos piezas.

DESCRIPCION DETALLADA DE LAS REALIZACIONES PREFERIDAS.

Se hace referencia en primer lugar a las figuras 1 y 2 que muestran un conjunto de herramientas
10 que tiene una herramienta 12 y un perno de fijacion 14 en una posicion de desmontaje del soporte 16
de herramientas. El soporte de herramientas 16 tiene un cuerpo de soporte 18, un tornillo 20 de anti-
rotacion, un tornillo de fijacion 22 y un dispositivo deslizante 24, el cual comprende un casquillo 26 y una
brida 28. El cuerpo 18 del soporte recibe el tornillo de anti-rotacion 20, el tornillo de fijacion 22 vy el
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dispositivo deslizante 24, para formar el dispositivo deslizante 24 para la formacion del soporte de
herramientas 16 para el montaje en forma desmontable de la herramienta 12.

Se observara que los términos direccionales que aparecen a través de la memoria técnica y
reivindicaciones, por ejemplo “hacia delante”, “posterior”, “frontal”, “detras”, etc., (y derivados de los
mismos) se utilizan como términos de conveniencia para distinguir la situacion de los distintos
componentes de las partes tal como aparecen en el conjunto de herramientas 10. Los términos
direccionales son solamente para fines ilustrativos, y no tienen por objeto la limitacion del alcance de las
reivindicaciones adjuntas.

La herramienta 12, la cual puede utilizarse para la cara rotatoria o las operaciones de fresado
terminales, tiene un eje de la herramienta A que define una direccién desde el frontal a la parte posterior.
La herramienta 12 tiene un cuerpo de herramienta 29 provisto con las inserciones de corte 30 en su
periferia, una base 31 substancialmente cilindrica conectada al cuerpo 29, un manguito hueco 32
formado en forma proxima a un extremo frontal de la herramienta, y una cavidad de la herramienta 34
formada cerca del extremo posterior de la herramienta. El cuerpo de la herramienta 29 tiene una cara 36
de la herramienta que mira hacia atras situada en el extremo posterior de la herramienta 12, y una cara 38
del cuerpo que mira hacia el frontal. El manguito 32, el cual tiene una superficie interna substancialmente
cilindrica, se extiende axialmente alejandose de la cara 38 del cuerpo en un extremo frontal de la
herramienta 12 hacia una cara 40 del manguito que mira hacia el frontal, formada entre la cara del cuerpo
38y la cara de la herramienta 36. La cavidad de la herramienta 34 se abre hacia la cara del manguito 40 y
la cara de la herramienta 36 y tiene una pared 42 de la herramienta en forma cilindrica coaxial con el eje
de la herramienta A y teniendo un diametro de la herramienta Dt. Asi pues, la cavidad de la herramienta
34 se comunica con el manguito 32. La base 31 de la herramienta tiene dos chaveteros idénticos 44, los
cuales estan distribuidos con una simetria de 180° alrededor del eje A de la herramienta.

Se pone ahora la atencién adicionalmente a la figura 3. El cuerpo del soporte 18, el tornillo anti-
rotacion 20, el tornillo de fijacién 22 y el dispositivo deslizante 24, se describiran ahora a continuacion en
su posicidn respectiva en el soporte de herramientas 16 y en relacién con el eje del soporte B del soporte
de herramientas 16. El eje del soporte B define una direccion de adelante hacia atras. El cuerpo del
soporte 18 tiene una cara 46 del soporte que mira hacia delante, dos chaveteros motrices idénticos 48, un
eje 50, una cavidad del soporte 52 y un conducto 64 roscado dirigido en forma transversal. Los
chaveteros motrices 48 estan distribuidos con una simetria a 180° alrededor del eje del soporte B y en el
conjunto de herramientas 10 estan localizados dentro de las vias del chivetero 44 de la herramienta 12
para transferir el par motor de accionamiento.

El eje 50 tiene una cara 54 del eje periférico cilindrico que es coaxial con el eje de soporte B, y
gque se extiende alejandose desde la cara 46 del soporte. La cara del eje 54 tiene un didmetro de eje Dc.
La cavidad 52 del soporte se abre hacia un extremo delantero del eje 50 por medio de una abertura 56,
que tiene un diametro de apertura Da. La cavidad 52 del soporte tiene una pared 58 del soporte que se
extiende axialmente y una superficie 60 posterior que mira hacia delante en un extremo posterior de la
misma. La seccion delantera de la pared del soporte 58 se sitla sobre una primera superficie conica 62
gue se hace cénica hacia la apertura 56. La primera superficie conica 62 forma una superficie periférica
de un cono imaginario truncado. El conducto roscado 64 tiene un eje C del conducto longitudinal, el cual
es perpendicular al eje B del soporte, que se abre hacia una superficie periférica del cuerpo del soporte 18
adyacente al eje 50 y que se comunica con la cavidad del soporte 52.

El dispositivo deslizante 24 se extiende a lo largo del eje B del soporte desde el extremo posterior
del mismo hacia el extremo delantero del mismo. El dispositivo deslizante 66 (véase la figura 3) tiene una
pared 68 del dispositivo, la cual es coaxial con el eje del soporte B, que se extiende a través de la brida 28
y el casquillo 26, y que se abre hacia los extremos delantero y posterior del dispositivo deslizante 24. La
brida 28 tiene una superficie periférica que comprende dos secciones 70 cénicas y dos secciones planas
72 (en la figura 2 solo puede verse una seccion plana 72). Las secciones cénicas 70 son idénticas y estan
distribuidas con simetria de 180° alrededor del eje del soporte B. Cada seccion plana 72 esta situada
circunferencialmente entre las secciones conicas 70 sobre lados opuestos de la superficie periférica de la
brida 28. Las secciones planas 72 son paralelas entre si y estan separadas por una primera distancia d1.
Las secciones coénicas 70 se hacen conicas hacia delante desde un diametro méximo dL hacia un
extremo delantero del dispositivo deslizante 24 y se sitlan sobre una segunda superficie cénica 74 la cual
forma una superficie periférica de un cono truncado imaginario.

El casquillo 26 tiene una superficie periférica cilindrica, que tiene un diametro del casquillo Db y
una rosca interna 76 formada sobre una porcion de la pared 68 del dispositivo que pasa a su través. La
hendidura del soporte 78 formada sobre la superficie periférica del casquillo 26 se abre hacia el extremo
posterior del dispositivo deslizante 24. El diametro del casquillo Db es menor que el diametro Da de la
apertura, de forma que el casquillo pueda ser recibido en la cavidad del soporte 52 por medio de la
abertura 56. No obstante, el diametro maximo dL de las secciones conicas 70 es mayor que el didmetro
Da de la abertura. Para acomodar la brida 28 en la cavidad del soporte 52, la primera distancia dl de la
brida 28 es menor que el diametro Da de la abertura, de forma que la brida 28 pueda ser recibida en la
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cavidad del soporte 52, por medio de la abertura 56 cuando la brida esté orientada sobre su lado de forma
gque sus secciones coénicas 70 en general insertadas en el eje B de soporte y sus secciones 72 sean
generalmente paralelas al eje B del soporte.

El dispositivo deslizante 24, que comprende la brida 28 y el casquillo 26, puede estar formado
como un miembro integral de una Unica pieza, y por tanto la seccion conica 70 de la brida 28 puede
extenderse a lo largo de su circunferencia periférica (figura 4). En tal caso, el eje 50 estaria compuesto
por dos porciones separables unidas en una junta, de forma que la porcion delantera del eje pueda
separarse del eje desde la porcién posterior del eje, para permitir que el dispositivo deslizante 24 se
coloque en la cavidad del soporte 52.

El dispositivo deslizante 24 est4 retenido en forma deslizable en la cavidad del soporte 52. La
rotacion del casquillo 26 en una direccion dada alrededor del eje B del soporte se previene en el soporte
16 de herramientas por el tornillo 20 anti-rotacion, el cual esta acoplado por rosca en el conducto roscado
64 del cuerpo de soporte 18, y que sobresale dentro de la hendidura del soporte 78 del casquillo 26. El
tornillo de fijacion 22 tiene una forma cilindrica y esta acoplado por rosca en el roscado interno 76 del
casquillo 26.

Se hace referencia ahora a las figuras 5 a 7, para mostrar como la herramienta 12 estd montada
en el soporte de la herramienta 16. La herramienta 12 estd primeramente colocada en el soporte de
herramientas 16 de forma tal que el eje 50 del cuerpo del soporte 18 esté situado en la cavidad 34 de las
herramientas, en donde cada chavetero motriz 48 esta localizado en su chaveta respectiva 44 (no
mostrada) y en donde la cara de la herramienta 36 se enfrenta a la cara del soporte 46 (figura 5). El
diametro de la herramienta Dt es ligeramente mayor que el diametro del eje Dc para formar un espacio
libre que permita que el eje 50 se deslice facilmente dentro de la cavidad de la herramienta 34. Este
espacio libre puede incrementar la no alineacion en el conjunto de herramientas 10 entre el eje A de la
herramienta y el eje B del soporte, e incrementar por tanto el desgaste de los medios de corte de la
herramienta 12, y reducir la calidad superficial de una pieza de trabajo que esté siendo mecanizada. El
tornillo de fijacién 22, el cual se atornilla adicionalmente dentro de la rosca interna 76 del casquillo 26,
entra en contacto con la superficie posterior 60 de la cavidad del soporte 52 con un extremo posterior 23
del mismo, y presiona entonces el dispositivo de deslizamiento 24 hacia delante hacia una posicion
delantera que lleva al conjunto de herramientas 10 hacia una posiciéon de bloqueo (figura 6). Como
resultado de ello, las secciones conicas 70 de la brida 28 que se sitian sobre la segunda superficie conica
74 entran en contacto y se apoyan contra la porcion delantera de la cavidad del soporte 52, la cual se
sita sobre la primera superficie cénica 62, y provoca que el eje 50 se deforme elasticamente, y que
simétricamente se expanda radialmente hacia fuera.

Esta expansion radial simétrica continuard hasta que al menos en forma adyacente a las
superficies conicas 62, 74, el espacio libre entre la cara del eje 54 y la pared de la herramienta 42 se
elimine, y en donde al menos una porcion de la cara del eje 54 entre en contacto simétricamente con al
menos una porcién de la pared de la herramienta 42. Se observara que la expansién radial simétrica del
eje 50 ayuda a centrar la herramienta 12 sobre el soporte 16 de la herramienta, y que por tanto
incrementara la alineacion entre el eje A de la herramienta y el eje B del soporte. El perno de fijacion 14
tiene una cabeza 45 de perno formada transversalmente (se observara mejor en las figuras 1 y 2), que
tiene una cara 82 de fijacion que mira hacia atras, y una porcién 84 roscada cilindrica, que se extiende
desde la cara de fijacion 82. La porcion roscada 84 se atornilla finalmente dentro de la rosca interna 76
del casquillo 26 hasta que la cara 82 de fijacion y la cara del manguito 40 entren en contacto. Mediante el
atornillado de la porcidon roscada 84 adicionalmente dentro del roscado interno 76, la herramienta 12 se
presiona hacia atras hasta que la cara 36 de la herramienta que mira hacia atras y la cara 46 del soporte
que mira hacia delante entren en contacto, y entonces el dispositivo 24 de deslizamiento es presionado
hacia delante adicionalmente a la posicion delantera, provocando por tanto que el eje 50 se deforme
elasticamente, y se expanda radialmente en forma adicional, hasta que se obtenga la posicion de bloqueo
del conjunto de herramientas 10 (figura 7).

Se observara que si se utiliza la brida 28 mostrada en la figura 2 (con las dos secciones planas
72), entonces en la posicién de bloqueo el eje 50 sera de forma eliptica, de forma que tendra una simetria
de 180° alrededor del eje A de la herramienta, mientras que si se utiliza la brida 28 mostrada en la figura
4, entonces en la posicion de bloqueo, el eje 50 sera de forma circular, de forma que sera completamente
simétrico alrededor del eje A de la herramienta.

Existen situaciones en que no se requiere el uso del tornillo de fijacion 22 en forma adicional al
perno de fijacion 14. En estas situaciones, el perno de fijacion 14 presionara el dispositivo deslizante 24
hacia delante para expandir radialmente el eje 50, hasta que la cara del eje 54 simétricamente entre en
contacto con la pared de la herramienta 42, y presionar la herramienta 12 hacia atras hasta entrar en
contacto la cara de la herramienta 36 y la cara del soporte 46.
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Aunque la presente invencion se ha descrito hasta un cierto grado de particularidad, se
comprenderd que podrian realizarse varias alteraciones y modificaciones sin desviarse del alcance de la
invencién tal como se reivindica posteriormente a continuacion.
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REIVINDICACIONES
1. Un conjunto (10) de herramientas que comprende:
un soporte de herramientas (16) que tiene un eje de soporte (B), y que comprende:

un cuerpo de soporte (18), en donde el cuerpo de soporte (18) comprende un eje (50) en un
extremo delantero del mismo y una cavidad de soporte (52), en donde el eje (50) tiene una cara (54) del
eje periférico coaxial con el eje de soporte (B), en donde la cavidad del soporte (52) tiene una pared de
soporte (58) coaxial con el eje de soporte (B), en que al menos una seccién de la pared de soporte (58)
comprende una primera superficie conica (62) hacia delante, y

un dispositivo deslizante (24) que tiene un extremo delantero y un extremo posterior, y al menos
una seccion periférica del dispositivo deslizante (24) que comprende una segunda superficie (74) conica
hacia delante,

una herramienta de corte (12) que tiene un eje de herramienta (A) que define una direccion
desde el frente a la parte posterior y que comprende:

una cavidad de herramienta (34) que tiene una pared de herramienta (42) coaxial con el eje de la
herramienta (12); y

un perno de fijacion (14) que tiene una cara de fijacion (82) y una porcion roscada que se
extiende alejandose de la cara de fijacion (82),

en donde:

el conjunto de herramientas (10) es ajustable entre:

una posicion no ensamblada en la cual:

el soporte de herramientas (16) y la herramienta de corte (12) estan separados entre si, y
una posicion bloqueada, en la cual:

la herramienta de corte (12) esta fijada en forma desmontable a un extremo delantero del soporte
de la herramienta (16),

el dispositivo de deslizamiento (24) esté retenido en el cuerpo del soporte (18) con la primera
superficie (62) en contacto con la superficie (74) conica delantera; y

al menos una porcién de la cara del eje (54) entra en contacto con al menos una porcién de la
pared de la herramienta (42),

caracterizado porque:

el dispositivo deslizante (24) comprende una cavidad del dispositivo (66) que tiene una pared del
dispositivo (68) en al menos una parte de la pared del dispositivo (68) formando una rosca interna (76);

la herramienta de corte (12) comprende una manguito (32) orientado axialmente que se extiende
hacia una cara (40) del manguito enfrentada frontalmente; y

en la posicion de blogueo:
la pared del dispositivo (68) es coaxial con el eje de soporte (B);

la porcién roscada del perno (14) de fijacion esta acoplada en forma roscada acoplada en la
rosca interna (76); y

la cara de fijacion (82) del perno de fijacion (14) entra en contacto con la cara del manguito (40)
de la herramienta de corte (42).

2. El conjunto de herramientas (10) de acuerdo con la reivindicacién 1, en donde:
el dispositivo deslizante (24) comprende una brida (28) y un casquillo (26);

la segunda superficie (74) cénica delantera esta asociada con la brida (28); y

el casquillo (26) esta provisto con una rosca interna (76).

3. El conjunto de herramientas (10) de acuerdo con la reivindicacién 2, en donde:
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la cavidad de soporte (52) se abre hacia un extremo delantero del eje (50) por medio de una
abertura (56) que tiene un diametro de apertura Da;

la brida (28) tiene un diametro maximo dL, con dL>Da; y
en la posicién de bloqueo:

la brida (28) retenida en la cavidad de soporte (52) con la primera superficie conica (62)
delantera de la pared de soporte (58) esta en contacto con la segunda superficie (74) conica delantera de
la brida (28).

4. El conjunto de herramientas (10) de acuerdo con la reivindicacion 2, en donde:
la brida (28) y el casquillo (26) son miembros separados.

5. El conjunto de herramientas (10) de acuerdo con la reivindicacién 2, en donde:
la brida (28) y el casquillo (26) forman un miembro integral de una pieza.

6. El conjunto de herramientas (10) de acuerdo con la reivindicacién 1, en donde:

el soporte de herramientas (16) comprende un tornillo de fijacién (22) acoplado en forma roscada
en la rosca interna (76);

la cavidad de soporte (52) tiene una superficie posterior en un extremo posterior de la misma, y
en la posicién de blogueo:

un extremo posterior del tornillo de fijacién (22) entra en contacto con la superficie posterior de la
cavidad del soporte (52).

7. El conjunto de herramientas (10) de acuerdo con la reivindicacién 1, en donde:

la cavidad del dispositivo (66) se abre hacia los extremos delantero y posterior del dispositivo
deslizante (24).

8. El conjunto de herramientas (10) de acuerdo con la reivindicacién 1, en donde:

la herramienta de corte (12) tiene una cara (20) de la herramienta enfrentada hacia atras , y un
manguito (32) orientado axialmente, que se extiende hacia una cara (10) del manguito enfrentada
frontalmente (32), extendiéndose en una direccién que se aleja desde la cara (36) de la herramienta
enfrentada hacia atras;

el soporte de las herramientas (16) tiene una cara (46) del soporte enfrentada hacia delante, y el
eje (50) del soporte (16) de la herramienta se extiende hacia delante y alejandose desde la cara (46) del
soporte; y

en la posicion de blogueo:

la cara (36) de la herramienta enfrentada hacia atras al menos parcialmente entra en contacto
con la cara (46) del soporte enfrentada hacia delante.

9. El conjunto de herramientas (10) de acuerdo con la reivindicacién 1, en donde:

la cara (54) del eje y la pared (42) de la herramienta estan situadas sobre una superficie
periférica de un cilindro; y

la primera y segunda superficies conicas (62, 74) estan situadas sobre una superficie periférica
de un cono truncado.

10. El conjunto de herramientas (10) de acuerdo con la reivindicacién 1, en donde:

la herramienta de corte (12) tiene un manguito (32) orientado axialmente que se extiende hacia
una cara (40) del manguito enfrentada frontalmente,

en donde la cavidad (52) del soporte se abre hacia el extremo delantero del cuerpo del soporte
(18)y

en donde la cavidad de las herramientas (34) se abre hacia la cara (40) del manguito enfrentada
frontalmente, y una cara (40) de la herramienta enfrentada hacia atras.

11. El conjunto de herramientas (10) de acuerdo con la reivindicacion 1, en donde:
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al menos la mencionada porcién de la cara del eje (54) contacta simétricamente con al menos
una mencionada porcién de la pared de la herramienta (42).
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