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DESCRIPCION

CAMPO TECNICO

Esta invencion se refiere a un dispositivo impresor térmico de color para grabar o registrar una
imagen de color completa sobre papel receptor alimentado desde un rollo de papel.

TECNICA ANTERIOR

En la impresora térmica de color convencional, cada color de amarillo (Y), violeta (M) y cian (C)
es grabado o registrado sucesivamente sobre papel receptor alimentado transportado alternativamente
hacia atras y hacia delante para yuxtaponer los tres colores para formar una imagen de color completa.

Entre muchos procedimientos propuestos para controlar el transporte del papel receptor en la
grabacion o registro, hay un procedimiento para realizar ambos el transporte de precision y la reduccion
de los méargenes en los extremos delantero y trasero del papel receptor, en el que un par de rodillos de
transporte para transportar el papel receptor estan dispuestos en la proximidad de la cabeza térmica y
aguas arriba en una direccion de alimentacion del papel receptor, y en el que el papel receptor alimentado
desde un rollo de papel receptor se alimenta hacia atras mientras es registrada la imagen por la cabeza
térmica, y en el que el papel receptor es cortado en unidades de imagen separadas por un cortador
después de terminar el registro.

En este caso, en la operacion de transporte hacia atras en la que el papel receptor alimentado
desde el rollo de papel receptor ha de ser conducido hacia atras, puesto que la porcién curvada del papel
receptor es puesta en contacto con la trayectoria de transporte del papel receptor y genera un pliegue en
el papel receptor, resultdé necesario que el rollo de papel receptor fuese accionado en la direccién de
arrastre hacia atras de modo que el papel receptor suministrado fuese absorbido.

Para resolver este problema se propone este procedimiento que proporciona una porcion de formacion
del bucle entre el rollo de papel receptor y el par de rodillos transportadores para almacenar el papel
receptor en la forma de un bucle y el papel receptor es acomodado dentro de la porcion de formacion del
bucle cuando el papel receptor ha de ser conducido hacia atréds. Ademas, en adicion a lo anterior, se hace
una propuesta para proporcionar medios de frenado para aplicar una fuerza de frenado sobre el papel
receptor y un rodillo oscilante para efectuar un bucle del papel receptor de retorno mediante una accién
elastica de modo que cuando el papel receptor ha de ser alimentado hacia atras, el rollo de papel que se
registra es mantenido mediante medios de frenado de modo que no gire, por lo que el rodillo oscilante
mantiene el papel receptor en una forma de bucle dentro de la porcién de formacién de bucle (documento
1 de la patente).

[documento 1 de la patente] Patente Japonesa pendiente N° 2004-45669, Figura 2.

JP 2005 088305A describe un dispositivo de impresion y una maquina automatica de impresion de
etiquetas.

DESCRIPCION DE LA INVENCION

PROBLEMAS A SER RESUELTOS POR LA INVENCION

En la proposicion tratada en el documento 1 de patente y en la cual la porcion de formacion de
bucle se proporciona entre el rollo de papel receptor y el par de rodillos transportadores, la alimentacion
hacia atras del papel receptor origina que el papel receptor tenga una porcién curvada, que entra en
contacto con una parte componente, tal como un par de rodillos de alimentacién, una placa de guia, un
cortador, antes de que sea introducida dentro de la porcion de formacion del bucle y la superficie de papel
receptor sea dafiada.

Ademas, en la disposicion en la cual el rollo de papel receptor se proporciona con los medios de
freno y el rodillo oscilante se usa para formar el bucle del papel receptor, el mecanismo se hace complejo
y es generada una fluctuacion en la carga de transporte sobre el papel receptor que degrada la calidad de
grabacién o registro. Para evitar la degradacién de la calidad de grabacion o registro, fue necesario
conseguir que el control complejo de la tension sobre el papel receptor mantenido constante.

Esta invencion ha sido hecha para resolver los problemas anteriores y tiene como objeto la
provision de una alta precisién, bajo coste, un dispositivo de impresion en color que efectie una
alimentacion hacia atrds del papel receptor con un sencillo mecanismo y control, y, sin generar dafios
tales como arafiazos en el papel receptor.

MEDIDAS PARA RESOLVER LOS PROBLEMAS

El dispositivo de impresion segun la presente invencién comprende, un rollo de papel receptor,
un par de rodillos transportadores para mantener entre ambos una hoja de papel extraida del rollo de

2



10

15

20

25

30

35

40

45

50

ES 2358 350 T3

papel receptor para alimentar la hoja de papel hacia delante o hacia atras, un par de rodillos de
alimentacion dispuestos entre dicho rollo de papel receptor y dicho par de rodillos transportadores para la
extraccion del papel receptor del rollo de papel receptor y alimentar este al par de rodillos transportadores,
y una unidad de grabacidon o registro de color dispuesta aguas debajo de dicho par de rodillos
transportadores en la direccién de transporte de dicho papel receptor para grabar o registrar una imagen
en una pluralidad de colores sobre el papel receptor que esta siendo movido hacia atras a lo largo de la
direccion de transporte, caracterizado porque una unidad de guiado esta dispuesta entre dicho par de
rodillos de alimentacién y dicho par de rodillos transportadores para doblar y guiar dicho papel receptor en
una forma sustancialmente arqueada de modo que un angulo definido en un punto de cruce entre una
prolongacion de la direccion de alimentacion del papel receptor desde dicho par de rodillos de
alimentacion y una prolongacion de la direccidon de transporte del papel receptor desde dicho par de
rodillos de transportador es un angulo agudo menor de 90°, un espacio de reserva se proporciona fuera
de la trayectoria de guiado del papel receptor de forma curvada para acomodar el papel receptor curvado
en el mismo, dicha unidad de guiado ha proporcionado en su lado del espacio de reserva un miembro de
guiado movible soportado sobre pivote, y ese dicho espacio de reserva para el papel receptor es abierto o
cerrado selectivamente mediante el movimiento de oscilacion de dicho miembro de guia movible y dicho
espacio de reserva es definido mediante paredes de particion.

VENTAJOSOS RESULTADOS DE LA INVENCION

Segun la presente invencion, cuando el papel receptor ha de ser movido hacia atras, el
dispositivo impresor en el que la porcion curvada del papel receptor tiene garantizado su acomodo dentro
de un espacio de reserva proporcionado adyacente al exterior de la trayectoria de guiado del papel
receptor curvado definido por un miembro de guiado y en el que se evita la generacion de dafios tales
como pliegues o arafiazos en el papel receptor, de modo que se logra una alta precision, bajo coste, y un
dispositivo impresor en color que realiza una alimentacién hacia atrds del papel receptor, sin generar
deterioros tales como arafiazos del papel receptor y se obtiene con un sencillo mecanismo y control.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

La Figura 1 es una vista estructural que muestra la porcién principal de un dispositivo impresor
en color segln la primera realizacion de la presente invencion.

La Figura 2 es una vista estructural de la porcion principal que muestra el dispositivo impresor en
color en el estado de formacién de la trayectoria de guia.

La Figura 3 es una vista en perspectiva de la porcion principal del estado mostrado en la Figura
2.

La Figura 4 es una vista estructural de la porcion principal que muestra el dispositivo impresor en
color en el estado abierto de la trayectoria de guia.

La Figura 5 es una vista en perspectiva de la porcién principal del estado mostrado en la Figura
4,

La Figura 6 es una vista estructural de la porcién principal que muestra el espacio de reserva y
sus alrededores.

La Figura 7 es una vista estructural de la porcién principal que muestra el estado en el que el
borde delantero del papel receptor alimentado desde el rollo papel receptor es mantenido entre
el par de rodillos de alimentacion.

La Figura 8 es una vista estructural de la porcion principal que muestra el estado en el que la
alimentacion de papel ha terminado antes del registro.

La Figura 9 es una vista estructural que muestra el estado terminado de preparacion del registro.

La Figura 10 es una vista estructural de la porcion principal que muestra el estado en el que la
porcién curvada del papel receptor estd acomodada dentro del espacio de reserva.

La Figura 11 es una vista estructural que muestra la porcién principal del dispositivo impresor en
color segun la segunda realizacion de la presente invencion.

MEJOR MODO DE PONER EN PRACTICA LA INVENCION

Realizacién 1
La Figura 1 es una vista estructural que muestra la porcién principal de un dispositivo impresor

en color segun la primera realizacién de la presente invenciéon. En la Figura 1, 1 es un rollo de papel
receptor, que esta soportado de modo giratorio por un eje. 2a 'y 2b son un par de rodillos de alimentacion,
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dispuestos en aguas abajo del rollo de papel receptor como se ve en la direccion de transporte del papel
receptor, para mantener el papel 1la receptor alimentado desde el rollo 1 de papel receptor entre ambos
para suministrarlo aguas abajo en la direcciébn de transporte del papel receptor. El rodillo 2a de
alimentacion es accionado por medio de una fuente de accionamiento no ilustrada a través de un
embrague 3 de una via. El embrague 3 de una via transmite la fuerza de accionamiento giratoria
solamente cuando acciona el rodillo 2a de alimentacion en la direccién de la flecha Z en la figura. El rodillo
2b de alimentacion esta soportado libremente de modo giratorio y empujado contra el rodillo 2a de
alimentacion. 4a y 4b son un par de rodillos de transporte, que estan dispuestos aguas abajo del par 2a,
2b de rodillos de alimentacion, para plegar el papel 1a receptor entre ambos y suministrar éste hacia la
salida del papel receptor transportandolo en esa direccion o retirdndolo aguas arriba de la direccion de
transporte del papel receptor. El rodillo 4a de transporte es accionado mediante una fuente de
accionamiento no ilustrada y el rodillo 4b de transporte gira libremente soportado por un eje y empujado
contra el rodillo 4a de transporte.

Sobre el lado de aguas abajo del par 4a, 4b de rodillos de transporte en la direccién de transporte
del papel receptor, estd dispuesta una unidad 10 de grabacion o registro de color. La unidad 10 de
grabacion o registro de color comprende una hoja 11 de tinta, un carrete 12 alimentador de hojas de tinta,
un carrete 13 que arrastra la hoja de tinta, un rodillo 14 de platina, una cabeza térmica 15 y similares. La
hoja 11 de tinta tiene tintas pintadas de colores amarillo (Y), violeta (M) y azul verdoso (C) sobre la misma
en el orden citado y esta enrollada sobre el carrete 12 alimentador de hoja de tinta y tomada por el carrete
13 de recepcién de la hoja de tinta. El carrete 13 de recepcion de la hoja de tienta es accionado por una
fuente de accionamiento no ilustrada en la direccién en la direccién para recibir la hoja 11 de tinta. El
rodillo 14 de platina es soportado de modo giratorio por un arbol. La cabeza térmica 15 es empujada
contra el rodillo 14 de platina por unos medios 16 de carga y es soportada por contacto con o la
separacion del rodillo 14 de platina.

Los rodillos 5a, 5b de transporte, dispuestos aguas abajo de la unidad 10 de grabacién o registro
de color como se ve en la direccién de transporte del papel receptor, para transportar el papel 1a receptor
aguas abajo en la direccién de transporte mediante una fuente no ilustrada. 6a, 6b son rodillos de
descarga de papel dispuestos aguas debajo de los rodillos 5a, 5b de transporte de papel como se ve en la
direccion de descarga de papel para descargar el papel la receptor mediante una fuente de
accionamiento no ilustrada. 7 es un cortador para cortar el papel la receptor de una longitud
predeterminada. 8 es una apiladora para mantener el papel la receptor cortado en una pila. 9 es una
placa de guia para el papel 1a receptor dispuesta entra el rodillo 4b de transporte y el rodillo 14 de platina
para guiar el transporte del papel 1a receptor.

20 es una guia estacionaria dispuesta entre el par 2a, 2b de rodillos de alimentacion y el par 4a,
4b de rodillos de transporte para guiar el papel 1a receptor que es transportado y que tiene una seccion
transversal de forma curvada. 21 es una guia A movible dispuesta en oposicién a la guia 20 estacionaria
con una separacion entre ambas para definir una trayectoria de transporte para el papel 1a receptor en
esta separacion, siendo la guia A movible soportada sobre pivote de modo oscilatorio por un eje 22 desde
un bastidor o similar del cuerpo principal de dispositivo. 23 es un rodillo de guia soportado sobre pivote
por el eje 22. 24 es una guia movible B dispuesta en oposicién a la guia estacionaria 20 con una
separacion entre ambas para definir una separacion de transporte para el papel la receptor mientras el
papel la receptor es transportado y soportado sobre pivote por un eje 25. La guia movible B24 tiene
sobre ambos lados pasadores 26, 27 es un rodillo guia soportado de modo giratorio por el eje 25, 28 es
un carril de guia fijado a una placa lateral 29 mantenido por el cuerpo principal del dispositivo y tiene los
pasadores 26 que aseguran a ambas caras laterales de la guia movible B24 insertados en las mismas,
donde 30 es un rodillo de guia soportado sobre pivote en una posicién aguas debajo de la guia movible
B24 como se ve en la direccién de transporte del papel receptor.

El par 2a, 2b de rodillos de alimentacion , el rodillo 23 de guia, los rodillos transportadores 4a, 4b,
el rodillo 14 de placa y la cabeza térmica 15 estan dispuestos de modo que el angulo (mostrado por E)
definido en un punto de cruce entre una linea que conecta un punto (mostrado por F) en el que el par 2a,
2b de rodillos de alimentacion mantiene el papel 1a receptor en la superficie superior (mostrado por G) del
rodillo 23 de guia y una linea que conecta un punto (mostrado por H) en el que los rodillos 4a, 4b de
transporte mantienen el papel 1a receptor entre ambos en un punto (mostrado por K) en el que el rodillo
14 de placa contacta con la cabeza térmica 15 formando un angulo agudo menor que 90 grados, y que la
guia estacionaria 20, el rodillo A21 de guia movible, la guia B24 movible, el rodillo 23 de guia, el rodillo 27
de guia y los rodillos 30 de guia originan que al papel 1la receptor alimentado desde el par de rodillos 2a,
2b esté curvado en una configuracion sustancialmente arqueada y guia éste al par 4a, 4b de rodillos en
la via.

Seguidamente, la estructura de la unidad de accionamiento para la guia movible A21 y la guia
movible B24 se describirdn ahora en combinaciéon con las Figuras 2 a 5. La Figura 2 es una vista
estructural de la porcidén principal que muestra la unidad de accionamiento para la guia movible A21 y la
similar del dispositivo de impresora de color mostrado en la Figura 1, que muestra el estado en que la
guia movible A21 y la guia movible B21 definen la trayectoria de guia de transporte. La Figura 3, es una
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vista en perspectiva de la porcién principal del estado mostrado en la Figura 2. La Figura 4 es una vista
estructural de la porcion principal que muestra la unidad de accionamiento para la guia movible A21 y
similares y muestra el estado en el que la guia movible A21 y la guia movible B24 abren la trayectoria de
guia para el papel 1a receptor. La Figura 5 es una vista en perspectiva de la porcién principal del estado
mostrado en la Figura 4.

En las Figuras, 31 es un brazo dispuesto en ambos lados de la guia movible A21 o similar y esta
soportado por un eje 32. También, el brazo 31 tiene formado en el mismo un orificio alargado 31a dentro
del cual se extiende el pasador 26 desde la cara lateral de la guia B24 movible. Ademas, el brazo 31 tiene
asegurado al mismo un pasador 31b.

33 es un engranaje de leva sobre el brazo 31 extendido fuera del dispositivo y soportado sobre
pivote mediante un brazo 34. También, el engranaje 33 de leva tiene formada en su cara lateral una
ranura 33a de leva dentro de la cual esta insertado un pasador 31b montado en el brazo 31. 35 es un
engranaje, que engrana con el engranaje 33 de leva, que es accionado en la direccién de la flecha P
mostrada en la Figura por la fuente de accionamiento no ilustrada.

40 es un espacio de reserva para el papel 1a receptor, que es definido por las paredes 41 y 42
de particion y que, cuando el papel 1a receptor ha de ser transportado hacia atras por el par 4a, 4b de
rodillos de transporte, se abre por su abertura de acomodo mediante movimientos de pivote de la guia
movible A21 y la guia movible B24 para acomodar el papel 1a receptor devuelto.

El espacio 40 de reserva se describird ahora conjuntamente con la Figura 6. La Figura 6 es una
porcién principal estructural vista mostrando el espacio 40 de reserva y sus alrededores, mostrando la
Figura el estado en el que la guia movible A21 y la guia movible B24 se hacen pivotar mediante la
operacién que se describird mas adelante para abrir la abertura de acomodacion del espacio 40 de
reserva y el papel 1la receptor es transportado hacia atras una longitud prescrita. El espacio 40 de reserva
definido por las paredes 41 y 42 de particion esta dispuesto de modo que es mantenido N > M, donde M
es la longitud entre el punto G y el punto L del papel 1a receptor debida al transporte hacia atras, N es la
longitud del espacio entre el punto G y el punto L a lo largo de la pared interior de las paredes 41, 42 de
particién, y donde G es la posicion en la cual el rodillo 23 de guia contacta con el papel 1a receptor y L es
la posicion en la que el rodillo 23 de guia contacta con el papel la receptor. Es conveniente que la
superficie superior 42a de la pared interior inferior de la pared 42 de particiobn sea mas baja que los
rodillos 27 de guia soportados de modo giratorio por la guia movible B24 en el estado en que la guia
movible B24 es girada y la abertura de acomodacion del espacio 40 de reserva esta abierta.

La operacion de la Realizacion 1 se describira ahora conjuntamente con las Figuras 1-10.

En primer lugar, la operacion de alimentar papel se describira en términos de las Figuras 1, 7, y
8. Cuando el papel 1a receptor ha de detenerse como se muestra en la Figura 7, la cabeza térmica 15 es
movida en la direccién de la flecha C mostrada en la figura mediante medios no ilustrados para separarla
del rodillo 14 de platina. Luego, el borde delantero del papel 1 receptor alimentado desde el rollo 1 de
papel receptor es mantenido entre el par de rodillos 2a, 2b de alimentaciéon. En este estado, como se
muestra en la Figura 7, la guia movible A21 y la guia movible B24 cierran el espacio 40 de reserva y
proporcionan la trayectoria de guia de transporte para el papel la receptor. Cuando el rodillo 2a de
alimentacion es girado por medio del embrague 3 de una via para alimentar el papel 1a receptor, el borde
delantero del papel 1a receptor es guiado por la guia 20 estacionaria, el rodillo 23 de guia, la guia movible
A21, el rodillo 27 de guia, la guia movible B24 y el rodillo 30 de guia y mantenido entre el par 4a, 4b de
rodillos de transporte.

Después de ser mantenido el papel 1a receptor entre el par 4a, 4b de rodillos transportadores, el
accionamiento del rodillo 2a de alimentacion es interrumpido y el rodillo 4a transportador es hecho girar
mediante la fuente de accionamiento no ilustrada para transportar el papel 1a receptor en la direccién de
la flecha A mostrada en la Figura 1. Puesto que el rodillo 2a de alimentacién esta conectado a la unidad
de accionamiento no ilustrada por medio del embrague 3 de una via, el rodillo 2a de alimentacion tiene
permitido el giro en la direccion de la flecha Z, mostrada en la Figura 1, debido al movimiento del papel 1a
receptor, no impidiendo el suministro del papel 1a receptor mediante los rodillos 4a, 4b de transporte.

Cuando el papel la receptor es transportado por el par de rodillos 4a, 4b, de transporte, el
embrague 3 de una via esta en el estado inactivo, y la carga giratoria del sistema de accionamiento no
ilustrado para accionar el rodillo 2a de alimentacion no actla sobre el sistema de accionamiento no
ilustrado para accionar el rodillo 4a de transporte, de modo que el ahorro de potencia eléctrica en
términos del sistema de accionamiento no ilustrado para accionar el rodillo 4a de transporte puede ser
realizado. También, el rodillo 2a de alimentacion puede ser accionado solamente cuando el rollo 1 de
papel receptor es montado en el dispositivo y, una vez que el papel la receptor estda mantenido entre el
par de rodillos 4a, 4b de transporte, no hay necesidad de accionar el rodillo 2a de alimentacion incluso
para el registro sobre la segunda o sucesivas hojas, de modo que el control puede ser simplificado.
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Simultaneamente con el accionamiento y la rotacion del rodillo transportador 4a, el par 5a, 5b de
rodillos de transporte y el par 6a, 6b de rodillos de papel de descarga son también accionados y hechos
girar mediante la fuente de accionamiento no ilustrada. El borde delantero del papel 1a receptor es guiado
por la placa 9 de guia y la hoja 11 de tinta pasa entre el rodillo 14 de platina y la cabeza térmica 15 y el
par de rodillos 5a, 5b de transporte, el par de rodillos 6a, 6b de descarga y el cortador 7 para que sea
alimentado hacia el apilador 8. Después de que la distancia desde la posicion entre el rodillo 14 de platina
y la cabeza térmica 15 (posicion K en la Figura 1) en el borde delantero del papel 1a receptor alcanza una
longitud predeterminada mas larga que la longitud de bastidor registrada de una imagen, el rodillo 4a de
transporte, los rodillos 5a, 5b de transporte y los rodillos 6a, 6b de descarga dejan de ser accionados,
para terminar la alimentacion del papel antes del registro, proporcionando el estado mostrado en la Figura
8.

Después de terminar la operacion de alimentacion del papel receptor, la operacion cambia a la
operacién de apertura de la abertura de acomodacién del espacio 40 de reserva y la operacion de
preparacién para la grabacién. Estas operaciones se describiran en combinacion con las Figuras 1 a5y
9.

Durante la alimentacion, la guia movible A21 y la guia movible B24 son desplegadas como se
muestra en las Figuras 2 y 3 y guian el desplazamiento del papel 1a receptor. Cuando el engranaje 35 es
accionado y girado en la direccién de la flecha O mostrada en la Figura 2 mediante una fuente de
accionamiento no mostrada, el engranaje de leva aplicado con el engranaje 35 es girado en la direccion
de la flecha P mostrada en la Figura 2. El pasador 31b fijado al brazo 31 soportado sobre pivote por el eje
32 de oscilacién es insertado dentro de la ranura 33a de leva formada en la cara lateral del engranaje 33
de leva, de modo que el brazo 31 gira a medida que el engranaje 33 de leva gira en la direccién de la
flecha Q mostrada en la Figura 2 alrededor del pasador 32 de pivote. Ademas, el pasador 26. Ademas, el
pasador 26 extendido desde la superficie lateral de la guia movible B24 es introducido dentro del orificio
alargado 31 formado en el brazo 31, de modo que el pasador 26 que se extiende desde la guia movible
B24 se mueve en la direccion de la flecha R mostrada en la Figura 2 a lo largo del orificio alargado en el
carril 28 de guia a medida que el brazo 31 gira en la direccion de la flecha Q mostrada en la Figura 2.

La guia movible B24 est4 soportada sobre pivote por el pasador 25 de pivote desde la guia
movible A21 y la guia movible A21 estd soportada sobre pivote por el pasador 22 de pivote desde el
bastidor de cuerpo principal no ilustrado o similar, de modo que el pasador 26 se mueve en la direccion de
la flecha R mostrada en la Figura 2, la guia movible B24 gira alrededor del pivote en 25 en la direccion de
la flecha S mostrada en la Figura 2 y la guia movible A21 gira alrededor del pasador pivote 22 en la
direccion de la flecha T mostrada en la Figura 2 para alcanzar el estado mostrado en las Figuras 4, 5y 9.

Cuando el engranaje 35 accionado por la fuente de accionamiento no ilustrada es detenido en
este estado, la abertura de acomodacion para el espacio 40 de reserva cerrada por la guia movible A21,
la guia movible B24 y similares es abierta. Entonces el carrete 13 de enrollamiento de la hoja de tinta es
girado para alimentar la hoja 11 de tinta hasta que el color Y alcance a la linea de calentamiento (no
mostrada) de la cabeza térmica 15 y la rotacién se interrumpe. Entonces la cabeza térmica 15 es movida
en la direccién de la flecho D mostrada en la Figura 9 mediante medios no ilustrados, donde la cabeza
térmica 15 es empujada contra el rodillo 14 de platina por medio e la hoja 11 de tinta y el papel 1a
receptor, por tanto la preparacion del registro esta terminada.

Seguidamente, la operacion de grabacion o registro para el primer color (color Y) se describira
ahora conjuntamente con las Figuras 1, 9 y 10. Después de terminar la preparaciéon de la grabacion
mostrada en la Figura 9, el rodillo 4a de transporte es accionado para iniciar el registro del color Y
mediante la cabeza térmica 15 mientras el papel 1a receptor es arrastrado hacia atras en la direccién de
la flecha B mostrada en la Figura 9. La hoja 11 de tinta de color Y se suministra desde el carrete 12 de
alimentacion de hojas de tinta y la hoja 11 de tinta después del registro del color Y es enrollada por el
carrete 13 de enrollamiento de hojas de tinta. El papel la receptor es conducido hacia atras en la
direccion de la flecha B mostrada en la Figura 9 mediante el par 4a, 4b de rodillos de transporte, pero
puesto que es mantenido por el par de rodillos 2a, 2b de alimentacién que permanecen estacionarios, el
papel 1a receptor es mantenido sin ser arrastrado hacia atras hacia el rollo 1 de papel receptor. El rodillo
2a de alimentacién esta conectado al sistema de accionamiento no ilustrado por medio del embrague 3 de
una via, de modo que, cuando el rodillo 2a de alimentacion es girado en la direccién opuesta a la flecha Z
mostrada en le Figura 1, el embrague del embrague 3 de una via bloquea y el papel la receptor puede
ser mantenido estacionario mediante la carga del sistema de accionamiento.

El angulo (mostrado mediante E en la Figura 1) definido entre una linea que conecta el punto
(mostrado mediante F en la Figura 1) en el que el par 2a, 2b de rodillos de alimentacién mantiene el papel
la receptor en la trayectoria de transporte para el papel 1a receptor y la superficie superior (mostrada
mediante G en la Figura 1) del rodillo 23 de guia y una linea que conecta el punto (mostrado por H en la
Figura 1) en la cual los rodillos 4a, 4b de transporte mantienen el papel 1a receptor entre ambos y el
punto de contacto (mostrado por K en la Figura 1) en el que el rodillo 14 de platina contacta con la cabeza
térmica 15 es un angulo agudo menor de 90°, es decir, el angulo definido en un punto de cruce entre una

6



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

ES 2358 350 T3

prolongacion de la direccion de transporte del papel la receptor mediante la alimentacion del par 2a, 2b
de rodillos y una prolongacion de la direccion de transporte del papel 1la receptor mediante el par 4a, 4b
de rodillos de transporte es un angulo agudo menor que 90 grados, de modo que la componente
horizontal de la fuerza de accionamiento en la direccion de la flecha B mostrada en la Figura 9 mediante
el par 4a, 4b de rodillos de transporte esta en la direccién de la flecha Y mostrada en la Figura 9. Por lo
tanto, el papel 1a receptor arrastrado en sentido contrario en la direccién de la flecha B mostrada en la
Figura 9 mediante el par 4a, 4b de rodillos de transporte es movido en la direccion de la flecha B
mostrada en la Figura 9 mientras se genera una porcion curvada y se apoya contra el rodillo 27 de guia 'y
la superficie inferior 42a de la pared interior inferior de la pared 42 de particion. Después de la colocacion,
se impide mover el papel 1la receptor mas hacia abajo, de modo que el componente en la direccion de la
flecha Y mostrado en la Figura 9 de la fuerza de transporte en la direcciéon de la flecha B muestran en la
Figura 9 la porcién curva 1b del papel 1a receptor expandida en la direccion de la flecha Y mostrada en la
Figura 9 y la porcion curvada 1b es acomodada dentro del espacio 40 de reserva.

Después de terminar el registro del color Y en una imagen completa, la porciéon curvada 1b del
papel la receptor trasero dibujado es acomodada en el espacio 40 de reserva como se muestra en la
Figura 10. La longitud de la pared interior de las paredes 41, 42 de particion que definen el espacio 40 de
reserva se hace mayor que la longitud dibujada del papel 1a receptor, de modo que la porcion curvada 1b
del papel la receptor no genera pliegues dentro del espacio 40 de reserva. También, puesto que no hay
fluctuacion en la resistencia de transporte en la parte posterior de dibujo del papel la receptor, la
degradacion de la calidad del registro puede ser evitada, También, la porcién curvada 1b del papel 1la
receptor es contactada por los rodillos 23, 27 de guia, los dafios en la superficie de grabacion o registro
pueden ser impedidos.

Después de la terminacion del color Y, la cabeza térmica 15 es movida de nuevo en la direccion
de la flecha C mostrada en la Figura 10 mediante unos medios no ilustrados para eliminar este del rodillo
14 de platina. Entonces, mediante una fuerza de accionamiento no ilustrada, el rodillo 4a transportador, el
par de rodillos 5a, 5b transportadores, y el par de rodillos de descarga 6a, 6b son girados para alimentar
el papel 1a receptor en la direccién de la flecha A mostrada en la Figura 10. En este momento, el papel 1a
receptor, que es alimentado desde la porcion curvada 1b que ha sido conducido hacia atras y mantenido
dentro del espacio 40 de reserva durante el registro de color Y, es guiado mediante el rodillo 30 de guia y
se impide que sea dafiada su superficie de registro. El borde delantero del papel 1a receptor es guiado
mediante la placa 9 y la hoja 11 de tinta, es movida a través de ésta entre el rodillo 14 de platina y la
cabeza térmica 15, pasando a través del par 5a, 5b de rodillos de transporte, el par de rodillos 6a, 6b de
descarga y el cortador 7 que es suministrado hacia la apiladora 8.

La operacién de alimentacion es detenida en el instante en el que la posicion de iniciacion del
registro sobre el papel 1a receptor alcanza entre el rodillo 14 de platina y la cabeza térmica 14 (la posicién
K mostrada en la Figura 1) y la alimentacién del papel receptor antes del segundo registro de color.
Entonces, la cabeza térmica 15 es movida en la direccion de la flecha D mostrada en la Figura 11
mediante los medios no ilustrados, empujando la cabeza térmica 15 mediante los medios 16 de derivacion
contra el rodillo 14 de platina por medio de la hoja 11 de tinta y el papel 1a receptor, por lo que la
preparacion del registro estéd terminada. Después de lo cual, similarmente a la operacion de registro del
color Y, mientras el rodillo 4a transportador es accionado y el papel 1a receptor es arrastrado hacia atras
en la direccién de la flecha B mostrada en la Figura 11, la cabeza térmica 15 logra el registro de color M.
Después de terminar el registro del color M, una operacién similar a esa después de terminar el registro
del color Y es efectuada, y después de que el papel 1a receptor es descargado, el registro de color C se
consigue mediante las operaciones de registro similares a las efectuadas para los colores Y y M, por lo
que el papel 1a receptor es de color grabado o registrado.

Después de la terminacion del registro del color de una imagen, el papel 1 receptor es
transportado a la apiladora 8 a través del par 4a, 4b y 5a, 5b de rodillos de transporte, el par 6a, 6b de
rodillos de descarga asi como el cortador 7, que corta el papel de una longitud predeterminada y
suministra este a la apiladora 8, mediante la cual la operaciéon de alimentar papel para el registro
siguiente se termina.

Se ha de tener en cuenta que, excepto para la primera operacion de alimentacion de
papel en la que el papel 1 receptor se suministra al par 4a, 4b de rodillos de transporte mediante el par de
rodillos 2a, 2b de alimentacién, la guia movible A21, la guia movible B24 y similares mantienen el estado
en el que la abertura de acomodacién del espacio 40 de reserva esta abierta como se muestra en las
Figuras 4 y 5. Esto es similar donde el registro es desplazado al registro de las paginas segunda y
subsiguiente. Asimismo, el rodillo 2a de alimentacién no necesita ser accionado en el momento de
cambiar al registro de las paginas segunda y subsiguiente, realizando un control simplificado.

Cuando el rollo 1 de papel receptor ha de ser sustituido donde el papel receptor en el rollo 1 de
papel receptor estd completamente consumido, por ejemplo, la guia A21 movible y la guia B24 movible
son desplegadas y formulan la trayectoria para el papel la receptor mediante las operaciones
examinadas mas adelante. Estas operaciones seran explicadas en términos de las Figuras 2-5. Como se
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describe anteriormente, en el momento de registro, la guia movible A21 y la guia movible B24 estan
plegadas como se muestra en las Figuras 4 y 5 para abrir la abertura de acomodacién del espacio 40 de
reserva. Cuando el engranaje35 es accionado y girado en el sentido de la flecha O mostrada en la Figura
4 mediante la fuente de accionamiento no ilustrada, el engranaje 33 que engrana con el engranaje 35 es
girado en la direccién de la flecha P mostrada en la Figura 4. La ranura 33a de leva formada en la cara
lateral del engranaje 33 de leva tiene insertado en la misma el pasador 31b dispuesto sobre el brazo 31
soportado de modo que puede pivotar mediante el pasador 32 de pivote, de modo que el brazo 31 es
girado en la direccion de la flecha U mostrada en la Figura 4 alrededor del pasador 32 de pivote a medida
gue el engranaje 33 de leva gira.

Ademas, puesto que el orificio alargado 31a formado en el brazo 31 tiene insertado en el mismo
el pasador 26 que se extiende desde la cara lateral de la guia movible B24 y el pasador 26 esté insertado
dentro del orificio alargado formado en el carril 28 de guia fijado a la placa lateral, el pasador 26 extendido
desde la guia movible B24 se mueve en la direcciéon de la flecha V mostrada en la Figura 4 a lo largo del
orificio alargado del carril 28 de guia a medida que gira el brazo 31 en la direccién de la flecha U mostrada
en la Figura 4. La guia B24 movible esta soportada de modo que puede pivotar sobre la guia movible A21
mediante el pasador 25 de pivote, y la guia movible A21 esta soportada de modo que puede pivotar sobre
el bastidor de cuerpo principal no ilustrado o el similar mediante el pasador 22 de pivote, de modo que, a
medida que el pasador 26 se mueve en la direccién de la flecha V mostrada en la Figura 4, la guia B24
movible gira en la direccidn de la flecha W mostrada en la Figura 4 alrededor del pasador 25 de pivote y la
guia A21 movible gira en el sentido de la flecha X mostrada en la Figura 4 alrededor del pasador 22 de
pivote para proporcionar el estado mostrado en las Figuras 2 y 3. Cuando el accionamiento del engranaje
35 por la fuente de accionamiento no ilustrada cesa en este estado, la guia A21 movible y la guia B24
movible y las similares cierran la abertura de acomodacion del espacio 40 de reserva para proporcionar la
trayectoria de guia para el papel 1a receptor. Después de esto, el papel 1a receptor se establece sobre el
dispositivo y el par 2a, 2b de rodillos de alimentacion alimenta el papel la receptor al par 4a, 4b de
rodillos de transporte para la operacion de alimentacion de papel.

Como se ha descrito, una guia estacionaria 20 esta dispuesta entre el par 2a, 2b de rodillos de
alimentacion y el par 4a, 4b de rodillos transportadores para curvar y guiar el papel 1a receptor en una
forma sustancialmente arqueada de modo que un angulo definido en un punto de cruce entre una
prolongacion de la direccion de alimentacion del papel la receptor desde el par de rodillos 2a, 2b de
alimentacion y una prolongacion de la direccién de transporte del papel 1a receptor desde el par 4a, 4b de
rodillos de transportador es un angulo agudo menor que 90 grados, y la guia movible A21 y la guia
movible B24 estan dispuestas en oposicion a la guia estacionaria 20 de modo que proporcionan una
separacion en la trayectoria de transporte para el papel 1la receptor es definida entre ambas, y el espacio
40 de reserva se proporciona fuera y en la vecindad de la trayectoria de guiado del papel receptor de
forma arqueada definida por los miembros de guia para acomodar la porcion curvada del papel la
receptor en la misma, y la guia A21 movible y la guia B24 movible son soportadas sobre pivotes para
permitir que el espacio 40 de reserva sea abierto o cerrado selectivamente, y la disposicion es tal que,
cuando la alimentacién delantera del papel 1a receptor se extrae desde el rollo 1 de papel receptor hasta
el par 4a, 4b de rodillos transportadores mediante el par 2a, 2b de rodillos de alimentacion, la guia
movible A21 y la guia movible B24 cierran la abertura de acomodacion del espacio 409 de reserva para
configurar la trayectoria de guiado del papel receptor para que guie el transporte del papel receptor, y
cuando el papel la receptor ha de ser transportado hacia atrds mediante el par 4a, 4b de rodillos
transportadores, los rodillos 2a, 2b de alimentacién interrumpen el accionamiento para mantener el papel
la receptor y la guia movible A21 y la guia movible B24 son giradas para abrir la abertura de
acomodacion del papel receptor del espacio 40 de reserva, de modo que, cuando el papel 1 receptor ha
de ser transportado hacia atras la porcién 1b curvada generada en el papel la receptor es asegurada
para ser acomodada dentro de dicho espacio 40 de reserva, de modo que la generacion de dafios tales
como pliegues y arafiazos en el papel 1a receptor pueden ser evitados.

También, el rodillo 2a de alimentacion esta dispuesto para ser girado por medio del embrague 3
de una via, de modo que, una vez que el control del accionamiento ha sido conseguido solamente cuando
el papel receptor es alimentado mediante el par 2a, 2b de rodillos de alimentacion al par 4a, 4b de rodillos
de transporte con el rollo 1 de papel receptor montado en el dispositivo impresor, no hay necesidad de
efectuar el control de la conduccién, realizando un simple control y economizando potencia, y cuando el
papel 1la receptor ha de ser conducido hacia atrds mediante los rodillos 4a, 4b, el par 2a, 2b de rodillos de
alimentacion mantiene seguramente el papel 1la receptor, de modo que la porcién curvada 1b generada
en el papel la receptor mientras el papel la receptor estd siendo desplazado hacia atras puede ser
acomodado dentro del espacio 40 de reserva sin fallos garantizando que se evita la generacion de
pliegues o arafiazos del papel 1a receptor.

También, el miembro de guia giratorio esta constituido por la pluralidad de miembros 21, 24 de
guia, de modo que el espacio 40 de reserva que no dafia la porcidon curvada 1b del papel 1a receptor
puede ser obtenido.
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Asimismo, el rodillo 27 de guia esta dispuesto coaxialmente con el arbol giratorio 25 de la guia
movible A21 y la guia movible B24, de modo que, durante el guiado del papel 1la receptor sobre el papel
de alimentacion, los dafios del papel 1a receptor efectuados por la porcién unida de los miembros de guia
pueden ser evitados y los dafios del papel 1a receptor durante el acomodo de la porcién curvada 1b
dentro del espacio 40 de reserva pueden ser evitados.

También la longitud del espacio 40 de reserva en la direccion de transporte del papel 1a receptor
se hace mayor que la longitud de un bastidor de una imagen, de modo que se impide que la porcion
curvada 1b sea plegada dentro del espacio 40 de reserva y ninguna variacion es generada en la
resistencia de transporte durante el desplazamiento del papel la receptor hacia atras, impidiendo por
tanto la degradacion de la calidad de registro.

También, el rodillo 30 de guia esta dispuesto aguas debajo de la guia movible B24 como se ve
en la direccion de transporte del papel receptor, de modo que la superficie de registro no puede ser
arafiada cuando el papel 1a receptor es suministrado desde el espacio 40 de reserva.

Realizacion 2

En la realizacion anterior 1, se describe un ejemplo en el que el papel 1a receptor es desplazado
hacia atras por el par 4a, 4b de rodillos de transporte después de ser alimentado, pero en esta realizacion
2, se describira un ejemplo en el que antes de que el papel 1a receptor sea desplazado hacia atras por el
par 2a, 2b de rodillos de transporte el papel 1a receptor es alimentado una pequefia cantidad por el par
2a, 2b de rodillos de alimentacién y entonces el papel 1a receptor es conducido hacia atras.

La constitucion es similar a la de la realizacién 1 anterior, de modo que la operacion se describira
en combinacion con las Figuras 9y 11. La Figura 9 muestra el estado en el que la preparacion del registro
como se describe en relacidn con la realizacién 1 anterior es terminada y las operaciones se efectlan
hasta que este estado es similar a aquellos en la realizacién anterior 1.

Antes de la iniciacion del registro, el rodillo 2a de alimentacion es accionado para que gire
alimentando el papel la receptor una pequefia cantidad mediante el par 2a, 2b de rodillos de
alimentacion. La alimentacién mediante el par 2a de rodillos de alimentacion origina que el papel la
receptor genere una curva en la direccion de la flecha Y mostrada en la Figura 11 para llegar a un estado
mostrado en la Figura 11. La rotacion del rodillo 2a de alimentacién se interrumpe en este estado y el
papel 1a receptor es mantenido por el par 2a, 2b de rodillos de alimentacién.

Entonces, similarmente a la realizacién 1 anterior, el papel 1la receptor es conducido hacia atras
en la direccion de la flecha B mostrada en la Figura 11 por el par de rodillos 4a, 4b, de transporte,
moviendo entonces el papel 1a receptor en la direccion de crecimiento de la porciéon curvada 1b que esta
generada ya, por tanto la porcion 1b curvada del papel receptor generada por la operacion de
desplazamiento hacia atrds es garantizada para que sea acomodada de modo estable dentro del espacio
40 de reserva. La operacion de registro y otras operaciones son similares a aquellas en la realizacion 1
anterior, de modo que su descripcion sera omitida.

Como se ha descrito, una guia 20 estacionaria estd dispuesta entre el par 2a, 2b de rodillos de
alimentacion y el par 4a, 4b de rodillos de transportador para doblar y guiar el papel 1a receptor en una
forma sustancialmente curvada de modo que un angulo definido en un punto transversal entre una
prolongacion de la direccion de alimentacion del papel 1a receptor desde el par 2a, 2b de rodillos de
alimentacion y una prolongacion de la direccion de transporte del papel 1a receptor desde los pares 4a,
4b de rodillos transportadores es un angulo agudo menor de 90 grados, y la guia movible A21 y la guia
movible B24 estan dispuestas en oposicion a la guia estacionaria 20 de modo que definen entre ambas
una separacién que proporciona la trayectoria de transporte para el papel la receptor, y el espacio 40 de
reserva se proporciona fuera y en la proximidad de la trayectoria de guiado del papel receptor configurado
de forma curvada definida por los miembros de guia para acomodar la porcién curvada del papel la
receptor en la misma, y la guia A21 movible y la guia B24 movible estan soportadas por pivotes para
permitir que el espacio 40 de reserva sea abierto o cerrado selectivamente, y la disposicion es tal que,
cuando la alimentacion hacia delante del papel 1a receptor extraido del rollo 1 de papel receptor para el
par 4a, 4b de rodillos transportadores mediante el par 2a, 2b de rodillos de alimentacién se consigue, la
guia movible A21 y la guia movible B24 cerca de la abertura de acomodo del espacio 40 de reserva para
formar la trayectoria de guiado del papel receptor para guiar el transporte del papel receptor, y cuando el
papel la receptor ha de ser transportado hacia atras por el par 4a, 4b de rodillos transportadores, la guia
movible A21 y la guia movible B24 son giradas para abrir la abertura de acomodacion del espacio 40 de
reserva y el par 2a, 2b de rodillos de alimentacion es detenido para mantener el papel 1a receptor entre
ambas después de ser alimentado el papel receptor una pequefia cantidad por el par 2a, 2b de rodillos de
alimentacion para formar una porciéon curvada 1b en el papel l1a receptor, y el papel la receptor es
transportado hacia atras mediante los rodillos 4a, 4b de transporte, de modo que, cuando el papel la
receptor ha de ser transportado hacia atras la porcion 1b curvada generada en el papel 1a receptor se
garantiza que es acomodada dentro del espacio 40 de reserva, por lo que la generacion de dafios tales
como pliegues y arafiazos del papel lareceptor puede ser evitada.
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Aunque ambas realizaciones anteriores muestran ejemplos en los que la rotacion del rodillo 2a
de alimentacion es detenida después de haber sido transportado el papel la receptor al par 4a, 4b de
rodillos de transporte mediante el par 2a, 2b de rodillos de alimentacién cuando el papel 1a receptor ha de
ser transportado en la direccion de la descarga del papel 1la receptor, la disposicion puede ser tal que el
rodillo 2a de alimentacién se mantenga girando para transportar el papel 1a receptor mediante ambos, los
pares 2a, 2b de los rodillos de alimentacion y los pares 4a, 4b de rodillos de transporte y de modo que la
rotacion del rodillo 2a de alimentacion sea detenida solamente cuando el papel l1a receptor sea llevado
hacia atras.

También, en cualquiera de las realizaciones anteriores, el espacio 40 de reserva para el papel 1la
receptor esta definido por las paredes 41 y 42 de particion, pero el espacio 40 de reserva puede ser
definido por el bastidor o similar del dispositivo.

También, en cualquiera de las realizaciones anteriores, un par de rodillos 5a, 5b de transporte y
un par de rodillos 6a, 6b de descarga estan dispuestos aguas debajo de la unidad 10 de registro de color,
pero el par rodillos que esta dispuesto aguas abajo de la unidad de registro de color no esta limitado a
estos rodillos.

APLICABILIDAD INDUSTRIAL

Esta invencion es aplicable a un dispositivo impresor térmico de color para grabar o registrar una
imagen de color completa sobre el papel receptor en la forma de un rodillo y capaz de proporcionar una
alta precision, bajo coste, realizando el dispositivo de impresion de color una alimentacioén hacia atras del
papel receptor con un mecanismo y control sencillos y sin generar dafios tales como arafiazos en el papel
receptor.
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REIVINDICACIONES
1. Un dispositivo de impresion que comprende:
un rollo (1) de papel receptor;

un par (4a, 4b) de rodillos transportadores para mantener entre ambos un papel en forma de hoja extraido
del rollo (1) de papel receptor para alimentar el papel en forma de hoja hacia adelante o hacia atras;

un par (2a, 2b) de rodillos de alimentacién dispuestos entre dicho rollo (1) de papel receptor y dicho par
(4a, 4b) de rodillos transportadores para extraer el papel (1a) receptor del rollo (1) de papel receptor y
alimentar este al par (4a, 4b) de rodillos transportadores; y

una unidad (10) de registro de color dispuesta aguas abajo de dicho par (4a, 4b) de rodillos
transportadores en la direccién de transporte de dicho papel (1a) receptor para grabar o registrar una
imagen en una pluralidad de colores sobre el papel (1a) receptor que esta siendo movido hacia atrds a lo
largo de la direccion de transporte;

en donde una unidad (20, 21, 24) de guiado estd dispuesta entre dicho par (2a, 2b) de rodillos de
alimentacion y dicho par (4a, 4b) de rodillos de transporte para curvar y guiar el papel (1a) receptor de
una forma sustancialmente curvada de modo que un angulo definido en un punto de cruce entre una
prolongacion de la direccion de alimentacion del papel (1a) receptor desde dicho par (2a, 2b) de rodillos
de alimentacion y una prolongacion de la direccion de transporte del papel (1a) receptor desde dicho par
(4a, 4b) de rodillos transportadores es un angulo agudo menor de 90 grados;

en donde se proporciona un espacio (40) de reserva fuera de la trayectoria de guiado del papel receptor
curvada para acomodar una porcion curvada del papel (1a) receptor en la misma.

en donde dicha unidad (20, 21, 24) de guiado se proporciona en su lado del espacio (40) de reserva, con
un miembro (21, 24) de guia movible soportado por un pivote.

en donde dicho espacio (40) de reserva para el papel (1a) receptor es abierto o cerrado selectivamente
mediante el movimiento sobre el pivote de dicho miembro (21, 24) de guia; y en donde

dicho espacio (40) de reserva esta definido por paredes (41, 42) de particién.

2. Un dispositivo de impresion segln se reivindica en la reivindicacion 1, en el que la disposicion
es tal que después de que el papel receptor (1a) sea extraido del rollo (1) de papel receptor este es
mantenido por dicho par (2a, 2b) de rodillos de alimentacion, la alimentacion adicional del papel (1a)
receptor a dicho par (4a, 4b) de rodillos transportadores mediante dicho par de rodillos (2a, 2b) de
alimentacion se consigue con dicho miembro (21, 24) de guia movible cerrando una abertura de acomodo
de papel receptor de dicho espacio (40) de reserva para formar una trayectoria de guiado de papel
receptor para guiar el transporte del papel (1a) receptor, y la alimentacién hacia atras del papel (1a)
receptor mediante dicho par (4a, 4b) de rodillos transportadores se consigue con dicho par (2a, 2b) de
rodillos de alimentacién detenido, y dicho miembro (21, 24) de guia movible girado para abrir la abertura
de acomodacion de papel receptor de dicho espacio reservado (40), y con el papel (1a) receptor
transportado hacia atras por dicho par (4a, 4b) de rodillos de transporte para ser acomodado dentro de
dicho espacio (40) de reserva.

3. Un dispositivo de impresion segun las reivindicaciones 1 6 2, en el que la alimentacion hacia
atras del papel (1a) receptor efectuada por dicho par (4a, 4b) de rodillos transportadores se consigue con
dicho par (2a, 2b) de rodillos de alimentacion detenidos después de alimentar el papel (1a) receptor una
pequefia cantidad de rollo (1) de papel receptor mediante dicho par (2a, 2b) de rodillos de alimentacion, y
dicho miembro (21, 24) de guia movible girado para abrir la abertura de acomodo del papel receptor de
dicho espacio (40) de reserva, y con el papel (1a) receptor transportado hacia atras por dicho par (4a, 4b)
de rodillos de transporte para ser acomodado dentro de dicho espacio (40) de reserva.

4. Un dispositivo de impresion segun una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 3, en el que
dicho par (2a) de rodillos de alimentacion es girado por medio de un embrague (3) de una via.

5. Un dispositivo de impresién segun se reivindica en una cualquiera de las reivindicaciones 1 a
4, en el que dicho miembro (21, 24) de guia movible estd compuesto de una pluralidad de elementos (21,
24) de guia soportados unos de otros por pivotes.

6. Un dispositivo de impresion segun una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 5, en el que un
rodillo (23, 27) de guia esta dispuesto coaxialmente con un eje de rotaciéon de dicho miembro (21, 24) de
guia.
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7. Un dispositivo de impresién segun una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 6, en el que una
longitud (N) de una pared interior (42a) de dicho espacio (40) de reserva de la direccion de transporte del
papel receptor es mayor que una longitud de una imagen que ha de ser registrada sobre el papel (1a)
receptor.

8. Un dispositivo de impresién segun se reivindica en una cualquiera de las reivindicaciones 1 a
7, en el que un rodillo (30) de guia esta dispuesto aguas debajo de dicho miembro (21, 24) de guia
movible en el papel receptor que transporta la direccién y en la proximidad del miembro de guia movible
(21, 24).
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