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DESCRIPCION

La presente invencion se refiere a una herramienta para la realizacion de motivos decorativos sobre el enlucido
aplicado sobre una fachada o sobre un suelo.

De manera conocida, se deposita una capa de enlucido sobre una superficie a revestir. El enlucido puede ser
aplicado directamente, por ejemplo, sobre hormigéon o mamposteria, en ladrillos, en ladrillos de hormigdn o en piedras.
El depésito de esta capa de enlucido puede ser efectuado por proyeccion por medio de una maquina o manualmente. El
espesor de enlucido sirve, en el exterior, para proporcionar por una parte un efecto decorativo y por otra parte una
impermeabilidad, mientras que en el interior, es principalmente decorativo. Para una buena impermeabilidad, se puede
depositar una capa de 10 a 15 milimetros de enlucido. El enlucido puede ser también depositado en un espesor mas
pequeio en el caso en que no se busca la impermeabilidad (ejemplo: el caso de un muro de hormigén). En efecto, un
espesor de enlucido del orden de 4 a 5 milimetros solamente es suficiente para realizar el aspecto decorativo segun la
invencion.

Es conocido a partir de la patente FR 9 805 331 (publicada con el n°® FR 2 777 829 A) aplicar sobre la capa de
enlucido fresco, una matriz que presenta unos motivos decorativos. La matriz puede estar constituida por una hoja
plastica rigida o semirrigida de pequefio espesor y que tiene un peso por metro cuadrado poco elevado. La matriz puede
ser realizada por ejemplo a partir de una hoja de poliestireno. Se pueden utilizar otros materiales, tales como el
poliuretano o el polietileno. Los motivos decorativos pueden ser realizados por termoconformado o por embuticién de
hojas o rodillo en material plastico. La matriz puede estar constituida asimismo por una hoja de cartén plastificada. Una
pelicula plastica de muy pequefio espesor, tal como, por ejemplo, una pelicula de polietileno, se pega por ejemplo sobre
las superficies de una hoja de cartdén. El complejo asi constituido es embutido a continuaciéon para formar los motivos
decorativos.

Los motivos decorativos realizados sobre las hojas plasticas pueden ser multiples. Estos motivos pueden por
ejemplo ser unos motivos geométricos y/o representar diferentes tipos de imitacion, unas imitaciones de plancha de
madera que representan las vetas y los nudos de diferente clases de madera asi como unos ranurados entre cada
plancha, unos motivos de imitacion de tejido, de baldosas, de piedras, de empedrados, de hojas, de tierra, etc..

La matriz puede estar constituida asimismo por un rodillo con relieve. Los motivos deseados se realizan
entonces en relieve sobre la superficie del rodillo sostenido por un mango por el usuario. El rodillo se aplica sobre la
capa de enlucido interponiendo una pelicula plastica, de tipo poliano, con el fin de evitar la adherencia del enlucido sobre
el rodillo para realizar los motivos por incrustaciéon sobre la superficie enlucida. Un rodillo de este tipo puede ser
realizado en plastico moldeado. La pelicula de poliano de algunas décimas de milimetro puede estar perforada con el fin
de dejar salir el aire comprendido entre la capa de enlucido y la pelicula. La pelicula es a continuacion extraida en
cuanto la operacién de estampado ha sido efectuada.

Para realizar unos motivos con la ayuda de este rodillo, es necesario que un obrero sostenga la hoja plastica
mientras otro obrero pasa el rodillo que presenta los motivos sobre la hoja plastica. Para evitar esta molestia, el rodillo
puede ser pasado directamente sobre el enlucido. Sin embargo, el paso del rodillo directamente sobre el enlucido puede
provocar el arrancado del enlucido, en particular cuando se despega el rodillo del enlucido. Esto puede generar también
la creacion de ondulaciones sobre el enlucido. Estas ondulaciones son debidas a la variacion de la presion ejercida por
el usuario sobre el rodillo cuando tiene lugar su paso sobre el enlucido.

El documento FR 2 613 406 A describe una herramienta segun el preambulo de la reivindicacién 1. Los
documentos US n° 4.646.634 A, DE 79 35 483 U y FR 2 401 484 A describen unas herramientas con bandas, pero que
no son adecuadas para realizar unos motivos sobre una pared o suelo.

La presente invencion tiene por tanto por objetivo evitar los inconvenientes de la técnica anterior proponiendo
una herramienta para la realizacién de motivos decorativos sobre un enlucido que sea facil de utilizar por un solo obrero,
que no genere ni arrancado del enlucido ni ondulaciones.

Este objetivo se alcanza con una herramienta para la realizacion de motivos decorativos sobre un enlucido,
caracterizada porque comprende una matriz formada o fijada sobre una banda sin fin tensada, libre en rotacién y que
presenta por lo menos una parte plana que constituye una superficie de apoyo.

Segun otra particularidad, la banda sin fin esta tensada entre por lo menos dos rodillos libres en rotacion.
Segun otra particularidad, por lo menos un rodillo es movil para regular la tensién de la banda sin fin.

Segun otra particularidad, unos rodillos estan alineados con los dos rodillos extremos de la superficie de apoyo
e intercalados entre los dos rodillos extremos.

Segun otra particularidad, los rodillos estan achaflanados en sus extremos.

Segun otra particularidad, la banda sin fin es de material flexible.
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Segun otra particularidad, la matriz esta formada por termoconformado de la banda sin fin.
Segun otra particularidad, la matriz esta fijada por pegado sobre la banda sin fin.

Segun ofra particularidad, la herramienta comprende una armadura constituida por dos barras o placas que
unen por cada lado los extremos de cada rodillo y por una pieza fijada a por lo menos una de las dos barras y sobre la
cual esta fijado un mango de asido de la herramienta.

Segun otra particularidad, un rodillo esta intercalado en altura entre los dos rodillos extremos de la superficie de
apoyo.

Segun otra particularidad, este rodillo es accionado en rotacién por un motor mandado.

Otro objetivo de la invencién es utilizar la herramienta desplazandola paralelamente a la fachada o al suelo (4)
enlucido(a), provocando la rotacién de la banda (2) sin fin.

La invencion, con sus caracteristicas y ventajas, se pondra méas claramente de manifiesto a partir de la lectura
de la descripcion siguiente haciendo referencia a los planos adjuntos, en los que:

- la figura 1 representa en vista general, la herramienta segun la invencion,
- la figura 2 representa, en seccion transversal, la herramienta segun la invencion,
- la figura 3 representa, en seccion longitudinal, una parte de la herramienta segun la invencion,

- la figura 4 representa en vista lateral, una variante de la herramienta segun la invencion.

La invencion se describird ahora haciendo referencia a las figuras 1 a 4.

Haciendo referencia a las figuras 1 a 3, la herramienta (1) segun la invencién comprende una banda (2) sin fin
que comprende una matriz. En la figura 1, la matriz no esta representada. La banda (2) sin fin tendra un espesor que
puede estar comprendido entre 0,3y 15 mm.

La matriz esta formada o fijada sobre toda la cara (20) exterior de la banda (2) sin fin o sobre una parte
solamente de ésta. La cara (21) interior de la banda (2) sin fin sera preferentemente lisa. La cara (20) exterior de la
banda sin fin se define como la cara que presenta la superficie de apoyo de la banda (2) sin fin, pasando esta superficie
de apoyo a aplicarse sobre el enlucido (3) repartido sobre la fachada (4) o sobre el suelo.

La matriz esta formada directamente a partir de la banda (2) sin fin o es independiente de la banda (2) sin fin es
decir fijada, por ejemplo por pegado, sobre la banda (2) sin fin. La matriz presentara unos motivos (5) constituidos por
relieves o por cavidades o huecos.

La banda (2) sin fin esta fabricada en un material flexible, por ejemplo en caucho, en latex o en polietileno. La
matriz podra estar formada en la banda (2) sin fin por ejemplo por moldeo o por termoconformado.

Esta banda (2) sin fin esta tensada por lo menos por dos rodillos (6, 7) en contacto con la cara (21) interior de la
banda (2) sin fin, de manera que forme una parte plana sobre su cara (20) exterior. Esta parte plana constituye la
superficie de apoyo y esta destinada a ser aplicada sobre la capa de enlucido (3) de manera que cree los motivos (5).

Los motivos (5) decorativos realizados pueden ser multiples. Estos motivos pueden por ejemplo ser unos
motivos geométricos y/o representar diferentes tipos de imitaciones, unas imitaciones de plancha de madera
representando las vetas y los nudos de diferentes clases de madera asi como unos ranurados entre cada plancha, unos
motivos de imitacion de tejido, de baldosas, de piedras, de empedrados, de tierra, etc..

En la figura 1, la banda (2) sin fin esta tensada en cada uno de sus extremos por un rodillo (6, 7), denominado
rodillo extremo. Estos dos rodillos (6, 7) extremos son parecidos y estan montados libres en rotacion entre dos barras (8,
9) o placas. Otros dos rodillos (10, 11) también montados libres en rotaciéon entre las dos barras (8, 9), denominados
rodillos intermedios, parecidos a los rodillos (6, 7) extremos, estan alineados con los rodillos (6, 7) extremos e
intercalados entre los dos rodillos (6, 7) de extremo. Estos dos rodillos (10, 11) intermedios son los encargados de
sostener y guiar en rotacion la parte plana de la banda (2) sin fin. Los rodillos (6, 7, 10, 11) tienen una longitud similar a
la anchura de la banda (2) sin fin. Los rodillos (6, 7, 10, 11) estan fijados a las barras (8, 9), en cada uno de sus
extremos, por un tornillo (14). Un rodillo extremo es por ejemplo libre en traslacion (no representado en las figuras 1 a 3)
por sus extremos en unos orificios alargados perforados en cada barra (8, 9) paralelamente a la parte plana de la banda
(2) sin fin. La forma alargada de los orificios permite la traslacion del rodillo extremo con respecto a los otros rodillos, de
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manera que regule la tensién de la banda (2) sin fin. Una vez regulada la tensiéon de la banda (2) sin fin, el rodillo
extremo es mantenido fijo en el orificio alargado siendo al mismo tiempo siempre libre en rotacion.

La herramienta (1) se desplaza paralelamente a la fachada o al suelo, estando la banda (2) sin fin en contacto
con el enlucido (3), por ejemplo en curso de fraguado, para provocar la rotacion de la banda (2) sin fin. Asi, segun la
invencion, se elige un punto X situado sobre la banda sin fin (2), en el extremo delantero de la superficie de apoyo de la
banda (2) sin fin, estando el sentido de avance (A) del rodillo definido por la flecha horizontal en la figura 3. Este punto X
permanecera fijo con respecto al enlucido (3) durante una distancia d, correspondiente a la longitud de la superficie de
apoyo y sustancialmente a la distancia que separa los ejes de los dos rodillos (6, 7) extremos. El punto X permanecera
por tanto en contacto con el enlucido durante un cierto tiempo que depende del valor de esta distancia d y de la
velocidad de paso de la herramienta (1) segun la invencion. Cuando tiene lugar el avance de la herramienta (1), cada
punto de la matriz se convierte en el punto X en un momento dado. Cualquier punto de la matriz permanece por tanto en
contacto con el enlucido (3) durante un tiempo dado que depende de la longitud de la superficie de apoyo y de la
velocidad de paso de la herramienta (1). Este principio de oruga utilizado para la herramienta (1) segun la invencion
presenta la ventaja de evitar el arrancado del enlucido (3) y evitar el pegado del enlucido (3) sobre la matriz,
permaneciendo cada punto de la matriz un cierto tiempo en contacto con el enlucido (3) antes de pasar por encima de
los rodillos.

Los rodillos (6, 7, 10, 11) estaran por ejemplo achaflanados (60) en cada uno de sus extremos. De esta manera
y como se ha representado en la figura 2, la banda (2) sin fin pasa a replegarse hacia el interior sobre las partes
achaflanadas (60) de los rodillos (6, 7, 10, 11). Esto permite en particular evitar marcar el enlucido (3) cuando se realizan
varias pasadas adyacentes de la matriz.

Los rodillos seran por ejemplo de aluminio, de plastico de poliuretano, de madera o de acero.

Las dos barras (8, 9) estan por ejemplo unidas por una pieza (12) en forma de U invertida, de la que cada una
de las patas (120, 121) est4 fijada con la ayuda de tornillos a una barra (8, 9). La barra (122) inferior de la pieza (12) en
U invertida esta situada a una cierta distancia por encima de la banda (2) sin fin. Sobre esta pieza (12), en su centro,
esta por ejemplo fijada una lenglieta (13) solidaria a un mango (130) previsto para el asido y la manipulaciéon de la
herramienta segun la invencion.

Las dos barras (8, 9) asi como la pieza (12) en U invertida seran por ejemplo de metal o de plastico.

También es posible recubrir el suelo. La herramienta (1) segun la invencién se podra entonces utilizar
asimismo. Haciendo referencia a la figura 4, sera posible afiadir un motor (16) para accionar por lo menos un rodillo (15).
Este motor (16) sera por ejemplo eléctrico, y podra comprender un circuito de mando (17), por ejemplo mandado a
distancia por un mando a distancia. El mando a distancia permitira evitar que el obrero camine sobre el suelo recubierto.
El rodillo (15) accionado estara por ejemplo fuera del plano que comprende la superficie de apoyo, de manera que
forme, en vista lateral, un triangulo entre los rodillos (6, 7, 15). Los rodillos (6, 7, 15) estaran por ejemplo unidos a cada
lado de la herramienta por una placa (18) como se ha representado en la figura 4. En esta figura 4, se puede observar
un orificio (19) de forma alargada en el que se puede desplazar un extremo de un rodillo (7) de extremo. Un orificio esta
practicado en cada placa que une los rodillos para poder desplazar el rodillo (7) y asi regular la tensién de la banda (2)
sin fin.

Debe resultar evidente para los expertos en la materia que la presente invencién permite unos modos de
realizacion con otras numerosas formas especificas sin apartarse por ello del campo de aplicacidon de la invencion tal
como se ha reivindicado. Por consiguiente, los presentes modos de realizacion deben ser considerados a titulo de
ilustracion, pero pueden ser modificados en el campo definido por el alcance de las reivindicaciones adjuntas, y la
invencion no debe estar limitada a los detalles proporcionados anteriormente.
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REIVINDICACIONES

1. Herramienta (1) para la realizacion de motivos (5) decorativos sobre el enlucido (3) aplicado sobre una
pared vertical (fachada o tabique) o un suelo (4), caracterizada porque comprende una matriz formada o fijada sobre una
banda (2) sin fin tensada, libre en rotaciéon y que presenta por lo menos una parte plana que constituye una superficie de
apoyo.

2. Herramienta segun la reivindicacion 1, caracterizada porque la banda (2) sin fin esta tensada entre por lo
menos dos rodillos (6, 7) libres en rotacion.

3. Herramienta segun la reivindicacion 2, caracterizada porque por lo menos un rodillo (6, 7) es movil para
regular la tension de la banda (2) sin fin.

4. Herramienta segun la reivindicacion 2 6 3, caracterizada porque unos rodillos (10, 11) estén alineados con
los dos rodillos extremos de la superficie de apoyo e intercalados entre los dos rodillos (6, 7) extremos.

5. Herramienta segun una de las reivindicaciones 2 a 4, caracterizada porque los rodillos (6, 7, 10, 11) estan
achaflanados (60) en sus extremos.

6. Herramienta segun una de las reivindicaciones 1 a 5, caracterizada porque la banda (2) sin fin es de
material flexible.

7. Herramienta segun una de las reivindicaciones 1 a 6, caracterizada porque la matriz esta formada por
termoconformado de la banda (2) sin fin.

8. Herramienta segun una de las reivindicaciones 1 a 6, caracterizada porque la matriz esta fijada por
pegado sobre la banda (2) sin fin.

9. Herramienta segun una de las reivindicaciones 2 a 8, caracterizada porque comprende una armadura
constituida por dos barras (8, 9) o placas que unen por cada lado los extremos de cada rodillo (6, 7, 10, 11) y por una
pieza (12) fijada a por lo menos una de las dos barras (8, 9) y sobre la cual esta fijado un mango (130) de asido de la
herramienta (1).

10. Herramienta segun una de las reivindicaciones 2 a 9, caracterizada porque un rodillo (15) esta intercalado
en altura entre los dos rodillos (6, 7) extremos de la superficie de apoyo.

11. Herramienta segun la reivindicacion 10, caracterizada porque el rodillo (15) intercalado es accionado en
rotacion por un motor (16) mandado (17).

12. Utilizaciéon de la herramienta (1) segun una de las reivindicaciones 1 a 11, caracterizada porque la
herramienta se desplaza paralelamente a la fachada o al suelo (4) enlucida(o), provocando la rotaciéon de la banda (2)
sin fin.
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