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DESCRIPCION

Distribuidor de producto fluido.
Campo de la invenciéon

La presente invencién se refiere a un distribuidor
de producto fluido que comprende al menos un de-
posito de producto fluido, al menos un elemento de
distribucién de producto fluido, tal como una bomba
o una vélvula, y un pulsador que puede desplazarse
axialmente para accionar el o los elementos de distri-
bucion. Tales distribuidores de producto fluido se uti-
lizan frecuentemente en los campos de la perfumeria,
de la cosmética o incluso de la farmacia.

De manera convencional, una bomba o una val-
vula comprende un cuerpo destinado a montarse fi-
jamente en o sobre una abertura de un depésito y
un véistago de accionamiento que puede desplazarse
axialmente en vaivén seglin un eje por un cierto re-
corrido. En reposo, el vidstago de accionamiento se
extiende al maximo fuera del cuerpo bajo la accién
de un resorte alojado en el interior del cuerpo. A par-
tir de esta posicion de reposo extendida, el vastago
puede hundirse hasta una posicién inferior definida
por la configuracién interna del cuerpo. El recorri-
do del vastago de accionamiento estd definido, por
tanto, entre la posicion extendida y la posicién hun-
dida. En general, cuando se acciona una bomba o
una vélvula, se desplaza el vdstago de accionamien-
to por todo su recorrido. Como resultado, se distribu-
ye una dosis constante y completa de producto flui-
do.

Un distribuidor de producto fluido el predmbulo
de la reivindicacién 1 se conoce a partir del documen-
to FR 2 654 016.

La presente invencién tiene como objetivo hacer
variar la cantidad de producto fluido distribuido en ca-
da accionamiento del elemento de distribucién.

Para ello, la presente invencién propone un distri-
buidor de producto fluido que comprende al menos un
depésito de producto fluido dotado de una abertura, al
menos un elemento de distribucién de producto flui-
do, tal como una bomba o un vélvula, que comprende
un cuerpo montado fijamente sobre la abertura del de-
posito y un vastago de accionamiento que puede des-
plazarse axialmente en vaivén seglin un eje X por un
recorrido, un pulsador que puede desplazarse axial-
mente en vaivén segln un eje Y para arrastrar dicho al
menos un vastago de accionamiento en desplazamien-
to axial, medios de variacion de recorrido de védstago
de accionamiento dispuestos entre el pulsador y di-
cho al menos un vastago de accionamiento para hacer
variar el recorrido del vastago, los medios de varia-
cién comprenden al menos una trayectoria de apoyo
movil adaptada para apoyarse directa o indirectamen-
te en dicho al menos un véstago de accionamiento,
definiendo la trayectoria zonas de apoyo desplazadas
axialmente que pueden colocarse, por desplazamien-
to de la trayectoria, axialmente por encima de dicho
al menos un véstago de accionamiento. La invencion
se aplica a un distribuidor que sélo tiene un depdsito
y un elemento de distribucién, pero también se apli-
ca a un distribuidor del tipo ddo que comprende dos
depdsitos y dos elementos de distribucién que pueden
accionarse mediante un pulsador comin o dos pul-
sadores respectivos. Asi, la presente invencion prevé
modificar el recorrido del vastago de accionamiento
con el fin de distribuir dosis incompletas de producto
fluido.
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De manera ventajosa, los medios de variacién de
recorrido comprenden un anillo rotativo alrededor de
un eje Z paralelo o coincidente con el eje Y, girando
el anillo con respecto a dicho al menos un vastago de
accionamiento. De manera ventajosa, el anillo rota-
tivo se aloja en el pulsador que esté fijo en rotacién
con respecto a dicho al menos un vastago de accio-
namiento. Preferiblemente, dicha al menos una tra-
yectoria se extiende en arco de circulo centrado en el
eje Z. Como variante, dicha al menos una trayectoria
es rectilinea. Segitin una forma de realizacidn, la tra-
yectoria es inclinada con objeto de formar un rampa.
Como variante, la trayectoria es escalonada con obje-
to de formar una contrahuella desplazada axialmente.
La trayectoria de apoyo movil en rotacién o en tras-
lacién constituye una pieza de transmision de fuerza
entre el pulsador y el o los vastagos de accionamien-
to. Gracias a zonas axialmente desplazadas que pue-
den situarse selectivamente por encima del o de los
vastagos de accionamiento desplazando la trayectoria
de apoyo, esto permite hundir mas o menos profunda-
mente el o los vastagos de accionamiento cuando se
acciona el pulsador.

Segin un aspecto interesante de la invencion, el
anillo comprende un elemento de accionamiento ac-
cesible a través de una ventana formada por el pul-
sador. Asi, puede hacerse girar el anillo en el interior
del pulsador, lo que desplaza la o las trayectorias de
apoyo y coloca zonas axialmente desplazadas deter-
minadas justo por encima del o de los vastagos de ac-
cionamiento.

Seglin otra caracteristica de la invencion, el anillo
comprende medios de inmovilizacién adaptados pa-
ra bloquear el pulsador en reposo. En esta posicion de
inmovilizacidn, el anillo no sirve como pieza de trans-
misién de fuerza entre el pulsador y el o los véastagos
de accionamiento, sino entre el pulsador y una parte
fija del distribuidor.

Segtin una forma de realizacién ventajosa de la in-
vencidn, el dispositivo comprende dos depdsitos, dos
elementos de distribucién, un pulsador y dos trayec-
torias de apoyo respectivamente para los dos vastagos
de accionamiento. De manera ventajosa las zonas de
apoyo axialmente desplazadas de las trayectorias se
extienden con pendientes axiales globales opuestas,
de modo que los recorridos de los dos vastagos varfan
de manera inversa durante el accionamiento del pul-
sador. Asi, accionando el pulsador, puede actuarse de
manera diferente sobre los dos elementos de distribu-
cion del distribuidor. Por ejemplo, puede accionarse
a fondo un elemento de distribucién y el otro nada,
y a la inversa. También puede desplazarse el vastago
de accionamiento de un elemento de distribucién un
75% de su recorrido y el vastago de accionamiento
del otro elemento de distribucién un 25% de su re-
corrido. Esto depende del disefio y la configuracién
de las trayectorias de apoyo.

Segtin una forma de realizacion practica, las tra-
yectorias de apoyo estdn formadas por un anillo ro-
tativo alrededor de un eje Z que se extiende a medio
camino entre los dos ejes X de los vastagos de accio-
namiento, extendiéndose las trayectorias en arcos de
circulo centrados en el eje Z. Como variante, las tra-
yectorias de apoyo estdn formadas por un cursor de
traslacion que puede desplazarse perpendicularmente
a los ejes X. En la version rotativa, las dos trayecto-
rias estdn dispuestas extremo con extremo en un mis-
mo circulo. En la versién de traslacién, las dos tra-
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yectorias estdn dispuestas extremo con extremo o en
paralelo entre si.

Un principio interesante de la invencién es inter-
poner una pieza entre el pulsador y el o los vastagos
de accionamiento que va a servir de pieza de trans-
misién de fuerza que puede hacer variar el recorrido
del o de los vastagos. Para ello, es necesario que esta
pieza sea movil, o bien en rotacién, o bien en tras-
lacion. De esta manera, podrd desplazar mds o me-
nos profundamente el o los vastagos de accionamien-
to.

La invencién va a describirse ahora mas amplia-
mente en referencia a los dibujos adjuntos que pro-
porcionan a modo de ejemplo no limitativo un modo
de realizacién de la invencién.

En las figuras:

la figura 1 es una vista en perspectiva en despiece
ordenado de un distribuidor de producto fluido segin
la invencion,

las figuras 2a y 2b son vistas respectivamente de
frente y de perfil del distribuidor de la figura 1 en el
estado montado,

la figura 3 es una vista desde arriba del distribui-
dor de la figura 2a,

las figuras 4a, 4b, 4c, 4d y 4e son vistas en seccién
transversal vertical a través del distribuidor de las fi-
guras 1 a 3 en diferentes configuraciones de variacién
de dosis, y

la figura 5 es una vista en perspectiva que muestra
el interior del anillo rotativo.

En primer lugar se hard referencia a las figuras 1
a 4a para describir en detalle la estructura de un dis-
tribuidor de producto fluido segtin una forma de rea-
lizacién de la invencidn. En el ejemplo utilizado para
ilustrar la presente invencion, el distribuidor de pro-
ducto fluido es un distribuidor de tipo “ddo” que com-
prende dos depdsitos 1a, 1b y dos elementos 3a y 3b
de distribucion. Estos elementos de distribucion son,
en este caso, bombas pero también es posible utili-
zar valvulas. La presente invencion se aplica por tanto
a un distribuidor ddo, aunque también puede aplicar-
se a un distribuidor mas clasico que sélo comprende
un depdsito y un unico elemento de distribucién. Se
ha elegido, en este caso, la puesta en practica de la
invencién en un distribuidor ddo puesto que aporta
ventajas suplementarias con respecto a un dispositi-
vo cldsico con un tnico depdsito y un tnico elemento
de distribucién. Concretamente puede hacerse variar
los recorridos de los dos véstagos de manera diferen-
ciada.

En la figura 1, puede verse que el distribuidor
comprende catorce elementos constitutivos, es decir,
dos depdsitos 1a, 1b de producto fluido, una carcasa
2 de revestimiento en dos partes, dos elementos 3a y
3b de distribucién que, en este caso son bombas, dos
manguitos 4a y 4b de conexidn, dos conductos Sa 'y 5b
flexibles, una boquilla 6 de distribucién que forma un
orificio 60 de distribucion, un resorte 7 de recupera-
cién, medios 8 de variacion de dosis, que se presentan
en forma de un anillo rotativo, y un pulsador 9 comin
que el usuario puede pulsar para accionar el distribui-
dor.

Los dos depdsitos 1a y 1b se realizan preferible-
mente de material de pldstico y presentan ventajo-
samente una seccion transversal en forma de media
luna. Asi, dispuestos de manera adyacente, los dos
depdsitos se inscriben en un cilindro. Cada depdsito
comprende una abertura 11a, 11b definida por un cue-
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llo. En lugar de estos depdsitos en media luna, pueden
utilizarse otros depdsitos con formas diferentes.

La carcasa 2 de revestimiento externa define un
fuste 20 principal que se prolonga hacia arriba me-
diante una torreta 22. Interiormente, la carcasa 2 for-
ma dos alojamientos 21a 'y 21b de recepcion destina-
dos a alojar los elementos de distribucién, como se
vera a continuacion. En su extremo inferior, la car-
casa estd dotada de un fondo 25 que en este caso es
enroscable. Los depdsitos la y 1b se disponen en el
interior de la carcasa 2 con su abertura 11a, 11b dis-
puesta préxima a los alojamientos 21a, 21b de recep-
cién, como puede verse en la figura 4a. La carcasa 2
se realiza preferiblemente de material de plastico, al
igual que el fondo 25. No obstante, pueden utilizarse
otros materiales.

Los elementos 3a y 3b de distribucién son bom-
bas que comprenden, cada una, un cuerpo 3la, 31b
de bomba en el interior del cual puede desplazarse
axialmente un véstago 32a, 32b de accionamiento en
vaivén segln ejes X que en este caso son paralelos.
Los véstagos 32a, 32b de accionamiento estan solici-
tados en posicién de reposo por resortes respectivos
alojados en el interior de los cuerpos 31a, 31b. En po-
sicién de reposo, los vastagos 32a, 32b se extienden al
maximo fuera de sus cuerpos respectivos. Ejerciendo
una presion axial en los vastagos, éstos pueden des-
plazarse en contra de resortes internos (no represen-
tados) hasta una posicion inferior extrema. Asi, cada
véastago de accionamiento puede desplazarse por un
recorrido determinado entre una posicioén superior de
reposo y una posicion inferior hundida. Se trata en
este caso de una caracteristica completamente cldsica
para un elemento de distribucién convencional, se tra-
te de una bomba o de una valvula. Las bombas 3a 'y 3b
se alojan fijamente en los alojamientos 21a, 21b de re-
cepcién formados por la carcasa 2. La fijacion puede
realizarse ventajosamente a presion entre los cuerpos
31a, 31b en el interior de los alojamientos 21a, 21b.
Por consiguiente, los cuerpos de las bombas se mon-
tan fijamente con respecto a los depdsitos 1a, 1b con
respecto a la carcasa 2. En cambio, los vastagos 32a,
32b pueden desplazarse axialmente a lo largo de los
ejes X respectivos.

En la forma de realizacion representada en las fi-
guras, cada véstago de accionamiento estd cubierto
por un manguito 4a, 4b de conexién que se acopla de
manera estanca en el extremo libre del vastago. Los
manguitos 4a, 4b de conexién forman un dngulo con
respecto a los ejes X. Cada manguito se conecta a un
tubo 21a, 21b flexible de unién que puede deformar-
se cuando los véstagos se desplazan axialmente. Es-
tos dos tubos flexibles se conectan a una boquilla 6
de distribucién que se monta fijamente en la carcasa
2, como puede verse en las figuras 1, 2a, 2b y 3. Di-
cho de otro modo, los manguitos 4a, 4b de conexién
son moviles axialmente mientras que la boquilla 6 de
distribucién es fija. Los tubos 21a, 21b flexibles de
unién permiten conectar mediante conexién de fluido
los manguitos a la boquilla al tiempo que permiten a
los vastagos de accionamiento desplazarse axialmen-
te. Los manguitos 4a, 4b, los tubos 21a, 21b flexibles
y la boquilla 6 de distribucién se realizan en este ca-
so a partir de piezas separadas. No obstante, es posi-
ble realizar el conjunto de estas piezas a modo de un
solo bloque mediante sobremoldeo de los tubos 21a,
21b flexibles en los manguitos y la boquilla de dis-
tribucién. Un moldeo de dos materiales es ventajoso,
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puesto que los manguitos y la boquilla deben ser sen-
siblemente rigidos mientras que los tubos deben pre-
sentar una buena flexibilidad.

Segin la invencidn, el distribuidor estd dotado
ademads medios 8 de variacién que permiten hacer va-
riar el recorrido de los vdstagos de accionamiento con
objeto de distribuir dosis variables de producto fluido.
Estos medios de variacién se presentan, en este caso,
en forma de un anillo 8 rotativo que estd adaptado pa-
ra girar alrededor de un eje Z que se extiende ventajo-
samente en paralelo a los ejes X. Preferiblemente, el
eje Z se extiende a medio camino de los ejes X en un
mismo plano. Dicho de otro modo, el eje Z pasa entre
los dos vastagos 32a, 32b de accionamiento. El anillo
8 comprende un casquillo 82 inferior acoplado en el
interior de la torreta 22 formada por la carcasa 2. El
anillo 8, no obstante, puede girar libremente en el in-
terior de la torreta 22 alrededor del eje Z. Encima del
casquillo 82, el anillo forma un reborde 83 que sirve
de medio de bloqueo en rotacién apoyandose en el ex-
tremo superior de la torreta 22 cuando el distribuidor
estd en posicion de reposo tal como se representa en la
figura 4a. Encima del reborde 83, el anillo forma una
corona 84 dotada de un elemento 89 de accionamiento
que se presenta en este caso en forma de un pequefio
botén que puede agarrarse con ayuda de uno o de dos
dedos. Interiormente, el anillo 8 forma una pista 81
anular visible en la figura 5. Esta pista 81 define dos
trayectorias 81a 'y 81b de apoyo destinadas a entrar en
contacto con los vdstagos 32a, 32b de accionamien-
to, o mds precisamente con los manguitos 4a, 4b de
conexién montados en los extremos de los véstagos.
Seglin una caracteristica interesante de la invencion,
estas trayectorias 81a, 81b de apoyo definen zonas de
apoyo que estdn situadas a alturas axiales diferentes.
Para llevar estas zonas axialmente justo encima de los
vastagos de accionamiento, basta con hacer girar el
anillo 8 alrededor del eje Z. En el modo de realiza-
cioén representado en las figuras, las trayectorias defi-
nen zonas de apoyo en forma de rampas inclinadas y
de huellas horizontales. Esto puede verse en la figura
5. Debido a esto, haciendo girar el anillo 8§, la distan-
cia que separa las trayectorias de apoyo de los man-
guitos de conexidn varia. Esto es visible comparando
las diferentes figuras 4a y 4e. En la posicién de repo-
so inmovilizada representada en la figura 4a, las dos
trayectorias 81a y 81b definen dos plataformas planas
horizontales que estdn situadas al mismo nivel axial.
Las trayectorias estdn practicamente en contacto con
los manguitos 4a, 4b. En la figura 4b, el anillo 8 se
ha girado ligeramente alrededor de 25° manipulando
el botén 89. El reborde 83 ya no estd situado encima
del extremo de la torreta 22, sino que las trayectorias
8lay 81b de apoyo permanecen al mismo nivel axial
que en la figura 4a. Al continuar girando, tal como se
representa en la figura 4c, la trayectoria 81b de apoyo
se aleja del manguito 4b mientras que la trayectoria
81a de apoyo permanece al mismo nivel que en las fi-
guras 4a y 4b. Para pasar al nivel axial representado
en la figura 4c, la trayectoria 81b de apoyo forma una
contrahuella 86 vertical que puede verse en la figu-
ra 5. Por consiguiente, al menos una semitrayectoria
de apoyo es una combinacion de rampa inclinada, de
huella horizontal y de contrahuella vertical. Al conti-
nuar girando tal como se representa en la figura 4d, las
dos trayectorias de apoyo estan situadas de nuevo a la
misma altura axial, pero separadas del manguito de
conexién por una distancia superior a la de las figuras
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4ay 4b. Al desplazar de nuevo el botén a fondo tal co-
mo se representa en la figura 4e, aparece una configu-
racién inversa a la de la figura 4c, es decir, la trayecto-
ria 81b de apoyo préxima al manguito 4b de conexién
y la trayectoria 81a de apoyo separada una distancia
maxima de su manguito 4a de conexién. Puede ha-
berse comprendido perfectamente que la rotacion del
anillo alrededor de su eje Z tiene como consecuencia
que lleva zonas de apoyo axialmente desplazadas de
las trayectorias justo por encima de los manguitos 4a
y 4b de conexion, es decir, justo por encima de los
vastagos 32a, 32b de accionamiento.

El pulsador 9 comprende una superficie 91 de apo-
yo que el usuario puede pulsar con ayuda de uno o
varios dedos para desplazar el pulsador axialmente en
vaivén segin un eje Y que, en este caso, coincide con
el eje Z del anillo 8. El pulsador 9 también comprende
una falda 92 periférica sensiblemente cilindrica que
estd dotada interiormente de ranuras 93 axiales que se
sujetan en nervaduras correspondientes formadas por
la torreta 22. Asi, el pulsador 9 se bloquea en rotacién
sobre la carcasa 2 y, por consiguiente, con respecto
a los vastagos 32a, 32b de accionamiento. La falda
92 del pulsador forma una ventana 98 alargada que
se extiende, en este caso, sobre casi 150°. Esta venta-
na puede verse claramente en las figuras 2a y 2b. El
elemento 89 de accionamiento que es solidario con el
anillo se extiende a través de esta ventana 98 y puede
desplazarse respecto a esta ventana con objeto de ha-
cer girar el anillo 8 en el interior del pulsador 9 que
estd bloqueado en rotacién. La corona 84 del anillo 8
estd sujeta en el interior de la falda 93 del pulsador
sin bloquearla en rotacién. El elemento 89 de accio-
namiento estd conectado a esta corona 84.

Asi, accionando el elemento 89 del anillo 8, es po-
sible hacer variar las distancias axiales que separan las
zonas de apoyo de las trayectorias situadas justo por
encima de los manguitos de conexién. En referencia
de nuevo a la figura 4a, se comprende facilmente que
el pulsador 9 se bloquee en desplazamiento axial de-
bido a que el reborde 83 del anillo se apoya sobre la
torreta 22. Por tanto, es imposible hundir el pulsador
9. Las zonas de apoyo de las trayectorias situadas jus-
to por encima de los manguitos, por tanto, no pueden
apoyarse en sus manguitos respectivos y desplazar los
vastagos de accionamiento. El elemento 89 de accio-
namiento estd entonces en la posicién de la figura 3.
Al desplazarlo 25° se llega a la posicién b represen-
tada en la figura 4b. Las zonas de apoyo de las tra-
yectorias se apoyan a las mismas alturas axiales. En
cambio, el reborde 83 ya no bloquea el accionamien-
to del pulsador. En esta posicién, es posible desplazar
el pulsador 9 que va a arrastrar el anillo 8 de manera
que las zonas de apoyo de las trayectorias situadas por
encima de los manguitos van a entrar en contacto con
estos manguitos y asi hundir los vastagos 32a, 32b
de accionamiento. Dado que las zonas de apoyo estin
préoximas directamente a los manguitos en posicién
de reposo del pulsador, los vastagos de accionamiento
van a accionarse en la totalidad de su recorrido. Cada
bomba va a distribuir entonces una dosis completa, es
decir, el 100%. Al continuar desplazando el elemen-
to 89 de accionamiento, aproximadamente el 30%, se
llega a la posicién c de la figura 3 que corresponde a
la figura 4c. La zona de apoyo de la trayectoria 81b
se ha desplazado axialmente hacia arriba de manera
que se separa del manguito 4b una distancia maxima.
La zona de apoyo de la trayectoria 81a permanece a
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la misma altura axial que en las posiciones a y b. Al
accionar el pulsador 9, la trayectoria 81a va a entrar
en contacto al instante con el manguito 4a y hundir
el vastago 32a. En cambio, la trayectoria 81b no va
a entrar en contacto con el manguito 4b, o solamen-
te al final del recorrido. Por consiguiente, la bomba
3a va a distribuir una dosis completa, mientras que la
bomba 3b no va a distribuir nada en absoluto. Al ni-
vel de la boquilla 6 de distribucidon, el usuario va a
recuperar una cantidad de producto fluido correspon-
diente al 100% de la dosis de la bomba 3a 'y el 0% de
la bomba 3b. Al continuar desplazando el elemento
89 de accionamiento aproximadamente 45°, se llega
a la posicién d de la figura 3 que corresponde a la fi-
gura 4d. Las zonas de apoyo de las trayectorias 81a,
81b estdn dispuestas de nuevo a la misma altura axial,
aunque separadas de sus manguitos una distancia que
estd situada a medio camino entre las posiciones de
la figura 4c. Pulsando el pulsador 9, las trayectorias
de apoyo van a comenzar en primer lugar a acercarse
a sus manguitos correspondientes. Al continuar pul-
sando el pulsador 9, las trayectorias de apoyo van a
hacer tope entonces con sus manguitos respectivos y
desplazar los vastagos de accionamiento un recorrido
incompleto. Como resultado, las bombas 3a y 3b van
a distribuir dosis incompletas, correspondientes, por
ejemplo, a la mitad de una dosis. Al nivel de la boqui-
1la de distribucién, el usuario recupera una cantidad
de producto fluido correspondiente al 50% de una do-
sis completa de la bomba 3a y el 50% de una dosis
completa de la bomba 3b. Al desplazar de nuevo el
elemento de accionamiento, se llega a la posicién e
de la figura 3 correspondiente a la figura 4e. En esta
posicion, la trayectoria 81b estd proxima directamen-
te al manguito 4b, mientras que la trayectoria 81a esta
separada una distancia maxima del manguito 4d. Se
estd en una posicion inversa a la de la figura 4c. Al
accionar el pulsador 9, la bomba 3a no va a distribuir
nada en absoluto, mientras que la bomba 3b va a dis-
tribuir una dosis completa. El usuario recupera asi una
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cantidad de producto fluido correspondiente al 100%
de la dosis completa de la bomba 3b y el 0% de la
dosis completa de la bomba 3a.

El anillo 8 cumple una funcién de transmisién de
fuerza entre el pulsador 9 y los vastagos de acciona-
miento. Esta pieza de transmision de fuerza se utiliza
para entrar en contacto con los vastagos de acciona-
miento 0, mas precisamente, con los manguitos de co-
nexion montados en estos vastagos. Las trayectorias
8la y 81b de apoyo estin orientadas preferiblemente
con pendientes globalmente opuestas o inversas para
poder hacer variar las dosis de las bombas de manera
inversa, es decir, emitiendo una bomba del 0 al 100%
de su dosis completa, mientras que la otra bomba emi-
te del 100% al 0% de su dosis completa. Esto es po-
sible gracias al anillo 8 rotativo que comprende dos
trayectorias de apoyo dispuestas en arco de circulo en
una pista 81 comun, extendiéndose cada trayectoria
sensiblemente sobre la mitad de la pista. El eje de ro-
tacion de las trayectorias es el eje Z que, en este caso,
coincide con el eje Y del pulsador.

Aunque los dibujos representan un distribuidor
que incorpora medios de variacién de recorrido en
forma de un anillo rotativo, también es posible reali-
zar medios de variacién de recorrido que se desplazan
de manera traslacional perpendicularmente a los ejes
X de los vastagos de accionamiento. En efecto, pue-
de imaginarse un cursor que define dos trayectorias
de apoyo dispuestas una al lado de la otra y que pue-
den desplazarse perpendicularmente a los ejes X para
llevar zonas de apoyo axialmente desplazadas de las
trayectorias justo por encima de los véstagos de accio-
namiento de las bombas. En este caso, las trayectorias
de apoyo son rectilineas y ventajosamente estdn dis-
puestas en paralelo. También es posible disponer las
dos trayectorias en una misma linea una detras de la
otra.

Gracias a la presente invencidn, es posible hacer
variar la dosis de producto fluido distribuida actuando
sobre el recorrido de los vastagos de accionamiento.
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REIVINDICACIONES

1. Distribuidor de producto fluido que comprende:

- al menos un depdsito (1a, 1b) de producto fluido
dotado de una abertura (11a, 11b),

- al menos un elemento (3a, 3b) de distribucién de
producto fluido, tal como una bomba o una valvula,
que comprende un cuerpo (31a, 31b) montado fija-
mente en la abertura del depdsito y un véstago (32a,
32b) de accionamiento que puede desplazarse axial-
mente en vaivén seglin un eje X por un recorrido,

- un pulsador (9) que puede desplazarse axialmen-
te en vaivén segin un eje Y para arrastrar dicho al me-
nos un vastago (32a, 32b) de accionamiento en des-
plazamiento axial,

- medios (8) de variacidén de recorrido de vésta-
go de accionamiento dispuestos entre el pulsador (9)
y dicho al menos un vastago (32a, 32b) de acciona-
miento para hacer variar el recorrido del védstago,

caracterizado porque los medios (8) de variacién
comprenden al menos una trayectoria (81a, 81b) de
apoyo moévil adaptada para apoyarse en dicho al me-
nos un vastago (32a, 32b) de accionamiento, definien-
do la trayectoria zonas de apoyo desplazadas axial-
mente que pueden colocarse, por desplazamiento de
la trayectoria, axialmente por encima de dicho al me-
nos un vastago de accionamiento.

2. Dispositivo segin la reivindicacién 1, en el que
los medios de variacién de recorrido comprenden un
anillo (8) rotativo alrededor de un eje Z paralelo o
coincidente con el eje Y, girando el anillo (8) con res-
pecto a dicho al menos un vastago (32a, 32b) de ac-
cionamiento.

3. Dispositivo segun la reivindicacién 2, en el que
el anillo (8) rotativo se aloja en el pulsador (9) que
esta fijo en rotacién con respecto a dicho al menos un
vastago (32a, 32b) de accionamiento.

4. Dispositivo segtin la reivindicacién 2 6 3, en el
que dicha al menos una trayectoria (81a, 81 b) se ex-
tiende en arco de circulo centrado en el eje Z.
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5. Dispositivo segun la reivindicacion 1, en el que
dicha al menos una trayectoria es rectilinea.

6. Dispositivo seglin una cualquiera de las reivin-
dicaciones anteriores, en el que la trayectoria (81a,
81b) es inclinada con objeto de formar una rampa.

7. Dispositivo segiin una cualquiera de las reivin-
dicaciones anteriores, en el que la trayectoria (81a,
81b) es escalonada con objeto de formar una contra-
huella desplazada axialmente.

8. Dispositivo segtin la reivindicacién 2, en el que
el anillo (8) comprende un elemento (89) de acciona-
miento accesible a través de una ventana (98) formada
por el pulsador (9).

9. Dispositivo segtn la reivindicacién 2, en el que
el anillo (8) comprende medios (83) de inmoviliza-
cién adaptados para bloquear el pulsador (9) en repo-
SO.

10. Dispositivo segtin una cualquiera de las reivin-
dicaciones anteriores, que comprende dos depdsitos
(1a, 1b), dos elementos (3a, 3b) de distribucién, un
pulsador (9) y dos trayectorias (81a, 81b) de apoyo
respectivamente para los dos vastagos (32a, 32b) de
accionamiento.

11. Dispositivo segtin la reivindicacién 10, en el
que las zonas de apoyo axialmente desplazadas de las
trayectorias (81a, 81b) se extienden con pendientes
axiales globales opuestas, de modo que los recorridos
de los dos vastagos (32a, 32b) varian de manera in-
versa durante el accionamiento del pulsador (9).

12. Dispositivo segtin la reivindicacién 10u 11, en
el que las trayectorias (81a, 81b) de apoyo estan for-
madas por un anillo (8) rotativo alrededor de un eje
Z que se extiende a medio camino entre los dos ejes
X de los véstagos (32a, 32b) de accionamiento, exten-
diéndose las trayectorias en arcos de circulo centrados
enel eje Z.

13. Dispositivo segtin la reivindicacion 10u 11, en
el que las trayectorias de apoyo estan formadas por un
cursor de traslacién que puede desplazarse perpendi-
cularmente a los ejes X.
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