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DESCRIPCION
Aparato electrodoméstico
El presente invento se refiere a un aparato electrodoméstico.

Mas especificamente, el presente invento se refiere a un aparato electrodoméstico correspondiente, de preferencia,
a una secadora o una maquina lavadora doméstica, a la que la siguiente descripcion se refiere meramente a modo
de ejemplo.

Como es sabido, las maquinas lavadoras comercializadas en la actualidad comprenden un alojamiento en el que
esta montado un conjunto de lavado de ropa que, tipicamente, comprende una cuba de lavado, un tambor para ropa
montado dentro de la cuba de lavado para girar libremente en torno un eje geométrico de rotacién respectivo, una
polea montada en el eje de accionamiento del tambor para ropa y un accionamiento que, a su vez, comprende un
motor eléctrico conectado con la polea mediante una correa de transmision para hacer girar el tambor para ropa en
torno a su eje geométrico de rotacion.

Las maquinas lavadoras del tipo mencionado comprenden, también, un moédulo electronico de control definido, tipi-
camente, por un inversor que hace variar la velocidad del motor eléctrico sobre la base de varias sefiales de control
generadas por una unidad de control central en funcion del ciclo de trabajo establecido por el usuario.

Mas especificamente, el moédulo electrénico de control, es decir, el inversor, se monta, corrientemente, en el interior
del alojamiento de la maquina lavadora, a una distancia dada del motor eléctrico, y se le conecta con el motor eléc-
trico mediante cables eléctricos en el espacio interior del alojamiento.

Como es sabido, un objetivo principal de la industria de las maquinas lavadoras consiste en desarrollar soluciones
técnicas que hagan posible la reduccién del tiempo de montaje y, por tanto, del coste de fabricaciéon de las maqui-
nas.

Desafortunadamente, en la actualidad, la fase de montaje de los componentes eléctricos/electrénicos y, en particu-
lar, del accionamiento de maquinas lavadoras del tipo antes mencionado es una tarea que ocupa tiempo particular-
mente y, por ello, no se cumplen los requisitos antes mencionados. De hecho, el montaje de los componentes cita-
dos supone la ejecucion de varias operaciones separadas que comprenden fijar el motor eléctrico a la cara inferior
de la cuba de lavado; fijar el modulo electrénico de control a una pared lateral interior del alojamiento; conectar eléc-
tricamente el motor eléctrico con el inversor por medio de varios cables y, finalmente, disponer el cableado eléctrico
de manera compacta dentro del alojamiento.

El documento US 6.442.979 describe un método y un dispositivo para accionar el motor de una maquina lavadora de
ropa a una velocidad predeterminada. El motor de la maquina lavadora, que puede ser un motor de induccién de
corriente alterna (CA), es activado por un inversor de corriente continua (CC) en CA que incluye una linea general de
transmision de CC. Se mide la intensidad en la linea general de transmision de CC y se ajusta la frecuencia de sali-
da del inversor en respuesta a la medicién de la intensidad en la linea general de transmisién de CC. En realizacio-
nes ilustrativas, la medicién de la intensidad en la linea general de transmision de CC incluye medir la caida de ten-
sion en una resistencia acoplada a la linea general de transmision de CC. El ajuste de la frecuencia se puede calcu-
lar multiplicando la intensidad en la linea general de transmision de CC por un factor de compensacién con objeto de
calcular un valor de ajuste de la frecuencia. Alternativamente, pueden almacenarse los valores de ajuste de la fre-
cuencia en una tabla de consulta y se utiliza la intensidad medida en la linea general de transmisién de CC para in-
dexar la tabla de consulta.

Un objeto del presente invento es proporcionar un aparato electrodoméstico que comprende un accionamiento inte-
grado, compacto, disefiado para reducir el tiempo de montaje del aparato.

De acuerdo con el presente invento, se proporciona un aparato electrodoméstico como se reivindica en la reivindica-
cion 1y, de preferencia, en una cualquiera de las siguientes reivindicaciones que dependen, directa o indirectamen-
te, de la reivindicacion 1.

Se describira, a modo de ejemplo, una realizacion no limitativa del presente invento con referencia a los dibujos ad-
juntos, en los que:

la figura 1 muestra una vista esquematica, en perspectiva, con parte retiradas por motivos de claridad, de un aparato
electrodoméstico de acuerdo con las ensefianzas del presente invento;

la figura 2 ilustra una vista lateral, en perspectiva, de un accionamiento que forma parte del aparato de la figura 1;

la figura 3 muestra una vista en perspectiva, con partes retiradas por motivos de claridad, de un detalle del acciona-
miento del aparato de la figura 1;
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la figura 4 muestra una vista lateral, en perspectiva, de la conexion de un médulo electrénico de control a una parte
de alojamiento del accionamiento de la figura 2;

la figura 5 representa una vista lateral, en perspectiva, del modulo electrénico de la figura 4;

la figura 6 muestra, a mayor escala, una seccion transversal tomada por VI-VI del circuito electronico del médulo
electrénico de la figura 5.

En la figura 1, el numero 1 indica, en conjunto, un aparato electrodoméstico correspondiente, de preferencia aunque
no necesariamente, a una maquina lavadora. Sin embargo, se comprende que la siguiente descripcion es, también,
igualmente aplicable a una secadora de ropa doméstica.

La maquina lavadora 1 comprende un alojamiento exterior 2, en el que esta montado un conjunto 3 de lavado de
ropa que, a su vez, comprende una cuba 4 de lavado, un tambor 5 para la ropa, que contiene la ropa y que esta
montado dentro de la cuba 4 de lavado para girar libremente en torno a un eje geométrico de rotacion A predetermi-
nado, una polea 6 montada en el eje de accionamiento del tambor 5, un accionamiento 7 que tiene un eje de accio-
namiento 8 conectado a la polea 6 mediante una correa de transmisién 9 para hacer girar el tambor 5 alrededor del
eje geométrico de rotaciéon A, y una unidad de control principal 10 para generar sefiales de control Sy destinadas a
controlar la velocidad de rotacién del tambor 5 en funcién de un ciclo de lavado predeterminado memorizado en la
unidad de control principal 10 y seleccionado por el usuario.

Mas especificamente, con referencia a las figuras 1y 2, el accionamiento 7 comprende en esencia un motor eléctri-
co 11 y un médulo electrénico de control 12 que, a diferencia de los modulos electrénicos de control de aparatos
conocidos, esta integrado con el motor eléctrico 11 para formar con él un Unico cuerpo compacto que integra el mo-
tor eléctrico 11 y el mddulo electronico de control 12.

Mas especificamente, en el ejemplo representado, el mdédulo electrénico de control 12 esta integrado con el aloja-
miento 13 del motor eléctrico 11 para formar con él un Unico alojamiento exterior compacto, es decir, un cuerpo que
integra el motor eléctrico 11 y el mddulo electronico de control 12.

En el ejemplo representado, el modulo electronico de control 12 esta montado de manera estable pero de forma que
pueda ser desmontado facilmente, en el alojamiento 13 del motor eléctrico 11 y forma un Unico alojamiento exterior
compacto con el alojamiento 13.

Con referencia al ejemplo de la figura 2, el moédulo electrénico de control 12 comprende, sustancialmente, un reci-
piente exterior protector o estuche 14 fijado de forma estable, pero de manera que pueda ser desmontado facilmen-
te, al alojamiento 13 para constituir ventajosamente con el alojamiento 13 el alojamiento exterior del accionamiento
7; y un circuito electronico 15 (figura 6) alojado, al menos parcialmente, dentro del estuche 14 y conectado eléctri-
camente con la unidad de control principal 10, para recibir sefiales Sy de control de la velocidad, y con el motor eléc-
trico 11 para mandar una variacién de la velocidad de rotacion del motor eléctrico en funcién de las sefiales Sy de
control de la velocidad.

Mas especificamente, el estuche 14 esta fijado al alojamiento 13 inmediatamente adyacente a una de las dos partes
extremas 13a del alojamiento 13 del motor eléctrico 11. En el ejemplo representado, el alojamiento 13 del motor
eléctrico 11 comprende al menos un medio cuerpo o cubierta lateral 13a que define una de las partes extremas del
alojamiento 13, y el estuche 14 esta disefiado para montarse de manera estable, pero de forma que pueda desmon-
tarse facilmente, en una pared exterior de la cubierta lateral 13a.

Mas especificamente, el alojamiento 13 esta dividido sustancialmente en tres partes diferentes: una parte central
13b que, de preferencia, aunque no necesariamente, es exteriormente cilindrica; y dos partes extremas axiales, de-
finidas cada una por una cubierta 13a. En el ejemplo mostrado, la parte central 13b esta hecha, de preferencia aun-
que no necesariamente, de metal y aloja un estator (no mostrado) conectado eléctricamente al circuito electrénico 15
como se describe en lo que sigue, y un rotor (no mostrado) montado para girar libremente dentro del estator, y cuyo
eje define el eje de accionamiento 8. Mas especificamente, de acuerdo con una realizacion, la parte central 13b po-
dria ser la superficie metalica exterior del estator del motor eléctrico 11.

Por otro lado, las dos cubiertas 13a estan hechas, convenientemente, de plastico y se montan de forma estable,
pero de manera que puedan ser desmontadas facilmente, en extremos opuestos de la parte central 13b.

El estuche 14, de preferencia aunque no necesariamente, esta hecho de plastico, tiene sustancialmente forma de
caja y esté disefiado para alojar el circuito electrénico 15.

Mas especificamente, en el ejemplo representado, el estuche 14 comprende, sustancialmente, un miembro de caja

16 abierto por ambos extremos axiales y que esta cerrado en uno de los extremos abiertos mediante un disipador de
calor 17. En el ejemplo mostrado, el disipador de calor 17 comprende una placa de base 18 de material conductor
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del calor, por ejemplo aluminio, que cierra el extremo abierto del miembro de caja 16; y varias placas de dispersion
19 que sobresalen de la cara exterior de la placa de base 18.

El lado opuesto a las placas de dispersiéon 19, la placa de base 18 tiene una superficie lisa para, de preferencia aun-
que no necesariamente, soportar el circuito electrénico 15.

Con referencia a las figuras 3 y 4, el estuche 14 esta disefiado para montarse en una de las dos cubiertas 13a por
medio de un mecanismo 20 de fijacion por salto elastico que, sustancialmente, comprende varias lengietas de co-
nexion 21 sustancialmente en forma de ganchos, que sobresalen de la parte exterior del estuche 14 en direccion
sustancialmente perpendicular a la placa de base 18 para bloquear el estuche 14 a la cubierta 13a del alojamiento
13.

Con referencia a las figuras 2 y 4, la cubierta 13a comprende varias aletas de conexidn 22 que sobresalen de la par-
te exterior de la cubierta 13a en direccion sustancialmente paralela al eje geométrico longitudinal A del alojamiento
13; mientras que las lenglietas de conexién 21 sobresalen del miembro de caja 16 y estan separadas con el fin de
quedar alineadas y montadas dentro de respectivos asientos formados en la aleta de conexion 22 cuando el estuche
14 se bloquea sobre la cubierta 13a.

En el ejemplo mostrado, el médulo electrénico de control 12 se bloquea sobre la cubierta 13a cuando los extremos
axiales de las lengletas 21 estan completamente introducidos en los asientos de los extremos libres de la aleta de
conexion 22 y saltan elasticamente en direccion radial hacia fuera para impedir la retirada de las lenglietas 21 de los
asientos de la aleta de conexion 22.

Con referencia a las figuras 2 y 3, el accionamiento 7 comprende, también, un sistema de conexién eléctrica por
salto elastico que comprende dos conectadores eléctricos 24, 25 fijados rigidamente al estuche 14 y al motor eléctri-
co 11, respectivamente, y alineados mutuamente, paralelos al eje geométrico longitudinal A, de modo que la co-
nexién mecanica del estuche 14 y el motor eléctrico 11 permita conectar simultaneamente los conectadores eléctri-
cos 24 y 25.

En el ejemplo de las figuras 2 y 3, el conectador eléctrico 25 tiene un alojamiento hecho, de preferencia aunque no
necesariamente, de plastico y que esta fijado rigidamente al motor eléctrico 11 y disefiado para alojar una unioén
eléctrica 26 conectada mediante un conductor interno (no representado) con el estator del motor eléctrico 11.

Por otra parte, el conectador eléctrico 24 comprende una parte 27 de soporte alargada hecha, también de preferen-
cia pero no necesariamente, de plastico, y que sobresale del borde lateral del miembro de caja 16 en direccion sus-
tancialmente perpendicular a la placa de base 18, con el fin de montarse con su extremo libre orientado hacia el co-
nectador eléctrico 25; y una unién eléctrica 28 conectada eléctricamente con el circuito electrénico 15 y situada en el
extremo de la parte 27 de soporte alargada, con el fin de aplicarse con la unién 26 del conectador eléctrico 25 cuan-
do se conecta el estuche 14 mecanicamente al alojamiento 13.

El circuito electronico 15 esta definido por un inversor y comprende un circuito 15a de interconexién para recibir,
filtrar y acondicionar sefiales de velocidad Sy procedentes de la unidad de control principal 10; un circuito de control
15b conectado al circuito 15a de interconexion para recibir sefiales de velocidad Sy y generar sefiales de control en
consecuencia; y un circuito de potencia 15c que recibe las sefiales de control y regula, en consecuencia, la alimen-
tacion de intensidad/tension al motor eléctrico 11 para regular la velocidad de éste.

Mas especificamente, en el ejemplo de la figura 5, el circuito de interconexion 15a, el circuito de control 15b y el cir-
cuito de potencia 15c estan definidos respectivamente, de manera conveniente, por tres placas electronicas 30a,
30b, 30c que estan superpuestas, enfrentadas, en el interior del estuche 14, para formar una estructura sustancial-
mente a modo de emparedado.

Con referencia a la figura 5, las placas electrénicas 30a, 30b, 30c estan dimensionadas para ajustar dentro del estu-
che 14 y cada una de ellas tiene una pista o via eléctrica que conecta los diversos componentes eléctricos que for-
man parte del circuito electronico de la placa electrénica, y que tiene varias areas de contacto o partes 31 de super-
ficie de contacto hechas de un material conductor y que definen los terminales de entrada/salida de los circuitos
electronicos de cada placa electrénica 30a, 30b, 30c.

El circuito electrénico 15 comprende, también, varios dispositivos de conexién 32 que funcionan elasticamente, in-
terpuestos entre las placas electronicas 30a, 30b, 30c y alineados con partes 31 de superficie de contacto para co-
nectarlas eléctricamente.

Mas especificamente, en el ejemplo de la figura 6, cada dispositivo de conexién 32 comprende sustancialmente una
parte tubular 32a hecha de plastico y que se extiende en esencia perpendicularmente a las placas electrénicas 30a,
30b, 30c de modo que sus extremos libres miran hacia dos partes 31 de superficie respectivas de dos placas elec-
tronicas 30a, 30b, 30c separadas; y un contacto 32b alojado dentro de la parte tubular 32a, con sus extremos libres
en contacto con partes 31 de superficie.
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Mas especificamente, en el ejemplo de la figura 5, el contacto 32b comprende un resorte hecho de material conduc-
tor, montado para deslizar libremente dentro de la parte tubular 32a, y cuyos extremos libres descansan contra las
partes 31 de superficie de contacto de las dos placas electrénicas 30a, 30b, 30c, para conectarlas eléctricamente.

En el ejemplo de la figura 5, la parte tubular 32a de un dispositivo de conexion 32 que conecta las dos placas elec-
tronicas exteriores 30a, 30c de la estructura emparedada, se extiende a través de un orificio pasante 33 formado en
la placa electronica 30b interpuesta entre las placas electrénicas 30a y 30c con el fin de conectar eléctricamente las
placas electrénicas 30a y 30c.

En la estructura emparedada del ejemplo de la figura 5, la placa electrénica 30c del circuito de potencia 15c descan-
sa sobre la placa de base 18; la placa electrénica 30b del circuito de control 15b esta posicionada frente a la placa
electronica 30c y paralela a ella, en el lado opuesto a la placa de base 18; y la placa electrénica 30c del circuito de
interconexién 15a esta posicionada frente a la placa electrénica 30b del circuito de control 15b y paralela a ella, en el
lado opuesto a la placa electrénica 30c.

Con referencia a la figura 5, la placa de control 30a del circuito de interconexion 15a esta disefiada, ventajosamente,
para impedir la separacion de su superficie de sus componentes electrénicos de mayor tamafio cuando el circuito
electrénico 15 se vea sometido a vibraciones durante el servicio del aparato 1.

Con este fin, la placa electrénica 30a del circuito de interconexién 15a comprende una pared periférica de retencion
34, que sobresale de la superficie de conexidon de los componentes electrénicos y se extiende a lo largo de ella, para
rodear a los componentes electrénicos.

El circuito electréonico 15 puede comprender, también, varios perceptores de medicion alojados dentro del estuche
14 y montados de manera estable en las placas electrénicas 30a, 30b, 30c para determinar diversos parametros de
control de los ciclos de lavado.

Mas especificamente, el circuito electronico 15 puede comprender, por ejemplo, un perceptor 40 para determinar la
aceleracion del accionamiento 7 y definido, por ejemplo, por un acelerémetro conectado de forma estable a una de
las placas electrénicas 30a, 30b, 30c; t/o un perceptor 41 para determinar la velocidad del motor eléctrico 11 y mon-
tado, por ejemplo, en una de las placas electrénicas 30a, 30b, 30c, mirando hacia una parte del eje 8 del rotor del
motor eléctrico 11 para determinar la velocidad del eje. En cuyo caso, el eje 8 del rotor puede dimensionarse para
que sobresalga de la cubierta 13a del alojamiento 13 a través de un orificio formado a través de la cubierta 13ay a
través de un orificio central, con el fin de penetrar parcialmente dentro del estuche 14 en posicion enfrentada al per-
ceptor de velocidad 41 (figura 5).

El accionamiento descrio ofrece numerosas ventajas.

En primer lugar, la integracion del modulo electrénico de control directamente con el alojamiento del motor eléctrico,
reduce mucho el tiempo que se tarda en montar el accionamiento en el interior del aparato y, por tanto, el coste del
montaje del aparato. De hecho, el accionamiento puede montarse dentro del aparato mediante una operacion que
comprende fijar el accionamiento al conjunto de lavado, sin necesidad de fijar el modulo electrénico de control ni
cablear eléctricamente el motor eléctrico con el médulo electronico de control.

En segundo lugar, el sistema de conexién mecanica por salto elastico y el sistema de conexion eléctrica por salto
elastico permiten la integracién sencilla y rapida del modulo electrénico de control con el alojamiento del motor eléc-
trico.

En tercer lugar, la disposicion de estructura emparedada de las placas electrénicas 30a, 30b, 30c es extremadamen-
te compacta y permite obtener un estuche estrecho, de anchura sustancialmente igual a la del alojamiento del motor
eléctrico.

En cuarto lugar, al ser internamente elasticos, los dispositivos de contacto de las placas electronicas garantizan la
conexion eléctrica con las partes de superficie, es decir, las entradas/salidas de las placas electrénicas aiin cuando
el accionamiento sea sometido a una vibracion relativamente fuerte.

Finalmente, el alojar los perceptores directamente dentro del estuche del médulo electrénico de control reduce aun
mas el tiempo de montaje y protege a los perceptores contra choques accidentales. De hecho, a diferencia de las
maquinas de lavar conocidas, en las que el acelerometro o perceptor de velocidad estéa situado en el motor eléctrico,
sin proteccién externa, el integrar los perceptores en el estuche del médulo electrénico de control reduce mucho el
riesgo de dafos a los perceptores provocados por choques accidentales.

Evidentemente, en el aparato electrodoméstico que se ha descrito e ilustrado en este documento pueden introducir-
se cambios sin, no obstante, salirse del alcance del presente invento como queda definido en las reivindicaciones
adjuntas.
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REIVINDICACIONES

1. Un aparato electrodomeéstico (1) que comprende un alojamiento (2); un tambor (5) para ropa montado dentro del
alojamiento (2) para girar libremente en torno a un eje geométrico de rotacién (A) predeterminado; un accionamiento
(7) para hacer girar el tambor (5) en torno a dicho eje geométrico de rotacion (A) y que comprende un motor eléctrico
(11) con un alojamiento (13); y un médulo electrénico de control (12) que esta conectado eléctricamente a dicho mo-
tor eléctrico (11) para regular la velocidad del motor eléctrico (11) e integrado con el motor eléctrico (11), en el que
dicho médulo electrénico de control (12) comprende un circuito electrénico (15) que regula la velocidad de dicho mo-
tor eléctrico (11) para regular la velocidad de rotacion del tambor (5); y un estuche (14) que aloja dicho circuito elec-
trénico (15); estando montado dicho estuche (14) de manera estable, pero de forma que pueda ser desmontado fa-
cilmente, en dicho alojamiento (13), caracterizado porque comprende primeros (24) y segundos (25) medios de co-
nexion eléctrica fijados rigidamente a dicho estuche (14) y al mencionado alojamiento (13), respectivamente, y ali-
neados mutuamente, estando dichos primeros (24) y dichos segundos (25) medios de conexion eléctrica conectados
con dicho circuito electronico (15) y dicho motor eléctrico (11), respectivamente, en el que dichos primeros (24) y
dichos segundos (25) medios de conexion comprenden medios de conexidn eléctrica por salto elastico.

2. Un aparato electrodoméstico como se reivindica en la reivindicacion 1, en el que dicho alojamiento (13) del motor
eléctrico (11) comprende al menos una cubierta lateral (13a); estando dicho estuche (14) fijado de manera estable
pero de forma que pueda desmontarse facilmente, a dicha cubierta lateral (13a) del mencionado alojamiento (13) de
dicho motor eléctrico (11).

3. Un aparato electrodomeéstico como se reivindica en la reivindicacion 1, en el que dichos primeros (24) medios de
conexion eléctrica comprenden un primer conectador eléctrico (24) disefiado para sobresalir de una pared lateral de
dicho estuche (14) y para extenderse en una primera direccién paralela al eje geométrico longitudinal del citado alo-
jamiento (13); y dichos segundos (25) medios de conexién eléctrica comprenden un segundo conectador eléctrico
(25) fijado de manera estable al citado alojamiento (13) y que se extiende en una segunda direccién sustancialmente
paralela a dicha primera direccion, con el fin de aplicarse con dicho primer conectador (24) cuando el estuche (14)
se conecta mecanicamente con una cubierta lateral (13a) del mencionado alojamiento (13).

4. Un aparato electrodoméstico como se reivindica en la reivindicaciéon 3, en el que dicho estuche (14) y dicha cu-
bierta lateral (13a) estan conectados entre si mediante un mecanismo (20) de conexion por salto elastico.

5. Un aparato electrodoméstico como se reivindica en la reivindicacion 4, en el que dicho mecanismo (20) de co-
nexion por salto elastico comprende varias lenglietas (21) en forma de ganchos que sobresalen de una pared de
dicho estuche (14) y que se extienden en direccion sustancialmente paralela al eje geométrico longitudinal del citado
alojamiento (13) para ajustar dentro de asientos respectivos formados en la citada cubierta lateral (13a).

6. Un aparato electrodoméstico como se reivindica en una cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el que
dicho estuche (14) comprende una placa de base (18) para soportar dicho circuito electrénico (15).

7. Un aparato electrodoméstico como se reivindica en la reivindicacion 6, en el que dicho circuito electrénico (15)
comprende un inversor.

8. Un aparato electrodoméstico como se reivindica en la reivindicacién 6 o en la reivindicacion 7, en el que dicho
circuito electrénico (15) comprende un circuito de interconexién (15a) para recibir, filtrar y acondicionar sefiales de
velocidad (Sv) procedentes de una unidad de control principal (10); un circuito de control (15b) conectado al circuito
de interconexioén (15a) para recibir las sefales de velocidad (Sv) y generar sefiales de control en consecuencia; y un
circuito de potencia (15c) que recibe las sefales de control y regula, en consecuencia, la alimentacion de intensi-
dad/tension al motor eléctrico (11) para regular la velocidad del motor eléctrico (11).

9. Un aparato electrodoméstico como se reivindica en la reivindicacion 8, en el que el circuito de interconexion (15a),
el circuito de control (15b) y el circuito de potencia (15c) comprenden tres placas electrénicas respectivas (30a),
(30b), (30c), que estan superpuestas, enfrentadas entre si dentro del estuche (14) para formar una estructura sus-
tancialmente a modo de emparedado.

10. Un aparato electrodoméstico como se reivindica en la reivindicacion 9, en el que al menos dos de dichas placas
electrénicas (30a), (30b), (30c) tienen varias areas de contacto o partes de superficie de contacto (31) hechas de
material conducto y que definen los terminales de entrada/salida de los circuitos electrénicos de cada placa electro-
nica (30a), (30b), (30c); comprendiendo dichas placas electrénicas (30a), (30b), (30c) dispositivos (32) de conexion
eléctrica que funcionan elasticamente, los cuales estan interpuestos entre las placas electronicas (30a), (30b), (30c)
y estan alineados con las partes (31) de superficie de contacto para conectarlas eléctricamente.

11. Un aparato electrodoméstico como se reivindica en la reivindicaciéon 10, en el que cada uno de dichos dispositi-

vos de conexion (32) comprende una parte tubular (32a) con sus extremos libres enfrentados a dos partes (31) de
superficie de contacto respectivas de dos placas electronicas (30a), (30b), (30c) separadas; y un resorte hecho de

6
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material conductor y montado dentro de la parte tubular (32a), estando los extremos libres del resorte en contacto
con las dos partes (31) de superficie de contacto.

12. Un aparato electrodoméstico como se reivindica en una cualquiera de las reivindicaciones 9 a 11, en el que al
menos una de las placas electrénicas (30a), (30b), (30c) comprende una pared periférica de retencion (34) que so-
bresale de la superficie de conexion de los componentes electronicos para rodear a los componentes electrénicos.

13. Un aparato electrodoméstico como se reivindica en una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 12, en el que di-
cho médulo electrénico de control (12) comprende perceptores de medicion (40), (41) para determinar la aceleracion
de dicho accionamiento (7) y/o la velocidad del citado motor eléctrico (11).
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Fig.1
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