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ES 2359986 T3

DESCRIPCION
Dispositivo para activar de manera remota un accionador manual de un disyuntor

El presente invento comprende un dispositivo para activar un disyuntor de manera remota, con dos posiciones esta-
bles correspondientes a una posicién de encendido y una posicién de apagado, que comprende un mecanismo de
accionamiento con un motor eléctrico, con un primer y un segundo interruptor para encender y apagar el motor eléc-
trico y con un sistema de transmisién asi como un mecanismo de acoplamiento, previsto para el acoplamiento me-
canico del mecanismo de accionamiento con el interruptor y que presenta una palanca, en donde el sistema de
transmisién puede posicionarse en dos posiciones basicas y la palanca en dos posiciones extremas y en donde, con
la ayuda del mecanismo de accionamiento, la palanca puede ser movida de manera remota de una posicion extre-
ma a la otra posicion extrema.

Los disyuntores sirven para desconectar circuitos eléctricos cuando se produce una sobrecorriente. Un disyuntor
interrumpe un circuito eléctrico, en cuanto su intensidad de corriente nominal sobrepasa un determinado factor. Esto
protege la carga o la linea contra dafios o fallos debidos al efecto térmico de la corriente. Por lo general existen dis-
yuntores térmicos, termomagnéticos, magnéticos, hidraulico-magnéticos y disyuntores miniatura.

Por el documento "DE 37 11 138 Al" se conocen interruptores, entre ellos también disyuntores, que estan acoplados
mecanicamente con un dispositivo de activacién remota. Dichos dispositivos permiten activar un interruptor de ma-
nera remota. De este modo, se actlia sobre un mecanismo de conmutacién del disyuntor, particularmente mediante
un accionador manual de activacion manual o mediante una palanca de cambio.

Un dispositivo para activar un interruptor de manera remota permite tanto la desconexién como la conexién remota
de un disyuntor. En este caso, el motor eléctrico del dispositivo consume una energia eléctrica auxiliar.

Un dispositivo de este tipo se presenta por ejemplo en la US 5,838,219. Alli se describe un disyuntor con un accio-
namiento remoto incorporado, en donde los movimientos del accionador manual del disyuntor disefiado como inter-
ruptor de balancin se controlan mediante un interruptor de balancin del accionamiento remoto. El interruptor de ba-
lancin del accionamiento remoto puede activarse con la ayuda de un mecanismo de accionamiento. Para ello se
desplaza un actuador entre dos posiciones. Cuando se activa manualmente el interruptor de balancin del disyuntor o
del accionamiento remoto, el actuador debe reubicarse, para permitir asi una futura activacion remota.

Por consiguiente, el objetivo del presente invento es presentar un dispositivo que permita una activacion remota
fiable y segura de un accionador manual de un disyuntor, incluso cuando el accionador manual se active de manera
temporaria.

Segun el invento, esto se logra gracias a un dispositivo con las caracteristicas de la reivindicacion 1. Ademas, el
dispositivo presenta un dispositivo de accionamiento, que esta disefiado de manera que, cuando se realiza un mo-
vimiento manual de la palanca de una posicién extrema a la otra posicion extrema, uno de los interruptores se acti-
va, de modo que el sistema de transmision se mueve de una posicién de base a la otra posicion de base.

Una ventaja decisiva de este disefio se basa en la sincronizaciéon del movimiento manual y remoto del accionador
manual, es decir, cuando el accionador manual se activa manualmente, el mecanismo de accionamiento prosigue de
manera automatica. Se permite asi una funcion sencilla y fiable del dispositivo, mediante la definicion de dos posi-
ciones basicas del sistema de transmision, dependiendo de la activacion de uno de los dos interruptores. Con ayuda
del mecanismo de accionamiento antes mencionado, el sistema de transmision se mueve de manera automatica de
una de las dos posiciones basicas a la otra, las cuales estan a su vez correlacionadas con las dos posiciones extre-
mas de la palanca o con la posicion de encendido y apagado del accionador manual, independientemente de que el
accionador manual se encienda o se apague manualmente o de manera remota. Debido a que, para el prosegui-
miento automatico se utiliza uno de los dos interruptores, no se necesita ni un interruptor adicional ni un mecanismo
de activacion, lo que permite un disefio compacto y simple.

Incluso tras una activacion eléctrica del disyuntor se produce una sincronizacidon automatica. El disyuntor permanece
absolutamente listo para funcionar aln frente a la falta de tensién de servicio del accionamiento.

Tras la reposicion de la tensidn de servicio se produce una sincronizaciéon automatica del accionamiento con el res-
pectivo estado de conexién del disyuntor.

De manera preferente, el primer interruptor es un contacto normalmente abierto y el segundo interruptor, conectado
en serie, un contacto normalmente cerrado. Como contacto normalmente abierto se identifica un interruptor, que en
su posicion normal no activada esté abierto (contacto NA, normally open). Como contacto normalmente cerrado se
identifica por el contrario, un interruptor, que en su posicién normal esta cerrado (contacto NC, normally closed). El
motor eléctrico permanece estatico cuando ambos interruptores estén activados simultineamente o bien cuando
ambos interruptores no estan activados simultdneamente. De manera preferente, en la primera posicion bésica del
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sistema de transmisién, ninguno de los dos interruptores esta activado, es decir que el circuito de alimentacién del
motor eléctrico esta abierto en el contacto normalmente abierto. Un movimiento del accionador manual cierra el
primer interruptor y el sistema de transmisién se desplaza hasta que se activa el segundo interruptor, es decir hasta
gue se abre. Esto comprende la segunda posicion basica del sistema de transmisién. Independientemente de que se
produzca un movimiento de manera remota o manual del accionador manual, en ambos casos, el sistema de trans-
misién se desplaza de una posicion de base a la otra posicion de base mediante un cierre/una apertura combinada
de los dos interruptores. Este disefio de conmutacion sencilla y la accién conjunta de los elementos constructivos
permiten un servicio fiable del dispositivo.

De manera preferente, la palanca presenta un eje de rotacion, alrededor del cual puede girar durante la conmutacion
de una posicion extrema a la otra posicién extrema, a lo largo de un arco circular. El movimiento de giro de la palan-
ca esta correlacionado con el movimiento de giro del accionador manual y comprende particularmente el movimien-
to de giro del accionador manual. Con una representacion del movimiento de giro del accionador manual mediante el
movimiento de giro de la palanca se posibilita una unién mecénica sencilla entre el disyuntor y el dispositivo. En este
caso, s6lo se necesita una correlacion de las posiciones extremas de la palanca con las posiciones basicas del sis-
tema de transmision, que se logra mediante medios mecanicos sencillos.

Ademas, y de manera preferente, el mecanismo de accionamiento presenta un disco de mando, en donde las dos
posiciones basicas del sistema de transmision estan definidas por este disco de mando y estan desplazadas en
aproximadamente medio giro respecto al disco de mando. Esto implica que, partiendo de una de las posiciones
béasicas del sistema de transmisiéon y de una de las posiciones extremas de la palanca, relacionadas entre si, tras
medio giro del disco de mando se alcanza la otra posicion basica del sistema de transmision simultaneamente con la
otra posicion extrema de la palanca y el suministro de corriente eléctrica del motor eléctrico se conecta y se desco-
necta.

Segun un modelo de fabricacion preferente, el disco de mando se puede rotar sélo en un sentido. Por ello, el meca-
nismo de accionamiento necesita estar equipado para un sentido de giro y no es necesaria una inversion de polos
del motor eléctrico para modificar el sentido de rotacion.

De manera favorable, el disco de mando activa el primer interruptor mediante un contacto directo. El interruptor esta
expresamente posicionado, de modo que esta en contacto con el lado circunferencial del disco de mando y, median-
te este contacto se activa el interruptor. Para desconectar el interruptor se dispone de manera eficaz, una escotadu-
ra en al menos un punto a lo largo del lado circunferencial del disco de mando.

Resulta favorable ademas, cuando la palanca esta unida al disco de mando mediante un elemento de acoplamiento,
dispuesto de manera giratoria en el disco de mando, en un punto de articulacién, en donde el punto de articulacién
esté dispuesto de manera distanciada respecto a un eje de rotacion del disco de mando (29). Con ello, al girar del
disco de mando, el punto de articulaciéon se desplaza a lo largo de una 6rbita circular y con el, también un lado del
elemento de acoplamiento. La unién giratoria entre el elemento de acoplamiento y el disco de mando otorga una
elevada flexibilidad a los movimientos del elemento de acoplamientos a lo largo de toda la 6rbita circular.

De manera preferente, el elemento de acoplamiento presenta un agujero oblongo disefiado en forma de coliso, en el
cual se desplaza un mufion de la palanca. El agujero oblongo ofrece igualmente una elevada flexibilidad de la unién
entre el elemento de acoplamiento y la palanca. Con ello, el mufidn de la palanca se puede mover libremente a lo
largo de del agujero oblongo durante el movimiento circular del elemento de acoplamiento.

Por lo demés, el elemento de acoplamiento presenta, de manera preferente, un accesorio previsto para el contacto
mecénico con el segundo interruptor. El accesorio esté disefiado de modo que el contacto con el interruptor se pro-
duce solo en un punto o zona de la 6rbita que describe el elemento de acoplamiento con su movimiento. Debido a la
conexion en serie de los dos interruptores, disefiados como contacto normalmente cerrado y contacto normalmente
abierto, en una posicion predeterminada del sistema de transmision, se interrumpe el suministro de energia del mo-
tor eléctrico. El contacto entre el accesorio y el segundo interruptor se prevé consecuentemente para una interrup-
cion del circuito de corriente, en cuanto el disco de mando se encuentre en la posicion bésica.

De manera preferente, el primer interruptor puede activarse mediante un contacto mecanico directo del elemento de
acoplamiento o del disco de mando. Cuando el accionador manual del disyuntor se activa de manera remota, el
motor eléctrico arranca con un breve impulso de corriente, el disco de mando gira y activa con su lado circunferen-
cial el primer interruptor, de modo que el circuito esta cerrado. Cuando se realiza un cambio manual de la posicién
extrema de la palanca, se activa por el contrario el primer interruptor, mediante un contacto mecanico con el elemen-
to de acoplamiento. El cambio de la posicién de la palanca mueve entonces también de manera automatica el ele-
mento de acoplamiento, de modo que el primer interruptor se activa, el motor eléctrico arranca y el sistema de
transmisioén es llevado de manera automética a su otra posicion bésica.

En un modelo de fabricacién favorable del dispositivo, la palanca presenta un tope de arrastre, disefiado especial-
mente en forma de abertura, previsto para el alojamiento en arrastre de forma de un elemento de acoplamiento, que
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conecta el dispositivo con el accionador manual. Mediante este elemento de acoplamiento se produce la correlacién
de la palanca con el accionador manual, en donde el movimiento de giro de la palanca se transfiere al accionador
manual. Cuando el disyuntor y el dispositivo de activacion remota de este disyuntor estan dispuestos de manera
contigua, el elemento de acoplamiento puede estar disefiado en forma de pasador. Este pasador transmite el torque
del accionador manual a la palanca y viceversa.

En un disefio preferente, el motor eléctrico puede encenderse y apagarse mediante un pulsador. El pulsador dispara
el impulso de corriente al motor eléctrico, el motor eléctrico activa el sistema de transmisién y lo lleva a su otra posi-
cion basica, mientras que el circuito se interrumpe. Simultdneamente, la palanca es llevada a su otra posicién extre-
ma y su movimiento de giro se transmite al accionador manual.

De manera favorable, el dispositivo presenta pulsadores de encendido y apagado separados o un interruptor inver-
sor, que al activarse puede mover el sistema de transmision de su primera posicién de base a su segunda posicion
de base y viceversa.

En otro modelo favorable del dispositivo se prevé sélo un pulsador de apagado, cuya activacién genera un despla-
zamiento del sistema de transmisién a una posicion basica, que esta correlacionada con la posiciéon de apagado del
accionador manual.

En lo que sigue, los ejemplos de fabricacion del invento se explican de manera detallada mediante las figuras. Mues-
tran, de manera esquemética y parcialmente simplificada la:

figura 1, una vista superior de un dispositivo para activar de manera remota un accionador manual de un disyuntor
en la posicién extrema de apagado de la palanca,

figura 2, una vista superior del dispositivo de la figura 1 en la posicion extrema de encendido de la palanca,

la figura 3, una vista superior del dispositivo de la figura 1 tras el movimiento manual de la palanca de la posicion
extrema de apagado a la posicién extrema de encendido,

la figura 4, una vista superior del dispositivo de la figura

1 tras el movimiento manual de la palanca de la posicién extrema de encendido a la posicion extrema de apagado,

la figura 5, una vista explosiva de los elementos constructivos del dispositivo de la figura 1,

la figura 6, un disyuntor y un dispositivo de activacion remota del accionador manual del disyuntor en una represen-
tacién en perspectiva,

la figura 7, el disyuntor mostrado en la figura 6 con el dispositivo en el estado montado,

la figura 8, un primer diagrama de circuito del dispositivo con un pulsador para encender y apagar el motor eléctrico,
la figura 9, un segundo diagrama de circuito del dispositivo con dos pulsadores separados de encendido y apagado,
la figura 10, un tercer diagrama de circuito del dispositivo con un interruptor inversor,

la figura 11, un cuarto diagrama de circuito del dispositivo con un pulsador de parada de emergencia, y

la figura 12 un diagrama de circuito como complemento del diagrama de circuito mostrado en las figuras 8 a 11, en
el cual se prevé adicionalmente un indicador del estado de conexion.

Las piezas con igual funcion estan provistas en las figuras con los mismos ndmeros de referencia.

Conforme a las figuras 1-5, un dispositivo de activacion remota 1 de un accionador manual 3 de un disyuntor 5 (para
el accionador manual 3 y el disyuntor 5 véanse particularmente las figuras 6 y 7) presenta un mecanismo de accio-
namiento 11 asi como un mecanismo de acoplamiento 12. En el ejemplo de fabricacion, el mecanismo de acciona-
miento 11 presenta un motor eléctrico 13, un primer interruptor 15 y un segundo interruptor 17 asi como un sistema
de transmision 9. Este comprende un tornillo sin fin 19, tres ruedas dentadas escalonadas 21, 23 y 25, una rueda
dentada conducida 27 y un disco de mando 29 con una escotadura 30. El mecanismo de acoplamiento 12 presenta
una palanca 7 y un elemento de acoplamiento 31. Los elementos constructivos del dispositivo 1 estan alojados en
una carcasa 33 con una cubierta 35 (véase la figura 5). La rueda dentada conducida 27 y el disco de mando 29
estan firmemente unidos entre si y pueden disefiarse también en una sola pieza. En uno de sus extremos, el ele-
mento de acoplamiento 31 esta unido de manera giratoria al disco de mando 29, en un punto de articulacion 37,
disefiado como eje. A la derecha, en el otro extremo del elemento de acoplamientos 31 se encuentra un agujero
oblongo disefiado en forma de colisa 39. En la zona del agujero oblongo 39, el elemento de acoplamiento 31 esta
disefiado de manera curvada en forma de L, de modo alternativo son posibles también otras formas de agujeros
oblongos. El elemento de acoplamiento 31 presenta un resalte 41 entre el punto de articulacién 37 y el agujero
oblongo 39. En el agujero oblongo 39 se desplaza un mufién 43 de la palanca 7. La palanca 7 esta alojada de mane-
ra giratoria en la carcasa 33 sobre un eje 45, vertical a la superficie de dibujo y posee una abertura 47, destinada a
alojar un elemento de acoplamiento 49 (véase la figura 6), que une el dispositivo 1 con el accionador manual 3.

El primer interruptor 15 de los dos interruptores 15,17 conectados en serie es un contacto normalmente abierto (con-
tacto NA) y el segundo interruptor 17 es un contacto normalmente cerrado (contacto NC). En su posiciéon normal, el
segundo interruptor 17 esta cerrado, aunque el primer interruptor 15 no. El circuito esta abierto. El circuito se cierra
activando el primer interruptor 15. Mediante una posterior activacién del segundo interruptor 17, el circuito se vuelve
a abrir y se interrumpe el suministro de corriente al motor eléctrico 13. Por lo tanto, el motor eléctrico 13 funciona
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sélo entonces, cuando el primer interruptor 15 estd activado y el segundo interruptor 17 no. De manera inversa,
cuando solo el segundo interruptor 17 esta activado, éste esta abierto y el circuito también esta abierto.

La funcion del dispositivo 1 se explica mas detalladamente mediante las figuras 1 a 4. En la situacion que se mues-
tra en la figura 1, la palanca 7 se encuentra en su posicién extrema de apagado. En el mismo momento, el disco de
mando 29 se encuentra en su posicion basica de apagado. Ambas posiciones de apagado estan correlacionadas
con la posicion de apagado del accionador manual 3, disefiado como interruptor de balancin. En la figura 1, ambos
interruptores 15 y 17 no estan inicialmente activados. El primer interruptor 15 se activa dependiendo de la posicion
de la palanca 7 mediante el disco de mando o el borde del elemento de acoplamientos 31. El segundo interruptor 17
se activa solo con el accesorio 41.

Cuando se realiza una activaciéon remota del dispositivo, el disco de mando 29 es llevado a la posicién basica de
encendido representada en la figura 2. Simultdneamente, la palanca 7 es llevada a su posicion extrema de encendi-
do. Ambas posiciones de encendido estan correlacionadas con las posiciones de encendido del accionador manual
3.

Para mover el disco de mando 29 de la posicién basica de la figura 1 a la posiciéon que se muestra en la figura 2, el
motor eléctrico 13 se activa de manera remota mediante un impulso de corriente, por ejemplo, a través de un pulsa-
dor T (véase la figura 8) y comienza a marchar. El disco de mando 29 se gira mediante el sistema de transmision 9.
El pulsador T debe activarse hasta que el disco de mando active el primer interruptor 15 y el interruptor 15 se cierre.
El interruptor 15 con contacto NA estéd conectado, de modo que asume, conjuntamente con el contacto NC del con-
mutador 17 conectado en serie, el ulterior suministro de corriente del motor eléctrico 13. El elemento de acoplamien-
to 31 se engancha al mufidn 43 de la palanca 7, con el lado derecho del agujero oblongo 39 y gira la palanca 7 sen-
tido horario, mediante el brazo de palanca, hasta la posicion de encendido del accionador manual 3 del disyuntor 5.
El motor eléctrico 13 y el sistema de transmisién 9 marchan de manera automatica hasta que el resalte 41 activa el
segundo interruptor 17 en el elemento de acoplamiento 31. El suministro de corriente del motor eléctrico 13 se inte-
rrumpe cuando se activa el segundo interruptor 17.

La figura 2 muestra la posicion extrema de apagado de la palanca 7 y la correspondiente posicion basica del sistema
de transmisién 9. Durante la conmutacion de la posicion extrema de encendido a la posicion extrema de apagado, el
disco de mando 29 realiza un giro de 180° Cada uno de los interruptores 15, 17 presenta un actuador 15a, 17a para
activar los interruptores 15, 17. La escotadura 30, en la cual se encontraba el actuador 15a en la posicion basica del
sistema de transmision 9 (véase la figura 1), esta dispuesta en el lado opuesto. El mufién 43 de la palanca 7 esta
ubicado cerca del lado izquierdo del agujero oblongo 39 del elemento de acoplamiento 31.

Cuando se acciona nuevamente el pulsador T, el motor eléctrico 13 recibe nuevamente un impulso de corriente y
pone el sistema de transmisiéon 9 en movimiento. El pulsadores T debe accionarse hasta que el accesorio 41 del
elemento de acoplamiento 31 libere el actuador 17a en el segundo interruptor 17 y el suministro de corriente del
motor eléctrico 13 sea asumido por el contacto NC del segundo conmutador 17, conjuntamente con el primer inter-
ruptor 15 conectado en serie. Mediante el movimiento de giro del disco de mando 29, el elemento de acoplamiento
31 tira el mufion 43 a través del agujero oblongo 39 y con ello la palanca 7 es llevada a la posicién extrema de apa-
gado (véase la figura 1). El disco de mando 29 se detiene nuevamente cuando el accionador 15a cae en la escota-
dura 30 el primer interruptor 15, e interrumpe con ello el suministro de corriente del motor eléctrico 13. El mufion 43
de la palanca 7 esta ubicado entonces cerca del lado derecho del agujero oblongo 39 (véase la figura 1).

La figura 3 muestra la situacion después de que la palanca 7 fue llevada manualmente de la posicién extrema de
apagado a la posicién extrema de encendido. Inicialmente, el disco de mando 29 se encuentra aln en la posicién
basica de apagado. Por lo tanto, la palanca 7 y el disco de mando 29 ya no permanecen correlacionados entre si. El
dispositivo 1 esta disefiado de modo que, tras la activacion manual del disco de mando 29, se sincroniza de manera
automatica con la posicién predeterminada manualmente del accionador manual. Para lograr este objetivo, durante
el movimiento manual de la palanca 7 a la posicion extrema de encendido, se eleva levemente el elemento de aco-
plamiento 31, de modo que su borde active el primer interruptor 15 mediante el accionador 15a. El sistema de
transmisién 9 se pone en movimiento mediante los dos interruptores 15 y 17 conectados en serie. El primer interrup-
tor 15 es activado por el disco de mando 29. El agujero oblongo 39 del elemento de acoplamiento 31 esta disefiado
de modo que puede dejar la palanca en la posicidon de encendido. El disco de mando 29 y el elemento de acopla-
miento 31 pueden moverse hasta que el resalte 41 del elemento de acoplamiento 31 active el segundo interruptor 17
y se alcance la posicion de la figura 2.

Cuando el disyuntor 5 se enciende manualmente mediante el accionador manual 3, el mecanismo de accionamiento
11 se desplaza consecuentemente de manera automatica a su correspondiente posicion basica. El accionador 15a,
acciona inicialmente mediante el borde del elemento de acoplamientos 31 y a continuacién cierra el circuito eléctrico
mediante el disco de mando 29.

En la figura 4 se representa la situacion inversa a la de la figura 3, precisamente la situacion posterior al movimiento
manual de la palanca 7, de la posicién extrema de encendido a la posicién extrema de apagado.
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Cuando el disyuntor 5 se apaga manualmente mediante el accionador manual 3, el mecanismo de accionamiento
11 prosigue nuevamente de manera automatica. Como puede observarse en la figura 1, la palanca 7 se encuentra
en la posicion extrema de apagado. El accionador 17a del interruptor 17 se libera mediante el resalte 41 del elemen-
to de acoplamiento 31. El motor eléctrico 13 es alimentado con corriente mediante los dos interruptores 15 y 17
conectados en serie y pone en movimiento el sistema de transmision 9. El disco de mando 29 y el elemento de aco-
plamiento 31 unido al disco de mando 29 pueden moverse hasta que el accionador 15a del primer interruptor 15 cae
en la escotadura 30 y el interruptor 15 apaga el mecanismo de accionamiento 11. De este modo, se alcanza la posi-
cion basica de la figura 1.

En la figura 5 se representa una vista explosiva de los elementos constructivos individuales del dispositivo 1. Mues-
tra, la palanca 7 con el mufidn 43 y la abertura 47, el motor eléctrico 13, los dos interruptores 15y 17 con los respec-
tivos accionadores 15ay 17a, el tornillo sin fin 19, las tres ruedas dentadas escalonadas 21, 23 y 25, la rueda denta-
da conducida 27, el disco de mando 29 con la escotadura 30 y el punto de articulacién 37 disefiado como eje, el
elemento de acoplamiento 31 con el agujero oblongo 39 y el resalte 41. Por lo demas, se representa un mufién del
disco de mando 50. Los elementos constructivos del dispositivo 1 estan alojados en la carcasa 33 y la cubierta 35.
En este ejemplo de fabricacion, los dos interruptores 15 y 17 estan dispuestos sobre una placa guia 51. Sobre la
placa guia pueden disponerse adicionalmente componentes electrénicos, como protecciéon de sobrecarga para el
motor eléctrico, médulos para una conexion de BUS y diferentes mddulos enchufables para suministrar corriente al
mecanismo de accionamiento 11.

Las figuras 6 y 7 muestran el disyuntor 5 con el accionador manual 3, disefiado como interruptor de balancin y el
dispositivo 1, para activar de manera remota este accionador manual 3. El accionador manual 3, disefiado como
llave de conmutacion, y el dispositivo 1 estan unidos entre si con la ayuda del elemento de acoplamientos 49, que
posee forma de pasador. El dispositivo 1 presenta aproximadamente el tamafio del disyuntor 5, esta disefiado en
forma de adaptador y puede fijarse al disyuntor 5, como se muestra en la figura 7. El disyuntor 5 presenta un visor
48 para una indicacion mecanica del estado de conmutacion. El dispositivo 1 puede estar unido también con varios
disyuntores 5 simultaneamente, mediante el elemento de acoplamientos 49. El disyuntor 5 se prevé especialmente
para proteger los hilos de los cables o los canales individuales contra la sobrecorriente en un sistema de distribucion
de corriente, por ejemplo, en una red de comunicacion oficial.

En las figuras 8 a 11 se muestra un diagrama de circuito con diferentes pulsadores o interruptores para encender y
apagar de manera remota el motor eléctrico. En todas las figuras, los dos interruptores 15 y 17, el suministro de
corriente (identificado con +y -), un diodo D, una resistencia R y un motor eléctrico 13 estan se representados con
un respectivo salvamotor 53 eléctrico. El diodo D es un protector contra la inversion de la polaridad y permite que el
mecanismo de accionamiento 13 gire en un solo sentido. El circuito presenta, dependiendo de la activacion de uno
de los dos interruptores 15 y 17, dos posibles vias de corriente para alimentar el motor eléctrico 13. El primer inter-
ruptor 15 es un contacto normalmente abierto, que esta abierto en la posicion normal. El segundo interruptor 17 es
un contacto normalmente cerrado, que esta cerrado en la posicion normal.

En el modelo de fabricacion del dispositivo 1 segun la figura 8 se prevé finalmente un pulsador T para encender el
motor eléctrico 13 durante el servicio controlado de manera remota del dispositivo 1. Cuando se acciona este pulsa-
dor T, el circuito se cierra, independiente del estado de los dos interruptores 15y 17 y se le suministra corriente al
motor eléctrico. Cada vez que se acciona el pulsador T, el disco de mando 29 se desplaza consecuentemente de
una posicién béasica a la otra posicidn basica. El pulsador T debe accionarse hasta que el interruptor 15 sea activado
por el disco de mando 29 (véase figura 1) o bien hasta que el resalte 41 libere el interruptor 17 (véase la figura 2).
La rutina funcional comprende el servicio por impulsos con un pulsador T, que fue explicado mas detalladamente en
la descripcion de las figuras 1y 2.

En la figura 9 se prevén dos pulsadores separados para encender y apagar el motor eléctrico 13, mas precisamente
un pulsador de encendido Te y un pulsador de apagado Ta. El pulsador de encendido Te debe accionarse hasta que
se active el interruptor 15 mediante el disco de mando 29. El pulsador de apagado Ta debe accionarse hasta que el
resalte 41 del elemento de acoplamiento 31 libere el accionador 17a del interruptor 17 (véase la figura 2).

El ejemplo de fabricacion en la figura 10 presenta un interruptor inversor W para encender y apagar el motor eléctri-
co 13. Dependiendo del posicionamiento del interruptor inversor W, el circuito se cierra mediante el primer interruptor
15 o mediante el segundo interruptor 17. Conforme al ejemplo de fabricacion de la figura 10, el interruptor inversor W
esta en la posicién "Encendida" y el circuito se cierra mediante el segundo interruptor 17. El disco de mando 29 se
mueve de la posicion basica de apagado (figura 1) a la posicion basica de encendido (figura 2). De este modo se
cierra inicialmente el interruptor 15. Al alcanzar la posicién basica de encendido (figura 2), el interruptor 17 se abre.
Al conmutar el interruptor inversor W, el disco de mando 29 se desplaza nuevamente a la posicién basica de apaga-
do. Inicialmente, el motor eléctrico 13 arranca con el interruptor 15 cerrado. El interruptor 17 se abre justo durante el
inicio. La via de corriente permanece cerrada mediante el interruptor 15, hasta que el disco de mando 29 alcanza la
posicion basica de apagado y el interruptor 15 se abre, de modo que se interrumpe el suministro de corriente. El
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interruptor inversor W se prevé para un disefio, en el cual el disyuntor 5 no posee un accionador manual 3 y con ello
no puede ser activado manualmente.

Conforme a la variante de fabricacion de la figura 11 se dispone finalmente de un interruptor de parada de emergen-
cia. Mediante este interruptor, el dispositivo 1 sélo puede apagarse de manera remota. El disyuntor 3 y el dispositivo
1 sélo pueden encenderse mediante el accionador manual 3 del disyuntor 5.

Todas las variantes de conexién que se muestran en las figuras 8 a 11 pueden disponer de un indicador del estado
de conexion mediante LED o lampara L. Este se representa en la figura 12. La sefalizacion puede realizarse en el
dispositivo 1, por ejemplo, mediante LEDs dispuestos sobre la placa guia 51 y llevarse hacia fuera a través de aber-
turas en la carcasa 33. De manera alternativa, la sefializacion puede realizarse por ejemplo también en un pupitre de
mando, separado espacialmente del dispositivo 1 y del interruptor 5. Las dos lamparas L representadas estan dise-
fladas de modo que se enciende exactamente una lampara L, dependiendo de las posiciones de conmutacién del
respectivo interruptor. La resistencia R esta destinada a ajustar o estabilizar la tensién de suministro de las lampara
L. En lugar de la resistencia R puede instalarse también un diodo-Z o similar.

Lista de numeros de referencia

1 dispositivo

3 accionador manual

5 disyuntor

7 palanca

9 sistema de transmision

11 sistema de accionamiento
12 mecanismo de acoplamiento
13 motor eléctrico

15 primer interruptor

15a accionador del primer interruptor
17 segundo interruptor

17a accionador del segundo interruptor
19 tornillo sin fin

21, 23,25 ruedas dentadas escalonadas

27 rueda dentada conducida
29 disco de mando

30 escotadura

31 elemento de acoplamiento
33 carcasa

35 cubierta

37 punto de articulacion

39 agujero oblongo

41 resalte

43 mufion de la palanca

45 eje de la palanca

47 abertura

48 visor

49 elemento de acoplamiento
50 mufién del disco de mando
51 placa guia

53 salvamotor eléctrico

D diodo

L lampara

R resistencia

T pulsador

TA pulsador de apagado

TE pulsador de encendido

W interruptor inversor



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

ES 2359986 T3

REIVINDICACIONES

1. Dispositivo (1) para activar de manera remota un disyuntor (5) con dos posiciones estables correspondien-
tes a una posicion de encendido y una posicion de apagado, comprendiendo un mecanismo de accionamiento (11)
con un motor eléctrico (13), con un primer y un segundo interruptor (15, 17) para encender y apagar el motor eléctri-
co (13) y con un sistema de transmision (9), asi como un mecanismo de acoplamiento (12), previsto para acoplar
mecanicamente el mecanismo de accionamiento (11) con el disyuntor (5) y presentando para ello una palanca (7),
en donde el sistema de transmision (9) puede posicionarse en dos posiciones basicas y la palanca (7) en dos posi-
ciones extremas y pudiendo ser movida la palanca (7) con la ayuda del mecanismo de accionamiento (11), de una
de sus posiciones extremas a la otra posicién extrema, caracterizado porque el mecanismo de accionamiento (11)
esta disefiado de manera que, en el caso de un movimiento manual de la palanca (7) de una de sus posiciones
extremas a la otra posicién extrema, se activa uno de los interruptores (15, 17), de modo que el sistema de transmi-
sién (9) es movido de una posicién de base a la otra posicion de base.

2. Dispositivo (1) segun la reivindicacion 1, caracterizado porque los dos interruptores estan dispuestos en
serie y porque el primer interruptor (15) es un contacto normalmente abierto y el segundo interruptor (17) es un con-
tacto normalmente cerrado.

3. Dispositivo (1) segun la reivindicacion 1 6 2, caracterizado porque la palanca (7) presenta un eje de rotacion
(45), alrededor del cual puede girar a lo largo de un arco circular durante la conmutacién de una posicién extrema a
la otra posicion extrema.

4. Dispositivo (1) segun una de las reivindicaciones precedentes, caracterizado porque el mecanismo de ac-
cionamiento (11) presenta un disco de mando (29), estando definidas las dos posiciones basicas del sistema de
transmisién (9) mediante este disco de mando (29).

5. Dispositivo (1) segun la reivindicacién 4, caracterizado porque el disco de mando (29) s6lo puede girar en
un sentido.
6. Dispositivo segun la reivindicacion 4 6 5, caracterizado porque el disco de mando (29) activa el primer inter-

ruptor (15) mediante un contacto directo.

7. Dispositivo (1) segun la reivindicacion 4, 5 6 6, caracterizado porque la palanca (7) esta unida al disco de
mando (29) mediante un elemento de acoplamiento (31), dispuesto de manera giratoria sobre el disco de mando
(29) en un punto de articulacién (37), estando el punto de articulaciéon (37) distanciado de un eje de rotacion del
disco de mando (29).

8. Dispositivo (1) segun la reivindicacién 7, caracterizado porque el elemento de acoplamiento (31) presenta
un agujero oblongo (39) disefiado en forma de coliso en el cual se desplaza un mufién (43) de la palanca (7).

9. Dispositivo (1) segun las reivindicaciones 7 u 8, caracterizado porque el elemento de acoplamiento (31)
presenta un resalte (41), previsto para el contacto mecanico con el segundo interruptor (17).

10. Dispositivo segln las reivindicaciones 7, 8 6 9, caracterizado porque el primer interruptor (15) puede ser
activado mediante un contacto mecanico directo del elemento de acoplamiento (31) o del disco de mando (29).

11. Dispositivo (1) segun alguna de las reivindicaciones precedentes, caracterizado porque la palanca (7) pre-
senta un arrastrador (47), previsto para alojar un elemento de acoplamiento (49), que en el estado montado esta
unido al accionador manual (3).

12. Dispositivo (1) segun alguna de las reivindicaciones precedentes, caracterizado porque el motor eléctrico
(13) puede ser encendido y apagado mediante un pulsador (T).

13. Dispositivo (1) segun alguna de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por presentar pulsadores
de encendido y apagado (Te, Ta) separados o un interruptor inversor (W), que al ser activados permiten que el sis-
tema de transmision (9) pueda ser movido de su primera posicion de base a su segunda posicion de base y vicever-
sa.

14. Dispositivo (1) segun alguna de las reivindicaciones de 1 a 13, caracterizado porque se prevé un solo pul-
sador de apagado (Ta) que tras ser activado, el sistema de transmision (9) se desplaza a una de sus posiciones de
base, que esta correlacionada con la posicion de apagado del accionador manual (3).
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