@ Numero de publicacién: 2 361 069

OFICINA ESPANOLA DE

PATENTES Y MARCAS GD int. cl.:
B66B 7/06 (2006.01)
ESPANA B66B 11/08 (2006.01)
@) TRADUCCION DE PATENTE EUROPEA T3

Numero de solicitud europea: 03734568 .3
Fecha de presentacién : 12.06.2003

Numero de publicacion de la solicitud: 1638881
Fecha de publicacion de la solicitud: 29.03.2006

Titulo: Configuracidn de ascensor sin sala de maquinas con espacio superior reducido.

@ Titular/es: OTIS ELEVATOR COMPANY
10 Farm Springs
Farmington, Connecticut 06032, US

Fecha de publicacién de la mencion BOPI: @ Inventor/es: Del Rio, Fernando;
13.06.2011 Canales, Jose;

Monzon, Andres;

Cabanas, Julian;

Caballero, Jose y

Adifon, Leandre

Fecha de la publicacién del folleto de la patente: Agente: Curell Aguila, Marcelino
13.06.2011

ES 2361069 T3

Aviso: En el plazo de nueve meses a contar desde la fecha de publicacién en el Boletin europeo de patentes, de
la mencién de concesién de la patente europea, cualquier persona podra oponerse ante la Oficina Europea
de Patentes a la patente concedida. La oposicién debera formularse por escrito y estar motivada; sélo se
considerara como formulada una vez que se haya realizado el pago de la tasa de oposicién (art. 99.1 del
Convenio sobre concesion de Patentes Europeas).

Venta de fasciculos: Oficina Espafiola de Patentes y Marcas. P° de la Castellana, 75 — 28071 Madrid



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2361 069 T3

DESCRIPCION
Configuracion de ascensor sin sala de maquinas con espacio superior reducido.
Antecedentes de lainvencion

La presente solicitud se refiere a un emplazamiento Unico de la maquina de ascensor y de las poleas asociadas, y a
un montaje Unico de la cabina del ascensor, lo cual tiene como resultado unos requisitos de espacio superior muy
reducidos.

Los ascensores incluyen tipicamente una cabina guiada para el movimiento vertical en un hueco de ascensor.
Tipicamente, una maquina acciona un cable o cinta alrededor de una pluralidad de poleas para conectar y accionar
una cabina de ascensor y un contrapeso conectado. Histéricamente, la maquina se montaba en una sala sobre el
hueco del ascensor. Por ello, se requeria, aunque no se desee, un espacio adicional considerable sobre dicho hueco
de ascensor.

Mas recientemente, se han concebido ascensores denominados del tipo “sin sala de maquinas”. En dichas
construcciones, la maquina se incorpora en un espacio reducido en el hueco del ascensor. No hace falta una sala
separada.

Tipicamente, los ascensores sin sala de maquinas conocidos han incluido poleas que no son paralelas entre si, ni
con respecto a la polea de accionamiento asociada con la maquina. Esta configuracion no paralela ha sido necesaria
para pasar la cinta o cable sobre las distintas poleas dentro del espacio envolvente reducido tipicamente disponible.
A pesar de que los ascensores sin sala de maquinas se estan utilizando cada vez mas, dicha disposicién de poleas
no paralelas en ocasiones tiene como resultado el retorcido del cable o cinta. Ademas, las poleas no paralelas
dificultan el movimiento de nuevos tipos de cintas, tales como cintas lineales muy esbeltas. El retorcido de dichas
cintas incluso es mas perjudicial que en los cables o cintas tradicionales.

El documento US 2002/0070080 A1l muestra un sistema de ascensores con una disposicion de cabina y pares de
railes de guiado de contrapeso ortogonales entre si. La maquina se monta entre los railes de guiado de contrapeso.
Los ejes de la polea de accionamiento y las poleas de deflexion en la cabina y el contrapeso son paralelos entre si.

Ademas, un tipo de montura para una cabina de ascensor es una montura en voladizo en una montura en voladizo,
dicha cabina se monta en un lado de la estructura de guiado. La montura en voladizo tipicamente se ha montado en
railes de guiado, mediante una estructura de montura dispuesta lateralmente entre los railes de guiado. Mas
recientemente, se ha propuesto el montaje de la cabina de ascensor al lado exterior lateral de los railes de guiado.
En los documentos WO 03/043926 Al y WO 02/26611 Al se dan a conocer ejemplos de cabinas montadas en
voladizo.

Finalmente, en la patente alemana nimero DE 101 54 171, de lo cual el titular es copropietario, se ilustra el sistema
conocido, que da a conocer un ejemplo de un ascensor sin sala de maquinas. Sin embargo, en este sistema de
ejemplo la maquina se dispone directamente sobre la cabina del ascensor, de manera que ésta no se puede alinear
verticalmente con la maquina y las poleas no son paralelas entre si. Ademas, la maquina se monta separada de los
railes de guiado.

Sumario de lainvencién

En la forma de realizacién que se da a conocer de la presente invencion, se monta una maquina en la placa de
soporte de un ascensor y entre los railes de guiado. Asi, el ascensor en del tipo denominado ascensor sin sala de
maquinas. Las poleas de deflexidon asociadas tanto con el contrapeso como con la cabina, junto con la polea motriz
asociada con la maquina, se extienden a lo largo de ejes paralelos. Gracias a ello, se reduce en gran medida la
posibilidad de retorcido. De este modo, se pueden utilizar conexiones de accionamiento mas modernas, como cintas
muy esbeltas.

Estas y otras caracteristicas de la presente invencion se pueden comprender mejor a partir de la memoria y de los
dibujos siguientes, de los cuales se proporciona una breve descripcion.

Breve descripcion de los dibujos
La figura 1 muestra una cabina de ascensor en una posicién de recorrido intermedia.

La figura 2 es una vista en detalle de la guia y la estructura de accionamiento para la cabina de ascensor de la figura
1.

La figura 3 es una vista superior de la estructura ilustrada en la figura 2.
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La figura 4 es una vista en seccion transversal a grandes rasgos a lo largo de la linea 4-4, tal como se muestra en la
figura 1.

La figura 5 muestra la cabina de ascensor en una posicion mas alta vertical.
Descripcion detallada de las formas de realizacion preferidas

En la figura 1 se ilustra un elevador 20 provisto de una cabina 22 que se puede desplazar verticalmente hacia arriba
y hacia abajo a lo largo de un hueco de ascensor. Se monta una polea de deflexién 23 para recibir un cable guia 21
y desplazar la cabina 22 verticalmente hacia arriba y hacia abajo. El cable 21 esta acoplado a enganches de apoyo
final 19 en la placa de soporte 18 en cada uno de sus extremos. Entre los enganches de apoyo final, el cable 21
pasa sobre la polea de deflexion 23, una polea de deflexion 25 asociada al contrapeso 24, y una polea 27 asociada
a la maquina de accionamiento 26. Tal como se puede apreciar a partir de esta vista en general esquematica, las
poleas 23, 25 y 27 se extienden todas a lo largo de unos ejes paralelos y todas ellas se encuentran en un espacio
muy reducido alejado de la pared 28 del hueco de ascensor. Las poleas 23, 25 y 27 también estan generalmente
alineadas de forma axial a lo largo de ejes paralelos. Dichos ejes paralelos y dicha alineacion axial aseguran que
todos los descensos de cable sean sustancialmente verticales. Para una comprension simplificada de la presente
invencién, solo se han ilustrado un cable y un conjunto de poleas 23, 25 y 27. Sin embargo, en la préctica,
tipicamente se prevén varios conjuntos de poleas y cables. La utilizacion de ejes paralelos y la alineacion axial que
presenta la presente invencion asegura que todos los descensos de cable sean sustancialmente verticales.

Tal como se puede apreciar en la figura 1, los rodillos 100 y 102 se desplazan con la cabina de ascensor. Se pueden
utilizar estructuras de guiado, como patines guia en lugar de rodillos. Estos rodillos guiaran la cabina 22 a lo largo de
unos railes de guiado, tal como se explicard a continuacion. Tal como se podra apreciar también, la cabina de
ascensor 22 incluye lo que se podria denominar una camara 106 y un marco 104. El marco 104 se encuentra entre
la cabina y la pared 28. La polea de deflexion 23 se monta en el marco 104 y en la parte interior de la camara 106.

Tal como se muestra en la figura 2, la polea de accionamiento 27 esta asociada a la maquina o motor de
accionamiento 26 y montada en la placa de soporte 18. Aunque no se muestra en las figuras 1 6 5, los railes de
guiado 30 estan montados en cada parte lateral opuesta de dicha placa de soporte 18, y se extienden a lo largo del
hueco de ascensor. Los railes de guiado 30 incluyen un par de railes de guiado opuestos 31 y 32, con un rail 31
dispuesto lateralmente hacia la parte exterior y un rail 32 dispuesto lateralmente hacia la parte interior. Dichos railes
de guiado 31 y 32 se conectan periddicamente mediante un elemento transversal 33. Dicho elemento transversal 33
también sirve para conectar los railes de guiado 31 y 32 a la pared 28.

Segun se muestra en la figura 3, el rail de guiado 31 recibe los rodillos 100 y 102 de la cabina 22. Tal como se
puede apreciar, la cabina 22 se monta en voladizo en un lado y se conecta en unos railes de guiado en la superficie
exterior lateralmente. La estructura de guiado esta concebida para que sea esquematica.

Tal como se muestra en la figura 4, el contrapeso 24 se monta en railes interiores 32. Segln se pone mas
claramente de manifiesto a partir de esta vista esquematica, las poleas 23 y 25 también son paralelas.

Tal como se puede apreciar a partir de las figuras 3 y 4, los railes de guiado 31 y 32 preferentemente no son una
estructura individual, sino dos railes separados. Los railes se pueden disponer en varias localizaciones. Tal como se
puede apreciar a partir de esta figura, el rail 32 para el contrapeso 24 esta dispuesto méas préximo a la pared 28 que
el rail 31 para la cabina 22. Esto también permite el uso eficiente del espacio y asegura que no haya una cantidad
indebida de espacio requerido entre la pared 28 y la cabina 22. Obviamente, la presente invencion también incluye el
uso de una combinacién de cabina y railes de guiado de contrapeso.

Tal como se muestra en la figura 5, la cabina 22 ahora se ha desplazado hasta su posicion méas elevada
verticalmente. La parte mas superior verticalmente 40 de la cabina se encuentra situada detras verticalmente de la
maquina 26. De este modo, la cantidad de espacio 42 requerido sobre la parte mas superior verticalmente 40 de la
cabina es muy reducida en comparacion con la técnica anterior.

Aunque se ha dado a conocer una forma de realizacion preferida de la presente invencion, un experto ordinario en la
materia podria identificar que se pueden realizar modificaciones dentro del alcance de la presente invencion. Por
ello, se deberan estudiar las siguientes reivindicaciones para determinar el verdadero alcance y contenido de la
presente invencion.
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REIVINDICACIONES

1. Sistema de ascensor que incluye una cabina de ascensor (22) que se puede desplazar dentro de un hueco de
ascensor, gue comprende:

una maquina (26) para accionar una cabina de ascensor (22) a través de un hueco de ascensor;
un contrapeso (24) montado en dicho hueco de ascensor y que prevé una polea de deflexién (25);

una cabina de ascensor (22) montada para su desplazamiento en el hueco de ascensor y provista de una polea de
deflexién (23); y

estando provista dicha maquina (26) de una polea de accionamiento (27), presentando dicha polea de
accionamiento (27), asi como dichas poleas de deflexion (23, 25) unos ejes de giro paralelos, y un elemento de
conexion (21) que pasa por encima de dichas poleas de deflexion (23, 25) y dicha polea de accionamiento (27) para
accionar dicho contrapeso (24) y dicha cabina (22) dentro del hueco de ascensor, estando montada dicha maquina
(26) en el hueco de ascensor y en un espacio entre dicha cabina (22) y una pared (28) que define el hueco de
ascensor, de manera que dicha maquina (26) no quede directamente sobre dicha cabina (22).

caracterizado porque esta previsto un par de railes de guiado opuestos (31) para el guiado de una cabina de
ascensor (22), estando montados dichos railes de guiado (31) en unos extremos longitudinales opuestos de un eje
de giro de dicha polea de accionamiento (27), y

porque dicha cabina de ascensor (22) esta montada en voladizo a partir de dichos railes de guiado (31).

2. Sistema de ascensor segun la reivindicacion 1, en el que una placa de soporte (18) conecta dichos railes de
guiado opuestos (31) y dicha maquina (26) esta montada en dicha placa de soporte (18).

3. Sistema de ascensor segun cualquiera de las reivindicaciones 1 a 2, en el que dichos railes de guiado (31) prevén
unas superficies de guiado en lados exteriores longitudinales y dicha cabina de ascensor (22) esta conectada a
dichas superficies de guiado exteriores.

4. Sistema de ascensor segun la reivindicacion 3, en el que dicho contrapeso (24) es guiado en unos railes de
guiado interiores longitudinales (32).

5. Sistema de ascensor segun la reivindicacion 4, en el que dichos railes de guiado (32) para dicho contrapeso (24)
estan dispuestos para estar mas préximos a una pared (28) que dichos railes de guiado (31) para dicha cabina de
ascensor (22).

6. Sistema de ascensor segln la reivindicacion 5, en el que dicha cabina de ascensor (22) presenta un punto de
recorrido superior vertical que esté verticalmente sobre dicha maquina (26)

7. Sistema de ascensor segln cualquiera de las reivindicaciones 1 a 6, en el que dicho elemento de conexion (21)
esta conectado a un enganche de apoyo final (19) en cada uno de los dos extremos opuestos y en dicha placa de
soporte (18).

8. Sistema de ascensor segun cualquiera de las reivindicaciones 1 a 7, en el que dicha polea de deflexién (23)
asociada con dicha cabina de ascensor (22) esta dispuesta entre un borde exterior de una cabina para recibir
pasajeros en dicha cabina, y la pared que define el hueco del ascensor.

9. Sistema de ascensor segun cualquiera de las reivindicaciones 1 a 8, en el que dicha polea de accionamiento (27)
y dichas poleas de deflexién (23, 25) se encuentran todas ellas en posiciones axiales generalmente iguales a lo
largo de sus respectivos ejes de giro paralelos.

10. Sistema de ascensor segun cualquiera de las reivindicaciones 1 a 9, en el que dichos ejes paralelos de dicha
polea de accionamiento (27) y dichas poleas de deflexién (23, 25) también son paralelas a una superficie exterior de
la pared que define el espacio entre la cabina de ascensor (22) y la pared (28) que recibe dicha maquina (26).
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