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DESCRIPCION
Electrodoméstico

La invencion se refiere a un electrodoméstico, en particular un lavavajillas, de acuerdo con el preambulo de la
reivindicacion 1 de la patente. El documento DE-U-91 16 814 publica un electrodoméstico del tipo indicado al
principio.

Los electrodomésticos presentan normalmente un soporte de base o fondo de montaje, que lleva equipos del
aparato. En lavavajillas, entre otros, el depdésito de lavar, la bomba de lejia y otros equipos del aparato pueden estar
montados en el soporte de base. Adicionalmente, en el soporte de base estan previstas las patas del aparato para el
apoyo del electrodoméstico en el suelo de la cocina. Las patas delanteras del aparato estan retenidas en este caso
en brazos de apoyo del soporte de base que se proyectan hacia delante y estan dispuestas, por ejemplo, debajo de
una puerta del aparato, para garantizar un apoyo seguro del electrodomeéstico.

En particular, en una produccion de series grandes con muchas variantes de electrodomésticos de diferentes
dimensiones, la posicion geométrica de las patas delanteras del aparato se puede adaptar de manera costosa a la
variante respectiva del aparato.

El cometido de la presente invencion consiste en preparar un electrodoméstico, en particular un lavavaijillas, en el
que el gasto de montaje es reducido también en diferentes variantes de aparatos.

El cometido de la invencién se soluciona a través de las caracteristicas de la reivindicacion 1 de la patente. Los
desarrollos ventajosos de la invencién se publican en las reivindicaciones dependientes.

De acuerdo con la parte de caracterizacion de la reivindicacion 1 de la patente de la patente, al soporte de base esta
asociado al menos un soporte separado de las patas del aparato, que soporta una pata del aparato. El soporte de
las patas del aparato esta en conexiéon con el soporte de base para un montaje sencillo por medio de un elemento
tensor.

El soporte de las patas del aparato puede sobresalir en el lado frontal desde el soporte de base en una direccion de
la profundidad del aparato. En este caso, las superficies de apoyo correspondientes del soporte de las patas del
aparato y del soporte de base pueden estar en contacto superficial. Con el soporte de las patas del aparato, que
sobresalen desde el soporte de base hacia delante, se incrementan de manera ventajosa las distancias de las patas
en la direccion de la profundidad del aparato para un apoyo seguro del aparato.

Para mantener de manera sencilla un contacto superficial libre de juego entre las superficies de apoyo mencionadas
anteriormente, el elemento tensor puede ser una palanca de traccion. La palanca de traccién presiona / tira del
soporte de las patas del aparato con una fuerza de traccion predeterminada contra la superficie de apoyo del soporte
de base.

Para garantizar un apoyo seguro del electrodoméstico sobre las patas del aparato, tiene una gran importancia una
unién tensa fija libre de juego del soporte de las patas del aparato en el soporte de base. Se consigue una aplicacion
de la fuerza favorable desde el punto de vista estatico en las patas del aparato cuando la palanca de traccion esta
p4revista en una direccion de altura por debajo de las superficies de apoyo del soporte de las patas del aparato y del
soporte de base. De esta manera, la parte superior del soporte de las patas del aparato se puede apoyar contra la
superficie de apoyo del soporte de base —a través de la generacion de un par de basculamiento alrededor del
soporte de fijacion inferior libre de juego del elemento tensor-.

Es especialmente preferido que el elemento tensor esté formado integralmente de forma unitaria con el material y/o
en una sola pieza en el soporte de las patas del aparato. En este caso es favorable desde el punto de vista de la
técnica de fabricacion que el soporte de las patas del aparato junto con el elemento tensor sea una pieza fundida por
inyeccion de plastico.

El elemento tensor puede presentar un brazo acodado, que puede enganchar bajo la fuerza de traccidon detras de un
contra soporte configurado en el soporte de base. El elemento tensor se puede extender en este caso elasticamente
en la posicién de montaje del soporte de las patas del aparato para la generacion de la fuerza de traccion. A
diferencia de la invencion, se puede establecer una instalaciéon de presion libre de juego de este tipo entre el soporte
de las patas del aparato y el soporte de base a través de una unién roscada mas costosa.

Con preferencia, el soporte de las patas del aparato junto con el elemento tensor puede formar un perfil de
alojamiento abierto en forma de U, que se puede colocar, bajo la formacion de la fuerza de traccion, sobre el contra
apoyo del soporte de base y lo rodea. En este caso, el contra apoyo se puede encajar o bien empotrar entre una
superficie de apoyo del soporte de las patas del aparato y el brazo acodado del elemento tensor.

Para la formacion de la fuerza de traccion en el elemento tensor, se puede colocar el soporte de las patas del
aparato en un movimiento basculante o giratorio sobre el contra apoyo del soporte de base. Durante este
2
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movimiento basculante, se conduce el brazo acodado del elemento tensor a lo largo de un canto de apoyo o
superficie de apoyo del contra apoyo bajo la formacién de la fuerza de traccion, hasta que el elemento tensor se
encuentra sobre el contra apoyo.

Para una conduccion del movimiento basculante descrito anteriormente, el soporte de las patas del aparato se
puede colocar con una seccién angular de su perfil de alojamiento en forma de U sobre un canto de apoyo asociado
del contra apoyo. El canto de apoyo asociado al soporte de las patas de aparato forma de esta manera un eje de
articulacion fijo estacionario para llevar el soporte de las patas del aparato en movimiento basculante guiado a
engrane con el contra apoyo.

Para garantizar en este caso un engrane seguro del elemento tensor con el contra apoyo, esta previsto un elemento
de refuerzo, con lo que se previene una desviacion no deseada del elemento tensor fuera de su posiciéon de reposo.

Al elemento tensor se puede asociar, ademas, una union de retencién, en particular con un gancho de retencién que
se puede regular o bien que se puede desviar elasticamente. La unién de retenciéon asegura la posicion de montaje
del soporte de las patas del aparato, en la que el elemento tensor rodea el contra apoyo bajo tension previa. De esta
manera, resulta una unién de retencion / sujecion, que se puede montar / desmontar facilmente sin tornillos
adicionales,

La union de retencion impide un movimiento de desmontaje involuntario del soporte de las patas del aparato, en la
que el elemento tensor se desacoplaria fuera de engrane con el contra apoyo. En particular, se previene un
movimiento de articulacion del elemento de tension fuera de engrane con el contra apoyo.

Para una unién protegida contra las influencias externas, el elemento tensor y/o el gancho de retenciéon del soporte
de las patas del aparato se proyectan en la posicion de montaje en una caja de entrada del soporte de base. El
gancho de retencion puede enganchar en este caso detras de una primera pared de la caja de entrada. Una
segunda pared de la caja opuesta a la primera caja se puede preparar en este caso de manera sencilla en cuanto a
la técnica de fabricacion directamente por el contra apoyo.

Para posibilitar en el caso de servicio al cliente un desmontaje sencillo del soporte de las patas del aparato desde el
soporte de base, la primera pared de la caja puede presentar una abertura para un acceso de herramienta. La
herramienta puede presionar el gancho de retencion a una posicién de desbloqueo, con lo que el soporte de las
patas del aparato es desprendible fuera de su fijacidon en posicién y se puede articular junto con el elemento de
tensor fuera de engrane con el contra apoyo.

A continuacion se describe un ejemplo de realizacion de la invencion con la ayuda de las figuras adjuntas. En este
caso:

La figura 1 muestra en una vista lateral de la seccidn parcial esquematica ampliada la zona inferior de un
electrodoméstico apoyado sobre patas del aparato.

La figura 2 muestra en una vista en perspectiva desde arriba un soporte de base de un electrodoméstico con soporte
de las patas del aparato conectadas en el lado delantero.

La figura 3 muestra el montaje de un soporte de las patas del aparato en el soporte de base del electrodoméstico; y

La figura 4 muestra en una vista en perspectiva parcial ampliada la unién entre el soporte de las patas del aparato y
el soporte de base del electrodoméstico.

En la figura 1 se muestra en una representacion esquematica aproximada de la seccion lateral la zona del fondo de
un electrodomeéstico con una pata delantera de aparato 1 y una pata trasera de aparato 3. La pata trasera del
aparato 3 se proyecta en el lado del suelo a través de un soporte de base 5. Ambas patas del aparato 1 y 3 apoyan
el electrodoméstico sobre el suelo 7.

El soporte de base 5 lleva equipos de aparatos no representados del electrodoméstico. En el caso de un lavavajillas,
éstos pueden ser un depdsito de lavar, una bomba de lejia, etc. Adicionalmente, el electrodoméstico mostrado en la
figura 1 presenta una puerta giratoria frontal 9, que se puede regular por medio de un eje de articulaciéon 11 indicado,
que se extiende perpendicularmente al plano del dibujo. Debajo de la puerta articulada 9 se extiende un soporte 13
de las patas del aparato. Este soporte esta montado por medio de una unién de retencion / sujecion 14 en el lado
frontal en el soporte de base 5. Por medio del soporte 13 de las patas de base se puede apoyar la pata del aparato 1
a una distancia frontal delante del soporte de base 5 directamente debajo de la puerta del aparato 9 en el suelo 7.
De esta manera, también cuando la puerta del aparato 9 esta abierta, se garantiza un estado seguro del lavavajillas.

La pata del aparato 1 mostrada en la figura 1 con soporte 13 de las patas del aparato asociado esta prevista con el
mismo tipo de construccion tanto a la izquierda como también a la derecha delante del soporte de base 5, como se
deduce a partir de la figura 2.
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El soporte 13 de las patas del aparato presenta de acuerdo con la figura 2 un canal roscado 15, en el que esta
guiada la pata del aparato 1 con su cafia roscada de manera regulable en la altura. Tanto el soporte de base 5 como
también el soporte 13 de las patas del aparato estan fabricados de forma sencilla en cuanto a la técnica de
fabricacién como piezas fundidas por inyeccion de plastico. El soporte 13 de las patas del aparato puede llevar
adicionalmente una pantalla de zé6calo frontal no representada, que cierra el lavavajillas hacia debajo de forma
decorativa. La pantalla de zécalo se puede acoplar, por ejemplo, frontalmente sobre los dos soportes 13 de las patas
del aparato.

La unién de retencién / sujecion 14 descrita anteriormente entre el soporte 13 de las patas del aparato y el soporte
de base 5 presenta, de acuerdo con las figuras 2 a 4, un gancho de retencion 18 y como elemento tensor una
palanca de traccion 19. La palanca de traccion 19 rodea, en el estado montado de las figuras 1 y 4 con un brazo
acodado 21 bajo fuerza de traccion Fz un contra apoyo 23 formado integralmente en el soporte de base 5, con lo que
el soporte 13 de las patas del aparato esta tensado de manera sencilla fijamente con el soporte de base 5.

La palanca de traccién 19 forma junto con su brazo 21 y con una superficie de apoyo vertical 25 del soporte 13 de
las patas del aparato un perfil de alojamiento 26 en forma de U abierta hacia abajo. El gancho de retencién 18 asi
como la palanca de traccién 19 se proyectan en este caso perpendicularmente desde la superficie de apoyo 25 del
soporte 13 de las patas del aparato.

El contra apoyo 23 esta encajado o bien insertado en virtud de la fuerza de tracciéon Fz de actuacion en el perfil de
alojamiento 26 entre la superficie de apoyo 25 del soporte 13 de las patas del aparato y el brazo 21 de la palanca de
traccion. De esta manera, la palanca de traccién 21 tensa el soporte 13 de las patas del aparato sin juego contra el
soporte de base 5, como se puede conseguir en otro caso solamente a través de una unién atornillada
esencialmente mas costosa. En la zona superior, el soporte 13 de las patas del aparato esta apoyado con su
superficie de apoyo 25 en una superficie grande con la superficie de apoyo 27 del soporte de base 5. La superficie
de apoyo 27 del soporte de base 5 puede absorber con seguridad, por lo tanto, la fuerza de basculamiento Fx del
soporte 13 de las patas del aparato, que se produce a través de la carga de peso G, como se explicara todavia mas
adelante.

En la posicion de uso del lavavaijillas segun las figuras 1 y 4 resulta la siguiente distribucién de las fuerzas entre el
soporte 13 de las patas del aparato y el sopote de base 5. El soporte de base 5 lleva los equipos del aparato no
representados con una fuerza de peso G. La fuerza de peso G se garantiza a través del soporte 13 de las patas del
aparato que se proyectan hacia delante sobre el suelo 7. Entre el perfil de alojamiento 26 del soporte 13 respectivo
de la patas del aparato y el contra apoyo 23 del soporte de base 5 resulta un “eje basculante”, alrededor del cual se
genera un par de basculamiento en virtud de la carga de peso G, que presiona con la fuerza basculante Fk el
soporte 13 de las patas del aparato fijamente contra la superficie de apoyo 27 del soporte de base 5. El soporte 13
de las patas del aparato se apoya, por lo tanto, con la fuerza basculante Fx que actia horizontalmente contra la
superficie de apoyo 27 del soporte de base 5.

De esta manera, en la posicién de uso segun las figuras 1 y 4, se garantiza, en general, una unién estable del
soporte 13 de las patas del aparato con el soporte de base 5y, por lo tanto, una aplicacién fiable de la fuerza en la
pata del aparato 1 del soporte 3 de las patas del aparato.

Para garantizar durante el montaje un encaje fiable de la palanca de traccién 19 con el contra apoyo 23, entre la
superficie de apoyo 25 del soporte 13 de las patas del aparato y la palanca de traccién 19 estan previstas unas
paredes de refuerzo 27 que se extienden inclinadas, de manera que la palanca de traccion 19 no se puede desviar
hacia fuera.

En oposicién a la palanca de tracciéon 19 reforzada por medio de las paredes de refuerzo 27, el gancho de retencion
18 del soporte 13 de las patas del aparato se puede desviar elasticamente. De acuerdo con la posicion de montaje
mostrada en la figura 1, el gancho de retencion 18 engancha detras de una pared lateral 29 del soporte de base 5,
con lo que se asegura la union de sujecion y se fija en posicion el soporte 13 de las patas del aparato. El gancho de
retencion 18 no es impulsado, ademas, con cargas mecanicas adicional en virtud de la fuerza de peso G.

La pared lateral 29 del soporte de base 5 forma unto con el contra apoyo 23 una caja de entrada 31 horizontal
abierta hacia delante, en la que penetran el gancho de retencién 18 asi como la palanca de traccién 19.

Para el montaje del soporte 13 de las patas del aparato en el soporte de base 5, de acuerdo con la figura 3, el
gancho de retencion 18 asi como la palanca de traccién 19 son articulados bajo un movimiento de articulaciéon | a la
caja de entrada 31 del soporte de base 5. Para conseguir un movimiento de articulacion | guiado, de acuerdo con la
figura 2, se puede aplicar una seccion angular del perfil de alojamiento 26 en forma de U del soporte 13 de las patas
del aparato contra un canto de apoyo inferior 33 de la caja de entrada 31. El canto de apoyo 33 sirve de esta manera
como eje de articulacion para el movimiento de articulacion |. Durante el movimiento de articulacion |, se articula el
brazo 21 de la palanca de traccién 19 a lo largo de un canto de apoyo 35, dispuesto en la caja de entrada 31, del
contra apoyo 23 bajo la formacion de la fuerza de traccion Fz hacia abajo hasta que la palanca de traccién 19 se
encuentra en la posicion de montaje sobre el contra apoyo 23 y el gancho de retencién 18 engancha detras de la
4
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pared lateral 29 en su posicion de bloqueo.

En la pared lateral 29 esta previsto un orificio de acceso 37. Para el desmontaje del soporte 13 de las patas del
aparato en el caso de servicio al cliente, una herramienta puede desviar a través del orificio de acceso 37 el gancho
de retencion 18 desde su posicion de bloqueo hasta una posicién de desbloqueo. En la posicién de desbloqueo del
gancho de retencion 18, el soporte 13 de las patas del aparato se puede articular en contra del movimiento de
articulacién | fuera de la caja de entrada 31.
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REIVINDICACIONES

1.- Electrodoméstico, en particular lavavajillas o lavadora, con un soporte de base (5), sobre el que estan montados
equipos del aparato y que estd apoyado por medio de patas del aparato (1, 3) sobre un suelo (7), en el que al
soporte de base (5) esta asociado al menos un soporte (13) de las patas del aparato que lleva una pata del aparato
(1), caracterizado porque el soporte (13) de la pata del aparato esta conectado a través de un elemento tensor (19)
con el soporte de base (5).

2.- Electrodoméstico de acuerdo con la reivindicacién 1, caracterizado porque el elemento tensor (19) es una
palanca de traccion, que presiona el soporte (13) de la pata del aparato con una fuerza tensora o fuerza de traccion
(Fz) contra el soporte de base (5).

3.- Electrodoméstico de acuerdo con la reivindicacion 1 6 2, caracterizado porque el elemento tensor (19) esta
conectado especialmente de manera unitaria en el material y/o en una sola pieza con el soporte (13) de las patas del
aparato.

4.- Electrodoméstico de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque el elemento
tensor (19) presenta un brazo acodado (21), que engancha, bajo la fuerza de traccion (Fz), detras de un contra
apoyo (23) en el soporte de base (5).

5.- Electrodoméstico de acuerdo con la reivindicacion 4, caracterizado porque el contra apoyo (23) del soporte de
base (5) esta encajado o bien empotrado, bajo la accién de la fuerza de tracciéon (Fz) entre un soporte (13) de las
patas del aparato y el brazo (21) acodado del elemento tensor (19).

6.- Electrodoméstico de acuerdo con una de las reivindicaciones 4 6 5, caracterizado porque el soporte (13) de las
patas del aparato junto con el elemento tensor (19) forma un perfil de alojamiento (26) abierto con preferencia en
forma de U, que rodea el contra apoyo (23) bajo la formacién de la fuerza de traccién (Fz).

7.- Electrodoméstico de acuerdo con una de las reivindicaciones 4, 5 6 6, caracterizado porque el elemento tensor
(19) se puede llevar en un movimiento basculante o bien giratorio (1) a engrane con el contra apoyo (23), en el que el
brazo (21) acodado del elemento tensor (19) es pivotable a lo largo de un canto de apoyo (35) del contra apoyo (23)
bajo la formacién de la fuerza de traccion (FZ) sobre el contra apoyo (23).

8.- Electrodoméstico de acuerdo con la reivindicaciéon 7, caracterizado porque para la configuracién de un eje de
articulacién, se puede colocar el soporte (13) de las patas del aparato contra un canto de apoyo (33) del contra
apoyo (23).

9.- Electrodoméstico de acuerdo con una de las reivindicaciones 2 a 8, caracterizado porque al elemento tensor
(19) esté asociado al menos un elemento tensor (27).

10.- Electrodoméstico de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque al elemento
tensor (19) esta asociada una union de retencién (18, 29), que asegura la posicion de montaje del soporte (13) de
las patas del aparato.

11.- Electrodoméstico de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque el elemento
tensor (19) y/o un gancho de retencion (18) de la unién de retencion se proyectan en el estado montado en una caja
de entrada (31) del soporte de base (5).
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