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DESCRIPCION
Dispositivo de inyeccion
Descripcion

Campo de la Invencién

La presente invencion se refiere a un dispositivo de inyeccion del tipo que tiene una jeringa y que extiende la jeringa,
descarga su contenido y luego se retrae automaticamente.

Antecedentes de la invencién

Se muestran dispositivos de inyeccion en los documentos WO 95 / 35126 y EP-A-O0 516 473. Estos dispositivos
emplean un muelle de guia y alguna forma de mecanismo de desprendimiento que libera a la jeringa de la influencia
del muelle de guia una vez que se supone que su contenido ha sido descargado, para permitir que sea retraida por un
muelle de retorno.

Generalmente, el muelle de retorno es relativamente débil, dado que su fuerza de restauracion debe ser vencida por el
muelle de guia, incluso mientras que el muelle de guia esta cumpliendo su funcién sobre los diversos componentes del
dispositivo de inyeccion y la jeringa durante un ciclo de inyeccion. Esto puede dar origen a un problema cuando el
dispositivo de inyeccién se usa con jeringas hipodérmicas selladas, que habitualmente tienen una carcasa, capa de la
aguja o “bota” herméticamente sellada, que cubre la aguja hipodérmica y mantiene la esterilidad del contenido de la
jeringa. Naturalmente, es necesario mantener la esterilidad del contenido de la jeringa hasta el momento de su
administracion, lo cual, para dispositivos que estan disefiados para ser descartables, como muchos lo seran, significa
gue la bota debe ser retirada con la jeringa dentro del dispositivo de inyeccion.

Habitualmente, la accion requerida para retirar la bota de la jeringa es sencillamente tirar de la bota hasta quitarla de la
jeringa, lo que requiere una fuerza por encima de 20N. Esto es significativamente mas que la fuerza de restauracion del
muelle de retorno, por lo que la jeringa sera extraida del dispositivo de inyeccion segun se retira la bota y, cuando la
bota salga, volverd a su sitio automaticamente. Esta no es la mejor manera de manipular la jeringa. La sacudida podria
dafarla, la aguja podria dafiarse y puede haber problemas al reenganchar la jeringa con aquellos componentes del
dispositivo de inyeccion disefiados para actuar sobre ella. Incluso en casos donde no hay ningin muelle de retorno, por
ejemplo, alli donde la jeringa se sostiene en su sitio por friccion con los componentes del dispositivo de inyeccion,
surgird igualmente el problema de recolocar la jeringa sobre aquellos componentes del dispositivo de inyeccion
disefiados para actuar sobre ella.

Ademés, hay un problema al ser la jeringa generalmente moévil en una direccion hacia fuera del dispositivo de
inyeccioén. La activacion accidental del muelle de guia por fallo mecénico del mecanismo de liberacion del muelle de
guia (p. €j., un gatillo) puede ocurrir, por ejemplo, al dejar caer el dispositivo sobre una superficie dura. Esta activacion
accidental podria causar que la jeringa se extendiera no intencionalmente hacia fuera del dispositivo y que se expulsara
su contenido. Esto podria exponer la aguja de la jeringa y aumentar el riesgo del pinchazo y / o infeccién inadvertida de
la piel.

El documento US 2005 / 203466 Al revela un dispositivo de inyeccién que comprende un mecanismo de bloqueo que
incluye una manga de cerrojo y lengiietas de cerrojo. EI mecanismo de bloqueo de este documento se proporciona
entre un portador de jeringa y la carcasa del dispositivo de inyeccion.

Resumen de la invencién

El dispositivo de inyeccion de la presente invencion esté disefiado para afrontar los problemas precitados.
En un primer aspecto de la presente invencion, se proporciona un dispositivo de inyeccion que comprende:

una carcasa adaptada para recibir una jeringa con una boquilla de descarga, siendo la jeringa movible en la carcasa a
lo largo de un eje longitudinal desde una posicién retraida, en la cual la boquilla de descarga esta contenida dentro de
la carcasa, y una posicion extendida, en la cual la boquilla de descarga de la jeringa se extiende desde la carcasa a
través de una abertura de salida;

un accionador;

una guia adaptada para ser activada por el accionador y, a su vez, actuar sobre la jeringa para hacerla avanzar desde
su posicion retraida a su posicion extendida, y descargar su contenido a través de la boquilla de descarga;

un portador de jeringa adaptado para dar soporte a la jeringa segun se hace avanzar; y
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un mecanismo de bloqueo entre el portador de la jeringa y el impulsor, adaptado para inhibir el movimiento del portador
de la jeringa y la jeringa hacia la abertura de salida cuando la jeringa esté en su posicion retraida.

Asi, el portador de la jeringa y la jeringa no pueden moverse hacia la abertura de salida antes de la activacion del
dispositivo de inyeccion. Como el mecanismo de bloqueo estéa incluido en el impulsor, no hay ningun requisito de un
mecanismo de bloqueo separado e independiente. El portador de la jeringa se desbloquea automaticamente (es decir,
se permite el movimiento hacia la abertura de salida) cuando el impulsor se mueve para causar que la jeringa y el
portador de la jeringa se muevan hacia la posicién extendida. Al impedir el movimiento del portador de la jeringa hacia
fuera de la abertura de salida (a menos que esto sea durante una secuencia de activacion del dispositivo de inyeccion),
se impide el dafio a la jeringa y a su contenido. Ademas, esto ayuda a impedir la activacion accidental del dispositivo de
inyeccion, por ejemplo, al dejar caer el dispositivo de inyeccion sobre una superficie dura.

Preferiblemente, el dispositivo de inyeccién comprende un mecanismo de liberacion adaptado, en una posicion
enganchada, para impedir que el accionador actia sobre el impulsor y, en una posicién desenganchada, para permitir
que el accionador actie sobre el impulsor, en donde el mecanismo de bloqueo esta adaptado para impedir el
movimiento del portador de la jeringa hacia la abertura de salida cuando el mecanismo de liberacion esta en su
posicién enganchada.

Preferiblemente, el mecanismo de bloqueo comprende al menos un brazo fijado con respecto al portador de la jeringa,
en donde el brazo es enganchable con una correspondiente superficie de bloqueo sobre el impulsor.

En una realizacion de la presente invencién, el mecanismo de bloqueo comprende una pluralidad de brazos sobre el
portador de la jeringa, separados circularmente alrededor del impulsor. Esto brinda un blogueo mejorado ante el
movimiento de la jeringa hacia la abertura de salida.

Ventajosamente, los brazos pueden separarse equidistantemente alrededor del impulsor.
En una realizacion especifica de la presente invencion, el mecanismo de bloqueo comprende dos brazos.

Preferiblemente, cada brazo es flexible y / o elastico. Esto permite que el impulsor se inserte en la jeringa a través del
extremo del portador de la jeringa, porque los brazos se flexionan hacia fuera. Mas preferiblemente, cada brazo
sobresale en una direccion hacia el eje longitudinal.

Preferiblemente, cada brazo esté situado y dirigido para tomar contacto con la superficie de bloqueo sobre el impulsor,
a fin de impedir el movimiento del portador de la jeringa en la direccion longitudinal hacia la abertura de salida.

El dispositivo de inyeccioén tiene un extremo proximo adyacente a la abertura de salida y un extremo distante situado en
un extremo opuesto del dispositivo de inyeccion, a lo largo del eje longitudinal.

En una realizacion de la presente invencion, la superficie de bloqueo se forma entre una primera seccién del impulsor y
una segunda seccidn del impulsor, en donde la segunda seccién del impulsor se sitia hacia el extremo distante del
impulsor con respecto a la primera seccion, en donde la superficie de bloqueo se forma sobre la interseccion entre las
secciones primera y segunda del impulsor.

Preferiblemente, la primera seccion del impulsor se sitia mas cerca de la abertura de salida que dicho(s) brazo(s). La
segunda seccién del impulsor puede ser mas estrecha alrededor del eje longitudinal que la primera seccion del
impulsor.

Preferiblemente, la superficie de bloqueo esta formada por una superficie que no es paralela a la direccién longitudinal.

Mas preferiblemente, la superficie de bloqueo estd formada por una superficie que es perpendicular a la direccion
longitudinal.

En una realizacion especifica de la presente invencion, el impulsor comprende un mango que se extiende a lo largo del
eje longitudinal.

Preferiblemente, el accionador comprende medios de sesgo adaptados para sesgar el portador de la jeringa desde una
posicion retraida hasta una posicién extendida.

Esta disposicion del impulsor y los brazos permite que el extremo préximo, mas ancho, atraviese los brazos hasta un
punto tal en que una seccidon mas estrecha del impulsor se sitlle adyacente a los brazos. En este punto, los brazos
retroceden por flexiéon a su posicion normal no sesgada, impidiendo por ello que el extremo proximo, mas ancho, del
impulsor atraviese nuevamente el portador de la jeringa y salga de la jeringa. Esto también significa que el portador de
la jeringa no puede moverse hacia la abertura de salida a menos que se mueva conjuntamente con el impulsor.

En una realizacion de la presente invencion, el impulsor incluye elementos de guia primero y segundo, de los cuales el
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primero es activado por el accionador y, a su vez, actla sobre el segundo, y el segundo actia sobre la jeringa, o el
portador de la jeringa, para hacerla avanzar desde su posicién retraida hasta su posicion extendida, y descargar su
contenido a través de la boquilla de descarga, siendo el primer elemento de guia capaz de moverse con respecto al
segundo cuando el primero es activado por el accionador y el segundo esta restringido por la jeringa o el portador de la
jeringa.

Preferiblemente, el dispositivo de inyeccion comprende un acoplamiento que impide que el primer elemento de guia se
mueva con respecto al segundo hasta que hayan sido avanzados hasta una posicion de desacoplamiento nominal, que
esté menos adelantada que dicha posicion de liberacién nominal.

Ventajosamente, el acoplamiento puede comprender un mecanismo de desacoplamiento, activado cuando los
elementos de guia han sido adelantados hasta dicha posicion de desacoplamiento nominal, y adaptado para
desacoplar el primer elemento de guia del segundo, permitiendo asi que el primer elemento de guia se mueva con
respecto al segundo.

En una realizacion de la presente invencion, el dispositivo de inyeccion comprende adicionalmente una funda situada
de manera extraible sobre la abertura de salida.

Preferiblemente, el dispositivo de inyeccién comprende una capa de aguja situada de manera extraible sobre la
boquilla de descarga.

La funda puede adaptarse para aferrar la capa de la aguja, de modo tal que la capa de la aguja se suelte y se retire de
la boquilla de descarga durante la retirada de la funda de la carcasa.

Breve descripcion de los dibujos

La invencion se describira ahora, a modo de ejemplo, con referencia a los dibujos adjuntos, en los cuales:

la Fig. 1a es una vista del lado derecho del dispositivo de inyeccién segun la presente invencion;

la Fig. 1b es una vista en perspectiva del dispositivo de inyeccién de la Fig. 1 con su funda quitada;

la Fig. 1c es una vista en perspectiva de la funda del dispositivo de inyeccion de la Fig. 1;

la Fig. 2a es una vista desarrollada del lado derecho del dispositivo de inyeccion de la Fig. 1;

la Fig. 2b es una vista del lado derecho de los componentes ensamblados del dispositivo de inyeccion de la Fig. 1;

la Fig. 2c es una vista en perspectiva de una guia de multiples componentes usada en el dispositivo de inyeccién de la
Fig. 1;

la Fig. 3 es una vista en corte transversal del dispositivo de inyeccién de la Fig. 1.

Descripcion detallada de los dibujos

La Fig. 1a es una vista del lado derecho de un dispositivo 110 de inyeccién segun la presente invencion. El dispositivo
110 de inyeccion tiene una carcasa 112, una funda 111 que es extraible de un extremo préximo 167 de la carcasa 112
y un boton 102 de activacién. Otras piezas del dispositivo se describiran en mayor detalle mas adelante.

La Fig. 1b es una vista en perspectiva del dispositivo 110 de inyeccion segun la presente invencion, con la funda (no
mostrada) quitada de su extremo. El extremo de la carcasa 112 tiene una abertura 128 de salida, por la cual puede
verse emerger el extremo de una manga 119.

La Fig. 1c es una vista en perspectiva de la funda 111 del dispositivo 110 de inyeccién segun la presente invencion. La
funda 111 tiene un relieve central 121 que cabe dentro de la manga 119 cuando la funda 111 se instala sobre la
carcasa 112.

La Fig. 2a es una vista desarrollada del lado derecho de los componentes del dispositivo 110 de inyeccion segun la
presente invencion, y la Fig. 2b es una vista del lado derecho de los componentes ensamblados del dispositivo 110 de
inyeccion segun la presente invencién, sin la carcasa 112 o la funda 111.

Segun se ilustra, el dispositivo 110 de inyeccion comprende una jeringa hipodérmica 114 de tipo convencional, que
incluye un cuerpo 116 de jeringa terminada en un extremo en una boquilla de descarga, especificamente, una aguja
hipodérmica 118, y en el otro, en un reborde 120. El émbolo convencional que se usaria normalmente para descargar
el contenido de la jeringa 114 manualmente ha sido quitado y reemplazado por un elemento de guia (mencionado mas
adelante como el segundo elemento 134 de guia) que toma contacto con un tapén 122 en la jeringa 114. El tapon 122
retiene un medicamento (no mostrado) a administrar dentro del cuerpo 116 de la jeringa. Si bien la jeringa ilustrada es
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de tipo hipodérmico, esto no necesariamente debe ser asi. También pueden usarse jeringas dérmicas y subcutaneas,
transcutaneas o balisticas, con el dispositivo de inyeccién de la presente invencion.

Como se ilustra, el dispositivo 110 de inyeccién incluye un muelle 126 de retorno que sesga la jeringa 114, desde una
posicién extendida, en la cual la aguja 118 se extiende desde la abertura 128 en un morro 112a de estuche de la
carcasa 112 hasta una posicion retraida, en la cual la aguja 118 esta contenido dentro de la carcasa 112. El muelle 126
de retorno actia sobre la jeringa 114 mediante un portador 127 de jeringa. La jeringa 114 es movible a lo largo de un
eje longitudinal 105 del dispositivo 110 de inyeccion, que se extiende centralmente a lo largo de la longitud del
dispositivo 110 de inyeccién desde la abertura 128 de salida en su extremo proximo 167 hasta un extremo distante 168.

Contenido dentro de la carcasa en su extremo distante 168 hay un accionador, que aqui toma la forma de un muelle
130 guia de compresion. El impulso desde el muelle 130 guia es transmitido mediante una guia 129 de multiples
componentes hasta la jeringa 114, para avanzarla desde su posicion retraida hasta su posicion extendida y descargar
su contenido a través de la aguja 118. El impulsor 129 cumple esta tarea actuando directamente sobre el medicamento
y la jeringa 114. Las fuerzas hidrostaticas que actian a través del medicamento y, en menor grado, la friccion estatica
entre el tapon 122 y el cuerpo 116 de la jeringa aseguran inicialmente que avancen juntos, hasta que el muelle 126 de
retorno sale por el fondo del portador 127 de la jeringa o encuentra alguna otra obstruccidon (no mostrada) que retarda
Ssu movimiento.

La Fig. 2c es una vista desarrollada en perspectiva del impulsor 129 de multiples componentes. El impulsor 129 de
multiples componentes entre el muelle 130 guia y la jeringa 114 consiste en tres componentes principales. Una manga
131 de guia toma el impulso desde el muelle 130 guia y lo transmite a un pistén 133 de retardo sobre un primer
elemento 132 de guia. Este, a su vez, transmite el impulso al segundo elemento 134 de guia.

Como se vera en la Fig. 2c, el primer elemento 132 de guia incluye un vastago hueco 140, cuya cavidad interna forma
una camara 141 de recoleccion, en comunicacion con un conducto 144 que se extiende desde la camara 141 de
recoleccién a través del extremo del vastago 140. El segundo elemento 134 de guia incluye una perforacién ciega 146
gue esta abierta en un extremo para recibir el vastago 140, y cerrada por el otro. Como se apreciard, la perforacion 146
y el vastago 140 definen un depdsito de fluido dentro del cual esta contenido un fluido humedecedor.

El botén accionador 102 se proporciona sobre el lado de la carcasa 112 que, cuando esta en una posicidon enganchada
con un extremo proximo 145 de la manga 131 de guia, sirve para retener el muelle 130 de guia en un estado
comprimido, por el contacto entre la superficie 102b de bloqueo y la manga 131 de guia, cuando el botén accionador
102 esta en una posicién no activada. El botdén accionador 102 puede girar alrededor de la carcasa 112 mediante el
pivote 102a. Cuando se aplica presion hacia abajo al boton accionador 102 en una superficie 102¢ de activacion (es
decir, presion dirigida hacia la carcasa 112), la superficie 102b de bloqueo se mueve hacia arriba en una direccion
opuesta al eje longitudinal 105. En esta posicion activada del botén accionador 102, la superficie 102b de bloqueo se
desacopla de la manga 131 de guia, permitiendo por ello que la manga 131 de guia se mueva con respecto a la
carcasa 112 hacia la abertura 128 de salida, bajo la influencia del muelle 130 guia.

La manga deslizante 119 es movible desde su posicion extendida (segin se muestra en la Fig. 1b), donde sobresale
de la abertura 128 de salida, hasta una posicion retraida en el morro 112a de estuche de la carcasa 112. La manga
deslizante 119 esta conectada con un elemento 150 de bloqueo del boton accionador, que tiene brazos elésticos 151
gue sesgan la manga deslizante 119 hacia su posicion extendida, en la cual su extremo sobresale desde el extremo del
morro 112a de estuche. Asi, la aplicacion de presién al extremo de la manga deslizante 119, por ejemplo, oprimiendo el
extremo de la manga deslizante 119 contra el tejido, causa que se mueva hacia su posicion retraida, hacia la carcasa
112; la liberacion de la presion causa que la manga deslizante 119 se mueva hacia su posicion extendida bajo el sesgo
de los brazos elasticos 151, que actlan contra una pared lateral de la carcasa 112. El elemento 150 de bloqueo del
botén accionador tiene una protuberancia 152 de bloqueo del botdén accionador que toma contacto con el extremo de
una protuberancia 102d del botdn accionador sobre el botén accionador 102 cuando la manga deslizante esta en su
posicion extendida. La protuberancia 102d del boton accionador se extiende en una direccion que es generalmente
paralela al eje longitudinal 105 del dispositivo 110 de inyeccion. La protuberancia 152 de blogueo del botén accionador
se extiende en una direccién que es generalmente perpendicular al eje longitudinal 105, hacia la protuberancia 102d
del botdn accionador. La protuberancia 102d del botén accionador tiene una abertura 102e que puede moverse sobre
el extremo superior de la protuberancia 152 de bloqueo del boton accionador cuando el elemento 150 de bloqueo del
botén accionador se ha alejado de la abertura 128 de salida (es decir, cuando la manga deslizante 119 ha sido movida
desde la abertura 128 de salida hacia su posicion retraida). En esta posicién, el botdn accionador 102 puede moverse
hacia su posicién desactivada girando el botén accionador 102 alrededor del pivote 102a en la direccién de la presién
aplicada a la superficie 102c de presion. Asi, el elemento 150 de bloqueo del botén accionador y la manga deslizante
119 actdan juntos para bloquear el botén accionador 102 en su posicion activada (es decir, la superficie 102b de
bloqueo toma contacto con el extremo de la manga deslizante 131, impidiendo que se mueva hacia la abertura 128 de
salida, bajo el sesgo del muelle 130 guia comprimido).

Cuando la manga deslizante 119 ha sido movida hacia una posicién en la cual esta retraida hacia la carcasa 112 (es
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decir, hacia su posiciéon desbloqueada) y el boton accionador 102 ha sido girado hacia su posicion desactivada, el
funcionamiento del dispositivo 110 es entonces como se indica a continuacion.

Inicialmente, el muelle 130 guia mueve la manga 131 de guia, la manga 131 de guia mueve el primer elemento 132 de
guia y el primer elemento 132 de guia mueve el segundo elemento 134 de guia, actuando en cada caso a través de los
brazos 132a, 134a, 134b de cerrojo flexible. El segundo elemento 134 de guia se mueve y, en virtud de la friccién
estatica y las fuerzas hidrostaticas que actlian a través del medicamento (no mostrado), mueve el cuerpo 116 de la
jeringa y el portador 127 de la jeringa contra la accion del muelle 126 de retorno. El muelle 126 de retorno se comprime
y la aguja hipodérmica 118 emerge de la abertura 128 de salida de la carcasa 112. Esto continia hasta que el muelle
126 de retorno sale por el fondo o bien el cuerpo 116 de la jeringa encuentra alguna otra obstruccion (no mostrada) que
retarda su movimiento. Debido a que la friccion estatica entre el segundo elemento 134 de guia y el cuerpo 116 de
jeringa, y las fuerzas hidrostaticas que actlan a través del medicamento (no mostrado) a administrar, no son suficientes
para resistir la fuerza de impulso total desarrollado por el muelle 130 guia, en este punto el segundo elemento 134 de
guia comienza a moverse dentro del cuerpo 116 de la jeringa y el medicamento (no mostrado) comienza a
descargarse. La friccion dinamica entre el segundo elemento 134 de guia y el cuerpo 116 de la jeringa, y las fuerzas
hidrostaticas que actian a través del medicamento (no mostrado) a administrar, sin embargo, son suficientes para
retener el muelle 126 de retorno en su estado comprimido, por lo que la aguja hipodérmica 118 permanece extendida.

Antes de que el segundo elemento 134 de guia llegue al extremo de su recorrido dentro del cuerpo 116 de la jeringa, o
sea, antes de que el contenido de la jeringa se haya descargado por completo, los brazos 134a, 134b de cerrojo
flexible, que enlazan los elementos 132, 134 de guia primero y segundo, llegan a un constrefiimiento 137
proporcionado sobre un elemento 137a accionador de cerrojo, que esta fijado al extremo del portador 127 de la jeringa.
El constrefiimiento 137 mueve los brazos 134a, 134b de cerrojo flexible hacia dentro, desde la posicion mostrada en la
Fig. 2c hasta una posicion en la cual los brazos 134a, 134b de cerrojo flexible no acoplan mas el primer elemento 132
de guia con el segundo elemento 134 de guia, con la ayuda de las superficies biseladas sobre el constrefiimiento 137.
Una vez que ocurre esto, el primer elemento 132 de guia deja de actuar sobre el segundo elemento 134 de guia,
permitiendo que el primer elemento 132 de guia se mueva con respecto al segundo elemento 134 de guia.

Debido a que el fluido humedecedor esta contenido dentro de un deposito (no mostrado) definido entre el extremo del
primer elemento 132 de guia y la perforacién ciega 146 en el segundo elemento 134 de guia, el volumen del depdsito
tendera a disminuir segun el primer elemento 132 de guia se mueve con respecto al segundo elemento 134 de guia
cuando el primero es activado por el muelle 130 guia. Segun el depdsito se colapsa, el fluido humedecedor es forzado
a través del conducto 144, hacia la cAmara 141 de recoleccion. Asi, una vez que se han liberado los brazos 134a, 134b
de cerrojo flexible, la fuerza ejercida por el muelle 130 guia ejerce su accién sobre el fluido humedecedor, causando
que fluya a través del constrefiimiento formado por el conducto 144, y también actda hidrostaticamente a través del
fluido y a través de la friccion entre los elementos 132, 134 de guia primero y segundo, y a continuaciéon mediante el
segundo elemento 134 de guia. Las pérdidas asociadas al flujo del fluido humedecedor no atendan la fuerza que actda
sobre el cuerpo de la jeringa en gran medida. Asi, el muelle 126 de retorno permanece comprimido y la aguja
hipodérmica permanece extendida.

Después de un tiempo, el segundo elemento 134 de guia completa su recorrido dentro del cuerpo 116 de la jeringa y
ya no puede avanzar méas. En este punto, el contenido de la jeringa 114 esta completamente descargado y la fuerza
ejercida por el muelle 130 guia actia para retener el segundo elemento 134 de guia en su posicion terminal, y para
continuar causando que el fluido humedecedor fluya a través del conducto 144, permitiendo que el primer elemento
132 de guia contintie su movimiento.

Antes de que se vacie el depésito de fluido, los brazos 132a de cerrojo flexible, que enlazan la manga deslizante 131
con el primer elemento 132 de guia, llegan a otro constrefiimiento (no mostrado) dentro de la carcasa 112. Este
constrefiimiento mueve los brazos 132a de cerrojo flexible hacia dentro, desde la posicion mostrada hasta una posicion
en la cual ya no acoplan la manga deslizante 131 con el primer elemento 132 de guia, con la ayuda de las superficies
biseladas sobre el constrefiimiento. Una vez que ocurre esto, la manga deslizante 131 ya no actla sobre el primer
elemento 132 de guia, permitiéndoles moverse el uno con respecto al otro. En este punto, por supuesto, se libera la
jeringa 114, porque las fuerzas desarrolladas por el muelle 130 guia ya no estan transmitiéndose a la jeringa 114, y la
Unica fuerza que actla sobre la jeringa sera la fuerza de retorno del muelle 126 de retorno. Asi, la jeringa 114 vuelve
ahora a su posicion retraida y el ciclo de inyeccién esta completo.

Todo esto tiene lugar, por supuesto, solo después de que la funda 111 ha sido quitada del extremo de la carcasa 112.
El extremo de la jeringa esta sellado con una bota 123. El relieve central 121 de la funda que cabe dentro de la manga
119 cuando la funda 111 se instala sobre la carcasa 112 comprende un elemento 125 de retencion que esta fijado en el
relieve 121. El elemento 125 de retencion comprende protuberancias elasticas 125a que estan orientadas en direccién
opuesta a la abertura 128 de salida. Estas protuberancias elasticas 125a se deforman segun la funda 111 se inserta
sobre la carcasa 112, sobre una capa de aguja o bota 123 de goma. Las protuberancias 125a aferran entonces la bota
123 estrechamente, de modo tal que los extremos de las protuberancias estén levemente empotradas en la bota 123,
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gque podria estar hecha de goma. Esto significa que, segun la funda 111 se quita de la carcasa 112, la bota 123 se
quita de la jeringa 114 con la funda 111.

La Fig. 3 muestra como el mecanismo 170 de bloqueo esta integrado con el dispositivo 110 de inyeccién de la presente
invencion.

El mecanismo 170 de blogqueo esta situado sobre el elemento accionador 137a de cerrojo, de modo que esté siempre
situado entre el portador 127 de la jeringa y el impulsor 129, para inhibir el movimiento del portador 127 de jeringa y de
la jeringa 114 hacia el extremo préximo 167 del dispositivo de inyeccién, a menos que la misma guia 129 se mueva en
esa direccion.

El mecanismo de bloqueo comprende una pluralidad de brazos 171 que estan fijados al elemento 137a accionador de
cerrojo, de modo que estén fijos con respecto al portador 127 de la jeringa. Cada brazo es enganchable con una
correspondiente superficie 172 de bloqueo sobre el impulsor 129. Los brazos 171 estan separados circularmente y
equidistantemente alrededor del eje longitudinal 105.

Cada brazo 171 es flexible, permitiendo por ello que el impulsor 129 se inserte en el extremo distante de la jeringa 114
durante el ensamblaje del dispositivo. Cada brazo 171 sobresale en una direccién hacia el eje longitudinal 105 y a lo
largo del mismo (es decir, en un angulo oblicuo con el eje longitudinal 105) hacia el extremo préximo 167 del dispositivo
110 de inyeccién. Esto significa que los brazos 171 estan situados y orientados para tomar contacto con la superficie
172 de bloqueo sobre el impulsor 129, a fin de impedir el movimiento del portador 127 de jeringa y de la jeringa 114
hacia la abertura de salida en una direccion paralela al eje longitudinal 105.

La superficie 172 de bloqueo esta formada entre una primera seccién 173a del impulsor y una segunda seccion 173b
del impulsor 129, especificamente, sobre el segundo elemento 134 de guia. La segunda seccién 173b del impulsor 129
esté situada hacia el extremo distante 168 del dispositivo 110 de inyeccién, con respecto a la primera seccién 173a. La
superficie 172 de bloqueo se forma sobre la superficie que une las secciones 173a, 173b primera y segunda del
impulsor 129. La primera seccion 173a del impulsor esta situada mas cerca del extremo préximo 167 del dispositivo
110 de inyeccion que los brazos 171. La segunda seccion 173b del impulsor es mas estrecha alrededor del eje
longitudinal 105 que la primera seccidon 173a del impulsor, formando por ello una cresta para la superficie 172 de
bloqueo en el impulsor 129.

Cuando se intenta mover el portador 127 de jeringa y la jeringa 114 en una direccion hacia el extremo proximo 167 del
dispositivo 110 de inyeccion (cuando tal movimiento no es mediante el impulsor 129, por ejemplo, al quitar la funda 111
tirando de ella en una direccion opuesta al extremo préximo 167 de la carcasa 112), los brazos 171 entran en contacto
con la superficie 172 de bloqueo, pero no pueden pasar la superficie 172 de bloqueo. Esto significa que la fuerza que
tira de la jeringa 114 en una direccidon hacia el extremo préximo 167 se transmite mediante el impulsor 129 a la
superficie 102b de bloqueo sobre el boton 102. Esto impide que la jeringa 114 y el portador 127 de jeringa se muevan
longitudinalmente, a menos que sean motivados para hacerlo mediante el movimiento del impulsor 129.

Se entendera, por supuesto, que la presente invencion ha sido anteriormente descrita meramente a modo de ejemplo,
y que pueden hacerse modificaciones del detalle dentro del alcance de la invencion.
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REIVINDICACIONES
1. Un dispositivo (110) de inyecciéon que comprende:

una carcasa (112) adaptada para recibir una jeringa (114) con una boquilla (118) de descarga, siendo la jeringa (114)
movible en la carcasa (112) a lo largo de un eje longitudinal, desde una posicién retraida, en la cual la boquilla (118) de
descarga esta contenida dentro de la carcasa (112), y una posicion extendida, en la cual la boquilla (118) de descarga
de la jeringa (114) se extiende desde la carcasa (112) a través de una abertura (128) de salida;

un accionador (130);

un impulsor (129) adaptado para activar el accionador (130) y, a su vez, actuar sobre la jeringa (114) para adelantarla
desde su posicidn retraida hasta su posicion extendida, y descargar su contenido a través de la boquilla (118) de
descarga; y

un portador (127) de jeringa adaptado para dar soporte a la jeringa (114) segun es avanzada;
caracterizado por:

un mecanismo (170) de bloqueo entre el portador (127) de la jeringa y el impulsor (129), para inhibir el movimiento del
portador (127) de jeringa y la jeringa (114) hacia la abertura (128) de salida.

2. El dispositivo (110) de inyeccién segun la reivindicacion 1, que comprende adicionalmente un mecanismo de
liberacién adaptado, en una posicién enganchada, para impedir que el accionador (130) actlie sobre el impulsor (129)
y, en una posicién desenganchada, para permitir que el accionador (130) actie sobre el impulsor (129), en el cual el
mecanismo (170) de bloqueo estd adaptado para impedir el movimiento del portador (127) de jeringa hacia la abertura
(128) de salida cuando el mecanismo de liberacion esta en su posicion enganchada.

3. El dispositivo (110) de inyeccion de la reivindicacion 1 o la reivindicacion 2, en el cual el mecanismo (170) de bloqueo
comprende al menos un brazo fijado con respecto al portador (127) de jeringa, en el cual el brazo es enganchable con
una correspondiente superficie de bloqueo sobre el impulsor (129).

4. El dispositivo (110) de inyeccion de la reivindicacion 3, en el cual el mecanismo (170) de bloqueo comprende una
pluralidad de brazos sobre el portador (127) de jeringa, separados circularmente alrededor del impulsor (129).

5. El dispositivo (110) de inyeccion de la reivindicacion 4, en el cual los brazos estdn separados equidistantemente
alrededor del impulsor (129).

6. El dispositivo (110) de inyeccion de la reivindicacién 4 o la reivindicacion 5, en el cual el mecanismo (170) de bloqueo
comprende dos brazos.

7. El dispositivo (110) de inyeccion de cualquiera de las reivindicaciones 3 a 6, en el cual cada brazo es flexible.

8. El dispositivo (110) de inyeccion de cualquiera de las reivindicaciones 3 a 6, en el cual cada brazo sobresale en una
direccion hacia el eje longitudinal.

9. El dispositivo (110) de inyeccion de cualquiera de las reivindicaciones 3 a 6, en el cual cada brazo estéa situado y
orientado para tomar contacto con la superficie de bloqueo sobre el impulsor (129), a fin de impedir el movimiento del
portador (127) de jeringa en la direccion longitudinal, hacia la abertura (128) de salida.

10. El dispositivo (110) de inyeccién de cualquiera de las reivindicaciones 3 a 9, en el cual el dispositivo (110) de
inyeccién tiene un extremo proximo adyacente a la abertura (128) de salida y un extremo distante situado en un
extremo opuesto del dispositivo (110) de inyeccién, a lo largo del eje longitudinal.

11. El dispositivo (110) de inyeccion de la reivindicacion 10, en el cual la superficie de bloqueo esta formada entre una
primera seccion del impulsor (129) y una segunda seccion del impulsor (129), en el cual la segunda seccion del
impulsor (129) esta situada hacia el extremo distante del impulsor (129), con respecto a la primera seccion,

en el cual la superficie de bloqueo esti formada sobre la interseccion entre las secciones primera y segunda del
impulsor (129).

12. El dispositivo (110) de inyeccion de la reivindicacion 11, en el cual la primera seccion del impulsor (129) esta
situada mas cerca de la abertura (128) de salida que dicho(s) brazo(s).

13. El dispositivo (110) de inyeccion de cualquiera de las reivindicaciones 11 o 12, en el cual la segunda seccién del
impulsor (129) es mas estrecha alrededor del eje longitudinal que la primera seccién del impulsor (129).
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14. El dispositivo (110) de inyeccion de cualquiera de las reivindicaciones 11 a 13, en el cual la superficie de bloqueo
esta formada por una superficie que no es paralela a la direccién longitudinal.

15. El dispositivo (110) de inyeccion de la reivindicacion 14, en el cual la superficie de bloqueo esta formada por una
superficie que es perpendicular a la direccion longitudinal.

16. El dispositivo (110) de inyeccion de la reivindicacion 15, en el cual el impulsor (129) comprende un mango que se
extiende a lo largo del eje longitudinal.

17. El dispositivo (110) de inyeccion de la reivindicacién 16, en el cual el accionador (130) comprende medios de sesgo
adaptados para sesgar el portador (127) de jeringa, desde una posicion retraida hasta una posicion extendida.

18. El dispositivo (110) de inyeccién de cualquiera de las reivindicaciones precedentes, en el cual el impulsor (129)
incluye elementos de guia primero y segundo, de los cuales el primero es activado por el accionador (130) y, a su vez,
actla sobre el segundo, y el segundo actla sobre la jeringa (114) o el portador (127) de jeringa, para avanzarla desde
su posicion retraida hasta su posicion extendida, y descargar su contenido a través de la boquilla (118) de descarga,
siendo el primer elemento de guia capaz de movimiento con respecto al segundo cuando el primero es activado por el
accionador (130) y el segundo esta restringido por la jeringa (114) o el portador (127) de jeringa.

19. El dispositivo (110) de inyeccion de cualquiera de las reivindicaciones precedentes, que comprende adicionalmente
un acoplamiento que impide que el primer elemento de guia se mueva con respecto al segundo, hasta que hayan sido
adelantados hasta una posicion de desacoplamiento nominal que esté menos adelantada que dicha posiciéon de
liberacién nominal.

20. El dispositivo (110) de inyeccion de cualquiera de las reivindicaciones precedentes, en el cual el acoplamiento
comprende un mecanismo de desacoplamiento, activado cuando los elementos de guia han sido adelantados hasta
dicha posicién de desacoplamiento nominal, y adaptado para desacoplar el primer elemento de guia del segundo,
permitiendo asi que el primer elemento de guia se mueva con respecto al segundo.

21. El dispositivo (110) de inyeccidn de cualquiera de las reivindicaciones precedentes, que comprende adicionalmente
una funda (111) situada de manera extraible sobre la abertura (128) de salida.

22. El dispositivo (110) de inyeccion de cualquiera de las reivindicaciones precedentes, que comprende adicionalmente
una capa (123) de aguja, situada de manera extraible sobre la boquilla (118) de descarga.

23. El dispositivo (110) de inyeccion de la reivindicacion 22, cuando depende de la reivindicacion 21, en el cual la funda
(111) esta adaptada para aferrar la capa (123) de la aguja, de modo tal que la capa (123) de la aguja se suelte y se
retire de la boquilla (118) de descarga durante la extraccion de la funda (111) de la carcasa (112).



ES 2361 798 T3




ES 2361 798 T3

— &5 O u

6Z!)

N

49

vEl

204 9204 ©Z0}

11



ES 2361 798 T3

oSt

0Ll

LEL

e/El

[

9Ll

vEl

147

6L

12



ES 2361 798 T3

13



ES 2361 798 T3

891

LS MmN mm s em 4l e mm e d e L L G e s e C o b 2 b b e bk 4 e 8 R e o o e e 4 e ¢ e s A 4w § e § =t b e s -

! _
m opJejal ap N_N } N\N L BELL “
LITTTIY]  O4PUMlId 19P 0oWeld T T O VT LT _
EleE < 1/ i [
i T~ AN _u_ — 5 :
m Lr |||||| VM\;“ |4 \\ﬂ
“ __ P_\l.ml ............. R .\-\ L\\V\\m\\\\ z 777 ya 77 “
” N [ P L 227 s !
_ | 74 Z 2
. S EFE A
! / @ .f 7 7 Il | 74?7 M S A 7 -,
qe/l ; X !

eLE]) VLl 2l

T1T117

=7 _,rN\ N

e/EL /2l 20}l

14



	Primera Página
	Descripción
	Reivindicaciones
	Dibujos



