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DESCRIPCION
Instalacion de transporte y procedimiento para la puesta en servicio de una instalacion de transporte.

La invencion se refiere a una instalacion de transporte y a un procedimiento para la puesta en servicio de una
instalacion de transporte.

Las instalaciones de transporte consisten en numerosos componentes diferentes. Estos incluyen en particular un medio
de transporte, por ejemplo una cabina de ascensor o una escalera mecanica. También estan previstos un accionamiento
para el medio de transporte y un control de instalacién. Opcionalmente se emplean componentes de comunicacion y
seguridad. En el control de instalaciéon se ejecuta un programa de control para controlar la instalacion de transporte. El
control de instalacion dispone de diferentes funciones.

El documento US-A-2005/0061586, da a conocer un procedimiento para la puesta en servicio de una instalacién de
transporte.

Hasta ahora, para la puesta en servicio de una instalacién de transporte, el programa de control, incluyendo los drivers
(controladores) y funciones necesarios, se activaba por medio de ajustes de parametros. Estos ajustes de parametros
se almacenan en memoria en el control de instalacion. Como alternativa, estos ajustes de parametros se elaboran
durante la configuracion y se cargan en el control en las instalaciones del fabricante. También es posible introducir los
parametros manualmente en el control de instalacién, para de este modo activar y ajustar el programa de control para el
control de instalacion.

Para que los gastos de desarrollo de programas de control sean bajos, habitualmente se emplea un programa de control
para un tipo de instalacién de transporte. Por ejemplo se utiliza un programa de control comun para diferentes controles
de instalacion de ascensor. Otro programa de control comin se utiliza para diferentes controles de escaleras
mecanicas. Las instalaciones de ascensor han de presentar muchas funciones diferentes. En los casos de aplicacion
individuales no es necesario realizar todas las funciones posibles. Sin embargo, el programa de control esta disefiado
para poder controlar también una instalacion de ascensor en la que se realicen todas las funciones posibles. Como
ejemplo de una realizacion sencilla de una instalacion de transporte se puede mencionar un montacargas que solo se
desplaza entre dos pisos. En este caso, el gasto de control es pequefio. En caso de un ascensor de un edificio de gran
altura, el gasto de control es considerablemente mayor. Un ascensor de este tipo presenta por ejemplo un control de
llamada de ascensor. También se requieren circuitos de seguridad. Opcionalmente también puede haber una
climatizacion de las cabinas de ascensor.

Hasta ahora se utilizaba un programa de control com(n para una instalacién de transporte, independientemente de qué
funciones se realizaran o no en la instalacion de transporte. Como ya se ha mencionado mas arriba, el ajuste de las
funciones necesarias en el programa de control para la instalacion de transporte individual se fijaba por medio de
parametros que se programaban en las instalaciones del fabricante o que debian ser introducidos manualmente durante
la puesta en servicio de la instalacion de transporte.

Sin embargo, debido a la gran cantidad de tipos de control de instalacion diferentes con funciones diferentes, en una
instalacién de transporte siempre es importante identificar el tipo de control de instalacién correcto y las funciones
correctas para la instalacién de transporte correspondiente. Estos tipos de control de instalacion estan configurados de
forma mas o menos compleja dependiendo del gasto. Por ejemplo, un control de instalacion para el montacargas arriba
mencionado no necesita controlar ninguna instalacion de climatizacion. En cambio, el alcance de las funciones de un
control de instalacion para el ascensor arriba mencionado es considerablemente mas complejo.

Los distintos tipos de control de instalacién se pueden utilizar Gnicamente con el programa de control adecuado, pero la
gran cantidad de funciones posibles puede conducir a configuraciones erréneas, ya que existen dependencias entre las
funciones individuales del programa de control y componentes de una instalacion de transporte. Sin embargo, la
presencia de muchas funciones en el programa de control y muchos parametros requiere también muchas reglas. Estas
son fuente de errores. Por consiguiente, una instalacién de transporte en la que solo hay que ajustar pocos parametros
o en la que no hay que ajustar ninglin parametro, es una instalacion de transporte mas fiable.

Por ello, el objetivo de la invencién consiste en indicar un procedimiento y un dispositivo que, en caso de una
combinacion de componentes especial de una instalacion de transporte, permitan identificar el tipo de control de
instalacion y, en funcién del tipo de control de instalacion, activar las funciones de control correctas correspondientes a
dicha combinacién de componentes. Las funciones de control que son adecuadas para una combinacion de
componentes no instalada han de permanecer desactivadas.

Este objetivo se resuelve mediante las caracteristicas indicadas en las reivindicaciones independientes. Las
reivindicaciones subordinadas describen configuraciones ventajosas.

La invencion se basa en el conocimiento de que una identificacion automatica de los componentes de una instalacion de
transporte excluye la fuente de errores de la introduccion manual. Por consiguiente, un dispositivo segun la invencion es
mas seguro y menos susceptible a los errores. Ademas, se reduce un riesgo adicional de un conflicto de hardware si en
la combinacion de componentes instalada hay componentes no coordinados entre si, con lo que se reduce el riesgo de
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seguridad. Los riesgos de seguridad no son aceptables, sobre todo en el campo de las instalaciones de transporte, a las
gue pertenecen las instalaciones de ascensor y las escaleras mecanicas.

El procedimiento garantiza que en el control de instalacién solo se ejecutan las funciones de control del programa de
control que estan previstas para una determinada combinacion de componentes.

Los programas de control estan sujetos a una evolucion continua. Algunas funciones individuales de instalaciones de
transporte evolucionan, con lo que es necesario adaptar las funciones de control en el programa de control a los nuevos
componentes y en caso dado también es necesario modificar los drivers para el control de los nuevos componentes. En
este contexto es sumamente importante que, en caso de una actualizacion de un driver en el control de instalacion, este
driver solo sea cargado en el control de instalacion de la instalacién de transporte y sea ejecutado por el mismo si dicho
driver también ha sido previsto y probado para el control de instalacién.

De acuerdo con la invencion se propone que los componentes de la instalacién de transporte presenten ndimeros de
identificacion que son reconocidos al activar la instalacion de transporte. Después se comprueba si los nimeros de
identificacion reconocidos pertenecen a una combinacidon de componentes admitida. Solo si los numeros de
identificacion reconocidos pertenecen a una combinacién de componentes admitida, a partir de ellos se deduce de qué
tipo de control de instalacion se trata. Si se reconocen nimeros de identificacion que no pertenecen a ninguna
combinacion de componentes admitida, la puesta en servicio de la instalacion de transporte se interrumpe. Las
combinaciones de componentes admitidas son combinaciones de los componentes para las que se dispone de un tipo
de control de instalacion capaz de controlar dichos componentes. Se pueden elaborar tablas que enumeren y describan
las combinaciones de componentes admitidas para cada tipo de control de instalacion.

Una vez identificado el tipo de control de instalacién presente, en el programa de control se ajusta el tipo de control de
instalacion identificado. Las diferentes funciones de control se activan en el programa de control en funcion del tipo de
control de instalacion identificado. Solo después tiene lugar el desbloqueo de la instalacion de transporte.

En una configuracién especial de la invencion esta previsto que en el control de instalacion solo se carguen los drivers
para las funciones de control que previamente también han sido activadas como funciones de control. Esto asegura que
en el control de instalacién solo se carguen los drivers correctos.

En otra configuracion ventajosa del procedimiento segun la invencion, después de ajustar el tipo de control de
instalacion se comprueba si la combinacién de componentes identificada coincide con las funciones de control
activadas. El programa de control contiene la informacién que indica para qué tipos de control de instalacion esta
desblogueado el programa de control con las funciones de control activadas. La instalacion de transporte solo se
desbloguea cuando las combinaciones de componentes y las funciones de control son admisibles, es decir, cuando las
combinaciones de componentes estan en condiciones de ejecutar dichas funciones de control. Se pueden elaborar
tablas que enumeren y describan las funciones de control admitidas para cada tipo de control de instalacion.

En otro procedimiento ventajoso de la invencién, después de un desbloqueo de la instalacion de transporte, ésta se
activa de nuevo. Mediante esta nueva puesta en marcha de la instalacion de transporte se asegura la carga de los
drivers actualizados.

En una configuracién ventajosa de la invencion, la instalacion de transporte es una instalacién de ascensor. En una
configuracién alternativa de la invencion, la instalacién de transporte es una escalera mecanica.

El objetivo de la invencion también se resuelve mediante una instalacion de transporte con varios componentes, estando
previstos al menos un medio de transporte, un control de instalacion y un accionamiento, y presentando el control de
instalacion un alcance de funciones predeterminado, pudiendo ejecutarse en el control de instalacién, para el
funcionamiento de la instalacion de transporte, un programa de control que es adecuado para diferentes controles de
instalacion y que incluye diferentes funciones de control, presentando los componentes de la instalacion de transporte
nameros de identificacion y estando previsto, en caso de una activacién de la instalacion de transporte, el
reconocimiento de los nimeros de identificacién de los componentes activados, incluyendo el programa de control una
lista para comprobar si los ndmeros de identificacion reconocidos pertenecen a una combinacion de componentes
admitida, pudiendo ajustarse en el programa de control un tipo de control de instalacion en funcién de los nimeros de
identificacion reconocidos y pudiendo activarse las funciones de control incluidas en el programa de control en funcion
del tipo de control de instalacion, estando prevista una comprobacion para verificar si la combinacién de componentes
reconocida coincide con las funciones de control activadas y pudiendo desbloquearse la instalacion de transporte
cuando la combinacién y las funciones de control activadas coinciden.

La invencién se explica mas detalladamente a continuacion por medio de ejemplos de realizacion representados
esquematicamente en los dibujos. En los dibujos:

- Lafigura 1, muestra esquematicamente la estructura de un programa de control con diferentes funciones de
control segun la presente invencion.

- La figura 2, muestra una representacion esquematica de los componentes de un control de instalacion segun la
presente invencion.
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- La figura 3, muestra un diagrama de flujo correspondiente a la puesta en servicio de una instalacion de transporte.

- La figura 4, muestra una tabla de las combinaciones de componentes relevantes para el reconocimiento de
cualquier tipo de control de instalacién.

La figura 1 muestra la estructura modular de un programa de control 11 en el que se implementan diferentes funciones
de control 12 a 18. Cada funcion de control 12 a 18 es responsable de una funcién determinada de la instalacion de
transporte. La funcién de control 12 se encarga del control de interfaces de usuario en la instalaciéon de transporte. La
funcion de control 13 sirve para la supervision y para el control de entrada y salida de parametros y magnitudes de
servicio en componentes externos e internos. La funcién de control 14 se encarga de la funcion E/S Plug & Play, por
ejemplo la climatizacién de una o mas cabinas de ascensor. La funcién de control 15 controla un lector de tarjetas chip.
La funcién de control 16 realiza un control de subgrupos de partes de una instalacion de ascensor. La funcién de control
17 sirve para el suministro de informaciéon de una caja de ascensor, que ha sido registrada por ejemplo mediante
sensores. La funcién de control 18 dirige el control de distancia entre la cabina y la caja. Otra funcién de control
importante es por ejemplo el control del circuito de seguridad.

En los médulos o funciones de control 12-18 individuales estan representados distintos tipos de control de instalacion.
Se puede observar que para los diferentes tipos de control de instalacion TXR5, TX-GC, MX-GC, MX-GC2,
TX GC2_EUAP, TX GC2_NA y GX-GC se requieren diferentes ajustes de las funciones de control 12-18 en el programa
de control 11. Por ejemplo en la funcidn de control 14, que se encarga de la climatizacién de la instalacién de transporte,
se puede observar que para un control TXR5 no esta prevista ninguna climatizacion. En otro tipo de control de
instalacion, por ejemplo el MX-GC2, esta prevista una climatizacion por cada cabina de ascensor. En otro tipo de control
de instalacion, el GC-GC, esta prevista una climatizacion en grupo de varias cabinas de ascensor. Del mismo modo, en
el caso de la funcién de control 15 para el lector de tarjetas chip se puede observar que para los diferentes tipos de
control de instalacion se utilizan aparatos lectores de tarjetas chip diferentes. Por ejemplo se puede ver que en el caso
del control TX-GC no se requiere ningun lector de tarjetas chip. En el caso del control de instalacion MX-GC se
requieren ajustes especiales para el lector de tarjetas chip. Se puede ver faciimente que, debido a la gran cantidad de
tipos de control de instalacion diferentes, en la activacion de las funciones de control individuales 12-18 o de los
maédulos de control se ha de tener un gran cuidado para evitar riesgos de seguridad.

La figura 2 muestra una representacién esquematica de los diferentes componentes de un control de instalacion 20. Los
moédulos 21-23 son médulos de comunicacion del control de instalacién. El control de instalacion 20 incluye un
microprocesador 24 que dispone de una funcionalidad I°C 28. A través de este bus I°C se leen nimeros de
identificacion 29 en los componentes individuales 21-27, que estan almacenados en mddulos de memoria EEPROM de
los componentes individuales 21 a 27. Los nimeros de identificacion 29 estan caracterizados por las posiciones de
direccion A0 a A2. Por medio de 3 bits se puede preparar una cantidad suficiente de nimeros de identificacion
diferentes. La figura 2 muestra la estructura de un control de instalacion TX-GX.

Un componente 25 sirve para la alimentacion del circuito de seguridad 25. Otro componente 26 sirve para el control de
seguridad 26. También esta previsto un control de freno 27.

Un diagrama de flujo representado en la figura 3 muestra el desarrollo de un procedimiento segun la invencion. En el
paso S30 se inicia el procedimiento para la puesta en servicio de una instalaciéon de transporte. Una vez activada la
instalacion, para identificar los componentes de la misma en el paso S31 el microprocesador 24 lee a través del bus 1’c
los nimeros de identificacién 29 almacenados de los componentes 21-27 instalados. En el paso S32 se comprueba si la
combinacion de componentes identificada es una combinaciéon de componentes valida.

Las combinaciones de componentes admitidas o validas son combinaciones de los componentes para las que se
dispone de un tipo de control de instalacion capaz de controlar dichos componentes. En el software de la instalacion
esta almacenada una tabla que enumera y describe las combinaciones de componentes admitidas para cada tipo de
control de instalacién. Por consiguiente, el software de control puede reconocer si la combinacién de componentes
detectada es vélida y estd admitida.

Esta tabla es similar a la tabla mostrada en la figura 4, pero solo muestra las combinaciones de componentes relevantes
para la identificacion de cada tipo de control de instalacion. Si el software de control detecta la combinacion de
componentes enumerada en la figura 4, el software de control puede asignar un tipo de control de instalacion
determinado a esa combinacion. Pero un tipo de control de instalaciéon determinado también puede controlar muchas
otras combinaciones de componentes admitidas y vélidas, que no estan indicadas en la figura 4.

Si la combinacion de componentes no es valida, en el paso S39, S41 se emite una notificaciéon al operador de servicio a
través de un dispositivo indicador. Si la combinaciéon de componentes es vélida, en el paso S33 se comprueba qué
programa de control esta almacenado en el control de instalacion. En otro paso S34 se comprueba si este software o el
programa de control tiene autorizacion para la combinacion de componentes individual identificada. Si se trata de un
programa de control erréneo, en el paso S40, S41 se emite una notificacién a través de un dispositivo indicador. Si el
programa de control tiene autorizacion para dicha combinacién de componentes, en el paso S35 se actualizan los
componentes de la instalacion de ascensor, siempre que ello sea necesario. A continuacion, la instalacién de transporte
se pone de nuevo en marcha en el paso S36 para posibilitar un arranque correcto de todas las funciones de control,
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drivers y componentes. En el paso S37, la instalacion de transporte esta lista para el servicio. En el paso S38 finaliza el
programa de puesta en servicio.

Por consiguiente se proponen una instalacién de transporte y un procedimiento para la puesta en servicio de una
instalacion de transporte en los que esta asegurado que en el control de instalacion solo se ejecuta el programa de
control que tiene autorizacion para el tipo de control de instalacion. En consecuencia se puede utilizar un programa de
control comin para diferentes tipos de control de instalacién, en cuyo caso diferentes versiones de desarrollo del
programa de control solo se prueban y autorizan para determinados tipos de control de instalaciéon. Por consiguiente,
para numerosos tipos de control de instalacion diferentes existe un Unico programa de control que se puede
perfeccionar centralmente, lo que permite simplificar la busqueda de errores en el programa de control y desarrollar
nuevas funciones de control para todos los tipos de control de instalacién. Mediante el uso de nimeros de versién o de
generacion para el programa de control y las funciones de control, durante la puesta en servicio se puede comprobar de
forma sencilla y automética si la version de un programa de control se puede utilizar para un tipo de control de
instalacion, ya que el programa de control incluye la informacion que indica en qué tipos de control de instalacion puede
ser ejecutado.

De este modo se excluye la posibilidad de que en el programa de control se activen funciones de control para
componentes no instalados. También se evita que en caso de un tipo de control de instalacién no admitido estén
disponibles funciones de control no probadas o no deseadas, ya que esto constituiria un riesgo de seguridad. El
procedimiento segun la invencién asegura que la comprobacion del tipo de control de instalacion montado en la
instalacion de transporte se lleva a cabo exclusivamente por medio de los componentes instalados. No es necesaria
ninguna interaccion con un operador de servicio.
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REIVINDICACIONES

1. Procedimiento para la puesta en marcha de una instalacion de transporte que comprende varios componentes (21-
27), incluyendo al menos un medio de transporte, un control de instalacién (20) y un accionamiento, con un programa de
control (11) para realizar diferentes controles de instalacion (20) que incluye diferentes funciones de control (12-18),
ejecutandose el programa de control (11) en el control de instalacion (20) para el funcionamiento de la instalacion de
transporte e incluyendo los siguientes pasos:

- activacion de la instalacion de transporte (S30);
- deteccién de numeros de identificacion (29) de componentes (21-27) de la instalacidn de transporte (S31);

- comprobar si los numeros de identificacion (29) detectados pertenecen a una combinacién de componentes admitida
(S32);

- identificacién del tipo de control de instalacion (11);

- activacion de las diferentes funciones de control (12-18) en el programa de control (11) en funcién del tipo de control
de instalacion identificado;

- desbloqueo de la instalacion de transporte (S37).

2. Procedimiento segun la reivindicacion 1, caracterizado porque se cargan drivers (controladores) para las funciones
de control (12-18) dependiendo de las funciones de control activadas en el control de instalacion (20).

3. Procedimiento segun la reivindicacién 1 o 2, caracterizado porque, después de la identificacion (S32) del tipo de
control de instalacién, se comprueba (S33) qué programa de control estd almacenado en el control de instalacién (20) y
si el programa de control almacenado en memoria es valido para la combinacion de componentes identificada (S34),
desbloqueandose la instalacién de transporte (S37) cuando las combinaciones de componentes y las funciones de
control son admisibles.

4. Procedimiento segun una de las reivindicaciones 1 a 3, caracterizado porque, después de una actualizacion de
componentes (21-27) o funciones de control (12-18), la instalacién de transporte se activa de nuevo.

5. Procedimiento segun una de las reivindicaciones 1 a 4, caracterizado porque la instalacion de transporte es una
instalacion de ascensor.

6. Procedimiento segun una de las reivindicaciones 1 a 4, caracterizado porque la instalacion de transporte es una
escalera mecanica.

7. Instalaciéon de transporte con varios componentes (21-27), estando previstos al menos un medio de transporte, un
control de instalacién (20) y un accionamiento y presentando el control de instalacién (20) un campo de funciones
predeterminado, pudiendo ejecutarse en el control de instalacién (20), para el funcionamiento de la instalacion de
transporte, un programa de control (11) que es adecuado para diferentes controles de instalacién y que incluye
diferentes funciones de control (12-18), presentando los componentes (21-27) de la instalacion de transporte nimeros
de identificacion (29) y estando previsto, en caso de una activacion de la instalacion de transporte, el reconocimiento de
los nimeros de identificacion (29) de los componentes activados (21-27), incluyendo el programa de control (11) una
lista para comprobar si los nUmeros de identificaciéon (29) reconocidos pertenecen a una combinacion de componentes
admitida, pudiendo ajustarse en el programa de control (11) un tipo de control de instalacién en funcién de los nimeros
de identificacion (29) reconocidos y pudiendo activarse las funciones de control incluidas en el programa de control en
funcién del tipo de control de instalacién, estando prevista una comprobacién para verificar si la combinacion de
componentes reconocida coincide con las funciones de control (12-18) activadas y pudiendo desbloquearse la
instalacion de transporte cuando la combinacion de componentes y las funciones de control activadas coinciden.



ES 2362 890 T3

SREWONE  Z05EIN
agewaIne  J5-R
(LT =TV TS T
[ENUBW GM¥ ]
4y2eYyag
aujgey puejsqy
eleo-euiqed
eloueilsiqg

\
8l

/L EEE_=m| 5D - HEWOINE  TSKE) .
./r-.. afEWCnE {zlmum.H._. . JIEWOINE YR ZISKL -
SMEWOINE  gYNT 2290 MBWOINE  JyNT ZI5%L -
. anewoine zHaxW « | 9 MBWOINE  ZDSAW -
JpELanE RN - IMEWDINE D8N -
' [BAUEW 3541 [BAUEW  DEFKL -
. [EAUEW G - L [ERUEW G -
ojul-jyoeyos addniBaajun
——
efeosp ugoewIOUl T 4 ie0ng T
azsau) dnoul DDHD - vl 2D X9 «
SzIBY W YN 2091 Ayl N 229 %L -
szeayu dvn3 zooxl - | El avl dvn3 Z29 Xl -

ﬂ_‘a.r

szazl Uil Z35HN -
szeay dnul D0%W -
=11 edE I Ly o i
I U0l GH¥]
Aeld
w Brnid An
L—— Ae|dmbBnd -

b

aver 209 HWW -
BOIAMEE BIENIDE DM .
aINIEE HEADE D0 -
BOIMSE SJEAIE  GM¥]

Bupiojuoy

|013U0D

OIS D X0,
OOTNS W 209 AL »
oY Jd¥N3 2090 -

sBupes zoe-xw -

sbumas DM »
suau ol -

O3NS SHXL +

- ayey diyo

diyo eyalie]

augeds J9KD -
ayads whH 201 «
oypeds gvng 2201 -
yzads  FIHS-KN -

UoU N -

aeds 29-%L -

s ypeds Guxl -

aoepalu| Jas)

" ouensn ap zepou|

L

4 S/3
/




ES 2362890 T3

6 62 . 6 N
\ Iy \
MH_H“ mi@mm_, _w“.m.“” m;mmw_. m”_m,“” wf.._%mr . Mwﬂ ___._-H m_;ﬂmﬁ
=0w o1—f CRdEA o=over— He h=0v o— QR \ % o=ov e—{ QiR
-
|oJjuoD |onuos fddng 8¢
avelq Raea fsie lossaooidr
L ouay A lﬂ pepLnbas ,mnl pepunbas — ML lopesaooud -
17 [eJil¥[e}g) a9z [ohquo)d 7 uoeluswlIlY ¢ -0J2IN
as
as el
6¢
R N
=Ty e LuZy & 7 =Zve
=lve wﬁﬂ@m_ g=ilve e "uEu ui@_ww_
\‘ 0=0v @ Qi3 1=0ve+— Sid33 o=owe— CdA?
T
23] e . S| ze3 S| a3

cw‘m




ES 2362 890 T3

530

START
I

Lectura de nimeros de i&fn
ID de los componentes tan
L

— 531

S39
_J

1
Combinacion de tige NO Nein ¢ Combinacion de&
componentes Nno yten- componentes nten-
valida ion vélida? on ?

Si JA
Y

S32

i
— Comprobacién del programa de control dass J‘ S33
Mensaje de error en g guf almacenado en el control de instalacion .
sS4 pantalla tist
1 1
I y a4
No Mein ¢Programa de control valido
Programade 3 para esta combinacion de jigse
control erroneo  3mm componentes?
S40 S JA
¥
— 535
Actualizacién de componentes 4. J‘
en caso necesario
, S36
Nueva puesta en marcha deder J-
la instalacién de transporte ige
L
+ S37

I
Autorizacion de servicio  ah

S

FIN IDE

538



ES 2362 890 T3

p 614

LAiddnghiajes pue clonuodfjajes pue ZioNuoDayelg PUe ppIeoguauop dvn3 zoo-X1

LAddnsfisges pue glonuonleles pue Zjoquodedelq pue fpIeociauio YN 229-XL
gRIECQISLION va 0002 XH
PJBOGISYION va 000Z3id XH
gpIEOqIBO)Y 0233 0002 XH
gpieogisyol | 0233 000294d XH

ZionuonAigjes/eyelg pUE ppIECGQISUON

Uy 0002 SHXL

ZionuoDAisjes/eielg pue gpIEoQISYIoN

8UINZ 0002 SMXL

tonuopflsjeg/enelg pue gpiecqiayion

aulNz 000Z34d GHX1

LIOAUODAIBES PUE |OAUODBNEIE PUB £PIEOGIBUION 99-X1
JeQ0 a0 _
P W Z99-XI
ed 0
| paEgIaUop 99X

[0J1U02 8p odi] |op O1UBIWIdOUO0D3l |9 eled sajusuodw o)y

[041U02 ap odi|

10



	Primera Página
	Descripción
	Reivindicaciones
	Dibujos



