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ES 2 363 091 T3 2

DESCRIPCIÓN

Módulo de intercambio de informaciones por
corrientes portadoras y procedimiento de gestión del
funcionamiento de este módulo.

La presente invención concierne a un módulo de
intercambio de informaciones por corrientes portado-
ras y a un procedimiento de gestión del funcionamien-
to de este módulo.

Ésta se aplica, en particular, al gobierno de un ór-
gano eléctrico de vehículo automóvil.

Un vehículo automóvil comprende habitualmen-
te numerosos órganos eléctricos alimentados por una
batería.

Es conocido gobernar estos órganos con la ayu-
da de módulos de intercambio de informaciones por
corrientes portadoras.

Así, en el estado de la técnica se conoce ya, espe-
cialmente por la publicación WO 94/18803, un mó-
dulo de intercambio de informaciones por corrientes
portadoras, destinado al gobierno de un órgano eléc-
trico, del tipo que comprende primeros medios de re-
cepción de una señal vector de informaciones.

Un módulo de este tipo utilizado en un vehícu-
lo automóvil superpone a la señal de tensión conti-
nua facilitada por la batería señales de alta frecuen-
cia que transportan informaciones. Las señales de al-
ta frecuencia vectores de informaciones circulan por
tanto por un circuito eléctrico (denominado también
línea eléctrica) de alimentación de los órganos eléc-
tricos.

Debe observarse que en general los primeros me-
dios de recepción comprenden medios sensibles a se-
ñales de banda de frecuencias relativamente estrecha
que consume una cantidad de energía relativamente
importante.

Ahora bien, se desea poder limitar todo lo posible
el consumo de energía de un módulo de intercambio
de informaciones del tipo antes citado, especialmen-
te reduciendo todo lo posible este consumo cuando el
módulo no está operativo.

La invención tiene por objeto proponer un módu-
lo del tipo antes citado cuyo consumo de energía sea
relativamente limitado cuando el módulo no está ope-
rativo.

A tal efecto, la invención tiene por objeto un mó-
dulo de intercambio de informaciones por corrientes
portadoras de acuerdo con la reivindicación 1.

Estando dedicados esencialmente los segundos
medios solamente a la reactivación de los primeros
medios de recepción, estos pueden ser relativamen-
te simples y menos consumidores de energía que los
primeros medios de recepción. Así, cuando el módu-
lo no está operativo, los primeros medios de recepción
pueden estar desactivados, quedando limitado el con-
sumo del módulo al de los segundos medios de recep-
ción.

Un módulo de acuerdo con la invención puede
comprender además una o varias de las característi-
cas siguientes:

- los primeros medios de recepción son sensibles
a señales de frecuencias comprendidas en una
primera banda de frecuencias, y los segundos
medios de recepción son sensibles a señales
de frecuencias comprendidas en una segunda
banda de frecuencias más ancha que la prime-
ra banda de frecuencias;

- los primeros medios de recepción son sensibles
a señales de frecuencias comprendidas en una
primera banda de frecuencias, y los segundos
medios de recepción son sensibles a señales de
frecuencias comprendidas en una segunda ban-
da de frecuencias disjunta de la primera banda
de frecuencias;

- los primeros medios de recepción compren-
den medios que forman filtro de paso de banda
estrecha y los segundos medios de recepción
comprenden medios que forman filtro de pa-
so de banda ancha dispuestos funcionalmente
aguas arriba de los medios que forman filtro de
paso de banda estrecha considerando el senti-
do de propagación de una señal recibida por el
módulo:

- el módulo comprende medios de inhibición de
las señales recibidas por los segundos medios
de recepción que comprenden, por ejemplo,
medios que forman filtro o medios de tempo-
rización;

- las corrientes portadoras circulan por un circui-
to eléctrico que une una batería de alimenta-
ción eléctrica a un órgano eléctrico de vehículo
automóvil.

La invención tiene por objeto igualmente un pro-
cedimiento de gestión del funcionamiento de un mó-
dulo tal como el definido anteriormente, caracterizado
porque se pone selectivamente el módulo en un esta-
do de espera y en un estado operativo desactivando
y activando respectivamente los primeros medios de
recepción, estando activos los segundos medios de re-
cepción en estos dos estados de espera y operativo.

Un procedimiento de acuerdo con la invención
puede comprender además una o varias de las carac-
terísticas siguientes:

- estando destinados los primeros medios de re-
cepción a recibir señales de gestión y estando
el módulo inicialmente en un estado operativo,
se pone este módulo en estado de espera des-
pués de una parada de recepción de señales de
gestión;

- se pone el módulo en estado de espera después
de un tiempo de temporización predeterminado
que sigue a la recepción de una señal de gestión
que solicita una puesta en espera del módulo;

- el tiempo de temporización finaliza después de
una parada de recepción de señales de gestión;

- las señales de gestión están formadas a partir
de una onda portadora modulada, correspon-
diendo la parada de recepción de las señales
de gestión a la parada de recepción de la onda
portadora;

- el tiempo de temporización empieza después
de la parada de recepción de las señales de ges-
tión;

- a la recepción por los primeros medios de re-
cepción de una señal de gestión que solicita
una puesta en espera del módulo, solamente se
autoriza al módulo a emitir para responder a se-
ñales de gestión, la parada de recepción de las
señales de gestión interviene después de que
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ES 2 363 091 T3 4

el módulo haya acusado recibo de la recepción
correcta de la señal que solicita la puesta en
espera, en respuesta a una señal de gestión que
solicita el acuse de recibo;

- el tiempo de temporización empieza antes de
la parada de la recepción de las señales de ges-
tión;

- estando el módulo inicialmente en un estado de
espera, a la recepción por los segundos medios
de recepción de una señal de reactivación, se
activan los primeros medios de recepción pa-
ra poner al módulo en un estado operativo, se
observa, durante un tiempo de observación pre-
determinado, si la señal recibida por el módulo
es coherente, se pone de nuevo el módulo en un
estado de espera si, después de este tiempo de
observación, se concluye que la señal recibida
por el módulo no es coherente;

- cuando el módulo está en un estado de espera,
se inhiben las señales recibidas por los segun-
dos medios de recepción durante un tiempo de
inhibición predeterminado;

- estando el módulo inicialmente en un estado de
espera, a la recepción por los segundos medios
de recepción de una señal de reactivación cuya
duración es superior al tiempo de inhibición, se
activan los primeros medios de recepción para
poner al módulo en un estado operativo.

La invención tiene por objeto todavía un proce-
dimiento de gestión del funcionamiento de al menos
dos módulos definidos cada uno como anteriormente,
siendo gestionado el funcionamiento de cada módu-
lo por un procedimiento tal como el definido anterior-
mente, caracterizado porque los tiempos de inhibición
de los módulos son diferentes.

La invención se comprenderá mejor con la lectura
de la descripción que sigue, dada únicamente a título
de ejemplo y hecha refiriéndose a los dibujos, en los
cuales:

- la figura 1 es una vista esquemática de una red de
módulos de intercambio de informaciones que com-
prende al menos un módulo de acuerdo con un primer
modo de realización de la invención;

- la figura 2 es una vista esquemática parcial de la
red que muestra un módulo de acuerdo con un segun-
do modo de realización de la invención.

En la figura 1 se ha representado una red 10 que
comprende al menos un módulo de intercambio de in-
formaciones por corrientes portadoras de acuerdo con
un primer modo de realización de la invención.

En el ejemplo ilustrado, los módulos están desti-
nados a gobernar órganos eléctricos 12, 14 de un ve-
hículo automóvil, alimentados por una batería 16.

En la red 10, los módulos están acoplados, de mo-
do en sí conocido, a un circuito eléctrico 18 que une
los órganos 12, 14 a la batería 16 para permitir un
intercambio de informaciones entre los módulos con
la ayuda de corrientes portadoras que circulan por el
circuito 18.

En la figura 1, se ha representado un módulo prin-
cipal 20 susceptible de intercambiar informaciones
con al menos dos módulos esclavos 22, 24 de acuerdo
con un primer modo de realización de la invención.
Estos módulos esclavos 22, 24 están dedicados res-
pectivamente al gobierno de los órganos 12, 14.

Los módulos 20 a 24 comprenden cada uno me-
dios de emisión 26, 28, 30, medios de recepción 32,
34, 36 y un microcontrolador 38, 40, 42 de gestión de
las informaciones intercambiadas.

Los medios de emisión y de recepción de cada
módulo están unidos a su microcontrolador respectivo
de modo en sí conocido.

Los medios de recepción 34, 36 de cada módulo
esclavo 22, 24 comprenden dos zonas 34A, 34B res-
pectivamente 36A, 36B. Cada primera zona 34A, 36A
forma primeros medios de recepción de señales vec-
tores de informaciones. Cada primera zona 34A, 36A
está dispuesta funcionalmente aguas abajo de una se-
gunda zona 34B, 36B que forma segundos medios de
recepción de señales vectores de informaciones.

Cada segunda zona 34B, 36B de los medios de re-
cepción de un módulo esclavo 22, 24 está unida a su
respectivo microcontrolador 40, 42.

Cada primera zona 34A, 36A es susceptible de to-
mar dos estados, respectivamente activado y desacti-
vado.

El módulo principal 20 es susceptible de poner ca-
da módulo esclavo 22, 24 selectivamente en un esta-
do de espera y en un estado operativo, emitiendo a
la atención de este módulo esclavo 22, 24 señales de
gestión de su funcionamiento.

Cuando un módulo esclavo 22, 24 está en un esta-
do de espera, la primera zona 34A, 36A de sus medios
de recepción está desactivada.

Cuando un módulo esclavo 22, 24 está en un esta-
do operativo, la primera zona 34A, 36A está activada.

La segunda zona 34B, 36B de los medios de re-
cepción de un módulo esclavo 22, 24 está activa en
los dos estados de espera y operativo de este módulo.

Para hacer pasar al módulo esclavo de su estado
de espera a su estado operativo, la segunda zona 34B,
36B de los medios de recepción de un módulo escla-
vo 22, 24 está destinada a activar la primera zona 34A,
36B de estos me- dios de recepción 34, 36, haciéndo-
les pasar de su estado desactivado a su estado activa-
do.

Preferentemente, la primera zona 34A, 36A de los
medios de recepción de un módulo esclavo 22, 24
es sensible a señales de frecuencias comprendidas en
una primera banda de frecuencias, y la segunda zona
34B, 36B de estos medios de recepción es sensible a
señales de frecuencias comprendidas en una segunda
banda de frecuencias más ancha que la primera ban-
da de frecuencias. Por ejemplo, la primera banda de
frecuencias se extiende de 1,9 MHz a 2,1 MHz, mien-
tras que la segunda banda de frecuencias se extiende
de 1 MHz a 3 MHz. Debe observarse que las primera
y segunda bandas de frecuencias están centradas en
la misma frecuencia 2 MHz y que la segunda banda
de frecuencias comprende a la primera banda de fre-
cuencias.

En variante, la segunda banda de frecuencias es
disjunta de la primera banda de frecuencias. Por ejem-
plo, la primera banda de frecuencias se extiende de
1,9 MHz a 2,1 MHz, mientras que la segunda banda
de frecuencias se extiende de 100 KHz a 120 KHz.
Debe observarse que las frecuencias de la segunda
banda de frecuencias son inferiores a las frecuencias
de la primera banda de frecuencias y que la segunda
banda de frecuencias es más estrecha que la primera
banda de frecuencias.

En el ejemplo ilustrado, la primera zona 34A, 36A
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ES 2 363 091 T3 6

de los medios de recepción 34, 36 de un módulo es-
clavo 22, 24 comprende medios de paso de banda es-
trecha y la segunda zona 34B, 36B de estos medios de
recepción comprende medios que forman filtro de pa-
so de banda ancha dispuestos funcionalmente aguas
arriba de los medios que forman filtro de paso de ban-
da estrecha.

En lo que sigue, se describirá un procedimiento
para la gestión del funcionamiento de los módulos es-
clavos 22, 24 que permite poner cada módulo esclavo
selectivamente en un estado de espera y en un esta-
do operativo, esto desactivando y activando la prime-
ra zona 34A, 36A de los medios de recepción 34, 36
de cada módulo esclavo 22, 24.
1) Puesta en espera de los módulos esclavos

Los primeros medios de recepción están destina-
dos especialmente a recibir señales de gestión.

Estando inicialmente los módulos esclavos 22, 24
en un estado operativo, los medios 26 del módulo
principal 20 emiten, por el circuito 18, una señal de
gestión que solicita una puesta en espera de los mó-
dulos esclavos 22, 24.

Tras la recepción de la señal de puesta en espera
por la primera zona 34A, 36A de un módulo esclavo
22, 24, este último solamente está autorizado a emitir
para responder a señales de gestión que provienen del
módulo principal 20.

Después, el módulo principal 20 emite hacia los
módulos esclavos 22, 24 una señal de gestión que so-
licita el acuse de recibo por cada módulo 22, 24 de la
recepción correcta de la señal de puesta en espera.

Los módulos esclavos 22, 24 responden cada uno
al módulo principal 20, con la ayuda de sus medios
de emisión 28, 30, acusando recibo de la recepción
correcta de la señal de puesta en espera.

Si uno de los módulos esclavos 22, 24 no acusa
recibo de la recepción correcta de la señal de puesta
en espera, el módulo principal 20 reemite una señal de
gestión que solicita una puesta en espera de los módu-
los esclavos 22, 24 y se efectúan nuevamente la zonas
anteriores.

Cuando el módulo principal 20 ha recibido los
acuses de recibo de todos los módulos esclavos 22,
24, éste deja de emitir señales de gestión por el cir-
cuito 18.

Se ponen los módulos esclavos 22, 24 en estado de
espera tras un tiempo de temporización predetermina-
do que empieza después de la parada de recepción de
las señales de gestión por cada uno de los módulos 22,
24 (y por tanto que finaliza tras la parada de recepción
de las señales de gestión por cada uno de los módulos
22, 24).

Así, cada módulo esclavo 22, 24 es puesto en es-
tado de espera tras la parada de recepción por este úl-
timo de las señales de gestión, por consiguiente des-
pués de que el módulo esclavo 22, 24 haya acusado
recibo de la recepción correcta de la señal de puesta
en espera.

Debe observarse que, en general, las señales de
gestión están formadas por modulación de una onda
portadora, siendo detectada en este caso por los mó-
dulos esclavos 22, 24 la parada de la emisión por el
módulo principal de las señales de gestión, por la pa-
rada de circulación de la onda portadora, modulada o
no, por el circuito 18.

Debe observarse igualmente que, debido a que los
módulos esclavos 22, 24 son puestos en espera sola-
mente tras la parada de recepción por estos módulos

22, 24 de las señales de gestión, se evita el riesgo de
que un módulo esclavo 22, 24 que acabe de poner-
se en estado de espera vuelva intempestivamente a un
estado operativo por mala interpretación de una se-
ñal de gestión concerniente a otro módulo esclavo 22,
24.

De acuerdo con una variante del procedimiento
anterior, estando inicialmente los módulos esclavos
22, 24 en un estado operativo, el módulo principal
20 emite en este caso una serie de señales de gestión
idénticas (al menos dos) que solicitan, cada una, una
puesta en espera de los módulos esclavos 22, 24. Esta
serie de señales de gestión idénticas corresponde por
tanto a una instrucción de puesta en espera de los mó-
dulos esclavos 22, 24 que es repetida un cierto número
de veces.

Como anteriormente, se pone cada módulo escla-
vo 22, 24 en estado de espera tras el tiempo de tempo-
rización que sigue a la recepción de la señal de ges-
tión que solicita la puesta en espera de los módulos
esclavos 22, 24. Sin embargo, en este caso, el tiempo
de temporización empieza antes de la parada de re-
cepción de las señales de gestión. En el ejemplo, el
tiempo de temporización empieza a la recepción de la
primera señal de la serie correctamente recibida por
la primera zona de recepción 34A, 36A.

De acuerdo con esta variante, no procede gestio-
nar acuses de recibo para verificar que cada módulo
esclavo 22, 24 haya recibido bien una señal de puesta
en espera. En efecto, la repetición de la señal de pues-
ta en espera de los módulos esclavos 22, 24 garantiza
a priori la recepción correcta de esta instrucción por
cada uno de los módulos esclavos.

Además, el tiempo de temporización se elige pre-
ferentemente de tal manera que sea más largo que la
duración de emisión de la serie de señales de gestión.
Así, se evita el riesgo de que un módulo esclavo 22, 24
que acabe de ponerse en estado de espera vuelva in-
tempestivamente a un estado operativo por recepción
y mala interpretación de una segunda señal de gestión
de la serie.
2) Puesta en estado operativo

Estando inicialmente los módulos esclavos 22, 24
en un estado de espera, los medios 26 del módulo
principal 20 emiten, por el circuito 18, una señal de
gestión (señal de reactivación) que solicita una puesta
en estado operativo de los módulos esclavos 22, 24.

La forma de la señal de reactivación puede ser re-
lativamente rudimentaria, en la medida en que ésta
permanezca adaptada a la estructura de la segunda zo-
na de recepción 34B, 36B de los módulos esclavos 22,
24.

A la recepción de la señal de reactivación por la
segunda zona de recepción 34B, 36B de un módulo
esclavo 22, 24, se activa la primera zona de recepción
34A, 36A, preferentemente por intermedio de una in-
formación dirigida por la segunda zona de recepción
34B, 36B al microcontrolador 40, 42 el cual es sus-
ceptible de comunicar con las primera 34A, 36A y
segunda 34B, 36B zonas de recepción.

El módulo esclavo 22, 24 que haya recibido la se-
ñal de puesta en estado operativo está entonces en un
estado operativo.

Después, se observa, durante un tiempo de obser-
vación predeterminado, si la señal recibida por el mó-
dulo esclavo 22, 24 es coherente.

Si, después de este tiempo de observación, se con-
cluye que la señal recibida no es coherente, se pone
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de nuevo automáticamente el módulo esclavo 22, 24
en un estado de espera, sin que el módulo principal
esté obligado a dar instrucción a tal efecto.

Esta puesta automática del módulo esclavo 22, 24
nuevamente en un estado de espera permite paliar una
puesta en estado operativo intempestiva de este mó-
dulo esclavo 22, 24 resultante por ejemplo de la re-
cepción de una señal parásita (por ejemplo un ruido
en el circuito 18) por la segunda zona de recepción
34B, 36B del módulo 22, 24.

En la figura 2, se ha representado un módulo escla-
vo 44 de acuerdo con un segundo modo de realización
de la invención.

De modo análogo a los módulos esclavos de
acuerdo con el primer modo de realización, el módulo
esclavo 44 está destinado a intercambiar informacio-
nes con el módulo principal 20 por corrientes porta-
doras que circulan por el circuito eléctrico 18, con el
fin de gobernar un órgano eléctrico 45 del vehículo
automóvil.

El módulo esclavo 44 comprende, de modo análo-
go al primer modo de realización, medios de emisión
46, medios de recepción 48, que comprenden dos zo-
nas 50A, 50B, y un microcontrolador 52.

Sin embargo, en este segundo modo de realiza-
ción, el módulo esclavo 44 comprende medios 54 de
inhibición de las señales recibidas por la segunda zo-
na de recepción 50B. Estos medios de inhibición 54
comprenden por ejemplo medios clásicos que forman
filtro o medios clásicos de temporización.

La puesta en estado de espera u operativo del mó-
dulo 44 se hace de modo análogo que para los módu-
los esclavos 22, 24 descritos anteriormente.

Sin embargo, en este segundo modo de realización
de la invención, cuando el módulo esclavo 44 está en
estado de espera, se inhiben, por intermedio de los
medios de inhibición 54, las señales recibidas por la
segunda zona de recepción 50B, esto durante un tiem-
po de inhibición predeterminado.

Para poner el módulo esclavo 44 en un estado ope-
rativo, el módulo principal 20 emite por el circuito 18

una señal de reactivación cuya duración es superior al
tiempo de inhibición.

Tras la recepción de esta señal de reactivación por
la segunda zona de recepción 50B del módulo esclavo
44, se activa la primera zona de recepción 50A prefe-
rentemente por intermedio de una información dirigi-
da por la segunda zona de recepción 50B al microcon-
trolador 52, el cual es susceptible de comunicar con
las primera 50A y segunda 50B zonas de recepción.

La inhibición de las señales recibidas por la segun-
da zona de recepción 50B permite evitar a priori una
puesta en estado operativo intempestiva del módulo
esclavo 44 que resulte por ejemplo de la recepción de
una señal parásita por la segunda zona de recepción
50B del módulo 44.

La inhibición de las señales recibidas por la segun-
da zona de recepción 50B permite por otra parte una
gestión diferenciada del funcionamiento de al menos
dos módulos esclavos (del mismo tipo que el módulo
esclavo 44) asignándoles tiempos de inhibición dife-
rentes.

Así, de acuerdo con la duración de la señal de re-
activación emitida, se puede limitar la puesta en es-
tado operativo a un subconjunto de módulos esclavos
de la red por o por el contrario imponerla al conjunto
de los módulos esclavos de la red.

Debe observarse que la invención no se limita a
los modos de realización descritos.

En particular, otras partes del módulo esclavo 22,
24, 44, como los medios de emisión 26, 28, 46 y/o
el microcontrolador 38, 40, 52 pueden estar desacti-
vados en el estado de espera y activados en el estado
operativo.

Además, el módulo principal 20 puede compren-
der también primero y segundo medios de recepción,
de una manera análoga a los módulos esclavos 22, 24.
Así, éste puede ser puesto en estado de espera y en es-
tado operativo de la misma manera que los módulos
esclavos 22, 24.

Finalmente, el número de módulos esclavos puede
ser cualquiera, especialmente superior a dos.
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REIVINDICACIONES

1. Módulo (22; 24; 44) de intercambio de infor-
maciones por corrientes portadoras, destinado al go-
bierno de un órgano eléctrico (12, 14; 45), del tipo
que comprende primeros medios de recepción (34A,
36A; 50A) de una señal vector de informaciones, ca-
racterizado porque los primeros medios de recepción
(34A, 36A; 50A) pueden tomar dos estados, respecti-
vamente activado y desactivado, y porque el módu-
lo comprende además segundos medios de recepción
(34B, 36B; 50B) de una señal de reactivación destina-
dos a activar los primeros medios de recepción (34A,
36A; 50A) para hacerlos pasar de su estado desacti-
vado a su estado activado.

2. Módulo (22, 24; 44) de acuerdo con la reivindi-
cación 1, en el cual los primeros medios de recepción
(34A, 36A; 50A) son sensibles a señales de frecuen-
cias comprendidas en una primera banda de frecuen-
cias, y los segundos medios de recepción (34B, 36B;
50B) son sensibles a señales de frecuencias compren-
didas en una segunda banda de frecuencias más ancha
que la primera banda de frecuencias.

3. Módulo (22, 24; 44) de acuerdo con las reivin-
dicaciones 1 o 2, en el cual los primeros medios de
recepción (34A, 36A; 50A) son sensibles a señales
de frecuencias comprendidas en una primera banda
de frecuencias, y los segundos medios de recepción
(34B, 36B; 50B) son sensibles a señales de frecuen-
cias comprendidas en una segunda banda de frecuen-
cias disjunta de la primera banda de frecuencias.

4. Módulo (22, 24; 44) de acuerdo con una cual-
quiera de las reivindicaciones 1 a 3, en el cual los pri-
meros medios de recepción (34A, 36A; 50A) com-
prenden medios que forman filtro de paso de banda
estrecha y los segundos medios de recepción (34B,
36B; 50B) comprenden medios que forman filtro de
paso de banda ancha dispuestos funcionalmente aguas
arriba de los medios que forman filtro de paso de ban-
da estrecha considerando el sentido de propagación
de una señal recibida por el módulo.

5. Módulo (44) de acuerdo con una cualquiera de
las reivindicaciones 1 a 4, que comprende medios de
inhibición (54) de las señales recibidas por los segun-
dos medios de recepción (34B, 36B; 50B) que com-
prenden, por ejemplo, medios que forman filtro o me-
dios de temporización.

6. Módulo (22, 24; 44) de acuerdo con una cual-
quiera de las reivindicaciones 1 a 5, en el cual las
corrientes portadoras circulan por un circuito eléctri-
co (18) que une una batería de alimentación eléctrica
(16) a un órgano (12, 44; 45) eléctrico de vehículo
automóvil.

7. Procedimiento de gestión del funcionamiento
de un módulo (22, 24; 44) de acuerdo con una cual-
quiera de las reivindicaciones 1 a 6, caracterizado
porque se pone selectivamente el módulo (22, 24: 44)
en un estado de espera y en un estado operativo de-
sactivando y activando respectivamente los primeros
medios de recepción (34A, 36A; 50A), estando los se-
gundos medios de recepción (34B, 36B; 50B) activos
en estos dos estados de espera y operativo.

8. Procedimiento de acuerdo con la reivindicación
7, en el cual, estando destinados los primeros medios
de recepción (34B, 36B; 50B) a recibir señales de ges-
tión y estando el módulo (22, 24; 44) inicialmente en
un estado operativo, se pone este módulo (22, 24: 44)
en estado de espera después de un tiempo de tempo-

rización predeterminado que sigue a la recepción de
una señal de gestión que solicita una reactivación del
módulo (22, 24; 44).

9. Procedimiento de acuerdo con la reivindicación
8, en el cual el tiempo de temporización finaliza des-
pués de una parada de recepción de señales de ges-
tión.

10. Procedimiento de acuerdo con la reivindica-
ción 9, en el cual las señales de gestión están forma-
das a partir de una onda portadora modulada, corres-
pondiendo la parada de recepción de las señales de
gestión a la parada de recepción de la onda porta-
dora.

11. Procedimiento de acuerdo con las reivindica-
ciones 9 o 10, en el cual el tiempo de temporización
empieza después de la parada de recepción de las se-
ñales de gestión.

12. Procedimiento de acuerdo con una cualquiera
de las reivindicaciones 9 a 11, en el cual:

- a la recepción de la señal de gestión que soli-
cita una puesta en espera del módulo (22, 24;
44), se autoriza solamente al módulo (22; 24;
44) a emitir para responder a señales de ges-
tión,

- la parada de recepción de las señales de ges-
tión interviene después de que el módulo (22;
24; 44) haya acusado recibo de la recepción
correcta de la señal de gestión que solicita una
puesta en espera, en respuesta a una señal de
gestión que solicita el acuse de recibo.

13. Procedimiento de acuerdo con una cualquiera
de las reivindicaciones 9 a 12, en el cual el tiempo de
temporización empieza antes de la parada de recep-
ción de las señales de gestión.

14. Procedimiento de acuerdo con una cualquiera
de las reivindicaciones 7 a 13, en el cual:

- estando el módulo (22, 24; 44) inicialmente en
un estado de espera, a la recepción por los se-
gundos medios de recepción (34B, 36B; 50B)
de una señal de reactivación, se activan los pri-
meros medios de recepción (34A, 36A; 50A)
para poner el módulo (22, 24; 44) en un estado
operativo,

- se observa, durante un tiempo de observación
predeterminado, si la señal recibida por el mó-
dulo (22, 24; 44) es coherente,

- se pone de nuevo el módulo (22, 24; 44) en un
estado de espera si, después de este tiempo de
observación, se concluye que la señal recibida
por el módulo (22, 24; 44) no es coherente.

15. Procedimiento de acuerdo con una cualquie-
ra de las reivindicaciones 7 a 14 para la gestión del
funcionamiento de un módulo (44) de acuerdo con
las reivindicaciones 5 o 6, procedimiento en el cual,
cuando el módulo (44) está en un estado de espera, se
inhiben las señales recibidas por los segundo medios
de recepción (50B) durante un tiempo de inhibición
predeterminado.

16. Procedimiento de acuerdo con la reivindica-
ción 15, en el cual, estando inicialmente el módulo
(44) en un estado de espera, a la recepción por los
mundos medios de recepción (50B) de una señal de
reactivación cuya duración es superior al tiempo de
inhibición, se activan los primeros medios de recep-
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ción (50A) para poner el módulo (44) en un estado
operativo.

17. Procedimiento de gestión del funcionamiento
de al menos dos módulos cada uno de acuerdo con la
reivindicación 5, siendo gestionado el funcionamien-

to de cada módulo por un procedimiento de acuerdo
con las reivindicaciones 15 o 16, caracterizado por-
que los tiempos de inhibición de los módulos son di-
ferentes.
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