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DESCRIPCIÓN

Aparato desenganchable para disyuntor al aire.
Referencia cruzada a solicitud relacionada

La presente solicitud se basa en, y reivindica
prioridades de, las solicitudes coreanas números 10-
2006-0101059 presentadas el 17 de octubre de 2006
y 10-2007-0084062 presentada el 21 de agosto de
2007.
Antecedentes de la invención

Campo de la invención
La siguiente descripción se refiere en general a un

disyuntor al aire, y más particularmente a un aparato
de enganche y desenganche (denominado en adelan-
te en el presente documento aparato) para un disyun-
tor al aire que puede evitar la rotura del aparato que
restringe el enganche y el desenganche de un cuerpo
de disyuntor cuando un usuario aplica una fuerza ex-
cesiva en el proceso de enganchar y desenganchar el
cuerpo de disyuntor de un armazón, y comprobar de
manera precisa los estados de enganche y desengan-
che del cuerpo de disyuntor para mejorar de ese modo
la comodidad de uso del producto.

Técnica anterior
En general, un disyuntor al aire se divide en un ti-

po fijo instalado de manera fija entre una fuente de ali-
mentación y una carga, y un tipo extraíble en el que un
disyuntor es móvil para separarse de la fuente de ali-
mentación y una carga con el fin de facilitar el mante-
nimiento y de asegurar la estabilidad, según el método
de alojamiento y fijación de un cuerpo de disyuntor.
El disyuntor al aire de tipo extraíble normalmente se
divide en un armazón, y un cuerpo de disyuntor mó-
vil para introducirse empujando o extraerse tirando,
del armazón.

El disyuntor al aire de tipo fijo está configurado
para tener un terminal intrínseco que va a conectar-
se a una potencia eléctrica en una superficie trasera
del mismo, mientras que el disyuntor al aire de tipo
extraíble montado en armazón está dispuesto con un
terminal de conexión de fuente de alimentación co-
nectado a la fuente de alimentación y un terminal de
conexión de carga conectado a un equipo de carga
eléctrico.

Dicho de otro modo, el disyuntor al aire de tipo
extraíble es de manera que el cuerpo de disyuntor se
desplaza mediante un aparato de desplazamiento se-
parado dispuesto por debajo del armazón que va a co-
nectarse a un terminal dentro del armazón, y se co-
necta a un terminal de conexión de fuente de alimen-
tación conectado a la fuente de alimentación y a un
terminal de conexión de carga conectado al equipo de
carga eléctrico, en el que el disyuntor al aire de tipo
extraíble puede adoptar una de las tres situaciones di-
ferentes:

1. “Posición conectada (servicio)” en la que el cir-
cuito de alimentación así como el de control están
conectados de modo que el cuerpo de disyuntor es-
tá conectado completamente a un terminal dentro del
armazón.

2. “Posición de prueba” en la que el circuito de
alimentación está desconectado pero el circuito de
control está conectado. En esta posición, el disyuntor
de circuito puede someterse a prueba para determinar
el funcionamiento apropiado sin energía de conmuta-
ción y/o transporte.

3. “Posición desconectada (aislada)” en la que el
cuerpo de disyuntor también está desconectado de la

fuente de alimentación y el circuito del sistema de ali-
mentación externo.

El aparato de enganche y desenganche (denomina-
do en adelante en el presente documento aparato) dis-
puesto por debajo del armazón para la desplazamiento
del cuerpo de disyuntor incluye un bastidor móvil pa-
ra desplazar de manera lineal el cuerpo de disyuntor
dispuesto en el mismo, y un árbol roscado conectado
en espiral a la leva para convertir una fuerza de ro-
tación de un asidero en una fuerza lineal. El aparato
puede incluir además una palanca y una rosca conec-
tadas de manera rotatoria mediante un acoplamiento,
y el acoplamiento puede incluir de manera rotatoria
un indicador en un lado del mismo.

La palanca está dispuesta en un lado del mismo
con una ranura hexagonal para rotar con el asidero. El
disyuntor se engancha y se desengancha del armazón
de tal manera que la rosca rota junto con la rotación
de la palanca mediante el asidero para mover de ma-
nera lineal un soporte montado de manera fija en el
cuerpo de disyuntor desde un bloque fijo fijado en el
lado del armazón.

Existen inconvenientes en el disyuntor al aire con-
vencional así descrito porque un usuario no puede
reconocer una operación de desenganche aunque un
cuerpo de disyuntor se ponga en una posición conec-
tada para completar de ese modo la operación de de-
senganche del cuerpo de disyuntor, y si se hace ro-
tar una palanca a la fuerza, puede destruirse el apara-
to al empujar el cuerpo de disyuntor adicionalmente
al interior del armazón, que a su vez puede destruir
otros elementos constituyentes restantes del disyun-
tor al aire.

La técnica anterior también está representada por
el documento US 4.396.813 que da a conocer un in-
terruptor de circuito encerrado del tipo extraíble que
tiene un embrague motriz accionado por posición en
los medios de accionamiento. Esta aparamenta de in-
terruptor de circuito incluye una unidad de extraíble
montada dentro de un recinto y puede operarse entre
las posiciones enganchada y desenganchada a través
de medios motrices que tienen un embrague motriz
accionado por posición de dos posiciones. El embra-
gue motriz accionado por posición tiene medios de
enganche que responden a medios de detección para
enganchar y desenganchar selectivamente una fuente
de torsión con los medios motrices según posiciones
predeterminadas de la unidad extraíble.
Sumario de la invención

Por consiguiente, la presente invención se ha rea-
lizado para resolver los problemas mencionados ante-
riormente que se producen en las técnicas anteriores,
y un objeto de la presente invención es proporcionar
un aparato de enganche y desenganche (denominado
en adelante en el presente documento aparato) para un
disyuntor al aire que puede evitar la rotura del aparato
cuando un usuario aplica una potencia a la fuerza en
el proceso de enganchar y desenganchar un cuerpo de
disyuntor de un armazón, y comprobar de manera pre-
cisa el estado de enganche y desenganche del cuerpo
de disyuntor para mejorar de ese modo la comodidad
de uso del producto.

Según la presente invención, un aparato de engan-
che y desenganche para un disyuntor al aire para en-
ganchar y desenganchar un cuerpo de disyuntor de su
armazón incluye un árbol de enganche y desengan-
che formado con un conector de asidero que conecta
un asidero de manipulación para obtener una fuerza
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motriz de rotación y proporcionar la fuerza motriz de
rotación transmitida desde el conector de asidero co-
mo una fuerza motriz para enganchar y desenganchar
su cuerpo, un árbol en espiral que puede rotar por la
fuerza motriz de rotación del árbol de enganche y de-
senganche y formado con una parte en espiral para
convertir la fuerza motriz de rotación en una fuerza
de movimiento lineal, un bastidor móvil formado con
un soporte en espiral conectado en espiral a la par-
te en espiral del árbol en espiral y para moverse de
manera lineal junto con la parte en espiral del árbol
en espiral para mover de manera lineal el cuerpo car-
gado en el mismo en las direcciones de enganche y
desenganche, un acoplamiento interpuesto entre el ár-
bol de enganche y desenganche y el árbol en espiral y
que puede moverse a una posición en la que la fuerza
motriz de rotación del árbol de enganche y desengan-
che se conecta al árbol en espiral y a una posición en
la que la conexión se interrumpe para soltar el árbol
de enganche y desenganche, un resorte para soportar
de manera elástica el acoplamiento de tal manera que
el resorte soporta de manera elástica el acoplamien-
to en una posición de energía elástica acumulada para
transmitir la fuerza motriz de rotación del árbol de en-
ganche y desenganche al árbol en espiral, y el resor-
te soporta de manera elástica el acoplamiento en una
posición de energía elástica liberada para interrum-
pir la fuerza motriz de rotación al árbol en espiral, un
operador de reinicialización que incluye un extremo
de punta de empuje de reinicialización que recibe un
empuje de un usuario cuando el usuario lo presiona
de tal manera que el resorte se presiona hasta una po-
sición en la que la energía elástica se acumula para
permitir que el acoplamiento permanezca en una po-
sición en la que la fuerza motriz de rotación del árbol
de enganche y desenganche se transmite al árbol en
espiral, y un soporte de resorte que conecta un extre-
mo del resorte, una varilla indicadora formada con un
fiador que restringe el operador de reinicialización o
que libera la restricción del operador de reinicializa-
ción siempre que el cuerpo de disyuntor está ubicado
en una posición conectada, una posición de prueba y
una posición desconectada, y una parte de torsión co-
nectada al bastidor móvil para indicar de ese modo
una posición del cuerpo de disyuntor mediante rota-
ción en respuesta al movimiento del bastidor móvil,
y una placa de bloqueo que detiene temporalmente la
operación de enganche y desenganche del cuerpo eli-
minando temporalmente el acoplamiento siempre que
la varilla indicadora libera el operador de reinicializa-
ción en las posiciones conectada, de prueba y desco-
nectada.

Las implementaciones de este aspecto pueden in-
cluir una o más de las características siguientes.

El acoplamiento incluye una superficie periférica
interior angular que conecta de manera motriz el árbol
de enganche y desenganche a una punta de conexión
motriz del árbol en espiral, y una superficie periférica
circular interior que puede soltar el árbol de enganche
y desenganche interrumpiendo la conexión motriz en-
tre el árbol de enganche y desenganche con una punta
de conexión motriz del árbol en espiral.

El árbol de enganche y desenganche y la punta de
conexión motriz del árbol en espiral están formados
con formas angulares para engranarse con la superfi-
cie periférica angular interior del acoplamiento y rotar
con ella.

El acoplamiento incluye una parte de ranura de

clavija que puede conectar de manera motriz el árbol
de enganche y desenganche al extremo de punta de
conexión motriz del árbol en espiral, y una superficie
periférica circular interior que puede soltar el árbol
de enganche y desenganche deteniendo la conexión
motriz entre el árbol de enganche y desenganche y la
punta de conexión motriz del árbol en espiral.

El árbol de enganche y desenganche y la punta de
conexión motriz del árbol en espiral están formados
con una parte de clavija soportada de manera elástica
que puede hacerse rotar al engranarse con la parte de
ranura de clavija del acoplamiento.

El aparato puede incluir además un elemento de
soporte que soporta de manera rotatoria el árbol en
espiral y la varilla indicadora y que soporta de mane-
ra lineal el operador de reinicialización.

El acoplamiento incluye una superficie periféri-
ca angular exterior y una superficie periférica circu-
lar exterior, y una superficie periférica angular inte-
rior que restringe su superficie periférica angular ex-
terior para corresponder con la placa de bloqueo de
modo que pueda detenerse temporalmente la rotación
del acoplamiento.

La varilla indicadora puede adoptar tres situacio-
nes diferentes divididas en una posición desconecta-
da en la que el cuerpo está desconectado del armazón,
una posición de prueba en la que el cuerpo puede so-
meterse a una prueba eléctrica con el armazón, y una
posición conectada en la que el cuerpo está conectado
al armazón.

El operador de reinicialización está formado de
manera sobresaliente en un lado del mismo con una
ranura de fiador, y la varilla indicadora está formada
de manera circunferencial con una parte de fiador en
la que la ranura de fiador puede insertarse y acoplarse
selectivamente.

Por tanto, el aparato puede proporcionar un dis-
yuntor al aire que puede interrumpir de manera preci-
sa la fuerza de rotación en puntos de finalización de
movimiento de las posiciones conectada, de prueba y
desconectadas en el proceso de enganchar y desen-
ganchar el cuerpo de disyuntor y que puede realizar
una conexión motriz si es necesario.

Como resultado, puede protegerse el aparato que
restringe la conexión y desconexión del cuerpo de re-
sultar dañado por el acoplamiento si un usuario apli-
ca una fuerza excesiva, y al mismo tiempo el apara-
to puede comprobar de manera precisa los estados de
enganche y desenganche del cuerpo de disyuntor para
mejorar de ese modo la comodidad de uso del produc-
to.
Breve descripción de los dibujos

La figura 1 es una vista en perspectiva que ilustra
una construcción interior de un disyuntor al aire que
incluye una parte de acceso externa de un aparato de
enganche y desenganche (denominado en adelante en
el presente documento aparato) para un disyuntor al
aire y el aparato.

La figura 2 es una vista en planta que ilustra una
construcción global de un aparato de enganche y de-
senganche (denominado en adelante en el presente
documento aparato) para un disyuntor al aire.

La figura 3 es una vista en sección transversal to-
mada a lo largo de la línea A-A de la figura 2 que
ilustra una varilla indicadora y una parte conectada de
un bastidor móvil.

La figura 4 es una vista en perspectiva en despiece
ordenado de una parte motriz fuera del aparato.
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La figura 5 es una vista en perspectiva de un aco-
plamiento fuera del aparato según una implementa-
ción a modo de ejemplo de la presente descripción.

Las figuras 6 a 11 ilustran un estado de funciona-
miento del aparato, en el que la varilla indicadora se
muestra parcialmente para mayor comodidad, en las
que,

la figura 6 ilustra un estado de funcionamiento en
el que un acoplamiento se ha retraído inicialmente a
una posición no conectada entre un árbol en espiral y
un árbol de enganche y desenganche y un estado en
el que el árbol de enganche y desenganche está suelto
para evitar que se transmita una fuerza de rotación al
árbol en espiral aunque se haga rotar un asidero,

la figura 7 ilustra un estado de funcionamiento en
el que el acoplamiento conecta de manera inestable el
árbol en espiral y el árbol de enganche y desenganche
mientras que un usuario presiona una parte de empuje
frontal de un operador de reinicialización,

la figura 8 ilustra un estado de funcionamiento en
el que un cuerpo de disyuntor puede engancharse o
desengancharse mediante manipulación de rotación
en sentido horario o antihorario de un asidero mien-
tras un usuario presiona adicionalmente una parte de
empuje frontal de un operador de reinicialización para
permitir que el árbol en espiral y el árbol de enganche
y desenganche se conecten completamente mediante
un acoplamiento,

la figura 9 ilustra un estado de funcionamiento en
el que un operador de reinicialización está retraído a
una posición retraída inicial en respuesta a una parte
de fiador de una varilla indicadora que funciona con-
juntamente con el cuerpo de disyuntor que libera el
operador de reinicialización cuando el cuerpo adopta
cualquier posición de la posición conectada, de prue-
ba o desconectada,

la figura 10 ilustra un estado de funcionamiento
en el que se muestra a un usuario el cuerpo que ha
adoptado cualquier posición de la posición conecta-
da, de prueba y desconectada cuando el operador de
reinicialización está retraído adicionalmente a una po-
sición secundaria desde el estado de la figura 9 para
permitir que una placa de bloqueo elimine el acopla-
miento, deteniendo temporalmente el árbol en espiral
y el árbol de enganche y desenganche, y

la figura 11 ilustra un estado de funcionamiento en
el que el acoplamiento está retraído mediante la elas-
ticidad de un resorte superior que se alarga cuando
un usuario deja de rotar el asidero en el estado de la
figura 10 y vuelve al estado inicial de la figura 6.

La figura 12 es una vista en perspectiva que ilus-
tra un aparato según una implementación a modo de
ejemplo de la figura 2.

La figura 13 es una vista de estado de funciona-
miento que ilustra un aparato según una implementa-
ción a modo de ejemplo de la figura 12.

La figura 14 es una vista en perspectiva que ilus-
tra un acoplamiento del aparato según una segunda
implementación a modo de ejemplo.

La figura 15 es una vista en perspectiva que ilustra
un acoplamiento del aparato según una tercera imple-
mentación a modo de ejemplo.

La figura 16 es una vista en perspectiva que ilustra
un acoplamiento del aparato según una cuarta imple-
mentación a modo de ejemplo.
Descripción detallada

Los expertos en la técnica apreciarán y entende-
rán la construcción comentada anteriormente, el efec-

to de funcionamiento, otras características y ventajas
adicionales para llevar a cabo el objeto del presente
concepto novedoso a partir de la descripción detalla-
da, las implementaciones a modo de ejemplo y los di-
bujos adjuntos.

En primer lugar, se realizará la descripción con
respecto a una construcción interior de un disyuntor
al aire que incluye una parte de acceso externa de un
aparato de enganche y desenganche (denominado en
adelante en el presente documento aparato) para un
disyuntor al aire y el aparato con referencia a la figura
1.

Un disyuntor (1) al aire incluye un cuerpo (1a) de
disyuntor que consiste esencialmente en un contacto
móvil y un contacto fijo y una barrera de aislamiento
que aísla eléctricamente el contacto móvil y el con-
tacto fijo, un armazón (2) que aloja el cuerpo (1a) de
disyuntor y formado después con un terminal conecta-
do a una fuente de alimentación y un equipo de carga
eléctrico, un mecanismo (10) de apertura/cierre que
proporciona una fuerza motriz para abrir y cerrar si-
multáneamente los contactos móviles dentro del cuer-
po (1a) de disyuntor, y un larguero (3) dispuesto para
penetrar en una parte inferior frontal del armazón (2)
para proporcionar a un usuario medios de acceso para
manipular el aparato.

El carácter de referencia H no explicado en la fi-
gura 1 es un asidero conectado para dotar al aparato
de una fuerza de rotación manual para enganchar y
desenganchar el cuerpo (1a) de disyuntor.

El larguero (3) está formado externamente con un
orificio de acceso (sin número de referencia) expues-
to para permitir que un usuario empuje un extremo
(24a) de punta de empuje de reinicialización desde el
lado izquierdo en la figura 1, un orificio de acceso ex-
puesto para permitir que el asidero (H) se conecte a
un conector (22a) de asidero, y un orificio de exposi-
ción para permitir que se exponga un indicador (23c)
de posición.

El indicador (23c) de posición está dispuesto con
una flecha en una superficie de extremo de punta que
rota de manera correspondiente en relación con tres
posiciones del cuerpo (1a) de disyuntor, es decir, la
posición conectada, la posición de prueba y la posi-
ción desconectada, y están indicadas marcas para las
posiciones conectada, de prueba y desconectada en
posiciones predeterminadas alrededor del orificio de
exposición para el indicador (23c) de posición.

Un bastidor (20) móvil está dispuesto de mane-
ra lineal en una parte trasera del mecanismo (10) de
apertura/cierre y por debajo del cuerpo (1a) de dis-
yuntor de manera que la leva puede cargar el cuerpo
(1a) de disyuntor y transferir el cuerpo (1a) de dis-
yuntor a una posición de enganche o una posición de
desenganche al conectarse a una parte motriz del apa-
rato.

Ahora se describirá la construcción del aparato
con referencia a las figuras 2 a 5.

En referencia a la figura 2, el aparato incluye dis-
positivos (26, 27, 28) de acoplamiento que pueden
moverse a una posición en la que se transmite la fuer-
za motriz de enganche y desenganche generada me-
diante el asidero (H) de manipulación al aparato, y a
una posición en la que se interrumpe la transmisión de
la fuerza motriz de enganche y desenganche generada
por el asidero (H) de manipulación.

Los dispositivos (26, 27, 28) de acoplamiento in-
cluyen un acoplamiento (26) que puede moverse a una
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posición en la que la fuerza motriz de enganche y de-
senganche se conecta de manera motriz al aparato o a
una posición en la que la conexión motriz se interrum-
pe para soltar el aparato, y resortes (27, 28) para so-
portar de manera elástica el acoplamiento (26) de tal
manera que el resorte soporta de manera elástica el
acoplamiento (26) en una posición de energía elástica
acumulada para transmitir la fuerza motriz al apara-
to, y el resorte soporta de manera elástica el acopla-
miento (26) en una posición de energía liberada para
interrumpir la fuerza motriz al aparato.

Los resortes (27, 28) pueden dividirse en un re-
sorte (27) superior para dotar al acoplamiento (26) de
una elasticidad de empuje en una dirección de arri-
ba abajo, y un resorte (28) inferior para dotar al aco-
plamiento (26) de una elasticidad de empuje en una
dirección de abajo arriba.

De manera más específica, y en referencia a la fi-
gura 2, el aparato incluye un árbol (22) de enganche
y desenganche, un árbol (21) en espiral, un bastidor
(20) móvil, un acoplamiento (26), resortes (27, 28),
un operador (24) de reinicialización, una varilla (23)
indicadora y una placa (29) de bloqueo.

El aparato incluye además un elemento de soporte
para soportar de manera rotatoria el árbol (21) en espi-
ral y la varilla (23) indicadora y para mover de manera
lineal simultáneamente el operador (24) de reiniciali-
zación.

En referencia a las figuras 2 y 4, el árbol (22) de
enganche y desenganche está dispuesto con un conec-
tor (22a) de asidero para conectar el asidero (H) de
manipulación para asegurar la fuerza de rotación, en
el que la fuerza motriz de rotación transmitida por el
conector (22a) de asidero puede ser una fuerza motriz
para enganchar y desenganchar el cuerpo de disyuntor
(1a de la figura 1).

Ahora, en referencia a la figura 4, el conector
(22a) de asidero está dispuesto con una superficie in-
terior hexagonal adecuada para transmitir la fuerza
motriz de rotación al engranarse con un extremo de
punta de conexión del asidero (H) hexagonal, y el ár-
bol (22) de enganche y desenganche incluye una parte
(22b) de cuerpo cilíndrica a continuación del conector
(22a) de asidero, una parte (22c) rectangular de peri-
feria rectangular formada a continuación de la parte
(22b) de cuerpo cilíndrica que funciona como un co-
nector motriz que puede rotar mediante su inserción
en la parte de superficie periférica angular interior
(26b-1 de la figura 5), y un saliente (22d) de conexión
formado a continuación de la parte (22c) rectangular
para conectarse de manera insertada a una abertura
(21c) de conexión del árbol (21) en espiral.

El árbol (21) en espiral está formado con una parte
(21a) en espiral que puede rotar por la fuerza motriz
de rotación del árbol (22) de enganche y desenganche,
y que está configurado para transmitir la fuerza motriz
de rotación en una fuerza de movimiento lineal.

En referencia de nuevo a la figura 4, el árbol (21)
en espiral está formado en un extremo de punta opues-
to al árbol (22) de enganche y desenganche con una
parte (21b) rectangular conectada de manera inserta-
da a la superficie (26b-1) periférica angular interior
del acoplamiento en la figura 5, que es un extremo
de punta de conexión motriz que puede rotar al co-
nectarse de manera motriz al árbol (22) de enganche
y desenganche mediante el acoplamiento (22). El ár-
bol (21) en espiral también está dotado en una direc-
ción axial interior de la parte (21b) rectangular de una

abertura (21c) de conexión en la que puede conectarse
de manera insertada el saliente (22d) de conexión del
árbol (22) de enganche y desenganche.

El bastidor (20) móvil está formado con un sopor-
te (20a) en espiral conectado en espiral con la parte
(21a) en espiral del árbol (21) en espiral y puede mo-
verse de manera lineal a lo largo de la parte (21a) en
espiral del árbol (21) en espiral para mover de manera
lineal el cuerpo (1a) de disyuntor a una dirección de
enganche y desenganche.

El bastidor (20) móvil de la figura 2 incluye una
parte de placa plana (sin número de referencia) que
carga el cuerpo (1a) de disyuntor y una parte de placa
de soporte axial (sin número de referencia) prevista
en un lado frontal de la parte de placa plana, es decir,
prevista en un ángulo recto con respecto a la parte de
placa plana y con respecto al extremo de punta infe-
rior de la figura 2.

Además, la parte de placa de soporte axial del bas-
tidor (20) móvil incluye una parte (20a) de soporte en
espiral para mover de manera lineal el bastidor (20)
móvil a la dirección de enganche, es decir, en una di-
rección ascendente en la figura 2, o en la dirección de
desenganche, es decir, en una dirección descendente
en la figura 2, al estar conectada en espiral a la parte
(21a) en espiral del árbol (21) en espiral, y una parte
(23b) de soporte de torsión para hacer rotar la varilla
(23) indicadora hasta un ángulo correspondiente a una
posición de movimiento cuando el bastidor (20) mó-
vil cargado con el cuerpo (1a) de disyuntor se mueve
en la dirección de enganche y desenganche mediante
la rotación de apoyo de la parte de torsión (23 a) de la
varilla (23) indicadora.

El acoplamiento (26) está interpuesto entre el ár-
bol (22) de enganche y desenganche y el árbol (21) en
espiral y puede moverse a una posición en la que la
fuerza motriz de rotación del árbol (22) de enganche
y desenganche se conecta de manera motriz al árbol
(21) en espiral o a una posición en la que la conexión
motriz se interrumpe para soltar el árbol (22) de en-
ganche y desenganche.

De manera más específica haciendo referencia a
una implementación a modo de ejemplo de la figu-
ra 5, el acoplamiento (26) incluye la parte (26b-1) de
superficie periférica angular interior que conecta de
manera motriz el árbol (22) de enganche y desengan-
che al extremo de punta de conexión motriz del árbol
(21) en espiral, y una parte (26a-1) periférica interior
circular que puede soltar el árbol (22) de enganche y
desenganche interrumpiendo la conexión motriz del
extremo de punta de conexión motriz del árbol (21)
en espiral.

En referencia de nuevo a las figuras 4 y 5, el aco-
plamiento (26) incluye una parte (26b) periférica an-
gular y una parte (26a) periférica circular, en la que
la parte (26b) de superficie periférica angular es una
parte insertada en una parte (29a) de restricción an-
gular de la placa (29) de bloqueo y cuya rotación está
interrumpida temporalmente, y la parte (26a) de su-
perficie periférica circular es una parte que puede ro-
tar libremente independientemente de la parte (29a)
de restricción angular de la placa (29) de bloqueo.

El acoplamiento (26) puede construirse como en
otras implementaciones ilustradas en las figuras 14,
15 y 16 además de la construcción de la implementa-
ción a modo de ejemplo de la figura 5.

El acoplamiento de la figura 14 es diferente del de
la figura 5 porque la parte (26b-1) periférica angular
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interior es hexagonal mientras que la parte correspon-
diente de la figura 5 es rectangular. El árbol (22) de
enganche y desenganche y el extremo de punta de co-
nexión motriz del árbol (21) en espiral son hexago-
nales para ajustarse al acoplamiento (26) de la figura
14.

El acoplamiento (26) de la figura 15 incluye una
parte (26a-2) de ranura de clavija para conectar de
manera motriz el árbol (22) de enganche y desengan-
che al extremo de punta de conexión motriz del árbol
(21) en espiral, y una parte (26a-1) de periferia inte-
rior circular que puede soltar el árbol (22) de engan-
che y desenganche interrumpiendo la conexión mo-
triz del extremo de punta de conexión motriz del árbol
(21) en espiral.

Si el acoplamiento (26) está configurado como en
la otra implementación a modo de ejemplo de la figu-
ra 15, puede preverse que el árbol de enganche y de-
senganche y el extremo de punta de conexión motriz
del árbol en espiral deben formarse con un extremo de
punta de soporte de manera elástica que tiene una par-
te de clavija (sin número de referencia) para rotar con
la parte (26a-2) de ranura de clavija del acoplamiento
(26).

El acoplamiento (26) de la figura 16 es diferente
del de otras implementaciones porque la parte (26b)
periférica angular es rectangular, donde la parte (29a)
de restricción angular de la placa (29) de bloqueo
también debe ser rectangular para corresponderse con
ella.

Los resortes (27, 28) soportan elásticamente el
acoplamiento (26) de manera que, tal como se ilustra
en la figura 9, los resortes soportan de manera elás-
tica en una posición de energía elástica acumulada el
acoplamiento para transmitir la fuerza motriz de ro-
tación del árbol de enganche y desenganche al árbol
en espiral, y tal como se ilustra en las figuras 6 u 11,
los resortes soportan de manera elástica en una posi-
ción de energía elástica liberada el acoplamiento para
interrumpir la fuerza motriz de rotación al árbol en
espiral.

De manera más específica, los resortes (27, 28)
incluyen un resorte (27) superior para dotar al aco-
plamiento (26) de una elasticidad de empuje en una
dirección de arriba abajo, y un resorte (28) inferior
para dotar al acoplamiento (26) de una elasticidad de
empuje en una dirección de abajo arriba, tal como se
ilustra en la figura 2.

El árbol (21) en espiral está formado en una par-
te soportada por un elemento (25) de soporte con una
parte de reborde para evitar un movimiento ascenden-
te de la figura 2, y el resorte (27) superior está sopor-
tado en un extremo superior del mismo por la parte
de reborde y está soportado en un extremo inferior
del mismo por un asiento de resorte de tipo rebor-
de superior (sin número de referencia) montado pa-
ra un movimiento lineal a lo largo de una superficie
periférica inferior del árbol (21) en espiral mediante
la inserción a través del mismo de una parte inferior
del árbol (21) en espiral. El árbol (22) de enganche y
desenganche está formado de manera circunferencial
con un asiento de resorte de tipo reborde inferior mó-
vil de manera lineal (sin número de referencia), y una
superficie superior del asiento de resorte de tipo re-
borde inferior está situada para entrar en contacto con
el acoplamiento (26).

El resorte (28) inferior está soportado en un extre-
mo superior del mismo mediante el asiento de resorte

de tipo reborde inferior y está soportado en un extre-
mo inferior del mismo mediante el operador (24) de
reinicialización. De manera más específica, el opera-
dor (24) de reinicialización está insertado en una su-
perficie periférica del árbol (22) de enganche y de-
senganche y puede moverse de manera lineal sobre la
superficie periférica del árbol (22) de enganche y de-
senganche, en el que el extremo inferior del resorte
(27) inferior está soportado mediante el soporte de re-
sorte del operador de reinicialización que es una parte
insertada del árbol (22) de enganche y desenganche.

El operador (24) de reinicialización incluye un ex-
tremo (24a) de punta de empuje de reinicialización
que va a empujar un usuario para que el acoplamiento
(26) transmita la fuerza motriz de rotación desde el ár-
bol (22) de enganche y desenganche al árbol (21) en
espiral aplicando presión mediante los resortes a los
resortes (27, 28) en el modo de acumulación de ener-
gía elástica cuando el usuario presiona el extremo de
punta de empuje de reinicialización, y un soporte de
resorte (véase la figura 2 para una parte que entra en
contacto con un extremo inferior del resorte inferior)
que entra en contacto con un extremo de punta del
resorte (27) inferior.

El operador (24) de reinicialización que se extien-
de a través del elemento (25) de soporte incluye un
extremo (24b) de punta frontal para restringir un mo-
vimiento descendente del operador (24) de reiniciali-
zación de la figura 2, un extremo (24a) de punta de
empuje de reinicialización y una parte (24c) de ranu-
ra de fiador en la que una parte (23b) de fiador de la
varilla (23) indicadora se restringe o libera mediante
su inserción o extracción.

En referencia a la figura 12, la varilla (23) indi-
cadora incluye un fiador (23b) que restringe el opera-
dor (24) de reinicialización o que libera la restricción
del operador (24) de reinicialización siempre que el
cuerpo (1a) de disyuntor está ubicado en una posición
conectada, una posición de prueba y una posición des-
conectada, y una parte (23a) de torsión conectada al
bastidor (20) móvil para indicar de ese modo una po-
sición del cuerpo mediante rotación en respuesta al
movimiento lineal, del bastidor (20) móvil.

A una ranura de torsión formada en la parte (23a)
de torsión de la varilla (23) indicadora se le da una
longitud de 9,5 mm en la que un ángulo con respecto
a una superficie horizontal desde una posición extraí-
da al máximo por el bastidor (20) móvil desde el ele-
mento (25) de soporte instalado de manera fija en el
armazón (no mostrado) al lado de una posición des-
conectada es de cero grados, y a la ranura de torsión
se le da una longitud de 9,4 mm en la que un ángulo
con respecto a la superficie horizontal es de 46 gra-
dos cuando el bastidor (20) móvil está ubicado entre
la posición desconectada y la posición de prueba.

Además, un ángulo formado por la ranura de tor-
sión de la parte (23a) de torsión con respecto a la su-
perficie horizontal es de 25 grados cuando el bastidor
(20) móvil está situado en una primera sección entre
la posición de prueba y la posición conectada, y se
da 9 mm a la longitud de la ranura de torsión, y a la
ranura de torsión se le da una longitud de 19,6 mm
en la que un ángulo es de cero grados con respecto a
la superficie horizontal cuando el bastidor (20) móvil
está ubicado en una segunda sección entre la posición
de prueba y la posición conectada. Un ángulo de la
ranura de torsión es de 23 grados con respecto a la
superficie horizontal y su longitud es de 9 mm cuan-
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do el bastidor (20) móvil está ubicado en una tercera
sección entre la posición de prueba y la posición co-
nectada.

La placa (29) de bloqueo se pone en contacto con
una superficie periférica del acoplamiento (26) que va
a situarse en una posición que puede eliminar el aco-
plamiento (26), y elimina temporalmente el acopla-
miento (26) siempre que la varilla (23) indicadora li-
bera el operador (24) de reinicialización en las tres po-
siciones para interrumpir temporalmente la operación
de enganche y desenganche del cuerpo de disyuntor.

De manera más específica, la placa (29) de blo-
queo que es de un elemento plano incluye una parte
(29a) de superficie angular interior para interrumpir
la rotación del acoplamiento (26) mediante su inser-
ción en la parte (26b) angular exterior del acoplamien-
to (26).

La placa (29) de bloqueo se mueve hacia abajo en
la figura 2 por la elasticidad provocada por la energía
elástica liberada por el resorte (27) superior, es decir,
por el alargamiento del resorte (27) superior para per-
mitir que la parte (29a) de superficie angular interior
se inserte en la parte (26b) angular exterior del aco-
plamiento (26) y para detener temporalmente la rota-
ción del acoplamiento (26) tal como se ilustra en la
figura 12 siempre que la parte (23b) de fiador de la
varilla (23) indicadora libere el operador (24) de rei-
nicialización en las posiciones conectada, de prueba y
desconectada adoptadas por el cuerpo (1a) de disyun-
tor.

Una parte (20b) de soporte de torsión está mon-
tada en una superficie frontal del bastidor (20) móvil
de manera lineal tal como se muestra en la figura 2,
en la que la parte (20b) de soporte de torsión es un
elemento de soporte que adopta una forma aproxima-
da de anillo tal como se representa en la figura 3, está
formada en una superficie interior del mismo con un
elemento sobresaliente de soporte para soportar la ra-
nura de torsión formada en la parte (23a) de torsión
de la varilla (23) indicadora.

Aunque se muestra un elemento de soporte en la
implementación a modo de ejemplo de la figura 12, el
número de elementos de soporte puede ser de 2 a 4 y
puede variar según el de las ranuras de torsión de la
parte (23a) de torsión en la varilla (23) indicadora. La
varilla (23) indicadora está dotada de la parte (23a) de
torsión, y del mismo modo, el número de las ranuras
de torsión en la parte (23a) de torsión puede preverse
de manera variable como más de 1, es decir, de 2 a 4.

El bastidor (20) móvil se mueve de manera lineal
mientras que la parte (23a) de torsión de la varilla (23)
indicadora soportada de manera rotatoria por el ele-
mento (25) de soporte no puede moverse de manera
lineal. Dicho de otro modo, tal como se ilustra en la
figura 12, la varilla (23) indicadora puede realizar solo
la rotación y no puede realizar un movimiento lineal
debido a la parte de reborde del elemento (25) de so-
porte (siendo la parte de reborde una parte intermedia
de la varilla indicadora que es una parte sobresalien-
te marginal de una parte soportada por el elemento
de soporte). Por consiguiente, cuando el bastidor (20)
móvil se mueve de manera lineal en la dirección de
enganche o desenganche, el elemento sobresaliente de
soporte se mueve a lo largo de la ranura de torsión
formada en la parte (23a) de torsión de la varilla (23)
indicadora para hacer rotar la varilla (23) indicadora.

A continuación se describirá el funcionamiento
del aparato con referencia a las figuras 6 a 11 que son

dibujos de funcionamiento que ilustran el estado de
funcionamiento del aparato.

En referencia a las figuras 6 a 12, la varilla (23)
indicadora se ilustra parcialmente para mayor como-
didad mientras que las figuras 6 a 11 son vistas en
planta que muestran el aparato seccionado transver-
salmente y visto desde su parte superior.

En primer lugar, en referencia a la figura 6, el es-
tado de funcionamiento del aparato muestra un estado
inicial del aparato. Dicho de otro modo, la figura 6 es
un dibujo que muestra un estado inicial de funciona-
miento.

El acoplamiento (26) está retraído a una posición
de no conexión en la que el árbol (21) en espiral y
el árbol (22) de enganche y desenganche no están co-
nectados de manera motriz. Los resortes (27, 28) es-
tán en un estado de liberación de la energía elástica,
mientras que el operador (24) de reinicialización está
en un estado retraído hacia abajo.

En esta circunstancia, aunque el asidero (H) está
conectado al conector (22a) de asidero el árbol (22)
de enganche y desenganche para su rotación, el árbol
(22) de enganche y desenganché está suelto debido a
la no conexión con el árbol (21) en espiral, solo en un
estado de estar en contacto con un extremo de punta
del árbol (21) en espiral, de modo que la fuerza de
rotación del árbol (21) en espiral no se transmite.

El estado inicial de la figura 6 es en el que el apa-
rato vuelve automáticamente al estado inicial cuando
el aparato adopta las tres posiciones, es decir, la posi-
ción desconectada, la posición de prueba y la posición
conectada.

Con el fin de accionar el aparato para mover el
cuerpo de disyuntor desde el estado inicial a otras po-
siciones, es decir, desde la posición desconectada a la
posición de prueba, desde la posición de prueba a la
posición conectada, desde la posición conectada a la
posición de prueba, o desde la posición de prueba a la
posición desconectada, independientemente de dónde
esté situado actualmente el aparato (es decir, posición
desconectada, posición de prueba y posición conec-
tada), un usuario debe, en primer lugar, presionar el
extremo (24a) de punta de empuje de reinicialización
del operador (24) de reinicialización tal como se ilus-
tra en las figuras 1 y 2.

El extremo (24a) de punta de empuje de reinicia-
lización se ilustra perfectamente en la figura 12. Un
usuario presiona el extremo (24a) de punta de empuje
de reinicialización del operador (24) de reinicializa-
ción. El resorte (28) inferior se comprime por el so-
porte de resorte (véase una parte que está en contacto
con un extremo inferior del resorte inferior en la fi-
gura 2) del operador (24) de reinicialización que se
mueve de manera lineal hacia arriba en la figura 7 pa-
ra acumular la energía elástica. El acoplamiento (26)
se comprime por el asiento de resorte que soporta un
extremo de punta del resorte (28) inferior para empe-
zar a moverse hacia arriba. En este momento, el árbol
(21) en espiral y el árbol (22) de enganche y desen-
ganche todavía no están conectados de manera estable
por el acoplamiento (26). Por consiguiente, aunque se
haga rotar el asidero, la torsión del árbol (22) de en-
ganche y desenganche no se transmite al árbol (21) en
espiral.

En referencia a la figura 7, cuando un usuario pre-
siona adicionalmente el extremo (24a) de punta de
empuje de reinicialización en un estado de conexión
inestable, es decir, en una fase inicial, el árbol (21)
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en espiral y el árbol (22) de enganche y desenganche
llegan a conectarse completamente mediante el aco-
plamiento (26) tal como se representa en la figura 8.

Dicho de otro modo, en referencia a la figura 8,
a medida que el usuario presiona adicionalmente el
extremo (24a) de punta de empuje de reinicialización
del operador (24) de reinicialización, el resorte (28)
inferior se comprime por el soporte de resorte (véa-
se una parte que están en contacto con un extremo
inferior del resorte inferior en la figura 2) del opera-
dor (24) de reinicialización que se mueve de manera
lineal a una dirección superior para acumular la ener-
gía elástica, y el acoplamiento (26) se comprime por
el asiento de resorte que soporta el extremo de punta
del resorte (28) inferior para moverse hacia arriba.

El árbol (21) en espiral y el árbol (22) de enganche
y desenganche se conectan completamente cuando la
parte (26b-1) angular interior del acoplamiento (26)
se engrana con la parte (21b) rectangular del árbol
(21) en espiral y la parte (22) rectangular del árbol
(22) de enganche y desenganche, quedando listo de
ese modo para accionar el aparato a la dirección de
enganche o desenganche.

En esta circunstancia, cuando el usuario conecta
el asidero al conector (22a) de asidero del árbol (22)
de enganche y desenganche y rota en sentido horario
para desenganchar el cuerpo de disyuntor (1a de la fi-
gura 1), la rotación en sentido horario del árbol (22)
de enganche y desenganche hace rotar el árbol (21) en
espiral conectado de manera motriz mediante el aco-
plamiento (26) en la dirección en sentido horario, por
lo que, como en la figura 2, el bastidor (20) móvil se
mueve hacia abajo a lo largo de la parte (21a) en espi-
ral rotando en sentido horario y el cuerpo de disyuntor
se mueve en la dirección de desenganche mediante el
movimiento descendente del bastidor (20) móvil.

Además, el elemento sobresaliente de soporte del
bastidor (20) móvil se mueve mediante el movimien-
to descendente del bastidor (20) móvil a lo largo de
la ranura de torsión de la parte (23 a) de torsión en la
varilla (23) indicadora para hacer rotar la varilla (23)
indicadora, por lo que la parte (23b) de fiador de la
varilla (23) indicadora se inserta en la parte (24c) de
ranura de fiador del operador (24) de reinicialización,
en la que el movimiento lineal del operador (24) de
reinicialización se restringe mediante los resortes (27,
28).

En referencia a la figura 8, cuando un usuario co-
necta el asidero al conector (22a) de asidero del árbol
(22) de enganche y desenganche para hacer rotar el
árbol (22) de enganche y desenganche en sentido an-
tihorario para que el cuerpo (1a) de disyuntor se en-
ganche en un estado en el que el acoplamiento (26)
conecta completamente el árbol (21) en espiral al ár-
bol (22) de enganche y desenganche, la rotación en
sentido antihorario del árbol (22) de enganche y de-
senganche hace rotar el árbol (21) en espiral conecta-
do de manera motriz mediante el acoplamiento (26),
por lo que el bastidor (20) móvil se mueve hacia arriba
a lo largo de la parte (21a) en espiral que está rotando
en sentido antihorario tal como se muestra en la figura
2, y el cuerpo (1a) de disyuntor se mueve mediante el
movimiento ascendente del bastidor (20) móvil en la
dirección de enganche.

Entretanto, cuando el cuerpo de disyuntor se mue-
ve en la dirección de enganche o desenganche para
permitir que el cuerpo (1a) de disyuntor adopte una
de las tres posiciones (conectada, de prueba y desco-

nectada), el saliente de soporte del bastidor (20) móvil
se mueve a lo largo de la parte de ranura de torsión de
la parte (23a) de torsión en la varilla (23) indicadora
mediante la dirección de movimiento de enganche o
desenganche del bastidor (20) móvil para hacer rotar
la varilla (23) indicadora, con lo cual la parte (23b)
de fiador de la varilla (23) indicadora se extrae de la
parte (24c) de ranura de fiador del operador (24) de
reinicialización para liberar el operador (24) de reini-
cialización.

El operador (24) de reinicialización se mueve, a su
vez, hacia abajo por los resortes (27, 28) que liberan
la energía elástica para alargarse, tal como se ilustra
en la figura 9 para permanecer en un estado retraído
inicialmente, en el que la parte (29a) de restricción
angular de la placa (29) de bloqueo se detiene poco
antes de engranarse con la parte (26b) angular exte-
rior del acoplamiento (26).

El operador (24) de reinicialización se retrae adi-
cionalmente a la segunda posición retraída a medida
que el flujo avanza de la figura 9 a la figura 10, y la
parte (29a) de restricción angular de la placa (29) de
bloqueo se engrana con la parte (26b) angular exterior
del acoplamiento (26) para eliminar el acoplamiento
(26).

Como resultado, el árbol (21) en espiral y el árbol
(22) de enganche y desenganche se detienen tempo-
ralmente para notificar al usuario qué posición (co-
nectada, de prueba y desconectada) ha alcanzado el
cuerpo de disyuntor.

Ahora, en referencia a la figura 10, cuando el
usuario deja de hacer rotar el asidero, el acoplamiento
(26) se retrae por la elasticidad del resorte (28) supe-
rior que se alarga para permitir que el aparato vuelva
al estado inicial tal como se ilustra en las figuras 5 y
11. Por consiguiente, el operador (24) de reinicializa-
ción se engancha en su extremo (24b) de punta frontal
mediante el elemento (25) de soporte para quedar res-
tringido su movimiento lineal descendente. Ahora, en
referencia a la figura 13, el extremo (24a) de punta
de empuje de reinicialización que ha recibido la fuer-
za de rotación en sentido horario desde la parte (23b)
de fiador se hace rotar en sentido horario para hacer
rotar todo el operador (24) de reinicialización en sen-
tido horario, en el que la restricción del extremo (24a)
de punta de empuje de reinicialización se libera por la
rotación de una barra (23d) que evita el enganche del
operador (24) de reinicialización o el operador (24)
de reinicialización.

Dicho de otro modo, la figura 13 muestra un es-
tado del operador (24) de reinicialización justo antes
de la liberación del funcionamiento. Ahora, la rota-
ción en sentido antihorario de la varilla (23) indicado-
ra ilustrada en la figura 13 será más elaborada. El ele-
mento sobresaliente de soporte del bastidor (20) mó-
vil se mueve a lo largo de la parte de ranura de torsión
de la parte (23a) de torsión en la varilla (23) indicado-
ra mediante el movimiento descendente del bastidor
(20) móvil para hacer rotar la varilla (23) indicadora
en sentido antihorario, y la parte (23b) de fiador de
la varilla (23) indicadora continúa hasta una posición
de la parte (24c) de ranura de fiador del lado de ope-
rador (24) de reinicialización que se golpea cuando el
bastidor (20) móvil adopta la posición conectada en la
que el enganche se completa mediante el asidero y el
árbol (22) de enganche y desenganche, levantando de
ese modo la barra (23d) que evita el enganche hacia
arriba.
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El acoplamiento (26) se retrae mediante este me-
canismo para hacer que la parte (26a) periférica cir-
cular del acoplamiento (26) se sitúe dentro de la parte
(29a) de restricción angular de la placa (29) de blo-
queo en un estado de bloqueo liberado de rotación li-
bre. La parte (26b-1) periférica angular interior en el
acoplamiento (26) se engrana solo con la parte (22c)
rectangular del árbol (22) de enganche y desengan-
che, y la parte (21b) rectangular del árbol (21) en es-
piral se suelta debido al estado de bloqueo liberado
aunque el asidero se conecte al árbol (22) de engan-

che y desenganche para su rotación. Como resultado,
los elementos que constituyen el aparato pueden pro-
tegerse frente a los daños provocados por una rotación
irracional excesiva.

Se pretende que la presente descripción no se lí-
mite a las implementaciones particulares dadas a co-
nocer como el modo único o mejor contemplado para
llevar a cabo este concepto, sino que el concepto in-
cluirá todas las implementaciones que se encuentran
dentro del alcance de las reivindicaciones adjuntas.
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REIVINDICACIONES

1. Aparato de enganche y desenganche para un
disyuntor (1) al aire para enganchar y desenganchar
un cuerpo (1a) de disyuntor de su armazón (2), inclu-
yendo el aparato un árbol (22) de enganche y desen-
ganche formado con un conector (22a) de asidero que
conecta un asidero (H) de manipulación para obtener
una fuerza motriz de rotación y proporcionar la fuerza
motriz de rotación transmitida desde el conector (22a)
de asidero como una fuerza motriz para enganchar y
desenganchar su cuerpo, un árbol (21) en espiral que
puede rotar por la fuerza motriz de rotación del árbol
(22) de enganche y desenganche y formado con una
parte (21a) en espiral para convertir la fuerza motriz
de rotación en una fuerza de movimiento lineal, un
bastidor (20) móvil formado con un soporte (20a) en
espiral conectado en espiral a la parte (21a) en espiral
del árbol (21) en espiral y para moverse de manera li-
neal junto con la parte (21a) en espiral del árbol (21)
en espiral para mover de manera lineal el cuerpo car-
gado en el mismo en las direcciones de enganche y
desenganche, un acoplamiento (26) interpuesto entre
el árbol (22) de enganche y desenganche y el árbol
(21) en espiral y que puede moverse a una posición
en la que la fuerza motriz de rotación del árbol (22)
de enganche y desenganche se conecta al árbol (21)
en espiral y a una posición en la que la conexión se
interrumpe para soltar el árbol (22) de enganche y de-
senganche, un resorte (27, 28) para soportar de ma-
nera elástica el acoplamiento (26) de tal manera que
el resorte soporta de manera elástica el acoplamien-
to (26) en una posición de energía elástica acumulada
para transmitir la fuerza motriz de rotación del árbol
(22) de enganche y desenganche al árbol (21) en espi-
ral, y el resorte soporta de manera elástica el acopla-
miento (26) en una posición de energía elástica libe-
rada para interrumpir la fuerza motriz de rotación al
árbol (21) en espiral, caracterizándose el aparato por

un operador (24) de reinicialización que incluye
un extremo (24a) de punta de empuje de reiniciali-
zación que recibe un empuje de un usuario cuando
el usuario lo presiona de tal manera que el resorte se
presiona hasta una posición en la que la energía elásti-
ca se acumula para permitir que el acoplamiento (26)
permanezca en una posición en la que la fuerza motriz
de rotación del árbol (22) de enganche y desenganche
se transmite al árbol (21) en espiral, y un soporte de
resorte que conecta un extremo del resorte (27); una
varilla (23) indicadora formada con un fiador (23b)
que restringe el operador (24) de reinicialización o
que libera la restricción del operador (24) de reini-
cialización siempre que el cuerpo (1a) de disyuntor
está ubicado en una posición conectada, una posición
de prueba y una posición desconectada, y una parte
(23a) de torsión conectada al bastidor (20) móvil pa-
ra indicar de ese modo una posición del cuerpo (1a)
de disyuntor mediante rotación en respuesta al movi-
miento del bastidor (20) móvil; y una placa (29) de
bloqueo que detiene temporalmente la operación de
enganche y desenganche del cuerpo (1a) eliminando
temporalmente el acoplamiento (26) siempre que la
varilla (23) indicadora libera el operador (24) de rei-
nicialización en las posiciones conectada, de prueba y
desconectada.

2. Aparato según la reivindicación 1, en el que el
acoplamiento (26) comprende: una parte (26b-1) de
superficie periférica angular interior que conecta de
manera motriz el árbol (22) de enganche y desengan-
che a una punta de conexión motriz del árbol (21)
en espiral; y una parte 26a-1 de superficie periféri-
ca circular interior que puede soltar el árbol (22) de
enganche y desenganche interrumpiendo la conexión
motriz entre el árbol (22) de enganche y desenganche
con una punta de conexión motriz del árbol (21) en
espiral.

3. Aparato según la reivindicación 2, en el que el
árbol (22) de enganche y desenganche y la punta de
conexión motriz del árbol (21) en espiral están for-
mados con formas angulares para engranarse con la
superficie 26b-1 periférica interior angular del aco-
plamiento (26) y rotar con ella.

4. Aparato según la reivindicación 1, en el que el
acoplamiento (26) comprende; una parte (26a-2) de
ranura de clavija que puede conectar de manera mo-
triz el árbol (22) de enganche y desenganche al ex-
tremo de punta de conexión motriz del árbol (21) en
espiral; y una superficie (26a-1) periférica circular in-
terior que puede soltar el árbol (22) de enganche y
desenganche deteniendo la conexión motriz entre el
árbol (22) de enganche y desenganche y la punta de
conexión motriz del árbol (21) en espiral.

5. Aparato según la reivindicación 4, en el que el
árbol (22) de enganche y desenganche y la punta de
conexión motriz del árbol (21) en espiral están for-
mados con una parte de clavija soportada de manera
elástica que puede hacerse rotar al engranarse con la
parte (26a-2) de ranura de clavija del acoplamiento
(26).

6. Aparato según la reivindicación 1, en el que el
aparato comprende además un elemento (25) de so-
porte que soporta de manera rotatoria el árbol (21) en
espiral y la varilla (23) indicadora y que soporta de
manera lineal el operador (24) de reinicialización.

7. Aparato según la reivindicación 1, en el que el
acoplamiento (26) comprende: una superficie (26b)
periférica angular exterior y una superficie (26a) pe-
riférica circular exterior; y una superficie (26b-1)
periférica angular interior que restringe su superfi-
cie periférica angular exterior para corresponder con
la placa (29) de bloqueo de modo que pueda de-
tenerse temporalmente la rotación del acoplamiento
(26).

8. Aparato según la reivindicación 1, en el que la
varilla (23) indicadora adopta tres situaciones diferen-
tes divididas en una posición desconectada en la que
el cuerpo (1a) de disyuntor está desconectado del ar-
mazón (2), una posición de prueba en la que el cuerpo
(1a) de disyuntor puede someterse a una prueba eléc-
trica con el armazón (2), y una posición conectada en
la que el cuerpo (1a) de disyuntor está conectado al
armazón (2).

9. Aparato según la reivindicación 1 en el que el
operador (24) de reinicialización está formado de ma-
nera sobresaliente en un lado del mismo con una ranu-
ra (24c) de fiador, y la varilla (23) indicadora está for-
mada de manera circunferencial con una parte (23b)
de fiador en la que la ranura (24c) de fiador puede in-
sertarse y acoplarse selectivamente.
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