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DESCRIPCION
Método para la configuracion de un sistema de bus para iluminacién

La presente invencion hace referencia a un método para la configuracién de un sistema de bus para iluminacién, en
particular de un sistema de bus para iluminacién realizado como un bus de instalacién en un edificio.

Se conocen sistemas de bus para el control de la iluminacion. Para la interconexion de unidades luminotécnicas
aptas para bus en edificios, se utiliza con frecuencia el estdndar KNX que se basa en el bus de instalacién europeo
(EIB). Otro protocolo de control digital conocido para las unidades luminotécnicas es el DALI (interfaz de iluminacion
direccionable digitalmente). Ademas, en los teatros y los escenarios para espectaculos se utiliza un DMX (multiplex
digital) para el control de la iluminacién.

Esta clase de sistemas de control basados en bus permiten la conexion de unidades de control y dispositivos de bus
sensores 0 actuadores a sistemas de iluminacion, que ofrece la posibilidad de activar simultdneamente una
pluralidad de medios de iluminacién mediante el accionamiento de un Gnico elemento de control. De esta manera, se
puede establecer una escena de luz mediante un grupo de medios de luz coordinados entre si, que se encuentra
adaptado para un uso determinado de una sala. En correspondencia, se puede preveer una escena de luz para una
determinada forma de uso de una sala, por ejemplo, como una iluminacién de trabajo, una iluminacion de
ambientacion, una iluminacion completa para la clarificacion del espacio o como una iluminacién reducida de
emergencia, etc. La escena de luz puede ser estatica, y de esta manera, puede permanecer igual. También se
pueden generar otras escenas de luz variables. La selecciéon de una escena de luz es realizada por el usuario
mediante un dispositivo de bus sensor. Alternativamente, se puede realizar automaticamente una seleccién, por
ejemplo, en base a datos sensoriales de los sensores de luminosidad conectados con el sistema de bus para
iluminacion, o de una unidad de control de tiempo.

Para la configuracion de los sistemas de bus para iluminacién conocidos, se deben realizar una pluralidad de etapas
de control y de programacién que requieren de un alto grado de conocimientos especializados. En primer lugar, los
dispositivos de bus se deben direccionar individualmente a través de la unidad de control. En una siguiente etapa se
debe programar una escena de luz, o se debe implementar una escena de luz conocida en relacion con su
algoritmo, en la instalacion correspondiente. Dicha etapa requiere de una seleccion de los dispositivos actuadores
del bus que participaron de la ultima escena. El usuario debe conocer dichos dispositivos en relacion con su tipo y su
funcionalidad. Por consiguiente, las instrucciones de control para cada dispositivo actuador del bus se deben
programar para las respectivas escenas de luz, y se deben conectar con un evento en un dispositivo sensor del bus,
para la posterior activaciéon de la escena de luz.

Mediante la patente US 2004/0160199 Al se ha revelado un método correspondiente al concepto general de la
reivindicacion principal para la configuracion de un sistema de bus para iluminacién. En el caso de dicho sistema de
bus para iluminacién, las siguientes etapas del método se realizan con una unidad de control de configuracion:

- determinacion automética de la secuencia fisica y del tipo de participantes del bus conectados al sistema de bus
para iluminacion,

- implementacién de una escena de luz definida mediante un algoritmo predeterminado, en los participantes
actuadores del bus determinados, y

- almacenamiento de los datos de luz obtenidos para la realizacién de la escena de luz mediante los participantes
actuadores del bus determinados.

El objeto de la presente invencion consiste en recomendar un método para la configuracion de un sistema de bus
para iluminacion que permita una configuracion automatica y/o semiautomatica, y que asimismo le permita a un
usuario no especializado conformar escenas de luz a partir de un sistema instalado de dispositivos de bus sensores
y actuadores, y almacenar en una unidad de control asignada en el sistema de bus para iluminacion.

Dicho objeto se resuelve conforme a la presente invencion mediante un método con el cual se realizan las siguientes
etapas del método a realizar mediante una unidad de control de configuracion:

- determinacién automatica de la secuencia fisica y del tipo de participantes del bus conectados al sistema de bus
para iluminacion,

- implementacién de una escena de luz definida mediante un algoritmo predeterminado, en los participantes
actuadores del bus determinados, y
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- almacenamiento de los datos de luz obtenidos para la realizacién de la escena de luz mediante los participantes
actuadores del bus determinados,

- en donde la determinaciéon automatica de la secuencia fisica y del tipo de los participantes del bus (2, 3, 4)
conectados al sistema de bus para iluminacion (B), se realiza mediante un sistema de bus bidireccional (8) que
dispone de un bus estructural adicional (9) mediante el cual se realiza un direccionamiento de los participantes de
bus.

En dicho método, en una primera etapa de configuraciéon, se determinan la secuencia fisica y el tipo, y de esta
manera, la funcionalidad de los participantes del bus conectados al sistema de bus para iluminacién. Dicha
determinacién se realiza automaticamente sin la intervencién del usuario, en donde el sistema de bus para
iluminacion se monta de manera tal que la unidad de control de configuracién utilizada para la configuracion pueda
determinar la disposicion de los participantes del bus que se encuentran conectados con el sistema de bus para
iluminacion, y que a partir de ello, reciba una informacion de realimentacion del tipo. Los datos para la activacion que
dependen del tipo, en relacién con la funcionalidad, se almacenan convencionalmente en la unidad de control de
configuracion.

Un sistema mediante el cual se puede determinar automaticamente la secuencia de los participantes del bus, a
continuacién se denomina bus estructural, en donde una forma de ejecucion posible consiste en preveer una
disposicién en serie de los participantes del bus, con el fin de conformar una disposicion en cadena tipo margarita.
Para dicha disposicion, cada participante del bus comprende un receptor y un emisor, en donde el respectivo
participante del bus reemplaza, o bien transmite los datos que pasan a través del bus, a través de su receptor con el
emisor del participante del bus anterior y a través de su emisor con el receptor del participante del bus siguiente. Por
lo tanto, el flujo de datos completa atraviesa un bus estructural conformado de esta manera, sucesivamente para
cada participante del bus. A partir de dicha circunstancia, existe directamente la posibilidad de anular la disposicion
fisica de los participantes del bus, en donde para el presente objeto resulta necesario enviar dicha informacion a la
unidad de control de configuracién. Por lo tanto, dicha unidad debe ser capaz de atravesar el bus estructural
completo, y por otra parte, de recibir la informacién obtenida de esta manera, después de un recorrido completo del
bus estructural. Con este fin, de acuerdo con un primer acondicionamiento, la topologia del bus estructural se puede
conformar en forma anular.

La informacion de realimentacion se puede proveer también mediante el bus de datos provisto paralelamente al bus
estructural.

De acuerdo con otro acondicionamiento, el bus estructural comprende una funcionalidad bidireccional o se provee
un sistema de bus bidireccional adicional, sobre lo cual ya se ha hecho referencia anteriormente. Esto se logra, por
ejemplo, mediante el hecho de que adicionalmente a un bus estructural en una disposicidon en cadena tipo margarita,
cada participante del bus accede a otro bus bidireccional, mediante el cual el recorrido de cada participante del bus
en el bus estructural o bien, la asignacion individual de la direccion de cada participante del bus, se realizan a partir
de una informacién de realimentacion a la unidad de control de configuracién. De esta manera, cada participante del
bus resulta visible para la unidad de control, en relacién con su disposicién y mediante una direccion individual
derivada preferentemente de su disposicion. Adicionalmente, la informacion transmitida de la identificacion del tipo
debe ser util de manera tal que la unidad de control de configuracion reconozca el tipo y el alcance funcional
indicado del respectivo participante del bus.

Para finalizar la primera etapa del método conforme a la presente invencion, en la unidad de control de configuracion
se encuentra la informacion en relaciéon con la disposicion fisica de los participantes del bus y su tipo, y de esta
manera, su funcionalidad. Dicha informacion representa la base para las siguientes etapas del método para la
configuracion, que se pueden realizar de manera automatica o semiautomatica. Por una ejecuciéon semiautomatica
se debe entender una configuracién interactiva en la que, mediante una interfaz de usuario, se exponen sugerencias
de configuracion al usuario, y dichas sugerencias pueden influir en el acondicionamiento de una escena de luz, por
ejemplo, mediante una seleccion ejecutada por menu. En particular, se realizan las siguientes etapas del método:

Mediante la unidad de control de configuracion, se realiza la subdivision en participantes actuadores del bus,
convencionalmente dispositivos que comprenden un medio de iluminacion, por ejemplo, un LED, una lampara
fluorescente o grupos de dichos medios, etc., y participantes sensores del bus, por ejemplo, elementos de control o
sensores de luminosidad y similares. Los participantes actuadores del bus se agrupan en base a dicha subdivision.
En el caso mas simple, todos los participante actuadores del bus que se conectan al sistema de bus para
iluminacion, se rednen en un grupo de iluminacion. En el caso de una ejecucién semiautomatica de dicha etapa del
método, se indica al usuario, mediante una interfaz de usuario en la unidad de control de configuracién, los
participantes actuadores del bus que se encuentran a disposicion para la seleccion para una escena de luz, a partir
de los cuales el usuario puede realizar una asignacién en grupos mediante una entrada de control,
convencionalmente mediante una pantalla de visualizacién tactil o un teclado.
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Cuando se hayan establecido los participantes actuadores del bus, correspondientes a un grupo de iluminacién, en
una siguiente etapa se podra conformar la propia escena de luz. Por otra parte, dicho proceso se puede producir de
manera automatica o semiautomatica. Ademas, en la unidad de control de configuraciéon se almacena, al menos, un
algoritmo para generar las escenas de luz. Con dicho algoritmo se genera una escena de luz, dependiendo de la
cantidad, de la disposicion fisica y del tipo de los participantes actuadores del bus que pertenecen respectivamente
al grupo de iluminacion, y dicho grupo también puede estar compuesto de la totalidad de los participantes
actuadores del bus conectados al sistema de bus.

De acuerdo con una ejecucion semiautomatica de dicha etapa del método, una escena de luz se puede conformar
progresivamente mediante un generador de escenas de luz, en tanto que la unidad de control de configuracion
muestra al usuario las posibilidades de seleccién para cada participante actuador del bus que se encuentra a
disposicién para la escena de luz. Por otra parte, esto se puede realizar a través de una interfaz de usuario en la
unidad de control de configuracion, o adicionalmente, o bien alternativamente, mediante una representacion de la
funcionalidad de un participante actuador del bus, en tanto que dicho proceso se activa para el usuario de manera
visible. Para dicho caso, cuando se realiza un ajuste deseado, existe una introduccién por parte del usuario mientras
gue permanece una activacion de un participante actuador del bus, que se modifica sucesivamente. Ademas, resulta
concebible que el usuario pueda recuperar progresivamente los posibles ajustes que se encuentran a disposicion del
respectivo participante actuador del bus. Por otra parte, dichos ajustes dependen de la cantidad y de la disposicién
de los medios de iluminacion provistos en el participante actuador seleccionado del bus, y de su amplitud de control.

Para la ejecucion semiautomatica de la etapa del método, para la generaciéon de una etapa de luz, se prefiere que
para comenzar la configuracion el usuario no deba conocer la alcance completo de uso que se encuentra a
disposicién de un participante actuador del bus. Por el contrario, se representa al usuario dicha funcionalidad en la
interfaz de usuario mediante la unidad de control de configuracién, o bien mediante la activacion mencionada
anteriormente del respectivo participante actuador del bus, o se presenta espontdneamente en el participante
actuador del bus. Ademas, la unidad de control de configuraciéon almacena las instrucciones de control necesarias
para la programacion de un ajuste seleccionado.

En otra etapa del método, después de la determinacion de una escena de luz, se crea un enlace entre la escena de
luz y una instruccion de control, y de esta manera, se crea una conexion con un participante sensor del bus. Dicho
participante puede ser un interruptor, en donde a una seleccidn en particular de una escena de luz se asigna una
determinada posicion del interruptor. Segun la disposicién de los participantes sensores del bus, dicha determinacion
se puede realizar de manera completamente automatica. Alternativamente, se produce ademas una configuracién
semiautomatica, en tanto que la unidad de control de configuracion presenta a un usuario la posible seleccion, y el
usuario puede realizar una determinacion correspondiente mediante una entrada.

A continuacion, los datos de luz generados para realizar una escena de luz se almacenan mediante los participantes
actuadores del bus conectados en el sistema de bus para iluminacion, preferentemente en una memoria no volatil
asignada al sistema de bus para iluminacién. Si para la configuracion del sistema de bus para iluminacion se utiliza
una unidad de control de configuracion mavil, por ejemplo, un ordenador portétil, los datos que se generan con la
unidad de control de configuracién son transmitidos por el ordenador portéatil a una memoria no volatil asignada a la
unidad de control del sistema de bus para iluminacidn, y alli se almacenan. A continuacion, la unidad de control de
configuracion se puede separar del sistema de bus.

Para la ejecucion del método conforme a la presente invencion, se utiliza un sistema de bus para iluminacién que en
la fase de configuracion comprende una unidad de control de configuracion. Después de una configuracién exitosa,
dicha unidad de control se puede separar del sistema de bus. Preferentemente, como una unidad de control de
configuracion se emplea un sistema de ordenador mévil con una interfaz apropiada para una interaccion del usuario.
Ademas, se prefiere un acondicionamiento en el cual la unidad de control de configuracion se encuentra conectada
con el sistema de bus para iluminacion so6lo durante la fase de la propia configuracién, y que después de su
finalizacion transmite los datos de control a una unidad de control conectada de manera permanente con el sistema
de bus para iluminacion. Por lo tanto, la unidad de control de configuracién se puede separar del sistema de bus
para iluminacion ahora instalado completamente. La unidad de control utilizada para el funcionamiento normal,
puede estar conformada en correspondencia de manera mas simple, en particular, para dicha unidad de control no
se requiere de una interfaz de usuario apropiada para la interaccion con un usuario.

Sin embargo, de acuerdo con una alternativa de acondicionamiento, la unidad de control de configuracion
permanece conectada al sistema de bus para iluminaciéon también durante el funcionamiento normal de dicho
sistema. Por consiguiente, dicha unidad se puede emplear como una unidad de control estandar del sistema de bus
para iluminaciéon. Para este caso, la interacciébn con un usuario durante la fase de configuracion se realiza
preferentemente de manera tal que los participantes sensores y actuadores existentes del bus se utilicen con un fin
de salida, y de manera que la unidad de control de configuracion se pueda conformar de manera simple. De esta
manera, por ejemplo, se puede utilizar un elemento sensor, por ejemplo, un interruptor mediante un accionamiento
sucesivo para procesar cada etapa del método conforme a la presente invencion, o bien en el caso de las etapas del
método semiautomaticas se puede realizar una seleccidon entre diferentes alternativas de seleccion que se le
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presentan a un usuario de manera consecutiva. De esta manera, la presentacion de las alternativas de seleccion se
puede realizar mediante una activacion correspondiente de un dispositivo actuador del bus. Por ejemplo, un medio
de iluminacién se puede ajustar para una determinada seleccion de control en un valor de luminosidad determinado.
El usuario puede aceptar dicho valor de luminosidad, en tanto que controle un determinado participante sensor del
bus, o bien puede recuperar el siguiente valor de luminosidad, en tanto que accione otro participante sensor del bus.
De esta manera, se puede pasar por el alcance funcional completo de un participante actuador seleccionado del
bus, por ejemplo, mediante una disposicion doble de interruptores, y se puede seleccionar uno de los posibles
valores de ajuste.

A continuacién, se describe la presente invencion mediante un ejemplo de ejecucion en relacién con la figura 1
incluida. La figura 1 muestra en una representacion esquematica simplificada, un sistema de bus para iluminacion B.
El sistema de bus para iluminacion B comprende una unidad de control 1, un primer participante del bus 2, un
segundo participante del bus 3 y un tercer participante del bus 4. De acuerdo con la representacion a modo de
ejemplo, el primer participante del bus 2 comprende un primer medio de iluminacion 5, y el segundo participante del
bus 3 comprende un segundo medio de iluminacién 6. Por lo tanto, el primer participante del bus 2 y el segundo
participante del bus 3 son participantes actuadores del bus. El tercer participante del bus 4 comprende un interruptor
7 y, a modo de ejemplo, se debe considerar como un participante sensor del bus. Sin embargo, un sistema de
iluminacion realista presenta una gran cantidad de participantes actuadores del bus, por otra parte, dichos
participantes pueden comprender respectivamente una pluralidad de medios de iluminacién. De esta manera, resulta
concebible, por ejemplo, conformar una escena de luz a partir de una gran cantidad de LED. Estos se pueden
conformar, por ejemplo, como un sistema de LED en los colores primarios, y mediante su combinacion pueden
producir un efecto de color determinado para un observador. Adema4s, resulta concebible conformar escenas de luz
que se puedan modificar temporalmente. A continuacion, la representacién en la figura 1 se encuentra muy
simplificada y soélo tiene como finalidad proporcionar una representacion a modo de ejemplo de la presente
invencion.

Para la ejecucion del método conforme a la presente invencion, existe la necesidad de disefiar un sistema de bus
para iluminacion B de manera tal que en la fase de configuracion se pueda realizar un andlisis de la estructura, es
decir, que se puede realizar automaticamente una identificacion del participante del bus en relacion con su
disposicién fisica y su tipo. Con dicho fin, el sistema de bus para iluminacion B comprende un bus estructural 9. Para
el ejemplo representado, dicho sistema se monta en una disposicion en serie, por lo tanto, en una disposicion en
cadena tipo margarita.

Cada participante del bus comprende un par compuesto de receptor/emisor, con el cual el flujo de datos que circula
a través del bus estructural 9 puede ser recibido respectivamente por el participante del bus precedente en relacion
con la disposicién, y se transmite al siguiente participante del bus después de su procesamiento y un eventual
reprocesamiento o bien, una regeneracion. Por consiguiente, para el ejemplo representado en la figura 1, se provee
un primer receptor 10 y un primer emisor 13 para el primer participante del bus 2. En correspondencia, se provee un
segundo receptor 11 y un segundo emisor 14 en el segundo participante del bus 3, y un tercer receptor 12 y un
tercer emisor 15 se alojan en el tercer participante del bus 4. Ademas, para la realimentacion de la informacion en
relacién con la estructura y el tipo a una unidad de control de configuracion 16, se provee otro bus bidireccional 8
disefiado como un bus de datos, para el cual cada participante del bus representado presenta un punto de
acoplamiento. A través de dicho bus 8 se pueden transmitir mensajes a la unidad de control 1, que después llegan,
por otra parte, a la unidad de control de configuracion 16. El bus de datos 8 esta disefiado para la transmision de
grandes cantidades de datos. El bus estructural 9, en primer lugar, s6lo cumple la funcién de asignar la direccion,
por lo tanto, puede estar sincronizado mas lentamente, y de esta manera se puede disponer menos flujo de datos a
utilizar. El bus estructural 9 se puede emplear también en un modo de reserva del sistema de bus para iluminacion B
y en su activacion.

Para el ejemplo de acondicionamiento representado en la figura 1, la unidad de control de configuracion 16 esta
disefiada como un sistema de ordenador 17. Dicho sistema puede ser, por ejemplo, un microcontrolador o un
ordenador. Por otra parte, se preve preferentemente una interfaz de usuario para la unidad de control de
configuracion 16 que en el caso representado comprende una unidad de entrada 19, por ejemplo, un teclado, y una
unidad de salida 18, por ejemplo, una pantalla de visualizacion. Ademas, existe un enlace de datos 20
desconectable hacia la unidad de control 1, a través del cual durante la fase de configuracion, se produce el
intercambio de datos entre la unidad de control de configuracién 16 y la unidad de control 1 del bus de datos 8 y del
bus estructural 9. De acuerdo con una alternativa de acondicionamiento no representada, la unidad de control de
configuracion 16 no se encuentra conectada directamente con la unidad de control 1, sino que se conecta con el
sistema de bus para iluminaciéon en correspondencia con los demas dispositivos del bus mediante un punto de
acoplamiento del bus. Esto ofrece la posibilidad de acoplar la unidad de control de configuracidon 16 en diferentes
puntos del sistema de bus para iluminacion B, y de controlar dicho sistema separado de la unidad de control 1 en la
respectiva ubicacion de la escena de luz.

Para la primera etapa del método de configuracion del sistema de bus para iluminacién, la disposicion fisica de los
participantes del bus 2, 3, 4 y su tipo son determinados por la unidad de control de configuracién 16. Ademas, la
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unidad de control de configuracion 16 ordena a la unidad de control 1 pasar por el bus estructural 9, y emitir a cada
participante del bus 2, 3, 4 una direccion individual que corresponde a su disposicion fisica en el bus estructural 9. Si
el primer participante 2 se encuentra direccionado individualmente de manera correspondiente, dicho participante
suministra una informacién de realimentacién a la unidad de control 1 a través del bus bidireccional 8, que muestra
su direccién y simultdneamente transmite el tipo de dispositivo. Dicha informacion es transmitida después por la
unidad de control 1 a la unidad de control de configuraciéon 16. A partir de la direccion individual, que en el caso mas
simple se trata de una unidad contadora de estructura, se puede realizar la lectura de la disposicion fisica de los
participantes del bus. Ademas, a partir de la informacién del tipo se obtiene una asignacién de la funcién y
adicionalmente la informacion de cédmo se debe activar el participante correspondiente del bus. La informacion
correspondiente se puede encontrar almacenada preferentemente en la unidad de control de configuracion 16.

Después de finalizar la determinacion de la estructura fisica del sistema de bus para iluminacién y de la asignacion
del tipo, se realiza la etapa del método para una asignacion de grupos, por una parte, con el fin de diferenciar los
participantes actuadores y sensores, y por otra parte, de agrupar en un grupo de iluminacion los participantes
actuadores del bus que deben participar en una determinada escena de luz. Ademas, se conforma, al menos, un
grupo de iluminacién. En este caso, todos los participantes actuadores del bus del sistema de bus para iluminacién B
se encuentran reunidos en un grupo de iluminaciéon. También resulta concebible crear diferentes grupos de
iluminacion cuando se deban asignar a dichos grupos diferentes escenas de luz. Ademas, el usuario puede
introducir manualmente asignaciones mediante la unidad de control de configuracién 1.

En una siguiente etapa del método, en una configuracién automatica del bus, se implementa un algoritmo
predeterminado y recuperable por la unidad de control de configuracion 16, de manera que la escena de luz
predeterminada mediante el algoritmo pueda ser realizada por los participantes actuadores del bus determinados.
Por lo tanto, dicha etapa de implementacién se trata de una compilacion de un algoritmo existente para obtener uno
nuevo, en donde dicha compilacion se realiza en relacién con los participantes del bus determinados mediante las
etapas anteriores.

En la generacion semiautomatica de una escena de luz, el usuario puede realizar un ajuste individual de cada
participante actuador del bus, mediante una interacciéon con la unidad de control de configuracion 16. Ademas,
mediante la unidad de salida 18 se puede presentar al usuario el alcance funcional para cada participante actuador
del bus de un grupo de iluminacién. Una representacion correspondiente se puede realizar también mediante una
activacion progresiva del participante actuador del bus, que un usuario puede examinar después en relacién con su
efecto dptico. Una determinacion de un ajuste determinado para un participante actuador del bus para la respectiva
escena de luz se puede realizar mediante una unidad de entrada 19 en la unidad de control de configuracion 16.

Después de crear una escena de luz para un grupo de iluminacion, en otra etapa del método, dicha escena se
asigna a un evento de control desencadenante determinado. De esta manera, por otra parte, la unidad de control de
configuracion 16 puede asignar a una escena de luz determinada un participante sensor del bus, en donde mediante
su elemento accionador o bien, su sensor se puede activar la escena de luz correspondiente.

A continuacién, los datos obtenidos para realizar dicha escena de luz se almacenan en una memoria 21 no volatil
asignada a la unidad de control 1.

La interfaz que se obtiene mediante el enlace de datos 20 hacia la unidad de control 1 del sistema de bus se puede
utilizar, para el caso en que el sistema de configuracion se separe después de la inicializacion del sistema de bus,
con el fin de conectar otros dispositivos, por ejemplo, elementos interruptores desencadenantes, con el que o con los
cuales se puedan iniciar o bien, activar escenas de luz.

Por otra parte, la presente invencion se puede ampliar de diferentes maneras en relacién con las reivindicaciones.
En particular, resulta concebible conformar el bus estructural para el sistema de bus para iluminacién de diferentes
maneras, ademas, en el caso mas simple cada participante del bus puede presentar un dispositivo con el cual,
durante la configuracién, se puede establecer una conexion con los participantes del bus adyacentes en relacién con
la disposicion. Entonces, en el caso que un Unico participante del bus obtenga mediante dicha conexién durante la
fase de configuracion la direccién de, al menos, un participante adyacente del bus, mediante un bus bidireccional se
puede transmitir dicha direccion junto con su propia direccion a la unidad de control de configuracion, que a partir de
la totalidad de los mensajes resuelve la disposicion fisica del participante del bus. El analisis de la estructura se
describe principalmente s6lo mediante un ejemplo de ejecuciéon. Naturalmente, el andlisis de la estructura también
se puede realizar de otra manera.*

Lista de simbolos de referencia
1 Unidad de control

2 Primer participante del bus
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3 Segundo participante del bus

4 Tercer participante del bus

5 Primer medio de iluminacién

6 Segundo medio de iluminacion

7 Interruptor

8 Bus bidireccional

9 Bus estructural

10 Primer receptor

11 Segundo receptor

12 Tercer receptor

13 Primer emisor

14 Segundo emisor

15 Tercer emisor

16 Unidad de control de la configuracién
17 Sistema de ordenador

18 Unidad de salida

19 Unidad de entrada

20 Enlace de datos con la unidad de control
21 Memoria

B Sistema de bus para iluminacion
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REIVINDICACIONES

1. Método para la configuraciéon de un sistema de bus para iluminacion, en el cual se realizan las siguientes etapas
del método que se ejecutan con una unidad de control de configuracion (16):

- determinacion automatica de la secuencia fisica y del tipo de participantes del bus (2, 3, 4) conectados al sistema
de bus para iluminacion (B),

- implementacién de una escena de luz definida mediante un algoritmo predeterminado, en los participantes del bus
(2, 3) actuadores determinados, y

- almacenamiento de los datos de luz obtenidos para la realizacién de la escena de luz mediante los participantes
del bus actuadores determinados, caracterizado porque la determinacion automatica de la secuencia fisica y del tipo
de los participantes del bus (2, 3, 4) conectados al sistema de bus para iluminacién (B), se realiza mediante un
sistema de bus bidireccional (8) que dispone de un bus estructural adicional (9) mediante el cual se realiza un
direccionamiento de los participantes de bus.

2. Método de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado porque los participantes del bus actuadores (2, 3) se
agrupan, al menos, en un grupo de iluminacion, y la agrupacién de los participantes del bus actuadores (2, 3) en un
grupo de iluminacion, se realiza automaticamente mediante la unidad de control de configuracion (16).

3. Método de acuerdo con, al menos, una de las reivindicaciones 1 6 2, caracterizado porque la agrupacion de los
participantes del bus actuadores (2, 3) se realiza mediante una interfaz de usuario en la unidad de control de
configuracion.

4. Método de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 3, caracterizado porque los datos de luz para la
realizacion de una escena de luz mediante los participantes del bus (2, 3) se almacenan en una memoria (21) no
volatil asignada a la unidad de control (1) del sistema de bus (B).

5. Método de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 4, caracterizado porque mediante una interfaz de usuario
en la unidad de control de configuracién, se selecciona un algoritmo programado en la unidad de control de
configuracion para generar una escena de luz para un grupo de iluminacién.

6. Método de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 5, caracterizado porque a continuacion de la etapa de la
determinacién automatica de la secuencia fisica y del tipo de participantes del bus (2, 3, 4) conectados al sistema de
bus para iluminacién (B), se agrega una etapa de subdivision de los participantes del bus determinados (2, 3, 4) en
participantes actuadores (2, 3) y participantes sensores (4).

7. Método de acuerdo con la reivindicacion 6, caracterizado porque se asigna, al menos, un participante sensor del
bus (4) como un elemento activador para realizar la escena de luz, y dicha asignacion es ejecutada preferentemente
de manera automética por la unidad de control de configuracion.

8. Método de acuerdo con la reivindicacién 6 ¢ 7, caracterizado porque la asignacion de la escena de luz a un
participante sensor del bus se selecciona mediante una interfaz de usuario en la unidad de control de configuracion.

9. Método de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 8, caracterizado porque después de la ejecucion de la
configuracion, la unidad de control de configuracién se separa del sistema de bus para iluminacion.
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