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ES 2366 540 T3

DESCRIPCION
Dispositivo de reconocimiento de voz.

La presente invencion se refiere a un dispositivo de reconocimiento de voz (o de habla) que reconoce una voz
desde una estacion de radiodifusion.

Es conocido como un método de de distribucion de informacion de trafico, un VICS (Vehicle Information
Communication System: Sistema de Comunicacion de Informacion de Vehiculos). Sin embargo, el VICS es un
servicio que esta todavia en desarrollo, de manera que una regién del servicio esta limitada a algunas ciudades o
zonas a lo largo de carreteras arteriales. La informacion de trafico por una emisién de radio dedicada para
informacioén de trafico que emite la Administracion Publica de Carreteras o similar y la informacion de trafico por
medio de una radiodifusién privada (siendo emitida por radio informacion de trafico entre programas de radio) son
por ello ampliamente utilizadas todavia.

Entre ellas, con respecto a la difusion por radio dedicada para informacién de trafico, un conductor necesita
sintonizar intencionadamente una frecuencia de recepcion de un receptor de radio a una frecuencia de la emisién de
radio dedicada para informacion de trafico, de manera que no es asi aceptable la disponibilidad. Ademas, se emite
por radio informacioén no relacionada (por ejemplo, informacion para una direccidon opuesta en una autovia), de modo
que el conductor necesita escuchar para seleccionar informacién necesaria de entre la informacién de trafico
emitida.

Ademas, con respecto a la radiodifusion privada, un programa principal es el programa de noticias o programa de
entretenimiento, de manera que el conductor precisa escuchar la informacion de trafico seleccionada de entre los
programas emitidos. Aun mas, el conductor necesita determinar si la informaciéon seleccionada es informacion de
trafico necesaria para el conductor.

De ese modo, la distribucion de la informacién de trafico por medio de la radiodifusién dedicada para informacion de
trafico y radiodifusion privada no mejora demasiado la comodidad para el conductor. Un dispositivo de notificacion
de informacion de trafico en carretera recibe una emision de radio para convertir la voz de la radiodifusion recibida
en datos de lenguaje mediante reconocimiento de voz (o de habla), extrayendo entonces la informacién necesaria
para el propio vehiculo a partir de los datos de lenguaje convertidos para notificar al conductor la informacion
necesaria mediante sintesis de voz (o de habla).

De acuerdo con este dispositivo de notificacion de informacion de trafico, el conductor puede captar la informacién
necesaria para el propio vehiculo sin determinar si es necesaria radiodifusion de informacion para el propio vehiculo
escuchando la emision de radio.

[Documento de Patente 1] JP 2000-222682 A

En afios recientes ha sido desarrollada notablemente una tecnologia de reconocimiento de voz, de manera que,
independientemente de viejo o joven, de hombre o mujer, pueden ser reconocidas voces mucho mas exactamente
para ser convertidas en lenguaje de datos. Sin embargo, una determinacién de si los datos de lenguaje (informacion)
convertidos (o generados) son realmente necesarios para el propio vehiculo, requiere intervencion complicada y
experta o reflexion objetiva, de modo que la presente tecnologia no puede ejecutar faciimente la determinacion.
Ademas, la radiodifusién privada tiene con frecuencia formas de frases que no son constantes, de manera que es
concretamente dificil determinar si son necesarios o no los datos de lenguaje convertidos. En consecuencia, la
utilizacién directa de la determinacion da lugar a un asunto importante todavia como un problema (por ejemplo,
utilizacion en fijacion de ruta de vuelta automatica mientras se viaja o cambio automatico de destino o similar).

El documento EP 0 893 308 A2 describe un dispositivo montado en un vehiculo que permite a uno o0 mas agentes
personificados o cuerpo viviente imaginario aparecer delante de un conductor o pasajeros del vehiculo para
comunicacién con los mismos. Un sensor de estado actual detecta datos de estado actuales del vehiculo
predeterminado y una memoria almacena datos de estudio en respuesta a la entrada de los ultimos datos de estado
actual. Uno de una pluralidad de programas de comunicacién almacenados en una tabla de programa pueden ser
seleccionados de acuerdo con los datos de estado actuales y/o datos de estudio. Una unidad de control de agente
controla la actividad del agente de acuerdo con el programa de comunicacién seleccionado. A la actividad
determinada de agente se le da salida a través de una presentacion visual y de un locutor para comunicacién con el
conductor.

El documento EP 1 001 627 A1 describe un sistema de radiodifusion digital y terminal para el mismo, en el que el
dispositivo de terminal esta equipado con una base de datos de juicio de situacion que almacena datos de
establecimiento que indican las relaciones entre el lugar del propio dispositivo y el objeto correspondiente que se ha
de presentar al usuario. Sobre la base de los datos de deteccion de lugar obtenidos mediante deteccion del lugar del
propio dispositivo recibiendo sefales de intervalo transmitidas por una pluralidad de satélites de GPS y los datos de
establecimiento almacenados en la base de datos de juicio de posicion, se seleccionan objetos correspondientes de
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una pluralidad de objetos recibidos y descodificados y son sintetizados y presentados a medida que se les da salida
a la presentacion o al locutor.

Es un objeto de la presente invencién proporcionar un dispositivo de reconocimiento de voz o similar que permita la
utilizacion, en un asunto importante, de datos de lenguaje basados en emision de radio transmitida desde una
estacion de radiodifusion.

Para conseguir el anterior objetivo, se proporciona un dispositivo de reconocimiento de voz con lo siguiente. Una
sefial de voz radiodifundida es recuperada de una estacion de radiodifusion. La sefial de voz radiodifundida es
recuperada desde una estacion de radiodifusion. La sefial de voz recuperada es reconocida y convertida en datos de
lenguaje. A continuacion se almacenan los datos de lenguaje convertidos. Aqui, en un procedimiento de extraccion,
los datos de lenguaje son extraidos de acuerdo con una condicién dada de entre los datos de lenguaje
almacenados; después, en un procedimiento de notificacion, la informacion indicada por los datos de lenguaje
extraidos es notificada de manera que se determina la validez o no validez de los datos de lenguaje sobre la base de
una orden dada por un usuario.

Aqui, “datos de lenguaje” significa datos, sobre la base de una sefial de voz, que son casi lenguaje que una persona
entiende, tal como datos de texto. Ademas, “una condicién dada” significa una condicion fijada para extraer datos de
lenguaje necesarios, tal como una condicion para extraer informacién relacionada con informacién de trafico o una
condicién para extraer informacién relacionada con el tiempo atmosférico. Ademas, “determinar validez o no validez”
significa, en detalle, unir una bandera o indicacion que indique validez para datos de lenguaje o unir una bandera
que indique que son validos o no validos datos de lenguaje; de otro modo, suprimir los datos de lenguaje no validos.

A saber, de acuerdo con un dispositivo de reconocimiento de voz de la presente invencién, como la primera etapa,
se extraen datos de lenguaje necesarios sobre la base de la condicién dada descrita anteriormente; a continuacion,
como la segunda etapa, un usuario es notificado de informacién indicada por los datos de lenguaje extraidos, y para
juzgar la validez o no validez. Con ello es determinada la validez o no validez de los datos de lenguaje de acuerdo
con un resultado del juicio por parte del usuario. De ese modo, en la segunda etapa, es juzgada por el usuario la
validez o no validez de los datos de lenguaje, de modo que se determina exactamente si los datos de lenguaje son
realmente necesarios para el usuario. Ademas, la determinacion de validez es aplicada no para la totalidad de los
datos de lenguaje, sino para los datos de lenguaje que son expuestos en pantalla en la primea etapa y que se
supone que son relativamente necesarios. Esto disminuye la carga del usuario en comparacion con el caso en que
el usuario juzgue la totalidad de los datos de lenguaje.

Los anteriores y otros objetos, caracteristicas y ventajas de la presente invencion resultardn mas evidentes de la
siguiente descripcién detallada, hecha con referencia a los dibujos que se acompafan. En los dibujos:

La figura 1 es un diagrama de bloques para explicar una estructura esquematica de un dispositivo de
navegacion;

La figura 2 es un diagrama de bloques para explicar una estructura interna de una unidad de tratamiento;

La figura 3 es un diagrama de flujo para explicar un procedimiento de recepcion; y

La figura 4 es un diagrama de flujo para explicar un procedimiento de determinacion.

Una realizacion de la presente invencion esta dirigida a lo que sera explicado ahora con referencia a los dibujos.
Aqui, la realizacion de la presente invencién no esta limitada a los ejemplos que se van a describir a continuacion,
que incluyen varias estructuras, siempre que las diversas estructuras estén dentro del alcance de la presente
invencion.

La figura 1 es un diagrama de bloques para explicar una estructura esquematica de un dispositivo de navegacion 20
de una realizacion. El dispositivo de navegacion 20 estd montado en un vehiculo e incluye: un detector de posicidon
21 para detectar una posicién actual del vehiculo; un grupo de conmutadores de manipulacion (SW) 22 para dar
entrada a varias 6rdenes procedentes del usuario; un controlador a distancia 232, que es para dar entrada a varias
6rdenes similarmente con el grupo de conmutadores de manipulacion 22 y que esta separado del dispositivo de
navegacion 20; una unidad externa 24 de entrada y salida de informacién, capaz de dar entrada a informacion
obtenida de dispositivos distintos del dispositivo de navegacion 20 y de dar salida a informaciéon hacia los otros
dispositivos; una unidad 25 de entrada de datos de mapa para dar entrada a datos de mapa o similares obtenidos
de un medio de almacenamiento externo que almacena datos de mapa o diversa informacién; una unidad 27 de
salida de voz para dar salida a varias voces de guiado o similares; y una unidad de tratamiento o procesamiento 29.
La unidad de tratamiento 29 es para ejecutar varios procedimientos de acuerdo con entradas desde el detector de
posicién 21, del grupo de conmutadores de manipulacion 22, del sensor de control a distancia 23b, de la unidad de
entrada y salida de informacion 24 y de la unidad 25 de entrada de datos de mapa anteriormente descritos, y para
controlar la unidad externa 24 de entrada y salida, la unidad de presentacion 26 y la unidad de salida de voz 27.

El detector de posicion 21 incluye: un receptor GPS (Global Positioning System: Sistema de Posicionamiento Global)

21a para recibir ondas de radio transmitidas desde satélites a través del GPS a una antena GPS para detectar una
posicion, orientacion, velocidad, etc. actuales de un vehiculo; un giroscopio 21b para detectar una magnitud de
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movimiento de rotacion aplicado al vehiculo; un sensor de distancia 21c para detectar una distancia de
desplazamiento a partir de aceleracion de atras y adelante o similar del vehiculo; y un sensor geomagnético 21d
para detectar una orientacion de avance con respecto al magnetismo terrestre. Estos sensores o similares 21a a 21d
causan sus propios errores debido a diferentes caracteristicas y estan por tanto configurados para ser utilizados por
una pluralidad de sensores que se complementan entre si.

El grupo de conmutadores de manipulacion 22 esta construido de un panel de contacto integrado con la unidad de
presentacién 26 y dispuesto en una pantalla como una unidad incorporada en la unidad de presentacion 26, un
conmutador mecanico en la periferia de la unidad de presentacion 26, y similares. El panel de contacto y la unidad
de presentacion 26 estan integrados por el hecho de estar estratificados. El panel de contacto puede ser cualquiera
de varios tipos, tal como un tipo de sensible a la presién, un tipo de induccion electromagnética, un tipo de
capacitancia eléctrica o una combinacién de los precedentes.

La unidad externa 25 de entrada y salida de informacién esta conectada con otros dispositivos externos o similares
para adoptar un rol de una funcién de informaciéon de entrada y salida con los dispositivos externos. La unidad
externa 25 de entrada y salida de informacién esta conectada con un dispositivo de audio (no mostrado) como uno
de los dispositivos externos y capaz de recibir una sefial de voz de una radio, que da salida ademas a sefales para
controlar el dispositivo de audio tal como canales de seleccion, y conectar o desconectar de la energia.

La unidad 25 de entrada de datos de mapa es un dispositivo para recibir varios datos almacenados en el medio de
almacenamiento (no mostrado). El medio de almacenamiento almacena datos de mapa (datos de carretera, datos de
la forma del firme o suelo, datos de marca, datos de interseccion, datos de entidad, etc.), datos de voz para guiado,
datos de reconocimiento de voz, etc. El medio de almacenamiento incluye normalmente una CD-ROM y un DVD-
ROM desde el punto de vista de sus voliumenes de datos; sin embargo, se puede incluir una unidad de
almacenamiento magnético, tal como un disco duro, o un medio tal como una tarjeta de memoria.

La unidad de presentacién 26 es un dispositivo de presentacion en color de una cualquiera de entre una
presentacion de cristal liquido, una presentacion organica electro luminescente (EL), un CTR y similares. La pantalla
de la unidad de presentacion 26 muestra un mapa con datos adicionales de una marca de posicion actual, una ruta
de guiado a un destino, nombres, marcas de suelo, marcas para diversas entidades, usando la posiciéon actual del
vehiculo, detectada por el detector de posicién 21 y los datos de mapa introducidos por la unidad 25 de entrada de
datos de mapa. Ademas, se puede mostrar también el guiado para las entidades.

La unidad 27 de salida de voz puede dar salida a la voz del guiado para las entidades y otro guiado, que se
introducen desde la unidad 25 de entrada de datos de mapa. El micréfono 28 da salida a sefiales eléctricas sobre la
base de la voz introducida cuando el usuario emite la voz. El usuario puede operar el dispositivo de navegacion 20
dando entrada a las diversas voces hacia el micréfono 28.

La unidad de tratamiento 29 esta construida principalmente de un microcomputador conocido que contiene una
CPU, una ROM, una RAM, una entrada/salida (I/O) y una linea bus que conecta estos componentes. La unidad de
tratamiento 29 ejecuta varios procedimientos o tratamientos sobre la base del programa almacenado en la ROM o la
RAM. Por ejemplo, en un procedimiento de presentacion, es calculada una posicién actual del vehiculo como un
conjunto de coordenadas y orientacion de avance, sobre la base de sefiales de deteccién procedentes del detector
de posicion 21; y a continuacion es leido un mapa o similar en torno a la posicion actual calculada, a través de la
unidad 25 de entrada de datos de mapa para ser presentado. En un proceso de guiado de ruta, se calcula una ruta
apropiada a un destino que es fijado sobre la base de: los datos de posicién almacenados en la unidad 25 de
entrada de datos de mapa; y siendo el destino fijado de acuerdo con la manipulacién del grupo de conmutadores de
manipulacion 22 o del controlador a distancia 23a.

La estructura interna de la unidad de tratamiento 29 sera explicada utilizando un diagrama de bloques de la figura 2.
Como se muestra en la figura 2, la unidad de tratamiento 29 incluye una unidad de control 29a, una unidad 29b de
almacenamiento temporal de sefiales de voz, una unidad 29c de conversion de datos de lenguaje de la unidad de
generacion de datos de lenguaje, una unidad 29d de analisis de datos de lenguaje, una unidad 29e de
almacenamiento de datos de lenguaje y una unidad 29f de almacenamiento de sefiales de voz.

En la unidad de control 292 se introducen sefales de entrada o similares desde el detector de posicién 21, el grupo
22 de conmutadores de manipulacion, el sensor 23 de control a distancia, la unidad externa 24 de entrada y salida
de informacion, la unidad 25 de entrada de datos de mapa, o similares; ademas, la unidad de control 29a da salida a
sefiales o similares para controlar la unidad externa 24 de entrada y salida de informacién, la unidad de
presentacion 26 y la unidad 27 de salida de voz. La unidad de control 29a controla, como un todo, las partes de la
unidad de tratamiento 29.

La unidad 29b de almacenamiento temporal de sefiales de voz puede almacenar las sefales de voz introducidas
durante un periodo dado (por ejemplo un minuto). Aqui, la sefial de voz mas reciente es almacenada
constantemente, mientras que se suprime la sefial de voz mas antigua.
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La unidad 29c de generacion de datos de lenguajes tiene la funcion de generar datos de lenguaje sobre la base de
las sefales de voz que han entrado. Los datos de lenguaje generados son enviados uno a uno a la unidad 29d de
analisis de datos de lenguaje. La unidad 29d de analisis de datos de lenguaje analiza los datos de lenguaje enviados
desde la unidad 29c de generacion de datos de lenguaje, enviando, a la unidad 29e de almacenamiento de datos de
lenguaje, soélo los datos de lenguaje necesarios de entre los datos de lenguaje analizados.

La unidad 29e de almacenamiento de datos de lenguaje almacena los datos de lenguaje necesarios enviados desde
la unidad 29d de analisis de datos de lenguaje. La unidad 29f de almacenamiento de sefiales de voz almacena los
datos de lenguaje designados de entre las sefiales de voz almacenadas en la unidad 29b de almacenamiento
temporal de sefales de voz.

(1) Procedimiento de recepcion

A continuacion se explicara el procedimiento de recepcion ejecutado por la unidad de tratamiento 29 utilizando el
diagrama de flujo de la figura 3. El procedimiento de recepcion se inicia cuando se suministra energia al dispositivo
de navegacion 20. Cuando se inicia el procedimiento, la unidad de control 29a designa una posicion actual
basandose en una sefial procedente del detector de posicion 21 (S110). Después se inicia la recuperacion de una
sefial de voz de la radiodifusion, procedente del dispositivo de audio a través de la unidad externa 24 (S115) de
entrada y salida de informacion. La sefial de voz recuperada es almacenada en la unidad 29b de almacenamiento
temporal de sefiales de voz. Ademas, la sefial de voz es también enviada a la unidad 29¢ de generacion de datos de
lenguaje; la unidad 29c de generaciéon de datos de lenguaje ejecuta el reconocimiento de voz (o de habla) para
generar los datos de lenguaje (S120). Aqui, “datos de lenguaje” significa datos que son casi lenguaje entendido por
una persona, tales como datos de texto; el dispositivo de audio tiene la eleccién de hacer o no hacer que un usuario
escuche la radiodifusion.

Los datos de lenguaje generados por la unidad 29c de generacion de datos de lenguaje son enviados a la unidad
29d de andlisis de datos de lenguaje; por ello, la unidad 29d de andlisis de datos de lenguaje analiza los datos de
lenguaje (S125). Aqui, “analisis” significa determinar un contexto a partir de palabras o un orden de palabras. Este ;
analisis es ejecutado en cada frase, siendo también ejecutado utilizando frases precedentes y siguientes. De ese
modo, cada tratamiento de S115 a S125 se inicia y ejecuta uno a uno.

Cuando se inicia cada tratamiento en S115 a S125, la unidad de andlisis 29d de datos de lenguaje determina si la
sefial de voz radiodifundida desde la estacion de radiodifusion se refiere 0 no las noticias, basandose en el
resultado del analisis de los datos de lenguaje; ademas, la unidad 29d determina si la informacién radiodifundida no
relacionada con las noticias continda durante un periodo dado (por ejemplo, 3 minutos) (S130). La determinacion de
si la informacién radiodifundida no se refiere a las noticias es ejecutada por si estan incluidas expresiones
coloquiales de personas (por ello es suprimida la informacion relativa a musica), por si estan incluidos mas de un
numero dado de términos usados en las noticias, o similares. Cuando la informacion radiodifundida no relativa a las
noticias continua durante el periodo dado, el tratamiento avanza a S135, de otro modo, a S140.

En S135, la unidad de control 29a da salida, hacia el dispositivo de audio a través de la unidad externa 24 de
entrada y salida de informacion, a una orden para cambiar en una estacion la radiodifusién que se ha de recibir. La
radiodifusion a recibir es cambiada por ello; a continuacion, es nuevamente recibida la sefal de voz desde otra
estacion de radiodifusion a través de la unidad externa 24 de entrada y salida, la cual hace volver el tratamiento a
S130. Aqui, es determinado de nuevo si continla durante el periodo dado la informacién radiodifundida no
relacionada con las noticias.

Entretanto, en S140, la unidad 29d de analisis de datos de leguaje determina si los datos de lenguaje se refieren a
informacion de trafico. En detalle, se determina si términos relacionados con un trafico o términos relacionados con
un lugar estan incluidos en los datos de lenguaje. Cuando los datos de lenguaje no se refieren a la informacion de
trafico, el procedimiento vuelve a S130, donde se determina de nuevo si la informacion radiodifundida no relacionada
con las noticias contindia durante el periodo dado.

Por el contrario, cuando los datos de leguaje se refieren a la informacion de trafico (S140: Sl), los datos de lenguaje
son almacenados junto con una ID para identificacién en la unidad 29e de almacenamiento de datos de lenguaje.
Ademas, la sefial de voz correspondiente a los datos de lenguaje es recuperada desde la unidad 29b de
almacenamiento temporal de la sefal de voz por la unidad 29f de almacenamiento de sefial de voz; por lo tanto, la
unidad 29f de almacenamiento de sefal de voz almacena la sefial de voz mientras une la misma ID como la utilizada
cuando la unidad 29e de almacenamiento de datos de lenguaje almacena los datos de lenguaje (S145). Por lo
tanto, los datos almacenados en la unidad 29e de almacenamiento de datos de lenguaje y la sefial de voz
almacenada en la unidad 29f de almacenamiento de sefial de voz son gestionados por la misma ID.

Cuando la unidad 29e de almacenamiento de datos de lenguaje y la unidad 29f de almacenamiento de sefial de voz
completan sus procesos de almacenamiento, el procedimiento vuelve a S130, donde se determina de nuevo si se
radiodifundio informacion no relacionada con las noticias.
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Aqui, es favorable que una estacion de radiodifusion emita constantemente una sefial de voz que incluya los
contenidos deseados; sin embargo, una tal emision de radio privada no emite siempre contenidos deseados, ya que
la radiodifusiéon privada incluye varios programas. Por lo tanto, es favorable que la estacion de radiodifusion sea
cambiada cuando no aparecen durante un periodo dado datos de lenguaje extraidos en el proceso de recepcion.

El ejemplo funcional del procedimiento de recepcién se mostrara a continuacion. Se supone que, como una
radiodifusion, es emitido “Tuvo lugar un entrenamiento de rescate, el entrenamiento que asegura que ocurrié un
accidente en un lugar del kildbmetro cinco hacia Tokio desde intercambio de Nagora en la Autopista de Tomei (Tokio-
Nagora)”. Aqui, como datos de lenguaje, es generado y almacenado en la unidad 29e de almacenamiento de datos
de lenguaje “Tomeikousokudouro (Autopista de Tomei)-nagoyainta (intercambio de Nagora)-noborishasenno (carril
de direccion a Tokio)-tokyogawa (hacia Tokio)-gokirochitende (un punto del kildGmetro cinco)-jikoga (accidente)-
okitatosouteishita (se supone que tuvo lugar)- kyujyokunrenga (entrenamiento de rescate)-jissisaremashita (tuvo
lugar)’. Ademas, como una sefal de voz, la voz leida por un anunciador que indica “Tuvo lugar un entrenamiento de
rescate, el entrenamiento que supone que ocurrié un accidente en un lugar del kildmetro cinco hacia Tokio desde el
transborde de Nagora en la Autopista Tomei (Tokio-Nagora)’ se almacena directamente en la unidad 29f de
almacenamiento de sefial de voz.

(2) Procedimiento de determinacion

A continuacién se explicara el procedimiento de determinacién ejecutado por la unidad de tratamiento 29 utilizando
el diagrama de flujo de la figura 4. El procedimiento de determinacion se inicia en algun tipo de temporizacién antes
de que sean utilizados los datos de lenguaje almacenados en la unidad 29e de almacenamiento de datos de
lenguaje. Este algun tipo de medios de temporizacion significa una temporizacion cuando el usuario ejecuta la
manipulacion dada, cuando la unidad 29e de almacenamiento de datos de lenguaje almacena los datos de lenguaje,
cuando el dispositivo de navegacion 20 se aproxima a una posicion correspondiente a la informacion incluida en los
datos de lenguaje, o similares.

Al iniciarse el procedimiento, la unidad de control 29a recupera la sefal de voz correspondiente a la ID procedente
de la unidad 29f de almacenamiento de sefales de voz (S210). (Cuando el usuario designa una ID, la ID designada
es usada para la recuperacion; en la temporizacion, cuando la unidad 29e de almacenamiento de datos de lenguaje
almacena los datos de lenguaje, se utiliza para la recuperacion una ID que es unida en la temporizacién descrita).

A continuacién, la unidad 27 de salida de voz es hecha reproducir la sefial de voz recuperada (S215). A saber, el
usuario puede escuchar lo que es radiodifundido. El usuario determina si la informacion reproducida puede ser
utilizada para guiado de ruta, y da entrada intencionadamente a la determinacién que ha de ser recibida por el grupo
de conmutadores 22 de manipulacion o sensor de control a distancia 23b (S220). Cuando la entrada recibida
significa “esta informacién ha de ser utilizada para guiado de ruta”, a saber “la informacién es valida”, los datos de
marca (por ejemplo bandera) que indican validez se unen a los datos de lenguaje, que estdn almacenados en la
unidad 29e de almacenamiento de datos de lenguaje y cuya ID es la misma que la ID unida a la sefial de voz
reproducida (S230). Se termina entonces el procedimiento de determinacion.

Por el contrario, cuando la entrada recibida significa “esta informacion no ha de ser utilizada para guiado de ruta”, a
saber, “la informacion no es valida”, la sefial de voz reproducida es suprimida de la unidad 29 de almacenamiento de
sefales de voz. Ademas, los datos de lenguaje de los cuales ID es la misma que la ID unida a la sefal de voz
reproducida se suprimen de la unidad 29e de almacenamiento de datos de lenguaje (S235). Se termina entonces el
procedimiento de determinacion.

Se mostrara a continuacion el ejemplo funcional del procedimiento de determinacion. Por ejemplo, se supone que la
unidad 29e de almacenamiento de datos de lenguaje almacena los datos de lenguaje de “Tomeikousokudouro
(Autopista de Tomei)- nagoyainta (intercambio de Nagora)- noborishasenno (carril de direccion a Tokio)- tokyogawa
(hacia Tokio)- gokirochitende (un lugar del kildbmetro cinco)- jikoga (accidente)- okitatosouteishita (supuesta
ocurrencia)- kyujyokunrenga (entrenamiento de rescate)- jissisaremashita (tuvo lugar)’. Se supone ademas que un
vehiculo que tiene el dispositivo de navegacion 20 se aproxima al intercambio de Nagora en la Autopista de Tomei.
Aqui, se muestra una noticia en la unidad de presentacion 26, la noticia de que la informacién esta sin confirmar por
un usuario, basada en los datos de lenguaje (que no tienen datos de marca que indiquen validez). El usuario
manipula por ello para confirmar la informacién no confirmada, de manera que se inicia el procedimiento de
determinacién anteriormente descrito. En el proceso de determinacioén, se reprodujo radiodifundido “Tuvo lugar un
entrenamiento de rescate, suponiendo el entrenamiento que ocurre un accidente en un lugar del kildmetro cinco
hacia Tokio desde el intercambio de Nagora en la Autopista de Tomei (Tokio-Nagora)”; a continuacion, el usuario da
entrada para determinar si la informacion es valida o no. Sobre la base de la entrada realizada por el usuario, el
dispositivo de navegacion 20 o bien une los datos de marca que indican validez de los datos de lenguaje, o suprime
los datos de lenguaje y la sefial de voz.

Los datos de lenguaje cuya validez se determin6 en este procedimiento de determinacion se usan para cambio de
ruta, aviso, o similares. En el ejemplo anterior, el entrenamiento de rescate se supone que tiene lugar sin impedir el
trafico, de manera que se determina que los datos de lenguaje relevantes son validos en el procedimiento de
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determinacion. Esto suprime los datos de lenguaje relevantes y la sefial de voz, de manera que no han de ser
usados para el cambio de ruta o aviso.

Asi, de acuerdo con el dispositivo de navegacion 20 de esta realizacion, es extraida sélo informacion relativa a
informacion de trafico de entre la informacion radiodifundida desde una estacion de radiodifusion, siendo entonces
confirmada por el usuario. Ademas, la informacion que es determinada, por el usuario, como necesaria ha de ser
utilizada para otro procedimiento tal como guiado de ruta. Por lo tanto, se mejora la exactitud de la informacion; por
ello se mejora naturalmente la exactitud de otro procedimiento tal como el guiado de ruta.

Se explicaran otras realizaciones.

(1) Se pueden suprimir la unidad 29b de almacenamiento temporal de sefiales de voz y la unidad 29f de
almacenamiento de sefiales de voz. Aqui, en el procedimiento de determinacion, en lugar de la sefial de voz,
se pueden leer los datos de lenguaje por medio de una voz (habla) sintética. En esta estructura, se puede
suprimir un recurso de hardware.

(2) En el procedimiento de determinacion, junto con la reproduccioén de la sefial de voz, los datos de lenguaje
pueden ser leidos por una voz sintética. En esta estructura, el usuario puede comparar la informacion
indicada por los datos de lenguaje con el contenido de la voz notificado sobre la base de la sefial de voz, de
manera que el usuario puede darse cuenta de un error del reconocimiento cuando se generan los datos de
lenguaje. Por lo tanto, cuando ocurre el error de reconocimiento, el usuario puede tomar medidas en contrario
para la correccion o supresion de los datos de lenguaje o similares. Como consecuencia, se mejora la
exactitud de los datos de lenguaje, lo que mejora el valor de utilidad de los datos de lenguaje.

(3) Las funciones del dispositivo de reconocimiento de voz se ejecutan, en la anterior realizacién, por el
hecho de estar incorporada en el dispositivo de navegacién 20; sin embargo, se puede realizar como el propio
dispositivo de reconocimiento de voz. Ademas, los datos de lenguaje validos contenidos por el dispositivo de
reconocimiento de voz pueden ser recuperados y utilizados por otros dispositivos (por ejemplo, ordenador
personal, dispositivo de navegacion).

(4) Un programa para funcionar como la unidad de tratamiento del dispositivo de reconocimiento de voz de la
realizacién puede ser ejecutado por un ordenador incorporado en un dispositivo de reconocimiento de voz. En
esta estructura, por ejemplo, el programa es almacenado en un medio legible por ordenador, tal como un
disco flexible, un disco magnético éptico, una CD-ROM, un disco duro, una ROM, una RAM, etc. Cargando el
programa en un ordenador y activando el programa segun sea necesario, el programa funciona como el
dispositivo de reconocimiento de voz. Ademas, el programa puede ser distribuido a través de una red, de
manera que se pueden mejorar las funciones del dispositivo de reconocimiento de voz.

Resultara evidente para los expertos en la técnica que se pueden hacer diversos cambios en las realizaciones
anteriormente descritas de la presente invencién. Sin embargo, el alcance de la presente invencién ha de quedar
determinado por las reivindicaciones siguientes.
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REIVINDICACIONES
1. Un dispositivo de reconocimiento de voz (20) que incluye:

una unidad (24) de recuperacion de sefial de voz, que recupera una sefal de voz;

una unidad (29c) de conversion de datos de lenguaje que reconoce la sefial de voz recuperada por la unidad
de recuperacion de sefial de voz y convierte la sefial de voz reconocida en datos de lenguaje; y

una unidad de recepcion (22, 23a) que recibe una orden de un usuario;

una unidad de notificacion (26, 27) que notifica diversa informacion,

caracterizado porque

la sefial de voz es radiodifundida desde una estacion de radiodifusion;

el dispositivo de reconocimiento de voz comprende ademas:

una unidad (29e) de almacenamiento de datos de lenguaje que almacena los datos de lenguaje
convertidos por la unidad de conversion de datos de lenguaje;

una unidad de control (29a) que ejecuta un procedimiento de extraccion en el que los datos de
lenguaje de acuerdo con una condicibn dada son extraidos de entre los datos de lenguaje
almacenados en la unidad de almacenamiento de datos de lenguaje y un proceso de notificacion en el
que la unidad de notificacion es hecha notificar informacion indicada por los datos de lenguaje
extraidos, determinando ademas la validez o no validez de los datos de lenguaje utilizados en el
proceso de notificacion sobre la base de la orden recibida por la unidad de recepcién.

2. El dispositivo de reconocimiento de voz de la reivindicacion 1, que comprende ademas:

una unidad (29b, 29f) de almacenamiento de sefiales de voz que almacena la sefial de voz recuperada por la
unidad de recuperacion de sefal de voz,

en el que la unidad de control hace que, en el proceso de notificacién, la unidad de notificacion notifique,
como una voz, la sefal de voz que es almacenada por la unidad de almacenamiento de sefales de voz y
corresponde a los datos de lenguaje extraidos, en lugar de la informacién indicada por los datos de lenguaje
extraidos.

3. Eldispositivo de reconocimiento de voz de la reivindicacion 1, que comprende ademas:

una unidad (29b, 29f) de almacenamiento de sefiales de voz, que almacena la sefial de voz recuperada por la
unidad de recuperacion de sefales de voz,

en el que la unidad de control hace que, en el proceso de notificacion, la unidad de notificacion notifique,
como una voz, la sefal de voz que es almacenada por la unidad de almacenamiento de sefales de voz y
corresponde a los datos de lenguaje extraidos, junto con la informacién indicada por los datos de lenguaje
extraidos.

4. El dispositivo de reconocimiento de voz de una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 3, que comprende
ademas:

una unidad (21) de recuperacion de informacién de posicién actual, que recupera informacién para designar
una posicion actual del dispositivo de reconocimiento de voz,

en el que los datos de lenguaje relativos a la posicién actual designada en base a informacién recuperada por
la unidad de recuperacion de informacién de posicion actual son extraidos en el proceso de extraccion
ejecutado por la unidad de control.

5. El dispositivo de reconocimiento de voz de una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 4,
en el que la unidad de control hace que la unidad de recuperacion de sefales de voz cambie la estacion de
radiodifusion desde la que la unidad de recuperacién de sefiales de voz recupera la sefial de voz cuando no
aparecen durante un periodo dado datos de lenguaje extraidos en el proceso de extraccion.

6. Un dispositivo de navegacion (20) para ejecutar un guiado de ruta, incluyendo el dispositivo de navegacion:

una unidad (24) de recuperacién de sefial de voz que recupera una sefial de voz;

una unidad (29c) de conversion de datos de lenguaje que reconoce la sefial de voz recuperada por la unidad
de recuperacion de sefiales de voz y convierte la sefial de voz reconocida en datos de lenguaje;

una unidad de recepcion (22, 23a) que recibe una orden de un usuario;

una unidad de notificacion (26, 27) que notifica diversa informacion; y

una unidad (21) de recuperacion de informacién de posicion actual, que recupera informacién para designar
una posicion actual del dispositivo de navegacion,

caracterizado porque

la sefal de voz es radiodifundida desde una estacién de radiodifusion;

comprendiendo ademas el dispositivo de navegacion:

8
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una unidad (29e) de almacenamiento de datos de lenguaje que almacena los daros de lenguaje
convertidos por la unidad de conversion de datos de lenguaje;

una unidad de extraccion (29a, 29d) que extrae datos de lenguaje relativos al menos a la posicion
actual designada sobre la base de informacién recuperada por la unidad de recuperacion de
informacion de posicion actual de entre los datos de lenguaje almacenados en la unidad de
almacenamiento de datos de lenguaje;

una unidad de control (29a) que hace que la unidad de notificacion notifique, al usuario, informacion
indicada por los datos de lenguaje extraidos por la unidad de extraccion; y

una unidad de determinacion que determina la validez o no validez de los datos de lenguaje notificados
sobre la base de la orden recibida por la unidad de recepcién desde el usuario,

en el que el guiado de ruta es ejecutado utilizando los datos de lenguaje cuya validez ha sido
determinada por la unidad de determinacion.

7. Un método de reconocimiento de voz, que incluye los pasos de:

recuperar (S115) una sefial de voz radiodifundida desde una estacion de radiodifusion;

reconocer (S120) la sefial de voz recuperada;

convertir (S120) la sefial de voz reconocida en datos de lenguaje; y

extraer (S140) datos de lenguaje de acuerdo con una condicion dada de entre los datos de lenguaje
convertidos,

caracterizado porque

la sefial de voz es radiodifundida desde una estacion de radiodifusion;

comprendiendo ademas el método de reconocimiento de voz los pasos de:

notificar (S215) a un usuario la informacién indicada por los datos de lenguaje extraidos; y
determinar (S225) la validez o no validez de los datos de lenguaje, sobre la base de una orden
procedente del usuario notificado.
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