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DESCRIPCION
Dispositivo para la conexidn de un cabezal portaherramientas con un vastago de sujecion

La invencion se refiere a un dispositivo para la conexién de un cabezal portaherramientas que presenta un vastago
hueco con un vastago de sujecidon que presenta un alojamiento para el vastago hueco, dispuesto, preferentemente,
en la cara frontal de un husillo de maquina, comprendiendo al menos dos elementos de sujecidon a modo de garra o
grapa que presentan una distancia angular el uno del otro, insertables con uno de sus extremos en el alojamiento del
vastago de sujecion y extendidos con su otro extremo al interior del vastago hueco a sujetar que, cada uno, puede
apoyarse mediante dos hombros de sujecion, dispuestos a distancia axial el uno del otro y enfrentados uno al otro,
sobre superficies de sujecion dispuestas en el interior del vastago de sujecion y del vastago hueco, opuestas la una
a la otra, y que, en cada caso, pueden apoyarse en el interior del vastago de sujecién y del vastago hueco en super-
ficies de sujecion opuestas la una a la otra, y comprendiendo un mecanismo de accionamiento para el ajuste de los
elementos de sujecién entre una posicion de desenclavado y una posicion de sujecion, estando dos elementos de
sujecién o pares de elementos de sujecion, reciprocamente opuestos en forma radial, realizados como piezas sepa-
radas que, dado el caso, hacen contacto una con la otra, eventualmente por medio de un elemento intermedio, y son
pivotantes una contra la otra por medio del mecanismo de accionamiento. Un dispositivo de conexion de este tipo se
conoce, por ejemplo, por el documento WO 95/16533.

Los elementos de sujecién ajustables mediante el mecanismo de accionamiento sirven para la generacion de una
fuerza de presion entre superficies planas de las piezas a acoplar una con la otra. En un dispositivo conocido de este
tipo (véase también el documento DE-U-9212205), los elementos de sujecion a modo de garras o grapas estan
insertados en el alojamiento del vastago de sujecion, mientras que con el otro extremo se extienden al interior del
vastago de herramienta realizado hueco. Pueden estar apoyados, cada uno, con dos hombros de sujecion dispues-
tos a distancia axial uno del otro y enfrentados reciprocamente en superficies de sujecion opuestas una de la otra
dispuestas en el interior del vastago de sujecion y del vastago de herramienta hueco y ajustables mediante el meca-
nismo de accionamiento entre una posicion de desenclavado y una posicion de sujecion. La desventaja del dispositi-
vo conocido consiste, frecuentemente, en que durante el proceso de sujecién deben superarse fuerzas de friccion y
elasticas relativamente grandes que se oponen a la consecucién de una fuerza de sujecion elevada entre las partes
a acoplar. Otra desventaja del dispositivo de acoplamiento de este tipo conocido consiste en la construccion mecani-
ca relativamente complicada del mecanismo de sujecion compuesto, frecuentemente, de componentes individuales
de filigrana que provocan problemas de resistencia y montaje, principalmente en tamafios constructivos pequefios.

Partiendo de esta base, la invencion tiene el objetivo de desarrollar un dispositivo de conexidn del tipo mencionado
al comienzo, sencillo de fabricar y montar.

Para conseguir dicho objetivo, se propone la combinacion de caracteristicas indicadas en la reivindicacion 1. Confi-
guraciones y perfeccionamientos ventajosos de la invencion resultan de las reivindicaciones secundarias.

Para conseguir este objetivo, segun la invencién se propone, primariamente, que los elementos de sujecion o pares
de elementos de sujecion se contacten uno con el otro en su lado del extremo del vastago de sujecion formando un
inserto de sujecion de manera directa o indirecta por medio del elemento intermedio, y sean pivotantes uno contra el
otro alrededor de un eje de basculacion formado por medio del punto de contacto. En este caso, es ventajoso que
los pares de elementos de sujecién presenten, en sus extremos del lado del vastago de sujecién, elementos de
sujecion conectados uno al otro a pares en una pieza por medio de una articulacion flexible orientada transversal al
eje de basculacion y curvables sobre su eje de flexion con la ayuda del mecanismo de accionamiento. Ventajosa-
mente, los extremos del lado del vastago de sujecion de los elementos de sujecion o pares de elementos de sujecion
estan conformados bombeados en la zona del punto de contacto. El elemento intermedio esta realizado, ventajosa-
mente, como rodillo o bola insertada suelta entre los extremos del lado del vastago de sujecion. Para evitar despla-
zamientos axiales reciprocos de los elementos de sujecion o pares de elementos de sujecion, los extremos del lado
de los elementos de sujecion pueden ser mantenidos unidos por medio de un resorte, por ejemplo por medio de un
anillo elastico o una grapa elastica.

Una configuracion preferente de la invencidn dispone que el mecanismo de accionamiento presente dos piezas de
presion insertable, cada una, en un alojamiento abierto del lado frontal y hacia dentro de los elementos de sujecion o
pares de elementos de sujecion reciprocamente opuestos en forma radial y, como minimo, un elemento roscado
para el ajuste de la distancia entre las piezas de presion. Para ello, el elemento roscado puede estar realizado como
tornillo diferencial que con sus secciones roscadas engrana en roscas de las piezas de presion, alineadas una con la
otra en forma radial, y de roscas invertidas.

Las piezas de presion también pueden estar conectadas, basicamente, una con la otra formando una pieza por me-
dio de una articulacion flexible realizada, preferentemente, como bucle elastico. En este caso, el elemento roscado
est4 realizado como un perno roscado pasante a través de una rosca interna de una de las piezas de presion y
haciendo contacto con su cara frontal contra un contrasoporte de la otra pieza de presion. Ventajosamente, a través
de una rosca interior de la otra pieza de presion pasa un segundo perno roscado, cuya cara frontal forma el contra-
soporte para el primer perno roscado.
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Para conseguir, adicionalmente, durante el proceso de sujecién, un efecto separador entre los elementos de suje-
cion de cada par de elementos de sujecion, las piezas de presidn presentan, ventajosamente, hacia el par de ele-
mentos de sujecion adyacente un perfil abombado o cuneiforme. Para el mejoramiento del efecto separador, el perfil
abombado o cuneiforme de las piezas de presion puede dividirse en una inclinacién de aproximacién mas plana en
el sentido de alimentacion y, conectada a ella, una inclinacién de sujecion mas empinada.

Segun una configuracion preferente de la invencion, las piezas de presidn presentan una superficie de presion par-
cialmente cilindrica hacia el elemento de sujecién adyacente mediante la cual, durante el proceso de sujecion, pue-
den rodar sobre la superficie de tope del elemento de sujecién preferentemente plana. Para en el estado de sujecion
distribuir la fuerza de presién sobre una superficie mayor es ventajoso que a continuacién de la seccidn parcialmente
cilindrica la superficie de presién presente, en la posicién de sujecion de las piezas de presién, una superficie de
cresta plana en contacto superficial contra la superficie de contacto. Otro perfeccionamiento en este sentido se con-
sigue porque la rosca interior de las piezas de presion y la rosca exterior del elemento roscado presentan un juego
gue permite una compensacion de la tolerancia.

Una configuracion ventajosa de la invencién prevé que los elementos de sujecion y/o las piezas de presiéon son de
superficie templada o tienen un revestimiento de la superficie resistente al desgaste y/o reductora de friccion que
puede estar realizada, o como capa de material duro, por ejemplo metal, o bien como capa de material blando, por
ejemplo grafito o polifluorotetraetileno.

Los elementos de sujecion de cada par de elementos de sujecidon estan separados, ventajosamente, en cada caso,
mediante un resquicio axial continuo, preferentemente, hasta la segunda articulacion flexible. De este modo, se
consigue, al mismo tiempo, que para un destornillador se hace accesible, en forma radial a través del resquicio axial,
un engrane dispuesto en el elemento roscado o en el husillo roscado. Para el pasaje del destornillador al mecanismo
de accionamiento, también el vastago de sujecién y el vastago hueco puede presentar perforaciones alineadas unas
con otras.

Para poder llevar los elementos de sujecion o pares de elementos de sujecion de su posicién de sujecion a la posi-
cion de desenclavado pretensada, segun una configuracion preferente de la invencion se propone que las piezas de
presion presenten, cada una, una leva de arrastre que esta en contacto con una superficie de tope radial, orientada
hacia fuera, de los elementos de sujecion o pares de elementos de sujecion correspondientes y arrastran los mismos
en direccion a la posicion de desenclavado.

Otra configuracién ventajosa de la invencién prevé que las superficies de sujecion del lado del vastago de sujecion y
los hombros de sujecion correspondientes de los elementos de sujecion estan, esencialmente, alineados en un pla-
no radial, mientras que las superficies de sujecion del lado del vastago hueco y los hombros de sujecién correspon-
dientes de los elementos de sujecién estan realizados como superficies inclinadas o cénicas, radialmente divergen-
tes hacia fuera respecto de las superficies y hombros de sujecion del lado del vastago de sujecién. Para conseguir
por encima del perimetro una sujecion a ser posible uniforme entre el vastago hueco y el vastago de sujecion, es
ventajoso que los hombros de sujecion de los elementos de sujecion de cada par de elementos de sujecion incluyan
juntos un angulo central de 30° a 120°, preferentemente de 50° a 90°, referido al eje del vastago de sujecion.

Los hombros de sujecién del lado del vastago hueco de los elementos de sujecion estdn delimitados, en sentido
circunferencial, mediante bordes de limitacion orientados, en lo esencial, en forma radial y, en sentido radial, estan
delimitados mediante un borde de limitacién orientado, en lo esencial, en sentido periférico. Para evitar durante el
proceso de sujecion, respetando las tolerancias dimensionales dadas, picos de presion locales en la zona de los
hombros de sujecién se propone segun una configuracion preferente de la invencion que al menos uno de los bor-
des de limitacion sea redondeado en forma convexa o biselado.

Es posible un montaje particularmente sencillo del inserto de sujecion, porque el inserto de sujecion con sus hom-
bros de sujecion del lado del vastago de sujecion es enclavable a la manera de bayoneta con el vastago de sujecion
y en la posicion de enclavado asegurable contra torsion en union positiva. Para el seguro contra torsion, el inserto de
sujecion puede fijarse por medio de un perno inmovilizador que atraviesa en forma paralela al eje una superficie de
sujecion del vastago de sujecion y engrana en unién positiva en una escotadura radial, abierta en el borde, de uno
de los elementos de sujecién o pares de elementos de sujecion. Opcionalmente, el inserto de sujecién puede inser-
tarse en el vastago de sujecion girado en 180° y ser enclavado alli.

Segun una configuracion preferente de la invencion, el vastago hueco presenta una superficie exterior que se estre-
cha cuneiforme hacia su extremo libre y el vastago de sujecién presenta un alojamiento conico correspondiente. La
sujecion se produce, apropiadamente, porque el vastago hueco esta delimitado por un hombro anular que, en la
posicion de sujecion de los elementos de sujecién, puede presionarse contra una superficie plana anular del vastago
de sujecion.

Debido a que en estado de sujecién el vastago hueco cénico y el alojamiento cénico estan conectados reciproca-
mente de manera autobloqueante, se requiere para el cambio de herramienta un mecanismo de expulsion adicional.
Consecuentemente, una configuracion preferente de la invencién prevé que las piezas de presion delimiten en sus
caras enfrentadas reciprocamente un resquicio en el cual del lado del vastago hueco engrana una cufia de expulsion
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sobresaliente, preferentemente, en el elemento de centraje del lado del vastago hueco que, bajo la accién de las
piezas de presion, puede ser cargada con una fuerza axial. Apropiadamente, los bordes del resquicio de la pieza de
presion orientados hacia la cuiia de expulsion estan biselados cuneiformes.

Segun otra configuracion preferente de la invencion se ha previsto un anillo de cierre que rodea por fuera el vastago
de sujecion, sellable en sus dos bordes respecto del vastago de sujecion, que es desplazable axialmente, de forma
limitada respecto del vastago de sujecion, entre posiciones terminales y que, en cada caso, cierra y libera las perfo-
raciones. Con este proposito, el vastago de sujecion presenta en la zona de las perforaciones un gollete anular al
que se conecta hacia la cara frontal del vastago de sujecion por medio de, en cada caso, un escalén anular una
zona de tope de mayor diametro y hacia la raiz del vastago de sujecién una zona de guia de mayor diametro, mien-
tras el anillo de cierre presenta, en cada caso, un anillo de junta en contacto en el gollete anular y en la zona de guia
contra la superficie exterior del vastago de sujecion. En la posicion de cierre del anillo de cierre es posible encastrar,
apropiadamente, al menos uno de los anillos de junta en una hendidura de encastre del vastago de sujecion.

Segun otra configuracion preferente de la invencion, el vastago hueco presenta en su extremo libre al menos una
ranura para el encastre de un arrastrador del lado del vastago de sujecion, mientras que el vastago de sujecion pre-
senta, como minimo, un taladro desplazado lateralmente respecto de un plano axial para el alojamiento de un perno
realizado flexoelastico que engrana en la ranura o en una escotadura del vastago hueco eliminando el juego del
arrastrador en la ranura en un sentido de rotacion del vastago de sujecién. En este caso, el taladro es, apropiada-
mente, realizado como agujero roscado para el alojamiento de un perno de flexion que presenta una rosca corres-
pondiente. El perno de flexién presenta, ventajosamente, un sector de rosca, un sector de flexion y un sector de
arrastre que se engrosa a manera de martillo en el extremo libre de la seccién de flexion. Con el perno de flexién
segun la invencidn, el juego entre la ranura y el arrastrador es eliminado de un lado en direccién a la carga, estando
el arrastrador en contacto con el flanco de la ranura por medio del cual es recibido el momento de torsidn resultante
de la fuerza cortante principal. Para poder aplicar el dispositivo de sujecién tanto en herramientas de rotacion a la
izquierda como en herramientas de rotacién a la derecha, es ventajoso que estén dispuestos dos taladros, dispues-
tos simétricos por reflexion respecto del plano axial, para el alojamiento opcional de un perno de flexion en el vasta-
go de sujecion.

A continuacion, la invencion se explica en detalle en base a un ejemplo de realizacién representado esquematica-
mente en el dibujo. Muestran:

Las figuras 1la y b, una seccioén longitudinal a través de un punto de interseccién entre un husillo de maquina y un
cabezal portaherramientas con mecanismo de sujecion integrado, en posicion de sujecion y en posicién de desen-
clavado del inserto de sujecion;

la figura 2, una representacion correspondiente a la figura 1a para un ejemplo de realizacion modificado;

la figura 3, una seccion longitudinal a través de otro ejemplo de realizacion de un punto de intersecciéon en una re-
presentacion correspondiente a la figura 1a;

la figura 4a, un ejemplo de realizacion de un punto de interseccion modificado respecto de la figura 3;
la figura 4b, un detalle ampliado de la figura 4a;

la figura 5, una seccion longitudinal a través de otro ejemplo de realizacion de un punto de interseccion en una re-
presentacién correspondiente a la figura 1a;

la figura 6, otro ejemplo de realizacion modificado de un punto de interseccion en una representacion correspondien-
te a la figura 1a;

las figuras 7a y b, una seccion transversal y una seccion longitudinal a través del vastago de sujecién con alojamien-
to conico hueco para un punto de interseccion segun las figuras 1 a 6;

la figura 7c, un detalle ampliado de la figura 7a con una representacion de un perno flexoelastico;
la figura 8a y b, una representacién correspondiente a la figura 1la y b para un ejemplo de realizacién modificado;
la figura 8c, la jaula de centraje para un inserto de sujecion segun la figuras 8a y b;

la figura 8d, una seccion a través del inserto de sujecion segun las figuras 8a y b en la zona del mecanismo de ac-
cionamiento;

las figuras 9a y b, un detalle ampliado de la figura 8b de la zona de la jaula de centraje del lado del vastago de suje-
cion con compensacion del equilibrio en los extremos de los elementos de sujecion del lado del vastago de sujecion;

la figura 10, un ejemplo de realizacion modificado respecto de la figura 8c de la jaula de centraje para la lubricacién a
cantidad minima.



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

ES 2367297 T3

El punto de interseccién mostrado se compone, en lo esencial, de un vastago de sujecién 12 dispuesto en el extre-
mo frontal de un husillo de maquina 10, un cabezal portaherramientas 16 que presenta un vastago de herramienta
14, un alojamiento coénico 18 dispuesto en el vastago de sujecion 12 para el vastago de herramienta 14 conico en su
superficie exterior 20 y un mecanismo de sujecion 22 que en el ejemplo de realizacién mostrado presenta dos pares
de elementos de sujecion 24, 24' dispuestos a distancia angular el uno del otro y un mecanismo de accionamiento
26 para el ajuste limitado de los pares de elementos de sujecién entre una posicién de desenclavado y una posicion
de sujecion. El vastago de sujecion 12 y/o el vastago de herramienta 14 también pueden ser componentes de un
adaptador o de una pieza de prolongacion.

El mecanismo de sujecién 22 tiene, primeramente, el objetivo de generar en el estado de sujecion la fuerza de pre-
sion entre las superficies planas anulares 28, 30 del cabezal portaherramientas 16, enfrentadas reciprocamente, y
del vastago de sujecion 12. Otra funcién del mecanismo de sujecion 22 durante el proceso de desenclavado consiste
en expulsar el cabezal portaherramientas 16 del alojamiento 18 mediante la anulacién de la conexién autobloquean-
te entre el vastago de herramienta 14 y el alojamiento cénico 18.

Los elementos de sujecién 25 pueden estar apoyados, cada uno, con dos hombros de sujecion 38, 40, dispuestos a
distancia axial uno del otro y enfrentados reciprocamente, en superficies de sujecion 42, 44 opuestas una a la otra
dispuestas en el interior del vastago de sujecion 12 y del vastago de herramienta 14 realizado como vastago hueco.
Las superficies de sujecién 42 del lado del vastago de sujecion y los hombros de sujecion 38 correspondientes de
los elementos de sujecion 25 estan, esencialmente, alineados en un plano radial, mientras que las superficies de
sujecion 44 del lado del vastago hueco y los hombros de sujecién 40 correspondientes de los elementos de sujecién
25 estan realizados como superficies cénicas, radialmente divergentes hacia fuera respecto de las superficies y
hombros de sujecién 42, 38 del lado del vastago de sujecion. Los hombros de sujecion 40 de los elementos de suje-
cion 25 de cada par de elementos de sujecion 24, 24" incluyen un angulo central de 50° a 90° referido al eje del vés-
tago de sujeciéon. Se consigue, de este modo, una amplia introduccién de fuerza a través de la circunferencia del
vastago de herramienta 14.

Los hombros de sujecion 40, del lado del vastago hueco, de los elementos de sujecion 25 estan delimitados en sen-
tido circunferencial mediante bordes de limitacién 39 orientados, en lo esencial, en forma radial y delimitados en
sentido radial mediante un borde de limitacién 41 orientado, en lo esencial, en sentido circunferencial. Para evitar
picos de presion con las tolerancias dimensionales dadas, al menos uno de los bordes de limitacion 39, 41 es re-
dondeado en forma convexa o biselado.

El inserto de sujecién 32 con sus hombros de sujecion 38 del lado del vastago de sujecion es enclavable de manera
enchufable a modo de bayoneta con las superficies de sujecion 42 del vastago de sujecién 12 y en la posicion de
enclavado asegurable contra torsion mediante un perno inmovilizador 110 en union positiva. El perno inmovilizador
110 atraviesa la superficie de sujecion 42 del vastago de sujecion 12 de forma paralela al eje y engrana en union
positiva en una escotadura radial 112, abierta en el borde, entre ambos hombros de sujecion 38 de uno de los pares
de elementos de sujecion 24, 24' (figura 8a).

El mecanismo de accionamiento 26 presenta dos piezas de presion 48 insertables, cada una, en un alojamiento 46
abierto del lado frontal y hacia dentro de los pares de elementos de sujecidon 24, 24' opuestos reciprocamente de
forma radial y, como minimo, un elemento roscado 50 para el ajuste de la distancia entre las piezas de presion 48.
En el ejemplo de realizacion mostrado en la figura 1a se han previsto dos piezas de presién 48 independientes una
de la otra. El elemento roscado 50 puede estar realizado como tornillo diferencial que con sus secciones roscadas
51 engrana en roscas interiores 52, alineadas una con la otra de forma radial y de roscas invertidas, de las piezas de
presion 48.

Las piezas de presion 48 presentan, por su lado, un perfil abombado o cuneiforme esencialmente hacia fuera hacia
el par de elementos de sujecion 24, 24' adyacente, que asegura que los elementos de sujecion 25 de los pares de
elementos de sujecion 24, 24' sean separados durante el proceso de sujecion. Ademas, a las piezas de presiéon 48
esta conformada, en cada caso, una leva de arrastre 54 que contacta contra una superficie de tope 56, orientada
radialmente hacia fuera, de los pares de elementos de sujecién 24, 24' correspondientes. Para la activacion del
elemento roscado 50, el mismo presenta en sus caras frontales aberturas de engrane 58 en la que desde fuera pue-
de insertarse una llave de accionamiento a través de perforaciones 60, 62 en el vastago de sujecion 12 y en el vas-
tago de herramienta 14.

El mecanismo de sujecion 22 forma una unidad constructiva junto con la jaula de centraje 66 (figura 8c). En este
caso, la jaula de centraje 66 se compone de dos elementos de centraje 68, 70 en forma de émbolo que solapan los
extremos del lado frontal del inserto de sujecion 32, y rigidamente conectadas el uno con el otro mediante nervadu-
ras, realizadas como tubos de agente refrigerante 74, extendidas en escotaduras 72 continuas axiales del inserto de
sujecion 32y, dejando libre un flanco 77, engranan, cada uno, en escotaduras cilindricas 76, 78 en el sector de fon-
do del vastago de sujecion 12 y del vastago hueco 14 con juego axial. Los elementos de centraje 68, 70 presentan
aberturas de alimentacién 80 y aberturas de descarga 82 (figura 8c) comunicantes con tubos de agente refrigerante
74 engargantados mediante sus extremos en aberturas de enchufe 79, 81 y alli soldados o pegados.

En el ejemplo de realizacion mostrado en la figura 10, los elementos de centraje 68, 70 muestran, a diferencia con
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los otros ejemplos de realizacion, canales de alimentacién 83 extendidos oblicuos por medio de los cuales las aber-
turas de alimentacion 80 de los tubos de agente refrigerante 74 estan conectadas con un canal central 85 del vasta-
go de sujecion. De este modo se evitan los bordes de impacto que podrian provocar una separacion de mezclas
indeseada del fluido refrigerante. Por el mismo motivo, en el lado de descarga las aberturas de descarga 82 estan
conectadas con el canal central 89 del lado del vastago hueco por medio de canales de descarga 87. Esta forma
constructiva es, ante todo, una ventaja para la lubricacién a cantidad minima en la que como fluido refrigerante se
usa un aerosol con contenido de aceite.

El elemento de centraje 68 del lado del vastago de sujecion esta hermetizado resistente a la presién mediante un
retén radial 84 dentro de la escotadura cilindrica 76 correspondiente, mientras que el elemento de centraje 70 del
lado del vastago hueco puede ser hermetizado mediante una junta 86 que envuelve la abertura de descarga 62 a
modo de anillo dentro de la escotadura cilindrica 78. En los ejemplos de realizacion mostrados, la junta 86 esta reali-
zada como junta axial.

El elemento de centraje 68 del lado del vastago de sujecion presenta, ademds, una escotadura central axial 88 para
el alojamiento flotante axial y radial de los extremos 134, del lado del vastago de sujecion, del inserto de sujecion 32.
De este modo, la jaula de centraje 66 puede ser corrida en forma axial respecto del inserto de sujecién 62. Dicha
posibilidad de corrimiento puede usarse en el proceso de desenclavado para la expulsion del cabezal portaherra-
mientas 16, cuando las piezas de presion 48 delimitan en sus lados enfrentados reciprocamente un resquicio en el
cual engrana una cufia de expulsion 89 sobresaliente en el elemento de centraje 70 del lado del vastago hueco. El
proceso de desenclavado, la jaula de centraje 66 es cargada bajo la accion de las piezas de presion 48 por medio de
la cufia de expulsiéon 89 con una fuerza axial que, debido a la posibilidad de corrimiento de la jaula de centraje 66,
produce la expulsion del cabezal portaherramientas 16. Para mejorar la conversion de fuerza se han biselado en
forma conica los bordes de los resquicios 90 de las piezas de presion orientados hacia la cufia de expulsion 89. El
elemento de centraje 68 del lado del vastago de sujecion asegura, ademas, que debido a su accién a modo de ém-
bolo en la escotadura cilindrica 76 la jaula de centraje 66 es corrida con carga de presién por medio de la tuberia de
agente refrigerante 92 en direccion al cabezal portaherramientas 16, de modo que la zona de resquicio entre el ele-
mento de centraje 70 y la escotadura cilindrica 78 es sellada contra la fuga de liquido por medio de la junta 86. Otro
perfeccionamiento en este sentido puede conseguirse porque en la escotadura cilindrica 76 del vastago de sujecion
esta dispuesto un elemento elastico 91, realizado como resorte helicoidal de compresion, ligeramente pretensado
entre el vastago de sujecion 10 y el elemento de centraje 68 del lado del vastago de sujeciéon, de modo que la jaula
de centraje 66 es presionada ligeramente en direccion al cabezal portaherramientas (figura 8a).

El vastago de sujecion 12 es rodeado exteriormente por un anillo de cierre 94 que puede ser corrido entre una posi-
cion terminal que cierra y la que libera las perforaciones 60 de forma limitada axialmente respecto del vastago de
sujecion 12. Con este prop0dsito, el vastago de sujecion presenta en la zona de las perforaciones 60 un gollete anular
96 al que se conecta hacia la cara frontal del vastago de sujecion 12 una zona de tope 98 de mayor didmetro por
medio, en cada caso, de un escaldn anular, y hacia la raiz del vastago de sujecion 12 una zona de guia 100 de ma-
yor diametro. El anillo de cierre 94 presenta, en cada caso, un anillo de junta 102, 104 que contacta en el gollete
anular 96 y en la zona de guia 100 la superficie exterior del vastago de sujecién, pudiendo uno de los anillos de junta
102, 104 ser encastrado en la posicion de cierre del anillo de cierre 94, mostrada en la figura 8a, en una hendidura
de encastre anular del vastago de sujecion (no mostrada).

Los puntos de intersecciéon presentan, sin excepcion, un inserto de sujecion 32 compuesto de dos elementos de
sujecion o pares de elementos de sujecion 24, 24' separados. Los elementos de sujecion o pares de elementos de
sujecion 24, 24' se contactan uno con el otro en sus extremos 134 del lado del vastago de sujecion, o directamente
(figura 6) o bien indirectamente (figuras 1 a 5) por medio de un elemento intermedio 136 con forma de rodillo o forma
de bola de una manera tal que son pivotables uno contra el otro por medio de un mecanismo de accionamiento 26
alrededor de un eje de basculacién 140 formado por el punto de contacto 138. En este caso, los extremos 134 del
lado del vastago de sujecion de los elementos de sujecién o pares de elementos de sujecion 24, 24' pueden estar
realizados, en la zona del punto de contacto, de forma abombada exteriormente y/o interiormente, de modo que
puedan rodar mejor uno contra el otro o contra la pared adyacente del lado del vastago de sujecion. Este proceso de
rodadura puede ser mejorado mediante el elemento intermedio 136 con forma de rodillo o de bola. Los extremos 134
del lado del vastago de sujecion sobresalientes axialmente forman en los ejemplos de realizacion segun las figuras
1, 2 y 5 un alojamiento 142 axial central para el elemento intermedio con forma de rodillo o forma de bolas, estando
previsto en los ejemplos de realizacion segun las figuras 1y 2, adicionalmente, un elemento roscado 146 que con su
vastago 144 engrana en el alojamiento 142 a través de un taladro roscado central del elemento de centraje 68 del
lado del vastago de sujecion, y que delimita el recorrido de desplazamiento axial de la jaula de centraje 66 respecto
del inserto de sujecion 32. Como puede verse en las figuras 8a a d, el proceso de basculacién descrito precedente-
mente también se consigue sin elemento intermedio y sin contacto reciproco de los extremos 134, del lado del vas-
tago de sujecion, de los elementos de sujecion 25.

En los ejemplos de realizacion segin las figuras 2 a 4 y 8 se encuentra dispuesto, adicionalmente, entre el elemento
de sujecion 32 y la jaula de centraje 66 un elemento elastico 148 pretensado, que empuja la jaula de centraje 66 en
direccion al vastago de sujecion, que con uno de sus extremos esta apoyado, en el ejemplo de realizaciéon segun la
figura 2, en el elemento intermedio 136 con forma de bola y en los ejemplos de realizacion segun las figuras 3,4y 8
esta apoyado directamente en el extremo 134, del lado del vastago de sujecion, del inserto de sujecion 32 y con su
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otro extremo en el elemento de centraje. El elemento elastico 148 esta realizado en estos ejemplos de realizacion,
sin excepcion, como resorte helicoidal de compresién. Mediante la reposicion de la jaula de centraje 66 por medio
del elemento elastico 148 se simplifica la insercion del vastago de herramienta 14 realizado como cono hueco. Los
ejemplos de realizacion mostrados en las figuras 9a y b se diferencian de los ejemplos de realizacion segin las
figuras 8a y b en que los elementos de sujecion 25 del inserto de sujecion son presionados, radialmente, por medio
del resorte helicoidal de compresién 148 o hacia dentro o bien hacia fuera, con el propdsito de la compensacién del
equilibrio. Ello se consigue por medio de los hombros de apoyo 149 inclinados para el resorte helicoidal de compre-
sion que, en el caso de la figura 9a, estan orientados hacia dentro y, en el caso de la figura 9b, hacia fuera.

En los ejemplos de realizacion segun las figuras 3 y 4a y b, el resorte helicoidal de compresion 148 agarra con un
extremo en la garganta axial 150 en los extremos 134, del lado del vastago de sujecion, de los elementos de suje-
cion 25, de modo que también resulte un centraje sin el talén sobresaliente por encima del extremo 134 del lado del
vastago de sujecion. Otro perfeccionamiento en este sentido se consigue en el ejemplo de realizacion mostrado en
las figuras 4a y b, en el que en el sector de los extremos 134, del lado del vastago de sujecién, de los elementos de
sujecién se encuentra, adicionalmente, un pico 152 con forma de segmento para el centraje de los elementos de
sujecion 24, 24' en el sector del elemento de centraje 68 del lado del vastago de sujecion.

En el ejemplo de realizacién mostrado en la figura 5, los elementos de sujecion 25 se mantienen unidos, en el sector
de la raiz de los extremos 134 del lado del vastago de sujecion, mediante un anillo elastico 168. En la posicion de
sujecion, los extremos 134 del lado del vastago de sujecion presentan una superficie exterior conica y en la posicién
de desenclavado una superficie exterior cilindrica. Esto ultimo también es el caso en los ejemplos de realizacién 8a a
C.

En el caso de la figura 6 se ha previsto a distancia de los extremos 134 del lado del vastago de sujecion una grapa
elastica 170 que conecta uno con el otro los elementos de sujecion 25.

En las figuras 7a a c puede verse que el vastago de sujecion en el sector inferior del alojamiento cénico 18 presenta,
como minimo, un arrastrador 154 que engrana en una ranura en el extremo libre del vastago hueco, no mostrado en
las respectivas figuras. El arrastrador 154 asegura una union positiva entre el vastago de sujecion 12 y el vastago
hueco 14, de modo que la herramienta unida con el vastago hueco 14 presente siempre en sentido circunferencial
una alineacion definida respecto del vastago de sujecion 12. Para eliminar selectiva y unilateralmente en la direccion
de carga el juego entre el arrastrador 154 y la ranura, necesario para el ensamblaje del vastago hueco 14, se han
previsto en la pared del vastago de sujecién 12, dispuestos en imagen invertida respecto de un plano axial 156 y
dispuestos paralelos al plano axial, dos taladros 158 que del lado interior cortan el arrastrador 154. Segun la herra-
mienta sea de giro a la izquierda o a la derecha, se inserta en uno de ambos taladros 158 un perno de flexién 160
gque presenta un sector roscado 162 con cabeza avellanada 163, un sector flexible 164 y un sector de arrastre 166
engrosado a manera de matrtillo. El sector de arrastre 166 presiona contra un flanco de la ranura bajo la accién de
una fuerza elastica producida por una flexion del sector flexible 164 y asegura que el juego del arrastrador 154 en la
ranura del lado del vastago hueco quede eliminado en la direccion de mecanizacion respectiva. Para evitar la entra-
da de suciedad y la fuga de agente refrigerante se cierra, en cada caso, el segundo taladro mediante una tapa (no
mostrada).

En el ejemplo de realizacién mostrado en las figuras 8a a d, si bien los elementos de sujecion 25 estan dotados en la
parte del cabezal, del lado del vastago hueco, de una escotadura 46 para el alojamiento de las piezas de presion 48
no estan, por lo demas, bipartidos. Los elementos de sujecién 25 estan dimensionados de manera tal, que pueden
ser enchufados en la jaula de centraje prefabricada y extraidos de la misma. En este caso, la superficie de presion
172 de las piezas de presion 48 esta curvada de forma parcialmente cilindrica, de modo que en el proceso de suje-
cion pueda rodar sobre la superficie de tope 174 adyacente del elemento de sujecién 25. En su sector medio, la
superficie de presion 172 presenta una superficie de cresta 172' mediante la que se contacta de forma plana contra
la superficie de tope 174 plana. Para evitar una inclinacion transversal en este sector, las roscas interiores 52 de las
piezas de presion y las secciones roscadas 51 del elemento roscado 50 presentan un juego que permite la compen-
sacion de tolerancias. En el estado de sujecion mostrado en la figura 8a, los puntos de contacto entre la superficie
de presion 172 y la superficie de tope 174 se encuentran en proximidad inmediata del eje del elemento roscado 50.
Los extremos 134, del lado del vastago de sujecion, de los elementos de sujecion 25 engranan, en estado montado,
en la escotadura 88 del elemento de centraje 68 del lado del vastago y son rodeados alli por el resorte de compre-
sion 148.

En resumen, debe enfatizarse lo siguiente: La invencion se refiere a un dispositivo para la conexion de un cabezal
portaherramientas 16, que presenta un vastago de herramienta 14, con un vastago de sujecién 12, que presenta un
alojamiento para el vastago de herramienta 14, mediante la ayuda de un mecanismo de sujecién. El mecanismo de
sujecion presenta, como minimo, dos elementos de sujecién 25, dispuestos uno de otro a distancia angular que, en
Su posicion de sujecidn, conectan uno con otro en unién positiva el vastago de herramienta 14 realizado, preferen-
temente, como vastago hueco y el vastago de sujecion 12, y un mecanismo de accionamiento 26 para el ajuste
limitado de los elementos de sujecidn 25 entre una posicion de desenclavado y una posicion de sujecion, siendo los
elementos de sujecion conservados en su posicion de sujecion mediante la accion de fuerza del mecanismo de
accionamiento. Una construccion funcional y, no obstante, sencilla del mecanismo de sujecién es posible gracias a
que dos elementos de sujecion o pares de elementos de sujecién 24, 24' opuestos en forma radial estan realizados
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como piezas separadas que, formando un inserto de sujecién 32 en sus extremos 134 del lado del vastago de suje-
cion o a distancia axial de los mismos, estan en contacto, uno contra otro, directamente o indirectamente por medio
de un elemento intermedio 136 y, por medio del mecanismo de accionamiento 26, son pivotantes uno contra otro
alrededor de un eje de basculaciéon 140 formado mediante el punto de contacto 138.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo para la conexion de un cabezal portaherramientas que presenta un vastago hueco con un vastago de
sujecion (12) que presenta un alojamiento (18) para el vastago hueco (14), dispuesto, preferentemente, en la cara
frontal de un husillo de maquina (10), comprendiendo al menos dos elementos de sujecién (25) a modo de garra o
grapa que presentan una distancia angular el uno del otro, insertables con uno de sus extremos en el alojamiento
(18) del vastago de sujecion (12) y extendidos con su otro extremo al interior del vastago hueco(14) a sujetar que,
cada uno, puede apoyarse mediante dos hombros de sujecion (38, 40), dispuestos a distancia axial el uno del otro y
enfrentados uno al otro, sobre superficies de sujecién (42, 44) dispuestas en el interior del vastago de sujecion (12) y
del vastago hueco (14), opuestas la una a la otra, y que, en cada caso, pueden apoyarse en el interior del vastago
de sujecion y del vastago hueco en superficies de sujecion opuestas la una a la otra, y comprendiendo un mecanis-
mo de accionamiento (26) para el ajuste de los elementos de sujecion (25) entre una posicion de desenclavado y
una posicién de sujecion, estando dos elementos de sujecién o pares de elementos de sujecion (24, 24"), reciproca-
mente opuestos en forma radial, realizados como piezas separadas que, dado el caso, hacen contacto una con la
otra, eventualmente por medio de un elemento intermedio (136), y son pivotantes una contra la otra por medio del
mecanismo de accionamiento (26), caracterizado porque los elementos de sujecion (25) o pares de elementos de
sujecion (24, 24") se contacten uno con el otro en su lado del extremo (134) del vastago de sujecion formando un
inserto de sujecion (32) de manera directa o indirecta por medio del elemento intermedio (136), y sean pivotantes
uno contra el otro alrededor de un eje de basculacion (140) formado por medio del punto de contacto (138).

2. Dispositivo segun la reivindicacion 1, caracterizado porque los pares de elementos de sujecion (24, 24") presen-
tan, en sus extremos (134) del lado del vastago de sujecion, elementos de sujecion (25) conectados uno al otro a
pares en una pieza por medio de una articulacion flexible orientada transversal al eje de basculacion (140) y curva-
bles sobre su eje de flexion con la ayuda del mecanismo de accionamiento (26).

3. Dispositivo segun la reivindicacion 1 o 2, caracterizado porque los extremos (134), del lado del vastago de suje-
cion, de los elementos de sujecion o pares de elementos de sujecion (24, 24') pueden estar realizados, en la zona
del punto de contacto (138), de forma abombada exteriormente y/o interiormente.

4. Dispositivo segun la reivindicacion 1 a 3, caracterizado porque el elemento intermedio (136) esta realizado como
rodillo o bola insertada suelta entre los extremos (134) del lado del vastago de sujecion.

5. Dispositivo segun la reivindicacion 1 a 4, caracterizado porque los extremos (134) del lado del vastago de sujecién
son mantenidos unidos por medio de un resorte, preferentemente por medio de un anillo elastico (168) o una grapa
elastica (170).

6. Dispositivo segun la reivindicacion 1 a 5, caracterizado porque el mecanismo de accionamiento (26) presenta dos
piezas de presion insertables, cada una, en un alojamiento (46) abierto del lado frontal y hacia dentro de los elemen-
tos de sujecion o pares de elementos de sujecion (24, 24") reciprocamente opuestos en forma radial y, como minimo,
un elemento roscado (50) para el ajuste de la distancia entre las piezas de presion (48).

7. Dispositivo segun la reivindicacion 6, caracterizado porque el elemento roscado (50) esté realizado como tornillo
diferencial que con sus secciones roscadas (51) engrana en roscas interiores (52), alineadas una con la otra de
forma radial y de roscas invertidas, de las piezas de presion (48).

8. Dispositivo segun la reivindicacién 6 o 7, caracterizado porque las piezas de presion (48) estan conectadas una
con la otra formando una pieza por medio de una articulacién flexible (49) realizada, preferentemente, como bucle
elastico.

9. Dispositivo segun una de las reivindicaciones 6 a 8 caracterizado porque el elemento roscado (50) esta realizado
como un perno roscado pasante a través de una rosca interna (52) de una de las piezas de presion (48) y haciendo
contacto con su cara frontal contra un contrasoporte (53) de la otra pieza de presion (48).

10. Dispositivo segun la reivindicacion 9, caracterizado porque a través de una rosca interior (52) de la otra pieza de
presion (48) pasa un segundo perno roscado, cuya cara frontal forma el contrasoporte (53) para el primer perno
roscado.

11. Dispositivo segun una de las reivindicaciones 6 a 10, caracterizado porque las piezas de presidn (48) presentan
hacia el par de elementos de sujecion (24, 24") adyacente un perfil abombado o cuneiforme.

12. Dispositivo segun la reivindicacion 11, caracterizado porque el perfil abombado o cuneiforme de las piezas de
presion (48) esta dividido en una inclinacién de aproximacién mas plana en el sentido de alimentacion y, conectada
a ella, una inclinacién de sujecién mas empinada.

13. Dispositivo segun una de las reivindicaciones 6 a 10, caracterizado porque las piezas de presion (48) presentan
una superficie de presiéon (172), parcialmente cilindrica hacia el elemento de sujecion (25) adyacente, que rueda
sobre la superficie de contacto (174) de la misma durante el proceso de sujecion.
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14. Dispositivo segun la reivindicacién 13, caracterizado porque los elementos de sujecion (25) presentan una super-
ficie de contacto (174), preferentemente plana, de cara a la pieza de presion (48) respectiva, y porque las superficies
de contacto (172) de las piezas de presion (48) presentan en la posicion de sujecion de las piezas de presiéon una
superficie de cresta (172') en contacto plano contra la superficie de contacto (174).

15. Dispositivo segun una de las reivindicaciones 6 a 14, caracterizado porque las roscas interiores (52) de las pie-
zas de presién (48) y las secciones roscadas (51) del elemento roscado (50) presentan un juego que permite la
compensacion de tolerancias.

16. Dispositivo segln una de las reivindicaciones 1 a 15, caracterizado porque los elementos de sujecion (25) y/o las
piezas de presién (48) tienen un revestimiento de la superficie resistente al desgaste y/o reductora de friccién o son
de superficie templada.

17. Dispositivo segin una de las reivindicaciones 1 a 16, caracterizado porque los elementos de sujecion (25) de
cada par de elementos de sujecion (24, 24") estan separados mediante un resquicio axial (64) continuo, preferente-
mente, hasta la articulacién flexible correspondiente.

18. Dispositivo segun la reivindicacion 17, caracterizada porque el elemento roscado (50) presenta, como minimo,
un engrane (58) accesible para un destornillador en forma radial a través del resquicio axial (64).

19. Dispositivo segun una de las reivindicaciones 1 a 18, caracterizado porque el vastago de sujecion (12) y el vas-
tago hueco (14) presentan perforaciones (60, 62) alineadas reciprocamente para el paso de un destornillador al
mecanismo de accionamiento.

20. Dispositivo segun una de las reivindicaciones 6 a 19, caracterizado porque las piezas de presion (48) presentan,
cada una, una leva de arrastre (54) que contacta contra una superficie de tope (56), orientada en forma radial hacia
fuera, del elemento de sujecidon o de los pares de elementos de sujecion (24, 24") correspondientes y al accionar
arrastra el/los mismo(s) en direccién a la posiciéon de desenclavado.

21. Dispositivo segin una de las reivindicaciones 1 a 20, caracterizado porque el inserto de sujecion (32) con sus
hombros de sujecién (38) del lado del vastago de sujecion es enclavable a la manera de bayoneta con el vastago de
sujecion (12) y en la posicion de enclavado asegurable contra torsion en union positiva.

22. Dispositivo segun una de las reivindicaciones 1 a 21, caracterizado porque las superficies de sujecion (42) del
lado del vastago de sujecion y los hombros de sujecion (38) correspondientes de los elementos de sujecion (25)
estan, esencialmente, alineados en un plano radial.

23. Dispositivo segiin una de las reivindicaciones 1 a 22, caracterizado porque las superficies de sujecion (44) del
lado del vastago hueco y los hombros de sujecion (40) correspondientes de los elementos de sujecion (25) estan
realizados como superficies inclinadas o coénicas, radialmente divergentes hacia fuera respecto de las superficies de
sujecion (42) y hombros de sujecion (38), del lado del vastago de sujecion.

24. Dispositivo segun una de las reivindicaciones 1 a 23, caracterizado porque los hombros de sujecién (40), del
lado del vastago hueco, de los elementos de sujecion (25) estan limitados en sentido circunferencial mediante bor-
des de limitacion (39) alineados, esencialmente, en forma radial.

25. Dispositivo segun una de las reivindicaciones 1 a 24, caracterizado porque los hombros de sujecién (40), del
lado del vastago hueco, de los elementos de sujecidn (25) estan limitados en sentido radial mediante un borde de
limitacion (41) alineado, esencialmente, en sentido circunferencial.

26. Dispositivo segun la reivindicacién 24 o 25, caracterizado porque al menos uno de los bordes de limitacion (39,
41) es redondeado en forma convexa o biselado.

27. Dispositivo segun una de las reivindicaciones 1 a 26, caracterizado por un elemento de centraje (68) del lado del
vastago de sujecion que presenta una escotadura central axial (88) para el alojamiento flotante axial y radial de los
extremos (134), del lado del vastago de sujecion, de los elementos de sujecion (25) sobresaliente en forma axial
encima del inserto de sujecion (32), que forman la articulacién de basculacion.

28. Dispositivo segun una de las reivindicaciones 21 a 27, caracterizado porque el inserto de sujecién (32) esté fijado
en su posicion de enclavado por medio de un perno inmovilizador (110) que atraviesa en forma paralela al eje una
superficie de sujecion (42) del vastago de sujecién (12) y engrana en union positiva en una escotadura radial, abierta
en el borde, de uno de los elementos de sujecion o pares de elementos de sujecion.

29. Dispositivo segun una de las reivindicaciones 21 a 28, caracterizado porque el inserto de sujecion (32) puede ser
insertado en el vastago de sujecion (12) girado, opcionalmente, en 180° y enclavado alli.

30. Dispositivo segun una de las reivindicaciones 1 a 29, caracterizado por un elemento de centraje (68) del lado del
vastago de sujecion que presenta una escotadura central axial (88) para el alojamiento flotante axial y radial de los
extremos (134), del lado del vastago de sujecion, de los elementos de sujecion (25), sobresalientes en forma axial
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encima del inserto de sujecioén (32), que forman la articulacién de basculacion (140).

31. Dispositivo segun la reivindicacion 30, caracterizado porque los extremos (134), del lado del vastago de sujecion,
de los elementos de sujecion (25), sobresalientes en forma axial, que se complementan en la posicion de sujecion
para formar una superficie exterior cénica que se estrecha hacia el vastago de sujecion (12) y en la posicion de des-
enclavado para formar una superficie exterior cilindrica.

32. Dispositivo segun una de las reivindicaciones 1 a 31, caracterizado porque el vastago hueco (14) presenta una
superficie exterior (20) que se estrecha cuneiforme hacia su extremo libre y el vastago de sujecion (12) presenta un
alojamiento conico (18) correspondiente.

33. Dispositivo segun una de las reivindicaciones 1 a 32, caracterizado porque el vastago hueco esta delimitado por
un superficie plana (28) realizada como hombro anular que, en la posicion de sujecién de los elementos de sujecion
(25), puede ser presionado contra una superficie plana anular (30) del vastago de sujecion (12).

34. Dispositivo segun una de las reivindicaciones 1 a 33, caracterizado porque el vastago de herramienta (14) reali-
zado como vastago hueco presenta, en su extremo libre, al menos una ranura para el encastre de un arrastrador
(154) del lado del vastago de sujecion y porque el vastago de sujecion (12) presenta, como minimo, un taladro (158)
desplazado lateralmente respecto de un plano axial (156) para el alojamiento de un perno de flexién (160) realizado
flexoelastico que engrana en la ranura o en una escotadura del vastago hueco y consigue, de este modo, una elimi-
nacion selectiva del juego, preferentemente en sentido circunferencial.

35. Dispositivo segun la reivindicacion 34, caracterizado porque el taladro (158) esta realizado como agujero roscado
para el alojamiento de un perno de flexiéon (160) que presenta una rosca correspondiente.

36. Dispositivo segun la reivindicacion 35, caracterizado porque el perno de flexion (160) presenta un sector roscado
(162), un sector flexible (164) y un sector de arrastre (166) engrosado a manera de matrtillo en el extremo libre del
sector de flexion.

37. Dispositivo segiin una de las reivindicaciones 34 a 36, caracterizado porque estan dispuestos dos taladros (158),
simétricos por reflexidn respecto del plano axial (156), para el alojamiento opcional de un perno de flexion (160).

38. Dispositivo segun una de las reivindicaciones 6 a 37, caracterizado porque las piezas de presion (48) delimiten
en sus caras enfrentadas reciprocamente un resquicio en el cual del lado del vastago hueco engrana una cufia de
expulsion (89) sobresaliente, preferentemente, en el elemento de centraje (70) del lado del vastago hueco que, bajo
la accion de las piezas de presion (48), puede ser cargada con una fuerza axial.

39. Dispositivo segln la reivindicacién 38, caracterizado porque los bordes de los resquicios (90) de las piezas de
presion (48) orientados hacia la cuiia de expulsion (89) estan biseladas cuneiformes.

40. Dispositivo segun una de las reivindicaciones 19 a 39, caracterizado por un anillo de cierre (94) que rodea por
fuera el vastago de sujecion (12), sellable en sus dos bordes respecto del vastago de sujecion, que es desplazable
axialmente, de forma limitada respecto del vastago de sujecion (12), entre posiciones terminales y que, en cada
caso, cierray libera las perforaciones (60).

41. Dispositivo segun la reivindicacion 40, caracterizado porque el vastago de sujecion (12) presenta en la zona de
las perforaciones (60) un gollete anular (96) al que se conecta hacia la cara frontal del vastago de sujecion (12) por
medio de, en cada caso, un escalén anular una zona de tope (98) de mayor didmetro y hacia la raiz del vastago de
sujecion una zona de guia (100) de mayor didmetro, y porque el anillo de cierre (94) presenta, en cada caso, un
anillo de junta en contacto en el gollete anular (96) y en la zona de guia (100) contra la superficie exterior del vasta-
go de sujecion (12).

42. Dispositivo segun la reivindicacion 41, caracterizado porque en la posicion de cierre del anillo de cierre (94) es
posible encastrar, como minimo, uno de los anillos de junta (102, 104) en una hendidura de encastre de forma anu-
lar del vastago de sujecion (12).
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