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DESCRIPCION
Sensor de medicion y disposicion de sensores de medicion

La invencién se refiere a un sensor de medicion con un elemento sensor para la deteccion de una magnitud fisica,
gue esta dispuesto en un cuerpo de sensor. Ademas, la invencion se refiere a una disposicion de sensores de
medicion.

Los sensores de medicion del tipo mencionado al principio se utilizan, por ejemplo, en la industria del automévil para
la medicion de temperaturas. Estos sensores de medicién deben integrarse en el transcurso de la fabricacion de un
automovil en la electronica del automovil.

Se conocen sensores de medicion del tipo mencionado al principio, en los que ya una linea de conexion montada
fijamente esta dispuesta en el sensor. Estas lineas de conexidn son integradas a través de entrelazado en el mazo
de cables ya existente en el automdvil. Estos sensores de medicién tienen el inconveniente de que el entrelazado de
las lineas de conexi6n ya existentes en el sensor es un proceso de fabricacion muy costoso. Ademas, estos
sensores conocidos tienen el inconveniente de que las modificaciones en la longitud de la linea, es decir, por
ejemplo la modificacion del posicionamiento del sensor en el automavil, requiere ya un cambio en la fabricacion.

Ademas, se conocen sensores de medicion del tipo mencionado al principio, en los que el contacto del sensor con
las lineas en un automovil se realiza por medio de un conector y de un contra conector. El conector estd montado en
este caso ya en el sensor, mientras que el contra conector debe montarse en la linea correspondiente del mazo de
cables. Este tipo de contacto tiene el inconveniente de que para ello se necesitan componentes adicionales, a saber,
conectores, con lo que se producen costes mas elevados. Ademas, el contacto del sensor de medicién con la
electrénica del automévil por medio de conectores tiene el inconveniente de que se generan puntos de contacto
adicionales, que representan posibles fuentes de fallos.

El documento DE 4432274 Al describe un instrumento de representacion accionado eléctricamente. El instrumento
de representacion se puede conectar de forma desprendible por medio de contactos de enchufe con contra
contactos de enchufe de un elemento de enchufe. El elemento de enchufe presenta sobre el lado alejado de los
contra contactos de enchufe unos contactos de cuchilla, que pueden establecer un contacto conductor de
electricidad con cables.

El documento EO 0866519 A2 se refiere a una conexioén eléctrica, en la que un soporte de fijacion lleva un derivador
de sobretensién, que puede cortocircuitar eléctricamente de forma temporal una pareja de lineas. El soporte de
fijacion presenta a ambos lados unos contactos de sujecion para la conexion con dos parejas de lineas.

El objetivo de la presente invencion es indicar un sensor de medicién, que se puede conectar de una manera
sencilla con una linea de conexion eléctrica.

Este objetivo se consigue por medio de un sensor de medicion de acuerdo con la reivindicacién 1 de la patente.

Se indica un sensor de medicion, que presenta un elemento sensor para la deteccion de una magnitud fisica. El
elemento sensor presenta en este caso dos superficies de contacto eléctrico. Ademas, el sensor de medicién
contiene un cuerpo de sensor, en uno de cuyos extremos esta dispuesto el elemento censor y en cuyo otro extremo
estd dispuesto un soporte de contacto. El soporte de contacto lleva al menos dos contactos terminales de
desplazamiento del aislamiento para el establecimiento de una conexion terminal de desplazamiento del aislamiento
con una linea de conexion eléctrica. Cada superficie de contacto estd conectada con un contacto terminal de
desplazamiento del aislamiento.

A través de la combinacién de un sensor de medicion con la posibilidad de la técnica de conexidn terminal de
desplazamiento del aislamiento para el establecimiento del contacto con una linea de conexién eléctrica se puede
conseguir que un cable ya existente se pueda contactar eléctricamente de una manera sencilla con el sensor de
medicién. En particular, la técnica de conexion terminal de desplazamiento del aislamiento tiene la ventaja de que el
cable que debe entrar en contacto con el sensor de medicion o bien la linea de conexién eléctrica que debe entrar
en contacto con el sensor de medicién se pueden pasar a través de los contactos terminales de desplazamiento del
aislamiento del sensor de medicién, de manera que se puede establecer sin mas un contacto en serie del cable con
varios sensores de medicion o también con otros componentes.

Ademas, se indica una disposicién de sensores de medicion, en la que cada contacto terminal de desplazamiento
del aislamiento del sensor de medicion esta conectado con una linea de conexién eléctrica.

Ademas, se indica una disposicion de sensores de medicion, que comprende una pluralidad de sensores de
medicién, en la que cada sensor de medicion esta constituido como ya se ha descrito anteriormente. Un contacto
terminal de desplazamiento del aislamiento de cada sensor de medicion esta conectado, respectivamente, en este
caso con unay la misma linea de conexidn. Los contactos terminales de desplazamiento del aislamiento individuales
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de los sensores de medicion cuelgan conectados, por decirlo asi, unos detras de los otros en una y la misma linea
de conexion eléctrica. De esta manera se puede realizar, por ejemplo, una linea comudn de alimentacién o bien de
retorno o bien un catodo o anodo comun para el elemento sensor en la disposicion de sensores de medicién. Los
otros contactos terminales de desplazamiento del aislamiento de los sensores de medicion estan conectados,
respectivamente, con otra linea de conexion eléctrica. La linea de retorno de los sensores de medicion se realiza,
por lo tanto, de forma separada.

A través de la técnica de conexion terminal de desplazamiento del aislamiento se integra en cierto modo una
derivacién en la linea de conexion que debe conectarse con el sensor de medicién. La linea de conexién se puede
extender y se puede conectar con otros componentes en otros lugares.

La disposicién de sensores de medicion con los otros sensores de medicion tiene la ventaja de que a través de la
conexion sucesiva de sensores de medicién en una Unica linea de conexién eléctrica, se puede ahorrar material de
la linea y también gasto de circuito.

Los contactos de sujecion de corte pueden estar realizados, por ejemplo, de manera que presentan cavidades, en
las que estan dispuestas dos hojas opuestas entre si. Las hojas presentan una arista viva, que es adecuada para
separar el material aislante de una linea de conexién aislada eléctricamente y para contactar con el material
conductor de electricidad que se encuentra debajo del aislamiento, por ejemplo un alambre de cobre.

De manera correspondiente, se indica también una disposicion de sensores de medicion, en la que en un contacto
terminal de desplazamiento del aislamiento de un sensor de medicién esta insertada una linea de conexion provista
con un aislamiento, de tal manera que el aislamiento esta separado a través de las hojas del contacto terminal de
desplazamiento del aislamiento y las hojas entran en contacto con el conductor eléctrico, por ejemplo un alambre de
cobre.

El sensor de medicion puede presentar, ademds, una tapa de contacto, que presenta medios para presionar una
linea de conexién eléctrica en el espacio entre dos hojas de una cavidad de un contacto terminal de desplazamiento
del aislamiento y, ademas, medios para la fijacién de la linea de conexion en la cavidad del contacto terminal de
desplazamiento del aislamiento.

A través de dicha tapa de contacto se pueden combinar diferentes funciones entre si. Por una parte, se puede
introducir a presion la linea de conexion eléctrica a través de la aplicacion de la tapa sobre el contacto terminal de
desplazamiento del aislamiento en la cavidad. De esta manera, se establece el contacto eléctrico entre la linea de
conexion eléctrica y el contacto terminal de desplazamiento del aislamiento. Por lo demas, posibilita a la tapa de
contacto fijar la linea de conexién también mecanicamente sobre el contacto terminal de desplazamiento del
aislamiento o bien en el soporte de contacto.

Los medios para presionar una linea de conexion eléctrica en el espacio entre dos hojas pueden estar realizados en
una forma de realizaciéon ventajosa de la invencion como nervadura de presion, que se proyecta desde la tapa de
contacto hacia abajo. Como medios para la fijacion de la linea de conexion en la cavidad se contempla, por ejemplo,
prever en la tapa de contacto un ojal, que encaja en un gancho de encaje elastico en el soporte de contacto. El
encaje se realiza en este caso durante el acoplamiento de la tapa de contacto sobre el soporte de contacto.

Los contactos terminales de desplazamiento del aislamiento pueden estar provistos con elementos de contacto que
estan conectados fijamente con lineas de contacto dispuestas en el elemento sensor.

Ademas, también se contempla que los contactos terminales de desplazamiento del aislamiento estén conectados
con el elemento sensor por medio de conexiones conductoras de electricidad, de manera que los contactos
terminales de desplazamiento del aislamiento y las conexiones conductoras de electricidad son componente integral
de una chapa estampada. Como tal chapa se contempla, por ejemplo, un bastidor de conductores.

Para la proteccion de la conexion de sujecion y cote contra la humedad es ventajoso que esté prevista una campana
de obturacion que se puede acoplar sobre el soporte de contacto.

La proteccion contra la humedad se puede conseguir también proveyendo tanto la tapa de contacto como también el
soporte de contacto con elementos de obturacién, que se pueden deformar eladsticamente a través del montaje de la
tapa de contacto sobre el soporte de contacto y que cierran herméticamente de esta manera la conexién de corte y
sujecion contra la humedad.

Ademas, es especialmente ventajoso que en el sensor de medicion esté previsto un sistema de bus. Un sistema de
bus de este tipo tiene la ventaja de que se puede conectar a través de lineas mdltiples en un aparato de control del
bus correspondiente o bien en un aparato de control de bus. Varios sensores de medicion provistos con un sistema
de bus se pueden conectar por medio de una Unica linea multiple en el aparato de control. De esta manera, se
puede simplificar considerablemente el gasto de cableado.
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De manera correspondiente, se indica una disposicion de sensores de medicidn, que presenta una pluralidad de
sensores de medicién, en la que cada sensor de medicion esta provisto con un sistema de bus integrado. Ademas,
esta prevista una pluralidad de lineas de bus, en la que cada linea de bus esta conectada con un contacto terminal
de desplazamiento del aislamiento de cada sensor de medicion. De ello resulta un circuito sucesivo de una
pluralidad de sensores de medicion, que pueden ser activados o bien leidos todos a través de una y la misma
pluralidad de lineas de bus.

En particular, no es necesario tender para cada sensor de medicién una pareja extra de lineas de conexién.

Para la seguridad adicional de la linea de conexién eléctrica que debe conectarse en el sensor de mediciéon puede
estar previsto que el sensor de medicién esté provisto con una seguridad de contacto. Una seguridad de contacto de
este tipo puede estar dispuesta, por ejemplo, en el soporte de contacto. A tal fin son adecuados, por ejemplo,
sujetadores, que se pueden cerrar con un dispositivo especial (por ejemplo, pinzas de sujetador). Pero también se
contempla prever dos chapas rectas sencillas, que estan dirigidas sobre el soporte de contacto hacia arriba.
Después de la insercion de la linea de conexion eléctrica en el contacto de sujecién y cierre se doblan las chapas y
de esta manera se fija la linea de conexion eléctrica. De esta manera, se consigue una descarga ventajosa de la
traccién de la linea de conexion.

A continuacion se explica en detalle la invencion con la ayuda de ejemplos de realizacion y de las figuras
correspondientes.

La figura 1A muestra a modo de ejemplo un sensor de mediciéon de acuerdo con la invencién en una primera vista
lateral.

La figura 1B muestra el sensor de medicién de la figura 1A en una segunda vista lateral.
La figura 2A muestra el sensor de medicién de la figura 1A con la tapa de contacto cerrada.
La figura 2B muestra el sensor de medicién de la figura 1B con la tapa de contacto cerrada.

La figura 3 muestra a modo de ejemplo otro sensor de medicién de acuerdo con la invenciéon en una seccion
transversal esquematica.

La figura 4 muestra a modo de ejemplo otro sensor de medicion en una seccion transversal esquematica, que esta
incorporado en una carcasa.

La figura 5 muestra a modo de ejemplo otro sensor de medicidon con una obturacion exterior contra humedad.

La figura 6A muestra a modo de ejemplo otro sensor de medicidon de acuerdo con la invencidon con una obturacion
interior contra la humedad en una primera vista lateral con la tapa de contacto cerrada.

La figura 6B muestra el sensor de medicion de la figura 6A con la tapa de contacto abierta en una vista en planta
superior.

La figura 6C muestra la tapa del sensor de medicién de la figura 6A en una vista en planta superior.

La figura 7 muestra a modo de ejemplo una primera disposicién de sensores de medicion de acuerdo con la
invencion.

La figura 8 muestra a modo de ejemplo otra disposicion de sensores de medicion de acuerdo con la invencion.
La figura 9 muestra otra disposicion de sensores de medicion ejemplar seguin la invencién con un sistema de bus.

Las figuras 1A y 1B muestran un sensor de medicion con un cuerpo de sensor 3, en cuyo extremo inferior esta
dispuesto un elemento sensor 1 en un taladro 22. El elemento sensor 1 sirve para la deteccion de una magnitud
fisica y puede estar realizado, por ejemplo, para la medicion de la temperatura. El elemento sensor 1 dispone de
superficies de contacto 2, en las que el elemento sensor se puede contactar eléctricamente por medio de lineas 17
conductoras de electricidad. El elemento sensor esta rodeado por una masa fundida 15. El cuerpo de sensor 3 esta
provisto sobre su otro extremo con un soporte de contacto 4, que lleva dos contactos terminales de desplazamiento
del aislamiento 5. Los contactos terminales de desplazamiento del aislamiento 5 contienen en este caso una cavidad
8, en la que estan dispuestas en cada caso dos hojas 9 opuestas.

A través de la insercion de una linea de conexién eléctrica 7, que esta provista con un aislamiento 28, en la cavidad
8 se puede conseguir que las hojas 9 separen el aislamiento 28 y contacten con la linea de conexién eléctrica 7.
Esta prevista una tapa de contacto 10, con la que la linea de conexion eléctrica 7 puede ser presionada a través de
la aplicacion de la fuera F en las cavidades 8 de los contactos terminales de desplazamiento del aislamiento 5. La
introduccion a presion de la linea de conexion eléctrica 7 se realiza en este caso por medio de nervaduras de
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presion 11, que estan dispuestas en la tapa de contacto 10.

La tapa de contacto 10 presenta, ademas, un ojal 12, que se puede encajar en un gancho de encaje elastico 13 del
soporte de contacto 4. De esta manera se consigue gque con el acoplamiento de la tapa de contacto 10 se establezca
al mismo tiempo una conexion eléctrica y mecénica entre la linea de conexién eléctrica 7 y el sensor de medicion.

El sensor de medicién presenta, ademas, una pestafia 23, que esta provista con una junta de obturacion 31. De esta
manera, se puede incorporar el sensor de mediciéon también en una carcasa o bien en una pared de una carcasa.

Las figuras 2A y 2B muestran el sensor de medicién de las figuras 1A y 1B con la tapa de contacto 10 cerrada. Por
medio del cierre de la tapa de contacto 10 se puede establecer una conexién terminal de desplazamiento del
aislamiento 6, con lo que las lineas de contacto eléctrico 7 se pueden conectar con el sensor de medicién.

Cada superficie de contacto 2 esta conectada con un contacto terminal de desplazamiento del aislamiento 5 por
medio de una conexién 17 conductora de electricidad.

El cuerpo de sensor 3 del sensor de medicién dispone, ademas, de un cierre de bayoneta 25, que posibilita una
conexion sencilla y segura del sensor de medicion con la pared de una carcasa.

A partir de las figuras 2A y 2B se puede deducir que las nervaduras de presiéon 11 de la tapa de contacto 10
presionan la linea de conexidn eléctrica 7 en la cavidad 8 del contacto terminal de desplazamiento del aislamiento 5.

La figura 3 muestra un sensor de medicion, en el que los contactos terminales de desplazamiento del aislamiento 5
estan provistos con elementos de contacto 14. El elemento sensor 1 esta provisto con lineas de contacto 16, que
establecen el contacto eléctrico entre el elemento sensor 1 y los elementos de contacto 14 y, por lo tanto, con los
contactos terminales de desplazamiento del aislamiento 5. El contacto entre las lineas de contacto 16 y los
elementos de contacto 14 se puede establecer, por ejemplo, por medio de estafiado o soldadura.

La figura 4 muestra un sensor de medicion, que esta incorporado por medio de la pestafia 23 en una carcasa 24.
Los contactos terminales de desplazamiento del aislamiento 5 asi como las lineas 17 conductoras de electricidad
entre los contactos terminales de desplazamiento del aislamiento 5 y el elemento sensor 1 son componente integral
de una chapa estampada 18. Una chapa de este tipo puede ser, por ejemplo, un bastidor de conductores. La chapa
18 se fabrica por medio de estampacién y a continuacion se conecta el elemento sensor 1 de forma conductora de
electricidad por medio de estado con la chapa 18. El elemento sensor 1 puede ser, por ejemplo, un sensor de
temperatura NTC.

La figura 5 muestra un sensor de medicién, que esta provisto con una campana de obturaciéon 19. La campana de
obturacion 19 impide la penetracién de humedad desde el exterior hasta la conexion terminal de desplazamiento del
aislamiento 6. La campana de obturacion 19 esta fabricada de material impermeable al agua. Por ejemplo, puede
estar constituido de caucho. La campana de obturacion 19 se acopla desde arriba sobre el soporte de contacto 4, de
manera que unos cordones 33 encajan en una cavidad 34 en el soporte de contacto 4 y de esta manera obturan la
conexion terminal de desplazamiento del aislamiento 6. La campana de obturacién 19 dispone, ademas, de una
abertura, a través de la cual la linea de conexion eléctrica 7 puede llegar a la conexién terminal de desplazamiento
del aislamiento.

Un sensor de medicién de este tipo obturado contra humedad tiene la ventaja de que se puede aplicar, por ejemplo
en un evaporador de una instalacion de climatizacion.

El sensor de medicién pude estar provisto también con una junta de obturacién interior. Una junta de obturacion
interior de este tipo se representa en las figuras 6A a 6C. La figura 6A muestra un sensor de medicién con tapa de
contacto 19 cerrada de acuerdo con la figura 2A. En el lado inferior de las nervaduras de presion 11 estan
dispuestos unos elementos de obturacion 1 de la tapa de contacto 10. Por lo demds, debajo de las lineas de
conexion eléctrica 7 estas dispuestos unos elementos de obturacién 20b del soporte de contacto 4. A través de la
presion de la tapa de contacto 10 sobre el soporte de contacto 4 se deforman elasticamente las juntas de obturacion
21, 20b y de esta manera la conexion terminal de desplazamiento del aislamiento 6 obtura contra las influencias de
la humedad desde el exterior.

La figura 6B muestra el soporte de contacto 4 de la figura 6A en una vista en planta superior. Se reconoce que a lo
largo del borde exterior del soporte de contacto 4 esta incorporada una junta de obturacién 20a en el soporte de
contacto 4. En el soporte de contacto 4 se encuentran unas cavidades 35, en las que se extienden las lineas de
conexion eléctrica 7. En el lugar de las cavidades 35, el soporte de contacto 4 presenta unos elementos de
obturacion 20bdispuestos rebajados, que se pueden ver también en la figura 6A. Los elementos de obturacion 20a
son prensados a través de la aplicacion de presion de la tapa de contacto 10 sobre el soporte de contacto 4, con lo
gue se fabrica la obturacion.

Segun la figura 6B, los contactos terminales de desplazamiento del aislamiento 5 estan realizados, respectivamente,
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con dos parejas de hojas 9 alineadas entre si, con lo que se puede realizar una conexidn terminal de
desplazamiento del aislamiento 6 con seguridad elevada de contacto, puesto que cada linea de conexién eléctrica 7
se conecta con dos parejas de hojas 9.

En la figura 9B se muestra también una seguridad de contacto 32, que se muestra en forma de chapas que
sobresalen hacia arriba desde el soporte de contacto 4. Después de la insercion de la linea de conexion eléctrica 7
en la cavidad 36 del soporte de contacto 4 se doblan las chapas hacia dentro y, por lo tanto, se fija mecanicamente
la linea de conexién eléctrica con la finalidad de la descarga de la traccion.

La figura 6B muestra, ademas, un sistema de bus 26, que esta integrado en el soporte de contacto 4 y que esta
conectado de forma conductora de electricidad con los contactos terminales de desplazamiento del aislamiento 5.

La figura 6C muestra la tapa de contacto 10 de la figura 6A en una vista en planta superior. Se pueden reconocer los
elementos de obturacion 21 dispuestos debajo de las nervaduras de presion 11.

La figura 7 muestra una disposicion de sensores de medicién, en la que un sensor de medicidon 27 esta conectado
con dos lineas de conexion eléctrica 7. En este caso, los contactos terminales de desplazamiento del aislamiento del
sensor de medicién 27 estan conectados con las lineas de conexién eléctrica 7.

La figura 8 muestra otra disposicion de sensores de medicion, en la que dos sensores de medicion 27a, 27b estan
conectados con una linea de conexién eléctrica 7asi como con otras lineas eléctricas 29. La linea de conexién
eléctrica 7 se extiende en este caso a través del sensor de medicién 27a y esta conectada tanto con el sensor de
medicidn 27a como también con el sensor de medicion 27B. De esta manera se puede realizar una linea de retorno
comuln para los dos sensores de medicion 27a, 27b. La linea de alimentacién se realiza a través de otra linea de
conexion eléctrica 29, estando conectado cada sensor de medicién 27a, 27b con otro conductor eléctrico 29.

Ademas, puede estar prevista una guia de linea 36, que simplifica la conduccion paralela de las lineas 7, 29.

La figura 9 muestra una disposicion de sensores de medicién con sensores de medicion 27a, 27b, 27c, de manera
gue cada sensor de medicion esta provisto con un sistema de bus. Cada sensor de medicion esta conectado con
lineas de bus 30. Las lineas de bus 30 se extienden en este caso desde el sensor de medicion 27a hacia el sensor
de medicién 27b y desde alli en adelante hacia el sensor de medicién 27c. No es necesaria una linea de bus 30
propia para cada sensor de medicion 27a, 27b, 27c. En su lugar, cada linea de bus 30 se puede conectar de manera
sencilla con varios contactos de sujecion y corte de diferentes sensores de medicion 27a, 27b, 27c.
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REIVINDICACIONES

1.- Sensor de medicion con un elemento sensor (1) para la deteccidon de una magnitud fisica, que presenta dos
superficies de contacto eléctrico (2), con un cuerpo de sensor (3), en uno de cuyos extremos esta dispuesto el
elemento sensor (1) y en cuyo otro extremo esta dispuesto un soporte de contacto (4), en el que el soporte de
contacto (4) lleva al menos dos contactos terminales de desplazamiento del aislamiento (5), que estan alineados
para el establecimiento de una conexién terminal de desplazamiento del aislamiento (6) con una linea de conexion
eléctrica (7), y en el que cada superficie de contacto (2) esta conectada con un contacto terminal de desplazamiento
del aislamiento (5).

2.- Sensor de medicion de acuerdo con la reivindicacién 1, en el que cada contacto terminal de desplazamiento del
aislamiento (5) presenta una cavidad (8), en la que estan dispuestas dos hojas (9) opuestas entre si.

3.- Sensor de medicion de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 6 2, en el que esta prevista una tapa de
contacto (10), que presenta medios (11) para presionar sobre una linea de conexién eléctrica (7) en el espacio entre
dos hojas (9) de un contacto terminal de desplazamiento del aislamiento (5) y medios (12) para la fijacion de la linea
de conexion eléctrica (7) en la cavidad de un contacto terminal de desplazamiento del aislamiento (5).

4.- Sensor de medicién de acuerdo con la reivindicacién 3, en el que el medio para presionar una linea de conexiéon
eléctrica (7) en el espacio entre dos hojas (9) de un contacto terminal de desplazamiento del aislamiento (5) es una
nervadura de presion (11), y en el que el medio para la fijacién de la linea de conexion eléctrica (7) en la cavidad (8)
de un contacto terminal de desplazamiento del aislamiento (5) es un ojal (12), que encaja en un gancho de encaje
elastico (13) del soporte de contacto (4).

5.- Sensor de medicion de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 4, en el que en el contacto terminal de
desplazamiento del aislamiento (5) estan dispuestos unos elementos de contacto (14), que estan conectados con
lineas de contacto (16) dispuestas en el elemento sensor (1).

6.- Sensor de medicion de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 4, en el que los contactos terminales de
desplazamiento del aislamiento (5) estan conectados por medio de conexiones (17) conductoras de electricidad con
el elemento sensor (1) y en el que los contactos terminales de desplazamiento del aislamiento (5) y las conexiones
(17) conductoras de electricidad son componentes integrales de una chapa estampada (18).

7.- Sensor de medicién de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 6, en el que esta prevista una campana de
obturacion (1) que se puede acoplar sobre el soporte de contacto (4) para la proteccién de la conexién terminal de
desplazamiento del aislamiento (6) contra la humedad.

8.- Sensor de medicion de acuerdo con una de las reivindicaciones 3 a 6, en el que en la tapa de contacto (10) asi
como en el soporte de contacto (4) estan dispuestos unos elementos de obturacion (20a, 20b, 21), que se pueden
deformar elasticamente a través del montaje de la tapa de contacto (10) sobre el soporte de contacto (4) y obturan la
conexion terminal de desplazamiento del aislamiento (6) contra la humedad.

9.- Sensor de medicion de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 8, en el que el elemento sensor (1) esta
dispuesto en un taladro (22) del cuerpo sensor (3).

10.- Sensor de medicién de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 9, en el que el cuerpo sensor (3) presenta
en la zona del soporte de contacto (4) una pestafia (23) para el montaje del sensor de medicion en la pared de una
carcasa (24).

11.- Sensor de medicién de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 10, en el que el cuerpo de sensor (3) esta
provisto con un cierre de bayoneta (25).

12.- Sensor de medicion de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 11, en el que esta previsto un sistema de
bus (26).

13.- Disposicion de sensores de medicién con un sensor de medicion (27) de acuerdo con una de las
reivindicaciones 1 a 12 y con lineas eléctricas (7), en la que cada contacto terminal de desplazamiento del
aislamiento (5) esta conectado con una linea de conexidn eléctrica (7).

14.- Disposicion de sensores de medicion de acuerdo con la reivindicacion 1, en el que cada contacto terminal de
desplazamiento del aislamiento (5) presenta una cavidad (89, en la que estan dispuestas dos hojas (9) opuestas
entre si y en la que en un contacto terminal de desplazamiento del aislamiento (5) esta insertada una linea de
conexion de clavija eléctrica (7) provista con un aislamiento eléctrico (28), de manera que el aislamiento (28) esta
separada por las cuchillas (9) y las cuchillas 899 contactan con la linea de conexion eléctrica (7).

15.- Disposicion de sensores de medicién de acuerdo con la reivindicacion 13 6 14 con otros sensores de medicion
de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 12, que forman una pluralidad de sensores de medicion (27a, 27b,
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27c), en la que, respectivamente, un contacto terminal de desplazamiento del aislamiento (5) de cada sensor de
medicidn (27a, 27b, 27c) esta conectado con una y la misma linea de conexion eléctrica (7) y en la que todos los
otros contactos terminales de desplazamiento del aislamiento (5) estan conectados, respectivamente, con otro
conductor (29).

16.- Disposicion de sensores de medicién de acuerdo con la reivindicacion 13 6 14 con otros sensores de medicion
de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 12, que forman una pluralidad de sensores de medicion (27a, 27b,
27c), en la que en cada sensor de medicidon (27a, 27b, 27c) esta previsto un sistema de bus (26), en la que esta
prevista una pluralidad de lineas de bus (30) y en la que cada linea de bus (30) esta conectada, respectivamente,
con un contacto terminal de desplazamiento del aislamiento (5) de cada sensor de medicién (27a, 27b, 27c).
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