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DESCRIPCION
Dispositivo de conexién eléctrica multiple, zcalo de alimentacién y conjunto correspondientes.
Campo técnico general

La presente invencion se refiere a un dispositivo de conexion eléctrica multiple, que comprende una base adaptada
para cooperar de manera estable pero amovible con un zécalo, y una parte superior que comprende por lo menos
una toma de conexion eléctrica.

La presente invencién se refiere asimismo a un zécalo correspondiente, y al conjunto formado por el dispositivo y el
z6calo citados.

Estado de la técnica

Como muestra la figura 1, se conoce a partir del documento FR 2 823 912 un dispositivo 1 de conexién eléctrica
multiple, que comprende por una parte una base 13 adaptada para cooperar de manera amovible con un zé6calo 2, y
por otra parte una parte superior 11 que comprende una pluralidad de tomas 111 de conexion eléctrica.

Este dispositivo permite una conexion eléctrica mdlltiple, para la conexiéon y la alimentacién eléctrica de una
pluralidad de aparatos eléctricos, como por ejemplo unos ordenadores en una sala de reuniones.

Este dispositivo adolece sin embargo de ciertos inconvenientes.

El z6calo 2 de soporte del dispositivo 1 es voluminoso y presenta unas aristas. En el caso en que el zdcalo esta
fijado al suelo, constituye un riesgo de tropiezo o de lesiones para un usuario.

Ademas, el zécalo 2 forma un vaciado de recepcién de la base 13 del dispositivo. Ciertamente la base esta
firmemente mantenida en el zécalo, pero un usuario puede desear retirarla mas facilmente, para desplazar el
dispositivo.

Por dltimo, la alimentacion eléctrica de cada toma 111 de la parte superior 11 se efectia por medio de un cable 132
que comprende un enchufe 1321 de alimentacion destinado a cooperar con otra toma, asociada a la red por
ejemplo. Asi, el cable 132 constituye un riesgo suplementario para un usuario de tropezar, y el enchufe 1321 es
dificil de retirar de su toma, de manera que no resulta facil desplazar el dispositivo.

Se conoce a partir de la patente US n® 2.234.982 un dispositivo segin el preambulo de la reivindicacion 1, y un
z6calo segun el preambulo de la reivindicacion 7.

Este dispositivo y este zdcalo adolecen sin embargo de ciertos inconvenientes.

En efecto, el dispositivo comprende una parte superior, que presenta una toma de conexion eléctrica, que se
encuentra directamente en la proximidad de un zécalo fijado al suelo. Por ello, la alimentacién eléctrica de un
enchufe introducido en la toma de conexidén genera la presencia de un cable en la proximidad del suelo. Este cable,
solidario al enfunche en la toma, constituye un riesgo para un usuario de tropezar. Ademas, el usuario debe
agacharse para retirar el enchufe de la toma o introducir el enchufe en la toma, de manera que estas operaciones no
son faciles.

El z6calo de la patente US n® 2.234.982 comprende ademds unos conectores eléctricos distintos de conectores
magnéticos, que presentan asi una configuracion complicada que comprende un gran nimero de piezas.

Por otra parte, unos dispositivos conocidos a partir de las patentes US n® 3.808.577 y US n® 3.810.258 adolecen de
los mismos inconvenientes que el dispositivo de la patente US n® 2.234.982 citada.

Por ultimo, un zécalo conocido a partir de la patente US n? 3.808.577 adolece de los mismos inconvenientes que el
z6calo de la patente US n? 2.234.982 citado; mientras que un z6calo conocido a partir de la patente US n® 3.810.258
no presenta conectores eléctricos moviles entre, por una parte, una posicion de cooperacién eléctrica y, por otra
parte, una posicién escamoteada en la que los conectores estan escamoteados en el zdcalo, lo cual representa un
peligro para el usuario.

Exposicion de la invencion

La invencion propone evitar por lo menos uno de estos inconvenientes.

Con este fin, se propone segun la invencion un dispositivo de conexién eléctrica multiple segun la reivindicacion 1.
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La invencion esta completada ventajosamente por las caracteristicas de las reivindicaciones 2 a 6, consideradas
solas o en cualquiera de sus combinaciones técnicamente posibles.

La presente invencion se refiere asimismo a un zécalo segun la reivindicacion 7, y al conjunto segun la reivindicacién
8, formado por el dispositivo y el zdcalo citados.

La invencion presenta numerosas ventajas.
La misma permite la conexion multiple de aparatos eléctricos para su alimentacion.

El zécalo de alimentacién no representa ningun peligro para el usuario: ni de tropezar, ni de electrocutarse. El zécalo
presenta en efecto unos conectores eléctricos moviles entre, por una parte, una posicién de cooperacion eléctrica y,
por otra parte, una posicién escamoteada en la que los conectores estdn escamoteados en el zécalo, lo cual
representa una seguridad suplementaria contra una electrocucion del usuario. Se pueden colocar una pluralidad de
z6calos en un suelo de una habitacion.

El dispositivo (portatil o que forma una mesa con ruedecillas por ejemplo) se puede desplazar facilmente de un
zo6calo a otro en una habitacion, y también conectar/desconectar facilmente, lo cual permite una gran flexibilidad de
organizacion de dispositivos y de aparatos en la habitacion, sin adicién de alargadores eléctricos de cable, debido al
posicionado en el suelo de los z6calos y/o a la posibilidad de conexién de un dispositivo a otro dispositivo similar.

Ademas, debido a que el dispositivo segln la invenciéon comprende una parte intermedia de forma general alargada
entre la base y la parte superior, para formar un alargador eléctrico, la alimentacion eléctrica de un enchufe
introducido en la toma de conexién no genera la presencia de un cable en la proximidad del suelo, y por tanto reduce
los riesgos para un usuario de tropezar. Ademas, el usuario no debe agacharse para retirar el enchufe de la toma o
introducir el enchufe en la toma, de manera que estas operaciones son mas faciles.

El z6calo comprende por Gltimo unos conectores eléctricos que son también unos conectores magnéticos, que
presentan asi una configuracion simplificada, que comprenden un nimero reducido de piezas.

Presentacion de las figuras

Otras caracteristicas, objetivos y ventajas de la invenciéon se pondran mas claramente de manifiesto a partir de la
descripcion siguiente, que es puramente ilustrativa y no limitativa, y que debe ser leida haciendo referencia a los
planos adjuntos, en los que:

- la figura 1, ya comentada, representa un dispositivo conocido de conexién multiple y un zécalo conocido
correspondiente;

- las figuras 2A y 2B representan un primer modo de realizacién posible de un dispositivo segun la invencién, que
coopera con un zécalo;

- las figuras 3A y 3B representan una vista esquematica en seccién de un dispositivo y de un zécalo de las figuras
2Ay 2B;

- lafigura 4, representa una utilizacién posible de un conjunto segun la invencién que comprende un dispositivo y
un zocalo de alimentacion correspondiente;

- lasfiguras 5 y 6 representan esquematicamente un segundo modo de realizacién posible de un dispositivo segin
la invencién, y una utilizacion posible.

En el conjunto de las figuras, los elementos similares estan designados con referencias numéricas idénticas.
Descripcion detallada

Las figuras 2A a 6 muestran esquematicamente un ejemplo posible de un dispositivo 1 de conexién eléctrica multiple
segun la invencion, que comprende principalmente:

- una base 13 adaptada para cooperar de manera amovible con un zécalo 2;y
- una parte superior 11 que comprende por lo menos una toma 111 de conexién eléctrica.

La base 13 forma preferentemente un vaciado 133.
El z6calo 2 forma preferentemente un resalte 24 con respecto a una superficie 31 de un suelo 3 en el que esta

dispuesto el zdcalo 2. El z6calo 2 tiene una forma complementaria del vaciado 133, principalmente para asegurar la
seguridad de la conexion eléctrica entre la base y el zocalo.
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La complementariedad de forma puede permitir también un centrado de la base 13 sobre el z6calo 2 y una buena
cooperacién mecanica del zécalo 2 con la base 13.

La cooperacién mecanica entre la base 13 y el zécalo 2 permite un buen comportamiento del dispositivo sobre el
suelo 3 (el dispositivo es estable sobre el suelo), pero sin embargo es amovible: el dispositivo puede ser retirado del
z6calo y ser desplazado facilmente.

Con el fin de mejorar la estabilidad del dispositivo sobre el zécalo, se prevé preferentemente un sistema 32 de
mantenimiento en el conjunto formado por el dispositivo y el zocalo.

Pueden estar previstos varios sistemas de mantenimiento. Asi, la base 13 (respectivamente el zécalo 2) puede
comprender un elemento 136 flexible que coopera con otro elemento 236 del zécalo 2 (respectivamente la base 13)
para formar una unién del tipo "encajado-presion" estable, pero amovible (véase la figura 3A). Unos elementos
magnéticos dispuestos en la interfaz entre el zbécalo y la base pueden formar también el sistema 32 de
mantenimiento (véase la figura 3B).

Se comprende también ademas que cuanto mas importante es el area de la superficie inferior 135 de la base 13,
mas estable es el dispositivo 1 sobre el suelo 3.

El resalte 24 no es demasiado alto, y presenta una superficie superior 242 plana y unas pendientes laterales 241
inclinadas con respecto a la superficie 31 del suelo, de manera que no representa un riesgo de tropiezo para un
usuario.

El dispositivo presenta en el vaciado 133 unos contactos 131 eléctricos adaptados para cooperar
electromecanicamente de manera amovible con unos conectores 22 eléctricos del z6calo 2. La conexion eléctrica
establecida (véase la figura 3B) entre los conectores 22 y los contactos 131 esta protegida por la superficie externa
134 de la base 13, y no representa un peligro de electrocucién para un usuario.

Ademas, el dispositivo comprende unos cuerpos magnéticos 131 adaptados para cooperar magnéticamente de
manera amovible con unos cuerpos 22 magnéticos del zdcalo 2. La cooperacién magnética amovible de los cuerpos
permite, como se explica a continuacién, la cooperacién electromecénica amovible de los contactos 131 y de los
conectores 22.

Se entiende por "cuerpo magnético" cualquier cuerpo que presente unas propiedades magnéticas. Los cuerpos
magnéticos pueden asi ser unos imanes permanentes, u otros cuerpos ferromagnéticos por ejemplo.

Se entiende por "cooperacién magnética" cualquier cooperacion que utiliza las propiedades magnéticas del par
formado por una parte por el cuerpo del zécalo y por otra parte por los cuerpos de la base, para permitir una
cooperacién magnética y mecanica de los cuerpos y, a continuacién, una cooperacion electromecanica de los
conectores y de los contactos. La cooperacion magnética puede ser materializada asi por la cooperacion de un
cuerpo ferromagnético con un iman, o por la cooperacion magnética por polaridad opuesta de imanes permanentes.

Se recuerda que la cooperacién magnética es amovible, y una ruptura de la unién electromecanica de los
conectores y de los contactos provoca la ruptura de la conexién magnética entre los cuerpos. Esta propiedad
permite que el dispositivo sea facilmente desplazado y seguro para el usuario, como se explica a continuacién.

Los cuerpos magnéticos pueden ser unos elementos distintos de los contactos y de los conectores, pero estan
confundidos preferentemente con los contactos y los conectores. Los contactos y los conectores son entonces
fabricados en unos materiales que presentan unas propiedades de conduccion eléctrica, pero también unas
propiedades magnéticas.

Los contactos 131 y los conectores 22 son preferentemente planos, lo cual aumenta el caracter amovible de la
cooperacién, en comparacion con una cooperacién de un alvéolo que recibe un enchufe por ejemplo en una toma
clasica.

Los contactos 131 estan conectados eléctricamente a las tomas 11 por una conexion eléctrica 121 en el interior del
dispositivo 1.

Los conectores 22 estan conectados eléctricamente a una alimentacion eléctrica (por ejemplo la red) por una
conexion eléctrica 21 en el interior del z6calo 2.

El z6calo 2 forma asi una alimentacion eléctrica amovible de cada toma 111 de la parte superior 11, a través de
dichos contactos 131.

El z6calo 2 se coloca en el suelo 3 y la conexion 21 esta dispuesta totalmente en el suelo también, de manera que
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no hay ningun cable que salga del z6calo 2 o del dispositivo 1 para la alimentacién de las tomas 111: el riesgo de
tropezar esta reducido en gran manera para un usuario.

Primer modo de realizacion posible

Las figuras 2A a 4 muestran esquematicamente un ejemplo de un primer modo de realizacién posible de un
dispositivo 1 de conexién eléctrica multiple, que comprende:

- una base 13 adaptada para cooperar de manera amovible con un zécalo 2,
- una parte superior 11 que comprende por lo menos una toma 111 de conexién eléctrica; y

- una parte 12 intermedia de forma general alargada entre la base 13 y la parte superior 11, para formar un
alargador eléctrico.

La parte superior 11 comprende una empufiadura 112 de asido, preferentemente sobre la superficie superior de la
parte superior 11 para facilitar su acceso.

La parte superior 11 comprende de manera preferida una pluralidad de tomas 111, practicadas en una superficie
lateral de la parte superior 11, alrededor de la parte superior 11.

Las tomas 111 son preferentemente unas tomas "clasicas", es decir unas tomas que presentan un vaciado y unos
alvéolos destinados a recibir los enchufes de una conexion eléctrica.

Como muestran las figuras 2A y 2B, el dispositivo 1 es portatil y desplazable de un zécalo 2 a otro zécalo 2.

El funcionamiento del dispositivo es el siguiente.

Un usuario que desea tener una conexiéon mdltiple, por ejemplo en el centro de una habitacién, para una reunién o
una presentacion, toma un dispositivo 1 por la empufiadura 112 de asido, y pasa a colocarlo frente a un z6calo 2

presente en la habitacion.

La habitacién comprende preferentemente una pluralidad de z6calos 2, repartidos en funcion de las necesidades de
alimentacion eléctrica.

En la posicién escamoteada (véase la figura 3A) los conectores 22 conectados por ejemplo a la red de alimentacién
eléctrica por la conexién 21, estan en posicion escamoteada, posicion en la que los conectores estan escamoteados
en el zécalo 2, gracias a unos medios 23 de retorno elastico, por ejemplo unos resortes.

Asi, en la posicion escamoteada, los conectores 22 no sobresalen de la superficie superior 242 y no presentan un
peligro de electrocucion para el usuario.

Se comprende que los contactos 131 no representan un peligro para el usuario, y pueden sobresalir de la superficie
del vaciado 133.

El usuario, bajando el dispositivo 1 sobre el zécalo 2, hace entonces cooperar el vaciado 133 de la base 13 y el
resalte 24 del z6calo 2.

El sistema de mantenimiento 32 permite reforzar la estabilidad de la cooperacion.

Debido a la aproximacion de los contactos 131 (se recuerda que forman también unos cuerpos magnéticos) hacia
los conectores 22 (se recuerda que forman también unos cuerpos magnéticos), se establece una cooperacion
magnética apta para vencer la fuerza de retorno generada por los medios 23 sobre los conectores 22 en el zécalo 2.
En la posicion de acoplamiento (véase la figura 3B), la cooperaciéon magnética genera un desplazamiento de los
conectores 22 en el zécalo 2 hacia la superficie 242, de manera que se establece una cooperacion electromecanica
entre los conectores 22 y los contactos 131.

Las tomas 111 son por tanto alimentadas, y, como muestra la figura 4, unas mesas 6 por ejemplo pueden ser
posicionadas en la proximidad del dispositivo, para que unos aparatos eléctricos, como por ejemplo unos
ordenadores 5, puedan ser conectados a las tomas gracias a su enchufe 4.

Cuando el usuario desea desplazar el dispositivo, toma la empufadura 112 (véase la figura 2B) y eleva el dispositivo
(véase la figura 2A). La cooperacion en el sistema 32 de mantenimiento se debe romper entonces.

Se interrumpe por tanto la cooperacion electromecanica entre los contactos 131 y los conectores 22, y debido al
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alejamiento de los contactos 131 con respecto a los conectores 22, la cooperacién magnética también. Los medios
23 devuelven por tanto los conectores 22 al z6calo 2, y el zdcalo no representa ningun peligro para el usuario.

Se comprende que la disposicion de las mesas 6 alrededor del dispositivo y en la habitacion en la que estan
dispuestos los z6calos es muy flexible, y puede ser modificada facilmente en cualquier momento.

Se comprende que la forma del dispositivo en las figuras es ilustrativa, y que es posible cualquier forma externa para
el dispositivo.

Segundo modo de realizacion posible

Las figuras 5 y 6 muestran una variante que constituye un segundo modo de realizacién posible.
Al igual que anteriormente, el dispositivo 1 de conexién eléctrica multiple comprende:

- una base 13 adaptada para cooperar de manera amovible con un zécalo 2;

- una parte superior 11 que comprende por lo menos una toma 111 de conexién eléctrica; y

- una parte 12 intermedia de forma general alargada entre la base 13 y la parte superior 11.

Los elementos similares con respecto al primer modo de realizaciéon no se consideraran en detalle, por razones de
claridad y de concision.

La diferencia principal es que el dispositivo 1 forma una mesa que comprende un plano 114 de trabajo y por lo
menos un pie 125.

El plano 114 de trabajo de la mesa esta formado por la parte superior 11, y el pie 125 de la mesa esta formado
preferentemente por la parte intermedia y comprende la base 13.

Preferentemente, el pie 125 comprende unas ruedecillas 122 de desplazamiento del dispositivo.

Con este fin, las ruedecillas 122 son soportadas por ejemplo por una barra 123 que se extiende transversalmente a
partir de la parte intermedia 12 para aumentar la estabilidad de la mesa sobre el suelo 3.

La base 13 se extiende de manera preferentemente longitudinal a partir de la parte intermedia 12.

Preferentemente, la base 13 es mévil en el pie 125 -formado preferentemente por la parte intermedia 12- entre, por
un parte, una posicion de acoplamiento con el zécalo 2 -posicion "baja" de la base- y por otra parte, una posicion
desacoplada del zécalo 2 -posicién "alta" de la base.

Una movilidad de este tipo es posible gracias por ejemplo a un deslizamiento de la base 13 en la parte intermedia
12, por accionamiento manual.

Otra posibilidad para la cooperacion de la base y del zécalo 2 es que la base 13 sea fija con respecto a la parte
intermedia 12, pero que las ruedecillas 122 sean méviles sobre el pie 125 entre, por una parte, una posiciéon de
acoplamiento de la base 13 con el zécalo 2 (posicion "baja" de las ruedecillas) y por otra parte, una posicion
desacoplada de la base del zécalo 2 (posicion "alta" de las ruedecillas).

Como en el primer modo de realizacién, se puede prever un sistema de mantenimiento de la base sobre el zécalo.

Se comprende que la invencion se aplica también a una mesa que comprende cuatro pies individuales, en lugar de
dos pies en forma de T. El dispositivo esta entonces fijado a un pie o situado independientemente de un pie. El
principio de funcionamiento descrito anteriormente es sin embargo idéntico.

El funcionamiento del zécalo es idéntico al funcionamiento descrito haciendo referencia al primer modo de
realizacién, y no se considera en este caso, por razones de claridad y de concision.

Como anteriormente, una conexiéon 121 interna conecta los contactos 131 a las tomas 111, situadas por ejemplo en
el plano 114, para un acceso facil. Las tomas 111 son por ejemplo unas tomas clasicas.

Un usuario puede enchufar por tanto varios dispositivos eléctricos, como por ejemplo unos ordenadores dispuestos
sobre el plano 114 en las tomas 111, y desplazar facilmente la mesa, gracias al caracter amovible de la cooperacion
entre la base 13y el zécalo 2, asi como a las ruedecillas 122.

Segln una variante ventajosa, el dispositivo comprende ademas por lo menos una toma 113 posicionada sobre la
parte superior 11 de manera que pueda cooperar con un enchufe 1113 correspondiente de otro dispositivo 1 similar.
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Como se explica a continuacion, el objetivo principal de la toma 113 es formar un relé eléctrico de una mesa a otra
mesa similar, para la alimentacién de las tomas 111 de la mesa similar, a través de la cooperacion con el enchufe
1113.

Con este fin, la toma 113 esté evidentemente conectada asimismo a la base 13 por la conexién 121.

Asimismo, el enchufe 1113 esta conectado a una conexién multiple que comprende unas tomas 111 clasicas de facil
acceso, gracias a una conexion 121.

La toma 113 forma un vaciado, para asegurar la seguridad del usuario en el caso en que la base de la mesa esté
conectada a la red por ejemplo.

Para una cooperacion facil, la toma 113 esta por ejemplo situada (véase la figura 5) por ejemplo:

- en posicién media del lado mayor anterior 1141 del plano 114, y/o
- en posicion lateral izquierda sobre el lado menor izquierdo 1142.

Una toma 113 en posicion lateral izquierda puede por tanto cooperar con un enchufe 1113 situado, al mismo nivel,
en posicion lateral derecha de una mesa similar: las mesas estan entonces una al lado de la otra (véase el "caso a"
de la figura 6).

Asimismo, una toma 113 en posicion media del lado mayor anterior puede cooperar con un enchufe 1113 situado en
la posiciéon media del lado mayor anterior de una mesa similar: las mesas estan entonces frente a frente de forma no
simétrica (véase el "caso b" de la figura 6).

Por ultimo, una toma 113 en posicién media del lado mayor anterior puede cooperar con un enchufe 1113 situado en
posicion lateral derecha de una mesa similar: las mesas estan entonces dispuestas en L (véase el "caso c" de la
figura 6).

Se comprende que cada mesa puede comprender varias tomas 113 y/o varios enchufes 1113 (véanse los casos b 'y
c de la figura 6).

Las mesas pueden por tanto ser facilmente agrupadas segun varias configuraciones diferentes, en funcién de las
necesidades del usuario, teniendo al mismo tiempo un acceso a una conexidon eléctrica multiple y esto sin la
utilizacién de ningun alargador eléctrico de cable.

Preferentemente, cada toma 113 comprende unos conectores escamoteables, y cada enchufe 1113 comprende
unos contactos correspondientes.

Asi, cada toma/enchufe utiliza unos conectores/contactos eléctricos adaptados para cooperar eléctricamente unos
con otros de manera amovible gracias a una asociaciéon con unos cuerpos magnéticos adaptados para cooperar
magnéticamente de manera amovible.

Preferentemente, los conectores/contactos forman también los cuerpos magnéticos.
En caso de proximidad de dos mesas para la cooperacion de las tomas/enchufes, la cooperacién magnética de los
conectores/contactos permite vencer una fuerza de retorno de los conectores eléctricos en la toma, y se establece la

cooperacién electromecanica. El conjunto de las mesas conectadas dispone de una alimentacién eléctrica.

Cuando se separan las mesas, se interrumpe la cooperacién electromecanica, y los conectores entran de nuevo en
la toma, estando la seguridad del usuario entonces asegurada.
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REIVINDICACIONES
1. Dispositivo (1) de conexién eléctrica multiple, que comprende:
- una base (13) adaptada para cooperar de manera estable pero amovible con un zécalo (2); y
- una parte superior (11) que comprende por lo menos una toma (111, 113) de conexidn eléctrica,
comprendiendo la base (13)

unos contactos (131) eléctricos adaptados para cooperar eléctricamente de manera amovible con unos conectores
(22) eléctricos del zécalo (2),

unos cuerpos magnéticos (131) adaptados para cooperar magnéticamente de manera amovible con unos cuerpos
(22) magnéticos del zécalo (2),

permitiendo la cooperacion magnética amovible de los cuerpos la cooperacién eléctrica amovible de los contactos y
de los conectores,

caracterizado porque comprende una parte (12) intermedia de forma general alargada entre la base (13) y la parte
superior (11), para formar un alargador eléctrico.

2. Dispositivo segun la reivindicacion 1, en el que la parte superior (11) comprende una empuinadura (112) de asido,
siendo el dispositivo portéatil y desplazable de un zbcalo (2) a otro zécalo (2).

3. Dispositivo segun la reivindicacion 1, que forma una mesa que comprende un plano (114) de trabajo y por lo
menos un pie (125), y en el que:

- el plano (114) de trabajo de la mesa esta formado por la parte superior (11), y
- el pie (125) de la mesa comprende la base (13).

4. Dispositivo segun la reivindicacion 3, en el que la base (13) es movil en el pie (125) entre, por una parte, una
posicion de acoplamiento con el zécalo (2), y por otra parte, una posicion desacoplada del zécalo (2).

5. Dispositivo segun una de las reivindicaciones 3 6 4, en el que el pie (125) comprende unas ruedecillas (122) de
desplazamiento del dispositivo, siendo las ruedecillas moéviles sobre el pie (125) entre, por una parte, una posicién
de acoplamiento de la base (13) con el zdcalo (2), y por otra parte, una posicion desacoplada de la base del zécalo

@).

6. Dispositivo segun una de las reivindicaciones 3 a 5, que comprende ademas por lo menos una toma (113)
posicionada sobre la parte superior (11), de manera que pueda cooperar con un enchufe (1113) correspondiente de
otro dispositivo (1) similar, siendo la cooperacion preferentemente magnética.

7. Zécalo (2) adaptado para cooperar de manera estable pero amovible con un dispositivo (1) de conexién eléctrica
multiple segun una de las reivindicaciones 1 a 6, que comprende

unos conectores (22) eléctricos de alimentacién eléctrica del dispositivo (1) adaptados para cooperar eléctricamente
de manera amovible con unos contactos (131) eléctricos del dispositivo (1),

unos cuerpos magnéticos (22) adaptados para cooperar magnéticamente con unos cuerpos (131) magnéticos del
dispositivo (1),

permitiendo la cooperacion magnética amovible de los cuerpos la cooperacién eléctrica amovible de los contactos y
de los conectores,

estando dicho zécalo (2) dispuesto en un suelo (3) y siendo apto para asegurar la alimentacion eléctrica de cada
toma (111) de la parte superior (11) del dispositivo (1) a través de los contactos (131) del dispositivo,

estando el zécalo caracterizado porque los conectores (22) eléctricos son unos conectores magnéticos méviles
entre, por una parte, una posicién de cooperacion eléctrica con los contactos (131) de la base (13) del dispositivo y,
por otra parte, una posicién escamoteada en la que los conectores estan escamoteados en el zécalo (2).

8. Conjunto que comprende un dispositivo segin una de las reivindicaciones 1 a 6 y un zo6calo segun la
reivindicacién 7, caracterizado porque el zécalo forma resalte con respecto a una superficie (31) del suelo, formando
la base (13) del dispositivo un vaciado (133) de forma complementaria.
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FIG. 2A
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FIG. 4
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