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DESCRIPCION
Método de posicionamiento activado por un evento de zona iniciado por un set en un sistema de comunicacién mévil
Sector de la técnica

La presente invencion se refiere a un sistema de comunicacion movil, y mas particularmente, a un método de
posicionamiento activado por un evento de zona iniciado por un SET en un sistema de comunicacion movil que
puede iniciar una sesion activada por un evento de zona y realizar un procedimiento de posicionamiento activado por
un evento de zona por un SET en un sistema de servicio basado en sesién.

En un sistema de comunicacién mévil, se proporciona un grupo de funciones para calcular una estimacion de la
posicién de un terminal mévil en una red de comunicacién mévil, y se proporciona un servicio de localizacion para
notificar la estimacion de la posicion a una entidad de manera peridédica o segin una peticién de usuario. La red con
respecto al servicio de localizacién tiene diversas configuraciones segun configuraciones internas tales como 3GPP
0 3GPP2.

Estado de la técnica

Un método para calcular una estimacion de la posicion de un terminal en el sistema de comunicacion mévil incluye
un método de id de célula para notificar un ID de una célula a la que pertenece un terminal, un método de
triangulacion para calcular una estimacion de la posicion de un terminal usando una triangulacién tras medir el
tiempo de envio de onda desde el terminal hacia cada estacién base, un método que usa GPS, etc.

Para proporcionar un servicio de localizacibn a un usuario usando los métodos anteriores, la informacion de
localizacién y sefializacion debe enviarse de manera suficiente entre el terminal y un servidor de localizacion. Por
consiguiente, estan difundiéndose las tecnologias de posicionamiento para proporcionar un servicio de localizacion,
es decir, un servicio de localizacion basado en una estimacion de la posicién del terminal. Las tecnologias de
posicionamiento pueden proporcionarse a través de un plano de usuario y un plano de control. Como representante
de las tecnologias de posicionamiento a través del plano de usuario, se conoce ampliamente un método de
localizacién segura en el plano de usuario (SUPL; Secure User Plane Location).

El método SUPL es eficaz para enviar informacion de localizacion necesaria para calcular una estimacion de la
posicién de una estacidn base, en la que se envia informacién de asistencia de localizacién tal como asistencia
GPS, y se usa una portadora de datos en el plano de usuario para transportar protocolos con respecto a la
tecnologia de posicionamiento entre el terminal y una red.

Una red SUPL con respecto a un servicio de localizacién en un sistema de posicionamiento incluye un agente SUPL,
una plataforma de localizacion SUPL (SLP; SUPL Location Platform), un terminal habilitado para SUPL (SET; SUPL
Enabled Terminal), etc. El agente SUPL indica un punto de acceso de servicio légico usando informacion de
localizacién sustancialmente medida, y la SLP indica un punto de acceso de servicio SUPL dentro de una red para
acceder a los recursos de red de modo que se obtiene la informacion de localizacion.

Un SET es un dispositivo que se comunica con una red SUPL usando una interfaz SUPL (es decir, un terminal de
usuario de UMTS, una estacion moévil de GSM, un ordenador portatil que tiene una funciéon de 1S-95 MS o una
funcién de SET, o un PDA). El SET pueden ser diversos terminales méviles conectados entre si a través de una
WLAN.

El SET soporta procedimientos definidos en una SUPL estando conectado a una red a través de una portadora en el
plano de usuario. En el presente documento, una red a la que un usuario se ha registrado originalmente se define
como una red doméstica, y una red de la zona por la que se desplaza el usuario en lugar de la red doméstica se
define como una red visitada. Una SLP de la red doméstica se define como una SLP doméstica (H-SLP), y una SLP
de la red visitada se define como una V-SLP (SLP visitada). Cuando se inicia un procedimiento SUPL en la red, una
SLP a la que se conecta en primer lugar un cliente externo se define como una R-SLP (SLP solicitante). La R-SLP
es una entidad ldgica, y puede o no ser la misma que la H-SLP. Un SET que tiene como objeto verificar una
estimacion de la posicion actual se define como un SET objetivo.

La SLP de la red consiste en un SPC (centro de posicionamiento SUPL; SUPL Positioning Center) para calcular una
estimacion de la posicion, y un SLC (centro de localizacion SUPL; SUPL Location Center) para realizar itinerancia,
gestion de recursos, etc. El SET puede calcular informacion de localizacion comunicandose indirectamente con el
SPC a través del SLC (modo proxy), o puede calcular informacién de localizacién comunicandose indirectamente
con el SPC (modo no proxy).

En la técnica relacionada, incluso aunque se da a conocer un método de posicionamiento inmediato basado en
SUPL, no se da a conocer un método de posicionamiento activado por un evento de zona iniciado por un SET en un
sistema basado en SUPL. Una peticion de cambio en OMA-AD-SUPL-V2_0-20060104-D presentada el 2 de febrero
del 2006 por A. Wathter y D. Shim se refiere a un servicio activado por un evento de zona SUPL 2.0 AD para un
proxy Sl.
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Objeto de lainvencion

Por tanto, un objeto de la presente invencidn es proporcionar un método de posicionamiento activado por un evento
de zona iniciado por un SET en un sistema SUPL. Este objeto se logra con los métodos segun el juego de
reivindicaciones adjuntas.

Los anteriores y otros objetos, caracteristicas, aspectos y ventajas de la presente invencion resultaran mas
evidentes a partir de la siguiente descripcion detallada de la presente invencion cuando se toma conjuntamente con
los dibujos adjuntos.

Descripcion de las figuras

Los dibujos adjuntos, los cuales se incluyen para proporcionar una comprension adicional de la invencién y se
incorporan en y constituyen una parte de esta memoria descriptiva, ilustran realizaciones de la invencién y junto con
la descripcién sirven para explicar los principios de la invencion.

En los dibujos:

la figura 1 es una vista que muestra un método de posicionamiento activado por un evento de zona iniciado por un
SET segun una primera realizacién de la presente invencion;

la figura 2 es una vista que muestra un método de posicionamiento activado por un evento de zona iniciado por un
SET segun una segunda realizacion de la presente invencion;

la figura 3 es una vista que muestra un método de posicionamiento activado por un evento de zona iniciado por un
SET segun una tercera realizacién de la presente invencion; y

la figura 4 es una vista que muestra un método de posicionamiento activado por un evento de zona iniciado por un
SET segun una cuarta realizacién de la presente invencion.

Descripcion detallada de lainvencién

A continuacion se haré referencia en detalle a las realizaciones preferidas de la presente invencion, de las que se
ilustran ejemplos en los dibujos adjuntos.

A continuacion en el presente documento se explicaran las realizaciones preferidas de la presente invencion.

La presente invencion esta implementada en una red SUPL. Sin embargo, la presente invencion puede aplicarse a
un sistema de comunicaciones inaldmbricas que funcione segln cualquier otra norma.

La presente invencién proporciona un método de posicionamiento activado por un evento de zona iniciado por un
SET en un sistema de comunicacion mévil, en el que un procedimiento de posicionamiento para un SET en
itinerancia en una red visitada (es decir, que entra a una zona especifica, sale de la zona especifica o permanece en
la zona especifica) se realiza en un sistema de posicionamiento basado en sesiéon cuando el SET y un servidor
gestionan la informacién de activacién para el posicionamiento.

En el método de posicionamiento activado por un evento de zona segn la presente invencion, una red doméstica
solicita los id de zona de una zona especifica para un posicionamiento activado por un evento de zona a una red
visitada, obtiene los id de zona de la red visitada y proporciona los id de zona obtenidos a un SET objetivo (un SET
en itinerancia).

En el método de posicionamiento activado por un evento de zona seguln la presente invencion, no siempre se realiza
un procedimiento de posicionamiento para el SET, sino que se realiza s6lo cuando el SET esta ubicado cerca de
una zona especifica (“la zona especifica” puede denominarse como una zona solicitada o una zona de evento). El
SET determina si debe iniciarse un procedimiento de posicionamiento segln si se cumple una condicion de inicio de
posicionamiento. El hecho de que se haya cumplido una condicién de inicio de posicionamiento indica que el SET se
ha acercado a una zona especificada en la informacion de condicidon de activacion por un evento de zona (zona
especifica, zona solicitada, o zona de evento).

Si una estimacién de la posicién calculada del SET pertenece a la zona de evento (es decir, si se ha cumplido la
condicion de activacion por un evento de zona), el SET considera que se ha producido un evento de zona. Entonces,
el SET envia la estimacién de la posicién calculada a un cliente (un terminal, o un agente incluido en una red).

Una existencia de un evento de zona indica que el SET entra a la zona de evento, sale de la zona de evento, 0
permanece en la zona especifica.

Un servicio de localizacion proporcionado por un sistema de posicionamiento basado en SUPL se divide en un caso
iniciado por red y un caso iniciado por SET.
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El servicio de localizacion basado en SUPL se divide en un modo proxy y un modo no proxy. Segun el modo proxy,
un procedimiento de posicionamiento entre un servidor de localizacion y un SET se realiza a través de una H-SLP de
una red doméstica que se hace funcionar como un proxy. Segun el modo no proxy, el procedimiento de
posicionamiento entre el servidor de localizacion y el SET se realiza directamente no a través de la H-SLP (o H-SLC)
de una red doméstica que no se hace funcionar como un proxy. El servidor de localizaciéon puede ser la H-SLP o una
V-SLP.

El servicio de localizacion basado en SUPL puede clasificarse segin si se realiza un procedimiento de
posicionamiento para el SET por la H-SLP (o el H-SPC) o la V-SLP (o el V-SPC).

En la presente invencion, se explicaran cuatro realizaciones preferidas segun si se ha aplicado un modo proxy a un
caso iniciado por un SET, o segln si un servidor de localizacion pertenece a una SLP en esa red.

A continuacion en el presente documento se explicara un método de posicionamiento activado por un evento de
zona iniciado por un SET segun una primera realizacion de la presente invencion.

La figura 1 es una vista que muestra un método de posicionamiento activado por un evento de zona iniciado por un
SET segun una primera realizacion de la presente invencion, en la que se implementan un caso de itinerancia, un
caso iniciado por un SET, un caso de posicionamiento V-SLP y un modo proxy. Haciendo referencia a la figura 1, el
SET es un SET en itinerancia, el SET inicia un servicio activado por un evento de zona, la V-SLP realiza una funcién
de posicionamiento (es decir, se hace funcionar como un servidor de localizacién), y la H-SLP usa un modo proxy.

Tal como se muestra en la figura 1, el agente SUPL en el SET recibe una peticién para un servicio activado por un
evento de zona desde una aplicacién ejecutada en el SET. El propio SET se une a una red de datos por paquetes si
no se ha unido ya a la misma, o establece una conexion de datos conmutados por circuitos (S90).

El agente SUPL en el SET usa una direccion por defecto proporcionada por una red doméstica para establecer una
conexion IP segura con el H-SLC, y envia un mensaje SUPL TRIGGERED START (inicio activado por SUPL) para
iniciar una sesién de posicionamiento con la H-SLP (S91).

El mensaje SUPL TRIGGERED START contiene al menos un id de sesion, capacidades de SET, un indicador de
tipo de activacion (por ejemplo, un evento de zona), un identificador de localizacion (lid), capacidades de SET y
parametros de activacion.

Cuando el SET envia un mensaje SUPL INIT (inicio de SUPL) que incluye el indicador de tipo de activacion a la H-
SLP, la H-SLP reconoce que se esta solicitando actualmente el posicionamiento activado por un evento de zona.

El (lid) indica un id de una célula a la que pertenece actualmente el SET.
Los parametros de activacion representan parametros de activacion por un evento de zona.

Los parametros de activacion pueden comprender informacion de condicion de activacion, es decir, un tipo
change_area para un posicionamiento activado por un evento de zona (la entrada a una zona especifica, la salida de
la zona especifica o la permanencia en la zona especifica) y la zona especifica (hombre o valores de posicién de la
zona especifica).

La H-SLP que ha recibido el mensaje SUPL TRIGGERED START verifica si el SET esta actualmente en itinerancia
de SUPL basandose en informacion de encaminamiento (S92). Si el SET esta en itinerancia de SUPL, la H-SLP
determina una V-SLP basandose en un (lid) contenido en el mensaje SUPL TRIGGERED START. La H-SLP envia
un mensaje de peticion de informe de localizacion en itinerancia convencional activada (TSRLRR; Triggered
Standard Roaming Location Reporting Request) por protocolo de localizacion en itinerancia (RLP; Roaming Location
Protocol) que incluye el mensaje SUPL TRIGGERED START a la V-SLP con el fin de informar a la V-SLP
determinada de que el SET ha inicializado un procedimiento de posicionamiento de SUPL.

La H-SLP tiene que incluir un indicador de peticion de id de zona en el mensaje SUPL TRIGGERED START (S93).

La H-SLP solicita un id de zona para una sesién de activaciéon por un evento de zona a la V-SLP enviando el
mensaje RLP TSRLRR a la V-SLP.

Una vez que recibe el mensaje RLP TSRLRR, la V-SLP determina un método de posicionamiento (posmethod) para
una sesion activada por un evento de zona a partir de una capacidad de SET incluida en el mensaje RLP TSRLRR.
Luego, la V-SLP envia un mensaje RLP TSRLRA (respuesta de informe de localizacién en itinerancia convencional
activada; Triggered Standard Roaming Location Reporting Answer) a la H-SLP, la cual notifica a la H-SLP que se ha
preparado una sesién activada por un evento de zona.

La V-SLP también comprueba el indicador de peticion de id de zona incluido en el mensaje RLP TSRLRR. Si se
solicitan id de zona por la H-SLP, la V-SLP incluye id de zona correspondientes a la zona especifica para una sesion
activada por un evento en el mensaje SUPL TRIGGERED RESPONSE (respuesta activada por SUPL), y luego
envia el mensaje RLP TSRLRA que incluye el mensaje SUPL TRIGGERED RESPONSE a la H-SLP (S94).
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La H-SLP reenvia el mensaje SUPL TRIGGERED RESPONSE recibido al SET (S95). EI mensaje SUPL
TRIGGERED RESPONSE no debe incluir una direccion de la H-SLP con el fin de notificar al SET que no debe
establecerse una nueva conexion.

El mensaje SUPL TRIGGERED REPONSE incluye un posmethod. El mensaje SUPL TRIGGERED RESPONSE
también puede incluir id de zona para una sesion activada por un evento de zona. Preferiblemente, los id de zona
representan id de células que pertenecen a una zona de que se ha solicitado su posicionamiento por el agente
SUPL, codigos de pais para servicio movil (MCC; Mobile Country Codes), codigos de red para servicio mévil (MNC;
Mobile Network Codes) o cédigos de area de localizacion (LAC; Location Area Codes), o un numero cddigo de
encriptacion primario. En caso de una WCDMA, el id de zona representa un nimero de cdédigo de encriptacion
primario.

Entonces, el SET puede liberar la conexion IP con la H-SLP.

Una vez que el id de zona o los id de zona se han recibido a través del mensaje SUPL TRIGGER RESPONSE, el
SET comprueba si se ha cumplido una condicién de inicio de sesién de posicionamiento.

La comprobacién puede realizarse comparando un id de zona actual del SET con id de zona recibidos desde la H-
SLP.

Es decir, el SET compara el id de zona actual con los id de zona recibidos, y comprueba si existe entre los mismos
un id de zona que concuerde.

Si el tipo change_area en el pardmetro de activacion (trigger_params) indica que se ha verificado que el SET entra a
la zona especifica o permanece en la zona especifica, el SET inicia una sesion de posicionamiento cuando al menos
uno de los id de zona recibidos concuerda con el id de zona actual. Cuando al menos uno de los id de zona
recibidos concuerda con el id de zona actual, el SET considera que se ha cumplido la condicion de inicio de sesion
de posicionamiento.

Por el contrario, si el tipo change_area indica que se ha verificado que el SET sale de la zona especifica, el SET
considera que se ha cumplido la condicion de inicio de sesion de posicionamiento cuando uno cualquiera de los id
de zona recibidos no concuerda con el id de zona actual.

La comparacion del id de zona actual con los id de zona recibidos o la activacion por un evento de zona en el SET
indica que debe calcularse una posicion fija. Es decir, el propio SET debe comprobar si se ha aproximado a la zona
especifica solicitada por el agente SUPL verificando su estimacién de la posicion basta. Por consiguiente, no
siempre se calcula una estimacion de la posicion (o una posicion fija) del SET, sino que se calcula sélo cuando se
considera que el SET se ha aproximado a la zona especifica solicitada por el agente SUPL.

Si se considera que se ha cumplido la condicién de inicio de sesién de posicionamiento comparando los id de zona
con el id de zona actual, el propio SET reconoce que se ha aproximado a la zona solicitada, e inicia una sesion de
posicionamiento enviando un mensaje SUPL POS INIT a la H-SLP (S96). El mensaje SUPL POS INIT incluye al
menos un id de sesion y un id de zona actual del SET. Si el SET no ha establecido una conexion de datos
conmutada por circuitos, él mismo se une a una red de datos por paquetes, y envia el mensaje SUPL POS INIT a la
H-SLP con el fin de iniciar una sesion de posicionamiento con la V-SLP.

La H-SLP que se hace funcionar como un proxy reenvia el mensaje SUPL POS INIT recibido a la V-SLP que realiza
una funcién de posicionamiento en un mensaje RLP SSRP (S97).

Si una estimacion de la posicion calculada basandose en informacion incluida en el mensaje RLP SSRP (por
ejemplo, un id de célula) cumple una QoP solicitada, la V-SLP que ha recibido el mensaje RLP SSRP puede realizar
directamente la etapa S99 no a través de la etapa S98. Por el contrario, si la estimacion de la posicion calculada no
cumple la QoP solicitada, se realiza directamente la etapa S98. En la etapa S98 de la figura 1, no se usan los
métodos de posicionamiento basados de id de célula.

Mientras el SET y la V-SLP intercambian mensajes de posicionamiento sucesivos a través de la H-SLP, se calcula la
estimacion de la posicion del SET (S98). Preferiblemente, los mensajes intercambiados entre la V-SLP y el SET
incluyen un id de sesion, un protocolo de posicionamiento (RRLP, RRC o TIA-801), etc. La V-SLP calcula la
estimacion de la posicion basandose en mediciones de posicionamiento recibidas desde el SET (modo asistido por
SET), o el SET calcula la estimacién de la posicién basandose en datos de asistencia obtenidos desde la V-SLP
(modo basado en SET). En referencia a la figura 1 que muestra el modo asistido por SET, la V-SLP envia la
estimacioén de la posicion calculada (posresult) al SET a través de un mensaje SUPL REPORT a través de la H-SLP
(S99, S100). En el caso del modo basado en SET no se requiere el mensaje SUPL REPORT.

Una vez recibida la estimacion de la posicion (posresult) del SET desde la V-SLP a través de la H-SLP, el SET
comprueba si se ha cumplido una condicion activada por un evento de zona, es decir, si se ha producido un evento
de zona comparando la estimacién de la posicién calculada con valores de posicion de la zona especifica definidos
en el parametro de activacion.
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Si la estimacién de la posicidn calculada no concuerda con los valores de posicion de la zona especifica definida en
el parametro de activacién, el SET considera que no se ha cumplido una condicién de activacion por un evento de
zona (es decir, no se ha producido un evento de zona) (S101), y continlia a la etapa (S102) para volver a enviar asi
el mensaje SUPL POS INIT a la V-SLP a través de la H-SLP (S102, S103). Si no se ha producido el evento de zona,
pueden realizarse repetidamente las etapas (S102 a S107) y las etapas S108 a S113, etc. La figura 1 muestra que
las etapas (S96 a S107) se realizan repetidamente para calcular una estimacién de la posicion sustancial del SET
cuando se ha cumplido la condicion de inicio de sesion de posicionamiento o no se ha producido el evento de zona.

Sin embargo, si la estimacion de la posicion calculada del SET concuerda con al menos uno de los valores de
posicién para la zona especifica (es decir, se ha producido un evento de zona) (S101), el SET realiza directamente
la etapa (S114) no a través de las etapas (S102 a S113) para enviar asi la estimacién de la posicién calculada del
SET al agente SUPL en el SET (S114).

Si la estimacion de la posicion calculada del SET recibida desde la H-SLP a través de la etapa (S112) concuerda
con la zona de evento (es decir, si se ha producido un evento de zona), el SET envia la estimacion de la posicion
calculada del SET al agente SUPL en el SET (S114).

A continuacion, el SET envia el mensaje SUPL END a la H-SLP, y la H-SLP envia el mensaje SUPL END a la V-SLP
en un mensaje de tinel RLP SSRP para notificar si que se ha completado la sesién activada (S115, S116).

A continuacién, el SET y la V-SLP liberan todos los recursos con respecto a la sesion de posicionamiento.

Tal como se muestra en la figura 1, cuando el SET inicia un servicio activado por un evento de zona, la H-SLP
obtiene id de zona con respecto a la sesién activada por un evento de zona desde la V-SLP para proporcionar asi
los id de zona al SET. Si se cumple una condicién de inicio de sesién de posicionamiento para calcular una
estimacion de la posicion sustancial del SET, el SET y la V-SLP establecen una sesidn de posicionamiento a través
de la H-SLP que se hace funcionar como un proxy, y calcula una estimacion de la posicion sustancial del SET. Si se
considera que se ha producido un evento de zona basandose en la estimacion de la posicion calculada del SET, el
SET envia un mensaje SUPL END a la H-SLP para finalizar asi la sesién de posicionamiento.

Se explicard un método de posicionamiento activado por un evento de zona iniciado por un SET segun una segunda
realizacién de la presente invencion.

La figura 2 es una vista que muestra un método de posicionamiento activado por un evento de zona iniciado por un
SET segun una segunda realizacion de la presente invencion.

Tal como se muestra en la figura 2, se implementan un caso de itinerancia, un caso iniciado por un SET, un caso de
posicionamiento H-SLP y un modo proxy.

La segunda realizacion es diferente de la primera realizacion en que una funcién de posicionamiento para calcular
una estimacion de la posicion del SET se realiza por la HSLP, no por la V-SLP.

Para calcular una estimaciéon de la posicion sustancial del SET cumpliendo la condicién de inicio de sesion de
posicionamiento (es decir, verificando una estimacién de la posicion ordinaria del SET), el SET establece una sesion
de posicionamiento con la H-SLP que tiene una funcién de posicionamiento para calcular asi una estimacion de la
posicion sustancial del propio SET.

Cuando el SET que ha itinerado hasta la V-SLP inicia su servicio de localizacién, puede realizarse un procedimiento
de posicionamiento para calcular una estimacion de la posicién sustancial del SET a través de la V-SLP (la primera
realizacién), o puede realizare a través de la H-SLP (la segunda realizacion).

Se explicara un método de posicionamiento activado por un evento de zona iniciado por un SET segln una tercera
realizacién de la presente invencion.

La figura 3 es una vista que muestra un método de posicionamiento activado por un evento de zona iniciado por un
SET segun una tercera realizacion de la presente invencion, en el que se implementan un caso de itinerancia, un
caso iniciado por un SET, un caso de posicionamiento V-SLP y un modo no proxy. Es decir, el SET (SET objetivo)
es un SET en itinerancia e inicia un servicio de localizacion, la V-SLP realiza una funcién de posicionamiento, y la H-
SLP usa un modo no proxy.

La V-SLP incluye un V-SLC y un V-SPC, y la H-SLP incluye un H-SLC y un H-SPC.

La tercera realizacion es diferente de la primera realizacién en que un procedimiento de posicionamiento se realiza
estableciendo directamente una sesion de posicionamiento entre el V-SPC y el SET, no a través del H-SLC.

La diferencia entre la tercera realizacion y la primera realizacién se explicara en mas detalle.

Una vez que el SET envia al H-SLC un mensaje SUPL TRIGGERED START que incluye un id de sesion, un
indicador de tipo de activacion (por ejemplo, un evento de zona), un (lid), capacidades de SET, y parametros de
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activacion (S122), el H-SLC verifica si el SET es un SET en itinerancia basandose en informacion de
encaminamiento (S122). Si el SET es un SET en itinerancia, el H-SLC solicita y obtiene los id de zona de la zona
especifica definida por la sesién activada por un evento de zona desde el V-SPC a través del V-SLC (S123 a S127).

El H-SLC envia un mensaje SUPL TRIGGERED RESPONSE al SET (S128). El mensaje SUPL TRIGGERED
RESPONSE incluye un id de sesion, un posmethod, una direccion de V-SPC, id de zona, una clave de autenticacion
de SET y un id de clave 4. La direccién de V-SPC indica una direccion a la que debe conectarse el SET para un
establecimiento de sesion de posicionamiento. La clave de autenticacion de SET y el id de clave 4 son parametros
gue sirven para establecimiento de sesion de seguridad cuando se establece una sesion directa entre el SET y el V-
SPC sin un servidor proxy. El SET accede a la direccién de V-SPC, y reconoce que debe establecerse una sesion
de seguridad usando la clave de autenticacion de SET y el id de clave 4.

Una vez que se cumple la condicion de inicio de sesién de posicionamiento, el SET envia un mensaje SUPL POS
INIT para iniciar una sesion de posicionamiento al V-SPC. Entonces, el V-SPC y el SET realizan un procedimiento
de posicionamiento para calcular asi una estimacion de la posicion sustancial del SET (S129 a S131).

El SET comprueba si se ha producido un evento de zona verificando si la estimacion de la posicion calculada del
SET cumple la condicién activada por un evento de zona (S132).

Si no se ha producido el evento de zona, las etapas (S133 a S136) se realizan repetidamente.

Por el contrario, si se ha producido el evento de zona, el SET envia la estimacion de la posicién calculada al agente
SUPL en el SET (S141), y envia el mensaje SUPL END al V-SPC para liberar asi la sesién activada (S142).

Tal como se muestra en la figura 3, cuando el SET inicia un servicio de localizacién, el H-SLC obtiene los id de zona
de una zona correspondiente con respecto a una sesién activada por un evento de zona desde el V-SPC a través
del V-SLC, y proporciona los id de zona al SET. Si se ha cumplido una condiciéon de inicio de sesion de
posicionamiento para calcular una estimacion de la posicion sustancial del SET, el SET y el V-SPC establecen una
sesion de posicionamiento directa sin un servidor proxy, y se calcula una estimacién de la posicién sustancial del
SET. Si se considera que se ha producido un evento de zona basandose en la estimacion de la posicion calculada
del SET, el SET envia un mensaje SUPL END para finalizar asi la sesion de posicionamiento.

Se explicar4 un método de posicionamiento activado por un evento de zona iniciado por un SET segln una cuarta
realizacién de la presente invencion.

La figura 4 es una vista que muestra un método de posicionamiento activado por un evento de zona iniciado por un
SET segun una cuarta realizacion de la presente invencion, en el que se implementan un caso de itinerancia, un
caso iniciado por un SET, un caso de posicionamiento H-SLP y un modo no proxy. Es decir, el SET (SET objetivo)
es un SET en itinerancia e inicia un servicio de localizacion, la H-SLP realiza una funcién de posicionamiento y la H-
SLP usa un modo no proxy.

La V-SLP comprende un V-SLC y un V-SPC, la H-SLP comprende un H-SLC y un H-SPC, y el H-SPC realiza una
funcion de posicionamiento.

La cuarta realizacion es diferente de la primera realizacion en que una funcién de posicionamiento para calcular una
estimacién de la posicién sustancial del SET se realiza por la H-SLP (en particular, el H-SPC), y el H-SLC usa un
modo Nno proxy.

La diferencia entre la cuarta realizacion y la primera realizacion se explicara en mas detalle.

El H-SLC envia un mensaje SUPL TRIGGERED RESPONSE al SET incluyendo en el mismo una direccién de H-
SPC, una clave de autenticacién de SET, un parametro de id de clave 4, etc. (S157).

Puesto que el H-SLC usa un modo no proxy, la clave de autenticacion de SET y el parametro de id de clave 4 se
usan para establecer una sesion de seguridad para un procedimiento de posicionamiento entre el H-SPC y el SET.
La direccion de H-SPC indica una direccion del H-SPC cuya sesién de posicionamiento debe establecerse por el
SET.

Si se ha cumplido la condicién de inicio de sesion de posicionamiento, el SET envia el mensaje SUPL POS INIT al
H-SPC (S158). Para convertir un (lid) incluido en el mensaje SUPL POS INIT (es decir, un id de célula actual del
SET) en una estimacion de la posicion, el H-SPC solicita la conversion del lid en el V-SLC por medio del H-SLC
(S159-S160). El V-SLC convierte (o traduce) el (lid) recibido en la estimacion de la posicion y devuelve el resultado
al H-SLC en un mensaje RLP SRLIA (S161). El HSLC envia la estimacion de la posicion del SET al HSPC a través
de una comunicacion interna (S162).

El H-SPC comprueba si la estimacion de la posicién obtenida cumple una QoP, y envia un mensaje SUPL REPORT
al SET si es asi (S164).
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Sin embargo, si la estimacion de la posicién obtenida no ha cumplido la QoP, el H-SPC establece una sesién de
posicionamiento con el SET para calcular asi una estimacién de la posicion sustancial del SET (S163). Una vez
calculada la estimacion de la posicidn sustancial del SET, el H-SPC envia el mensaje SUPL REPORT al SET para
reenviar asi la estimacion de la posicion calculada al SET (S164).

El SET compara la estimacion de la posicion calculada recibida con los valores de posicion de la zona especifica (la
zona de evento) definida por la condicion activada por un evento de zona, comprobando asi si se ha producido un
evento de zona.

Tal como se muestra en la figura 4, cuando el SET (el SET en itinerancia) inicia un servicio de localizacion, el H-SLC
obtiene los id de zona de una zona correspondiente para una sesion activada por un evento de zona desde el V-
SPC através del V-SLC, y proporciona los id de zona al SET. Si se ha cumplido una condicién de inicio de sesion de
posicionamiento para calcular una estimacién de la posicion sustancial del SET, el SET y el H-SPC establecen una
sesion de posicionamiento directa sin un servidor proxy, y se calcula una estimacion de la posicion sustancial del
SET. Si se considera que se ha producido un evento de zona basandose en la estimacion de la posicion calculada
del SET, el SET envia un mensaje SUPL END al H-SPC para finalizar asi la sesion de posicionamiento.

Tal como se menciono anteriormente, en la presente invencion, puesto que se propone el método de
posicionamiento iniciado por un SET basandose en una SUPL, los métodos de posicionamiento basados en SUPL
pueden implementarse de diversos modos.

También debe entenderse que las realizaciones descritas anteriormente no estan limitadas por ninguno de los
detalles de la descripcidon anterior, a menos que se especifique lo contrario, sino mas bien deben interpretarse
ampliamente dentro de su alcance tal como se definen en las reivindicaciones adjuntas, y por consiguiente esta
previsto que todos los cambios y modificaciones que se encuentren dentro de los limites de las reivindicaciones
gqueden por tanto abarcados por las reivindicaciones adjuntas.
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REIVINDICACIONES

Método de posicionamiento activado por un evento de zona iniciado por un terminal habilitado para una
localizacién segura en el plano de usuario (SUPL) (SET) en un sistema de comunicacion movil,
caracterizado porque el método comprende:
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enviar (S91), a un primer servidor, un mensaje SUPL TRIGGERED START para iniciar una sesion de
activacion, incluyendo el mensaje SUPL TRIGGERED START un id de sesion, capacidades de SET,
un indicador de tipo de activacién, un identificador de localizacién (lid) y parametros de activacion;

recibir (S95), desde el primer servidor en respuesta al mensaje SUPL TRIGGERED START enviado, el
mensaje SUPL TRIGGERED RESPONSE para el SET, incluyendo el mensaje SUPL TRIGGERED
RESPONSE un id de sesién, un método de posicionamiento e id de zona correspondientes a una zona
especifica en los parametros de activacion;

en el que los parametros de activacién incluyen condiciones de activacion e incluyen un nombre o
valores de posicion de la zona especifica, en el que las condiciones de activacién incluyen un tipo
change_area que indica la entrada a la zona especifica, la salida de la zona especifica o la
permanencia en la zona especifica;

enviar (S102), al primer servidor, un mensaje POS INIT para iniciar una sesion de posicionamiento con
un segundo servidor cuando al menos uno de los id de zona concuerda con un id de zona actual si el
tipo change_area en los parametros de activacion indica que se ha verificado que el SET entra a la
zona especifica o permanece en la zona especifica y cuando uno cualquiera de los id de zona no
concuerda con un id de zona actual si el tipo change_area en los parametros de activacion indica que
se ha verificado que el SET sale de la zona especifica, en el que el mensaje POS INIT incluye un id de
sesion, un (lid) y capacidades de SET,;

realizar (S104) la sesion de posicionamiento con el segundo servidor intercambiando mensajes de
posicionamiento con el segundo servidor para obtener un resultado de posicionamiento;

recibir (S106), desde el primer servidor, el mensaje SUPL REPORT que incluye el resultado de
posicionamiento;

comparar (S107) el resultado de posicionamiento con la zona especifica en los parametros de
activacion; e

informar (S114), a su agente SUPL, el resultado de posicionamiento cuando se cumple una condicion
de activacion en los pardmetros de activacion.

Método de posicionamiento activado por un evento de zona iniciado por un terminal habilitado para una
localizacion segura en el plano de usuario (SUPL) (SET) en un sistema de comunicaciéon movil,
caracterizado porque el método comprende:
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enviar, a un primer servidor, un mensaje SUPL TRIGGERED START para iniciar una sesion de
activacion, incluyendo el mensaje SUPL TRIGGERED START un id de sesion, capacidades de SET,
un indicador de tipo de activacion, un identificador de localizacion (lid) y parametros de activacion;

recibir, desde el primer servidor en respuesta al mensaje SUPL TRIGGERED START enviado, el
mensaje SUPL TRIGGERED RESPONSE para el SET, incluyendo el mensaje SUPL TRIGGERED
RESPONSE un id de sesion, un método de posicionamiento e id de zona correspondientes a una zona
especifica;

en el que los pardmetros de activacion incluyen condiciones de activacion e incluyen un nombre o
valores de posicion de la zona especifica, en el que las condiciones de activacién incluyen un tipo
change_area que indica la entrada a la zona especifica, la salida de la zona especifica o la
permanencia en la zona especifica en los parametros de activacion;

enviar, al primer servidor, un mensaje POS INIT para iniciar una sesion de posicionamiento con un
primer servidor cuando al menos uno de los id de zona concuerda con un id de zona actual si el tipo
change_area en los parametros de activacion indica que se ha verificado que el SET entra a la zona
especifica o permanece en la zona especifica y cuando uno cualquiera de los id de zona no concuerda
con un id de zona actual si el tipo change_area en los parametros de activacion indica que se ha
verificado que el SET sale de la zona especifica, en el que el mensaje POS INIT incluye un id de
sesion, un (lid) y capacidades de SET,;

realizar la sesiébn de posicionamiento con el primer servidor intercambiando mensajes de
posicionamiento con el primer servidor para obtener un resultado de posicionamiento;
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recibir, desde el primer servidor, el mensaje SUPL REPORT que incluye el resultado de
posicionamiento;

comparar el resultado de posicionamiento con la zona especifica en los parametros de activacion; e

informar, a su agente SUPL, el resultado de posicionamiento cuando se cumple una condicién de
activacion en los parametros de activacion.

Método segun la reivindicacion 1 6 2, caracterizado porque el primer servidor es una H-SLP (plataforma de
localizacién SUPL doméstica).

Método segun la reivindicacion 1, caracterizado porque el segundo servidor es una V-SLP (plataforma de
localizaciéon SUPL visitada).

Método segun la reivindicacion 1, caracterizado porque el célculo del resultado de posicionamiento se
realiza por el segundo servidor, modo asistido por SET, o se realiza por el SET, modo basado en SET.

Método segun una cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque el indicador de tipo
de activacién es un evento de zona.

Método segun la reivindicacion 2, caracterizado porque el célculo del resultado de posicionamiento se
realiza por el primer servidor, modo asistido por SET, o se realiza por el SET, modo basado en SET.



ES 2368 128 T3

[Fig. 1]
SET
V -SLP H-SLP objetivo
stablecimiento dgd.ggg
590 591 onexion de dato
. SUPL TRIGGERED START
591 (id dlnldnulﬁn,ﬂpn da;sdg;?&nr; evanio ﬂozjﬂm, \_2\,
X GEL , trigger_params| N
§92 |'ri]rrmi:‘.ndaﬂmr'ﬁ'ria'tl|-392 41 T
_-BLHSBLRR(SUFL TRIGGERED SETART) g : uT
593 583 s13 |4 ;
| Bl P TSRI RA {SUPL TRIGGERED RESPONSE 3* 1
594 S04 i
SUPL TRIGGERED RESPONSE h
585 (g de sesidn, Posmethod, Id de zona)
B B
598 ~ SUPL POS INIT  (iddesssin, ki, capacidades de SET) i
207 | BLPE SSRE{SUPL POS INIT) So6 ﬂ
41 uT2
598 ALF SSRP(SUPL POS) SUPL POS  (id de sesitn, RRLPIRRCITIA-B01) ~598
sea RLP SSRPISUPL REFORT) SUPL REPORT (i de sesién, posicién)
5100 599 S100
comprobar un 1
S101 evento de zona| > '*"
_SUPL POS INIT (e sesitn, il capacidedes de SET)
$102 - s102 o
103 103 R
urz
5104 RLP SSRP(SUPL POS) SUPL POS (i do sesién, RALPIRRC/TIA-801) ~=5104
s105 BLP SSRP(SS.II.;:L REPORT) o o sosi it
S106 1
5106
s107 comprobar un | g4
evento de zona
» S bl
1 __SUPL POS INIT  (iddasesiin, id, % da SET)
LIE il F
21 ..._BLESSESE%%EL.EQS_INID_ 5108 IP‘I
il yt2
S110 RLP SSRP(SUPL POS) SUPL POS  (id de sesitn, RRLPIRRCITIA-B01) ~S5110
111 id de sesion, posicis
§hs Si11 dagos
comprobar un S113
$113 evento de zona
heldn fi
S114 _posicigp fle
{id de sesitn) 5114
5115 ~——SUBLENG
s118 5116




ES 2368 128 T3

[Fig. 2]
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