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DESCRIPCION
Interruptor de pulsador

La presente invencion se refiere a interruptores eléctricos, y mas concretamente, a un interruptor de pulsador como
se define en el predmbulo de la reivindicacion 1. El documento US 3.770.925 ya divulga un interruptor como se
define en el preambulo de la reivindicacion 1.

La solicitud de patente internacional WO2004066329 divulga un interruptor de pulsador que incluye una estructura
de soporte fabricada de material aislante que tiene una forma de caja y que define una camara interna para alojar y
sostener los componentes electromecanicos que componen el interruptor. La estructura de soporte tiene un lado
abierto a través del cual la camara interna se comunica con el exterior de la estructura en forma de caja. Ademas, el
interruptor incluye un pulsador que se corresponde con la estructura en forma de caja para cerrar el lado abierto de
la misma. Este pulsador consiste en una placa provista de cuatro lengietas de acoplamiento adecuadas para
acoplarse con paredes laterales opuestas de la estructura de soporte en forma de caja para acoplar mecanicamente
el pulsador con la estructura de soporte en forma de caja. Por medio del acoplamiento mecéanico entre el pulsador y
la estructura de soporte en forma de caja, el pulsador puede deslizar de un modo relativo y guiado con relacién a la
estructura en forma de caja. Este movimiento deslizante es necesario para comandar una conmutacion eléctrica del
interruptor por medio del pulsador.

Se ha apreciado que en los interruptores del estado de la técnica anterior del tipo descrito anteriormente, el
acoplamiento deslizante entre el pulsador y la estructura de soporte en forma de caja genera un inconveniente
debido al hecho de que cuando el pulsador es empujado mediante fuerzas de presién aplicadas en un punto
distintivo de una porcion substancialmente intermedia de la placa, el pulsador se inclina y tiende a girar en relacién a
la estructura de soporte en lugar de desplazarse axialmente con relacion a la misma, lo que determina una pérdida
en el acoplamiento deslizante entre el botdn y la estructura que da como resultado que el interruptor se bloquee, ya
sea temporal o permanentemente. En la practica, este bloqueo es debido a que el pulsador se atasca contra la
estructura de soporte.

Este inconveniente es particularmente acusado en diversas aplicaciones, por ejemplo en las instalaciones de
iluminacién para viviendas y oficinas, en las cuales los interruptores tienen una placa que tiene una planta
considerablemente mas grande que un dedo humano, de tal modo que, cuando los interruptores de pulsador se
accionan con baja iluminacion, se aplica presién frecuentemente sobre un punto distinto del punto medio de la placa.

El objeto de la presente invencidon es proponer un interruptor accionado mediante un pulsador, que es tal que
resuelve el problema descrito anteriormente con relacién a los interruptores del estado de la técnica.

Este objeto se consigue por medio de un interruptor como se define generalmente en la reivindicacion 1. Modos de
realizacion preferidos y ventajosos de un interruptor de acuerdo con la presente invencion se definen en las
reivindicaciones dependientes adjuntas.

La invenciéon sera mejor comprendida a partir de la siguiente descripcion detallada de un modo de realizacion
concreto, que se da a modo de ejemplo y no debe considerarse limitativo en modo alguno, con referencia a los
dibujos adjuntos, en los cuales:

la fig. 1 es una vista en seccion lateral, parcialmente recortada, de un modo de realizacién preferido del interruptor
de acuerdo con la invencion;

la fig. 2 es una vista inferior del interruptor de la fig. 1 que muestra diversas piezas en transparencia;

las figs. 3a y 3b muestran una vista en perspectiva de un detalle del interruptor de la fig. 1 en posiciones de
funcionamiento primera y segunda, respectivamente; y

las figs. 4a-4d muestran esquematicamente el funcionamiento del interruptor de la fig. 1 en cuatro posiciones de
funcionamiento diferentes.

En las figuras, elementos iguales o similares se designaran con los mismos numeros.

En la fig. 1 se muestra un modo de realizacion particularmente preferido de un interruptor de pulsador de acuerdo
con la presente invencion.

En esta descripcion, el término "interruptor” significa tanto un dispositivo que abre y cierra un Unico contacto como un
dispositivo que abre un contacto y cierra simultaneamente otro contacto, y viceversa (conmutador).

El interruptor, que se muestra en la fig. 1 con partes parcialmente recortadas, comprende una estructura 2 de
soporte de material aislante, tal como plastico, que tiene preferiblemente y de modo no limitativo la forma de un
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paralelepipedo con dos parejas de paredes laterales menores, 3, 4 y mayores 5, 6, respectivamente.

Las paredes laterales 3, 4, 5, 6 esta cerradas y unidas a una porcion 7 de fondo de la estructura 2 de soporte. Entre
las paredes laterales y la porcion 7 de fondo, la estructura 2 de soporte define una camara interna 8 que se encara,
por medio de una abertura 9, con el exterior de la estructura 2 de soporte. En la fig. 1, la abertura 9 tiene un eje de la
abertura Z-Z.

En el ejemplo particular que se ilustra en las figuras, la estructura 2 de soporte es practicamente una estructura en
forma de caja abierta, esto es, no tiene una pared contrapuesta a la porcion 7 de fondo, estando esta ultima
contrapuesta a la abertura 9.

En el ejemplo particular que se ilustra en las figuras, la porciéon 7 de fondo tiene paredes conformadas que definen
una estructura 10 de contacto-soporte que contiene preferiblemente 3 terminales 11.1, 11.2, 11.3 de conexién, tales
como bridas de tornillo, cada una de las cuales es accesible a través de dos aberturas, una para tener acceso al
tornillo de la brida y la otra para insertar una pista eléctrica en la brida. Dos de los tres terminales de conexion 11.1,
11.2 estan conectados, en una pieza en este ejemplo, con terminales respectivos en forma de lamina metalica 12.1,
12.2 (véase la fig. 2) que estan en el contacto-soporte 10 de la porcion 7 de fondo de la estructura 2 de soporte.
Cada uno de estos terminales esta provisto de un contacto eléctrico fijo 13.1, 13.2, respectivamente, en un extremo
de los mismos.

El tercer terminal 11.3 de conexién estd conectado, en una pieza en este ejemplo, con una barra 14 de lamina
metalica en forma de L, que se dispone en la estructura 10 de contacto-soporte de tal modo que un borde 15 de la
misma sobresale hacia la abertura 9 en una posicién sustancialmente central con relacién a los contactos eléctricos
fijos 13.1, 13.2.

El interruptor de pulsador incluye ademas un cuerpo de interruptor oscilante adecuado para establecer conexiones
eléctricas, que en este ejemplo particular se materializa por medio de un puente metalico pivotante 16. En el
ejemplo, el puente pivotante 16 esta conformado como un brazo de balancin con un perfil central redondeado y se
sitia en la camara interna 8 de la estructura 2 de soporte de modo pivotante alrededor de un eje a1 ortogonal a las
paredes mayores 5 y 6. El puente 16 tiene una pieza de asiento 17 central en contacto con el borde 15 de la
lengiieta 14, y dos brazos que tienen contactos eléctricos 18.1, 18.2 méviles en los extremos de los mismos. El
puente 16 es tal que puede ser girado alrededor de su pieza de asiento central con el fin de establecer conexiones
eléctricas.

El interruptor de pulsador incluye ademas un mecanismo 20 de control para ser asociado con la estructura 2 de
soporte en la abertura 9 de la misma.

El mecanismo 20 de control incluye un pulsador 21 y medios para acoplar mecanicamente el pulsador 21 con la
estructura 2 de soporte de tal modo que el pulsador 21 quede fijado a la estructura 2 de soporte mientras es
desplazable con relacion a la misma en una direccion sustancialmente paralela al eje de la abertura Z-Z. En mayor
detalle, estos medios de acoplamiento mecanico incluyen un bastidor 22 de guia y soporte para el pulsador 21. El
bastidor de guia y soporte 21 puede ser fijado a presion preferiblemente aunque no exclusivamente a la estructura 2
de soporte. Mas preferiblemente, el bastidor 22 de guia y soporte puede ser ajustado en la abertura 9 para que sea
recibido al menos parcialmente dentro de la camara interna 8 de la estructura 2 de soporte.

Preferiblemente, el pulsador 21 incluye una porciéon superior formada por una tecla 23 y comprende una porcion
inferior formada por paredes laterales 21a, 21b, 21c del pulsador que sobresalen de la tecla 23 hacia la abertura 9,
de modo sustancialmente paralelo al eje Z-Z de dicha abertura. En la fig. 1, que ilustra una vista en seccion, no se ve
una cuarta pared opuesta a la pared 21c (esta pared se observa en la fig. 3a, en la que se designa con la referencia
21d). En el ejemplo, la tecla 23 se materializa en una placa con una planta substancialmente rectangular.
Preferiblemente, la tecla 23 puede estar acoplada con una placa 23a de recubrimiento.

Ventajosamente, el bastidor 22 de guia y soporte comprende paredes laterales 22a, 22b, 22¢ que se desarrollan de
modo anular alrededor del pulsador 21 para rodear la porcién lateral 21a, 21b, 21c del pulsador 21. En la fig. 1, que
ilustra una vista en seccién, no se ve una cuarta pared opuesta a la pared 22c (esta pared se observa en la fig. 3a
en la que se designa con la referencia 22d).

En un modo de realizacién particularmente ventajoso, las paredes laterales del bastidor sobre el lado que se encara
con el pulsador tienen superficies provistas de proyecciones y rehundidos que estan conformados sustancialmente
en correspondencia con superficies correspondientes de las paredes laterales del pulsador que se encaran con el
bastidor 22 de guia y soporte. En la practica, las proyecciones del lado del bastidor son recibidas en rehundidos
correspondientes y viceversa, por lo que se define una pluralidad de guias dispuestas en el espesor de las paredes
laterales del bastidor y del pulsador.

Ventajosamente, el pulsador 21, debido a la interaccion entre las paredes laterales del pulsador y las paredes
laterales del bastidor, esta embutido de modo deslizante en el bastidor 22 de guia y soporte de tal modo que sea
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capaz de desplazarse con relacion al mismo en una direccidn sustancialmente paralela al eje Z-Z de la abertura de
un modo guiado. Concretamente, el pulsador 21 se puede desplazar deslizando dentro del bastidor 22 de guia y
soporte a lo largo de una carrera comprendida entre una primera posicion limite, como se ilustra en la fig. 3a, en la
cual el pulsador 21 esta en la posicién distal respecto al bastidor 22, y una segunda posicion limite, como se ilustra
en la fig. 3b, en la cual el pulsador 21 esta en la posicién proximal con relacion al bastidor 22.

El pulsador 21 y el bastidor 22 forman un sistema cinematico de montaje directo que consiste en dos piezas que
estan acopladas entre si de modo irreversible, esto es, no pueden ser separadas entre si de un modo facil o sin
danar la estructura de estas piezas. En particular, el pulsador 21 y el bastidor 22 de guia y soporte estan fabricados
en dos materiales distintos que no pueden ser adheridos quimicamente, por medio de una técnica de moldeo de
insercion que comprende dos inyecciones secuenciales consecutivas. Una técnica de moldeo de insercion de este
tipo se describe, por ejemplo, en la solicitud europea de patente publicada como EP 1.386.716.

En un modo de realizacién particularmente ventajoso, las paredes laterales del pulsador incluyen unos miembros
sobresalientes 25 de fin de carrera que sobresalen de las paredes laterales del pulsador hacia paredes laterales
correspondientes del bastidor. En el espesor de estas paredes laterales del bastidor se disponen bolsillos (esto es,
cavidades ciegas) o ventanas (esto es, aberturas pasantes) 25, adecuados para recibir esos miembros
sobresalientes de fin de carrera. En la fig. 1, que ilustra una vista en seccion del mecanismo 20 de control, se
observan parcialmente dos aberturas 24, que se disponen en la pared lateral 22c del bastidor 22. Unas aberturas
correspondientes se disponen en la pared 22d del bastidor 22 que no se ve en la fig. 1 (y que se ve en las figs.3a y
3b) y opuestas a la pared lateral 22c del bastidor 22.

Con referencia a la fig. 3a, preferiblemente, la primera posicién limite del pulsador 21 esta definida por un contacto
de apoyo entre los miembros sobresalientes 25 y los bordes que definen las cavidades 24 respectivas en las cuales
estos ultimos son recibidos.

En un modo de realizacién alternativo, los miembros sobresalientes de fin de carrera pueden estar provistos sobre
las paredes del bastidor y las cavidades adecuadas para recibir estos miembros en el espesor de las paredes
laterales del pulsador.

Con referencia a la fig. 3b, preferiblemente, la segunda posicion limite esta dictada por una interferencia de apoyo de
la porcion superior, o tecla 23, del pulsador 22 contra las paredes laterales 22a, 22b, 22c¢, 22d de bastidor 22 de guia
y soporte.

El interruptor de pulsador incluye ademas medios elasticos de empuje adecuados para sostener el pulsador 1 en su
posicién distal con relacion al bastidor 22, y asi pues de modo distal con relacion a la estructura 2 de soporte. Esta
posicion distal es la posicion de descanso del pulsador 21. En el ejemplo ilustrado en la fig. 1, estos medios elasticos
de empuje se materializan, de un modo no limitativo, por medio de dos resortes helicoidales de compresion 26 que
tienen unos primeros extremos respectivos que contrarrestan la estructura 2 de soporte y unos segundos extremos
respectivos que contrarrestan una superficie de la tecla 23 que se encara con la camara interna 8 de la estructura 2
de soporte.

Como se ilustra en la fig. 1, el interruptor de pulsador incluye ademas un elemento 27 de control que comprende un
bloque 28 de material aislante y una clavija 29 controlada por resorte.

En un modo de realizacion particularmente ventajoso, el bloque 28 estad montado de modo pivotante con el bastidor
22 de guia y soporte alrededor de un eje a2 sustancialmente paralelo al eje de rotacion a1 del puente 16. Mas
concretamente, sobre dos paredes laterales 22c, 22d opuestas del bastidor se disponen dos orificios 40 opuestos,
uno de los cuales se observa en las figs.3a y 3b, adecuados para alojar dos nervios opuestos dispuestos sobre el
bloque 28 del miembro 27 de control.

La clavija 29 tiene una punta redondeada y esta cargada por un resorte (no mostrado en las figuras) que esta
comprimido en una cavidad del bloque 28 con el fin de proporcionar una conexion elastica entre el bloque 28 y el
puente metalico 16 subyacente, cuando el mecanismo 20 de control esta fijado a la estructura 2 de soporte. El
bloque 28 estd conformado sobre su parte superior de tal modo que tenga una cavidad con superficies 32
sustancialmente en forma de escalones, que son sustancialmente simétricas con relacién a un plano que contiene el
eje a2 de rotacion.

El mecanismo 20 de control comprende ademas unos medios 33 de transmision de presion, ilustrados en
transparencia en la fig. 1, que tienen dos extremos 34a, 34b sustancialmente puntiagudos y una superficie que se
encara con la superficie inferior de la tecla 23. Estos medios de transmision de presién estan unidos al pulsador 21
por debajo de la tecla 23 de un modo pivotante alrededor de un tercer eje a3, sustancialmente paralelo a los dos
ejes alya2.

Mas concretamente, sobre dos paredes laterales opuestas 21c, 21d del pulsador se proporcionan dos orificios 50
opuestos, uno de los cuales se observa en las figs.3a y 3b, adecuados para alojar dos relieves opuestos dispuestos
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sobre los medios 33 de transmision de presion.

Dos muelles de laminas 36a y 36b, en una pieza en el ejemplo, se disponen entre la tecla 23 y los medios 33 de
transmisién de presion de tal modo que estos ultimos se mantienen en una posicion de descanso, en la cual los
extremos 34a y 34b de los mismos estan sustancialmente equidistantes de la placa 23.

Con referencia a las figs. 4a-4d, se explicara a continuacién el funcionamiento del interruptor de pulsador como se
ilustra en la fig. 1. Con el fin una mejor comprension del funcionamiento, en estas figuras se omite un numero de
detalles que han sido ilustrados en el interruptor de la fig. 1, por ejemplo, el bastidor 22 ha sido omitido
voluntariamente, y la estructura del pulsador 21 ha sido simplificada voluntariamente, la cual ha sido reducida tan
solo a la tecla 23 en forma de placa.

Antes de cada conmutacion del interruptor, el boton 21 estd en su posicion de descanso (posicion distal desde el
bastidor 22) a una cierta distancia de la estructura de soporte. Los medios 33 de transmisién estan asimismo en la
posicion de descanso, con su plano de simetria sustancialmente coincidente con el plano que contiene los ejes de
rotacién a1, a2 y a3, para la accién elastica del resorte 36a, 36b de ldaminas, que en este modo de realizacién de la
invencion esta fabricado en una pieza. Simultaneamente, el bloque 28 del miembro 27 de control y el puente 16
estan inclinados en una de sus dos posiciones angulares estables. Por ejemplo, tal como se muestra en la fig. 3a, si
el bloque 28 esta inclinado hacia la izquierda, el puente 16 esta inclinado hacia la derecha y el contacto mévil 18.1
esta unido al contacto fijo 13.2. Cuando una presién superior a la resistencia elastica de los resortes 26 se aplica
sobre la tecla 23 contrarrestando la resistencia de estos muelles, el pulsador 21 desliza de un modo guiado en el
bastidor 22 desplazandose hacia abajo, y los medios 33 de transmisién de presién se encuentran por su extremo
derecho 34b con una de las superficies escalonadas 32 del bloque 28 y transfieren al mismo la presion aplicada
sobre la tecla 23. Concretamente, como se muestra en la fig. 4b, el extremo 34b incide sobre el fondo de la
superficie escalonada derecha 32, iniciando por ello un giro horario del bloque 28 y un giro antihorario de los medios
33 de transmision, a continuacion incide sobre el flanco del escaldn, transfiriendo por ello la presion aplicada
verticalmente a la tecla 23 en una direccidn transversal. La presion transversal, como se muestra en la fig. 4c,
provoca un giro horario adicional del bloque 28 alrededor de su eje a2 de rotacién, hasta que éste se encaja en su
segunda posicion estable (fig. 4d) en la cual esta inclinado hacia la derecha. Mientras que el bloque 28 se desplaza,
la clavija 29 desliza sobre el puente 16 de un extremo del perfil redondeado al otro, provocando por ello que el
puente 16 gire alrededor de su eje a1, esto es, alrededor del borde 15 de de la barra 14 de en forma de L, hasta que
se encaja en su posicion estable izquierda, en la cual el contacto moévil 18.2 se une al contacto fijo 13.2. Cuando la
accion de la presion externa finaliza, el resorte 26 devuelve el pulsador 21 a la posicién de descanso de modo
elastico, los medios 33 de transmision de presion recuperan su posicion de descanso, mientras que el bloque 28 y el
puente 16 permanecen en sus nuevas posiciones.

Debido a la simetria relativa al plano que pasa a través de los ejes de rotacién a1, a2, a3 de las diversas piezas
pivotantes, una presion adicional aplicada a la tecla 23 devuelve tanto el bloque 28 como el puente 16 a las
posiciones que ocupaban antes de la primera conmutacion, esto es, con el bloque 28 inclinado a la izquierda y el
puente 16 inclinado a la derecha, tal como se muestra en la fig. 4a.

De la descripcion anterior se entiende como el interruptor de acuerdo con la invencion consigue completamente el
objeto perseguido.

Debe notarse como la provisién de un bastidor 22 de soporte y guia interpuesto entre el pulsador 21 y la estructura 2
de soporte permite evitar el problema de atascos que tiene lugar con los interruptores de pulsador del estado de la
técnica anterior. Este bastidor 22, de hecho, evita la rotacién del pulsador 21.

Proporcionar el conjunto que consiste en el bastidor 22 de soporte y guia y el pulsador 21 por medio de una técnica
de moldeo de insercion permite proporcionar un conjunto de piezas deslizantes con una tolerancia de tamafos muy
alta, por lo que el movimiento de traslacion del pulsador 21 con relacion al bastidor 22 se realiza de un modo todavia
mas preciso.

Ventajosamente, proporcionar los miembros 25 que se proyectan desde las paredes laterales del pulsador y tales
que son recibidos en bolsillos 0 aberturas 24 correspondientes dispuestos en el espesor de las paredes laterales del
bastidor permite obtener medios de fin de carrera que tiene un tamafio despreciable dentro del espacio 8 de la
estructura 2 de soporte.

Ventajosamente, proporcionar medios 33 de transmision de presion montados de modo pivotante respecto al
pulsador 21 y montar de modo pivotante el miembro 27 de control respecto al bastidor 22 de soporte y guia presenta
una primera ventaja al hacer mas preciso el acoplamiento funcional entre los medios 33 de transmision de presion y
el miembro 27 de control. Ventajosamente, esto permite ademas disponer de un espacio 8 de poca profundidad.
Ademas, esto permite ventajosamente simplificar enormemente las operaciones de montaje del interruptor.

Obviamente aquellos expertos en la técnica que pretendan satisfacer requerimientos contingentes y especificos
pueden llevar a cabo una variedad de modificaciones y variaciones sobre el interruptor de pulsador descrito
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anteriormente, que se encuentran no obstante todas ellas contempladas dentro del ambito de proteccion de la
invencion, tal como se define en las reivindicaciones adjuntas.
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REIVINDICACIONES
1. Un interruptor de pulsador que comprende:

—una estructura (2) de soporte en forma de caja que define un espacio interno (8), estructura (2) en forma de caja
que tiene al menos una abertura (9) que comunica con el espacio interno (8) y que tiene un eje de la abertura (Z-
2);

—un pulsador (21) en correspondencia con la estructura (2) de soporte en dicha abertura (9);

—medios (22) de acoplamiento mecanico para acoplar el pulsador (21) con dicha estructura (2), de tal modo que
el pulsador (21) pueda ser fijado a la estructura (2) de soporte mientras que es desplazable con relacién a la
misma en una direccion sustancialmente paralela al eje de la abertura (Z-2),

incluyendo dichos medios de acoplamiento mecanico un bastidor (22) de soporte y guia para el pulsador (21),
que puede ser fijado a la estructura (2) de soporte e interpuesto entre el pulsador (21) y dicha estructura (2),
caracterizado porque

el pulsador (21) y el bastidor (22) de soporte y guia forman un sistema cinematico de montaje directo que
consiste en dos piezas que estan acopladas entre si de modo irreversible, estando fabricados el bastidor (22) de
soporte y guia y el pulsador (21) en dos materiales distintos que no pueden ser adheridos quimicamente, por
medio de una técnica de moldeo de insercion que comprende dos inyecciones secuenciales consecutivas.

2. El interruptor de pulsador de acuerdo con la reivindicacion 1, en el que el pulsador (21) comprende una porcioén
superior formada por una tecla (23) y comprende una porcion lateral formada por paredes laterales del pulsador
(21a, 21b, 21c, 21d) que sobresalen de la tecla (23) hacia la abertura (9) paralelamente al eje de la abertura (Z-2), el
bastidor (22) de soporte y guia comprende paredes laterales del bastidor (22a, 22b, 22c, 22d) que se desarrollan
anularmente alrededor de pulsador (21) para rodear dicha porcion lateral del pulsador.

3. El interruptor de pulsador de acuerdo con la reivindicacion 2, en el que las paredes laterales del bastidor (22a,
22b, 22c¢, 22d) incluyen proyecciones y rehundidos y son sustancialmente formadas en correspondencia con relaciéon
a las paredes laterales (21a, 21b, 21c, 21d) correspondientes del pulsador.

4. Elinterruptor de pulsador de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el que el pulsador (21)
esta embutido de modo deslizante dentro de bastidor (22) de soporte y guia, pulsador (21) que es trasladable a lo
largo de una carrera delimitada entre una primera posicién, en la cual el pulsador (21) esta en la posicion distal con
relaciéon a la estructura (2) de soporte, y una segunda posicion, en la cual el pulsador (21) estd en la posicion
proximal con relacion a la estructura (2).

5. El interruptor de pulsador de acuerdo con la reivindicacion 4, en el que la posicion distal se identifica por medio
de unos dientes (25) de fin de carrera que sobresalen de las paredes laterales (21a, 21b, 21¢, 21d) del pulsador
hacia el bastidor (22) para pasar, al menos parcialmente, a través de bolsillos o aberturas (24) respectivos,
dispuestos en el espesor de las paredes laterales (22a, 22b, 22¢, 22d) del bastidor.

6. El interruptor de pulsador de acuerdo con la reivindicacién 1, en el que el bastidor (22) puede ser ajustado en la
abertura (9) para encajarse en la estructura (2) de soporte.

7. Elinterruptor de pulsador de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, que comprende ademas:

—un puente (16) metdlico de conmutacién, dispuesto en dicho espacio (8) y que pivota alrededor de un primer eje
de rotacién (al1) para establecer conexiones eléctricas mediante la oscilacién entre dos posiciones
preestablecidas;

—un miembro (27) de control que esta acoplado de modo pivotante con el bastidor (22) de soporte y guia
alrededor de un segundo eje (a2) de rotacion paralelo al primer eje (a1) y que comprende dos superficies (32)
dispuestas de modo simétrico con relacién a un plano que contiene el segundo eje (a2);

—unos medios (33) de transmision de presidon que estan acoplados de modo pivotante al pulsador (21) alrededor
un tercer eje (a3) de rotacion, paralelo al primer eje de rotacion (a1), mantenido en una posicion preestablecida
mediante medios elasticos (36a, 36b) y que tienen dos extremos (34a, 34b) adecuados para acoplarse
alternativamente con las dos superficies (32) del miembro (27) de control para llevar este ultimo a cualquiera de
dos posiciones angulares que corresponden a cualquiera de las dos posiciones preestablecidas del puente (16).

8. Elinterruptor de pulsador de acuerdo con la reivindicacion 7, que comprende ademas:
—dos terminales de conexion (11.1, 11.3),
—un contacto eléctrico fijo (13.1) que esta conectado eléctricamente a uno de los dos terminales (11.1) de

conexion,

y en el que dicho puente (16) esta provisto en un extremo del mismo de un contacto eléctrico moévil (18.1), puente
(16) que esta conectado eléctricamente al otro (11.3) de los dos terminales de conexién, en una de dichas
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posiciones preestablecidas del puente (16), estando dicho contacto eléctrico moévil (18.1) en contacto con dicho
contacto eléctrico fijo (13.1).

9. El interruptor de pulsador de acuerdo con la reivindicacion 8, que comprende otro terminal de conexién (11.2) y
otro contacto eléctrico fijo (13.2) conectados eléctricamente al otro terminal de conexién (11.2), en el que el puente
(16) metalico esta provisto, en el otro extremo del mismo, de otro contacto eléctrico movil (18.2) y en el que este otro
contacto eléctrico moévil estd en contacto con el otro contacto eléctrico fijo (13.2) en la otra de las dos posiciones
angulares del miembro (27) de control.

10. El interruptor de pulsador de acuerdo con la reivindicacion 8, en el que dichas superficies (22) estan conformadas
substancialmente a modo de un escalén y en el que cada uno de los dos extremos (34a, 34b) de los medios (33) de
transmision de presion esta conformado y dispuesto de tal modo que se aplica subsiguientemente un empuje sobre
las superficies del escalén en la direccion de desplazamiento del pulsador y se aplica un empuje en la direccion
ortogonal a la direccion de desplazamiento del pulsador.

11. El interruptor de acuerdo con la reivindicacion 7, en el que los medios elasticos (36a, 36b) de los medios (33) de
transmisién de presion comprenden al menos un resorte de laminas.

12. El interruptor de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 7 a 11, en el que el puente (16) metalico tiene un
perfil central redondeado, y el miembro (27) de control comprende un bloque (28) y una clavija (29) controlada por
resorte que es deslizable en contacto con el perfil redondeado del puente (16).
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