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DESCRIPCION
Disposicion para el desplazamiento de traviesas

CAMPO TECNICO

La presente invencion se refiere a una disposicion que permite desplazar una pluralidad de traviesas estrechamente
asociadas y orientadas de manera adyacente desde un conjunto de traviesas en forma de bloque o pila y distribuirlas a
y a lo largo de un asiento de via o una via preparada que contiene terraplenes, segun el preambulo de la reivindicacion
1.

La disposicion incluye un ndmero seleccionado de unidades coordinadas, comprendiendo cada una de ellas una cons-
truccidn de viga o vigas que tienen medios de agarre asociados a los extremos, denominados a continuacién en el pre-
sente documento pinzas de agarre, en la que pares de pinzas de agarre estan adaptados para agarrar o para agarrar y
sostener una traviesa en una primera posicién, y para liberar la traviesa asi sostenida en una segunda posicion.

La invencion encuentra una aplicacion particularmente adecuada con respecto al desplazamiento de una pluralidad de
traviesas estrechamente adyacentes, paralelas entre si y colocadas de manera suelta desde un bloque o pila de travie-
sas, mediante el agarre y la colocacion de un nimero seleccionado de dichas traviesas simultaneamente con la ayuda
de un nuimero correspondiente de unidades asociadas a la disposicién, en la que dichas traviesas se elevan desde el
bloque de traviesas, en la que dichas unidades se alejan unas de otras, con las traviesas agarradas colgando de las
mismas, hasta una posicién predeterminada en la que se hacen descender las traviesas sobre el asiento de via o terra-
plenes de contencidn y se sueltan de modo que descansen sobre dicho asiento.

La disposicion incluye con este fin medios asociados a la unidad, que estan adaptados para permitir o bien aumentar o
bien disminuir la distancia relativa entre dichas unidades.

Los pares de pinzas de agarre asociados a los extremos de viga funcionan para permitir sostener firmemente una tra-
viesa por medio de un efecto de sujecion orientado a los extremos.

Mas particularmente, dichos medios y dicho nimero seleccionado de unidades estan coordinados en una estructura de
marco, en la que, cuando se encuentran combinadas entre si en una primera posicion, dichas unidades y sus pares de
pinzas de agarre y vigas asociadas pueden agarrar y sostener simultineamente varias traviesas estrechamente adya-
centes correspondientes al nUmero de unidades y que se extienden en el mismo plano, y elevar dichas traviesas desde
un blogue o pila de traviesas ubicado a un lado del asiento de via y elevar y desplazar dichas traviesas hacia y sobre
dicho asiento.

Durante este movimiento suspendido de las traviesas asi sostenidas, se activan los medios mencionados anteriormente
para permitir que las unidades se alejen unas de otras y se muevan a una segunda posicion en la que las unidades y las
traviesas estan separadas entre si a lo largo del asiento de via.

La disposicion también incluye medios para distribuir unidades adyacentes y traviesas adyacentes de manera equidis-
tante.

Un equipo que utiliza una pluralidad de tales disposiciones también se encuentra dentro del alcance de la presente in-
vencion.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

Se conocen en la técnica varios métodos y disposiciones diferentes del tipo mencionado anteriormente.

Por ejemplo, un ejemplo apropiado de los antecedentes de la tecnologia relevante actualmente y el campo técnico al
que se refiere la invencion se encuentra en el contenido de la solicitud de patente internacional n.° PCT/SE98/01992,
con el numero de publicacion internacional WO-A1-99/24668.

Esta solicitud de patente anterior ilustra y describe una disposicion que incluye una serie de unidades, que comprenden
cada una pinzas de agarre asociadas a los extremos, que portan vigas, por medio de las cuales pueden agarrarse vy li-
berarse simultdneamente una serie de traviesas seleccionadas para una disposicion a lo largo de una via ferroviaria.

Para una mejor comprensién de las condiciones basicas que se aplicaran con respecto a una disposicion, segun la pre-
sente invencion, se remite al lector fundamentalmente al contenido de dicha publicacién de patente y de manera secun-
daria a la siguiente descripcion general facilitada a continuacion, con referencia a la figura 1 de los dibujos adjuntos.

SUMARIO DE LA INVENCION

PROBLEMAS TECNICOS

Cuando se tienen en cuenta las deliberaciones técnicas que debe realizar un experto en esta técnica particular para
proporcionar una solucién a uno o mas problemas técnicos con los que se encuentra, se observara que por una parte es
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necesario darse cuenta inicialmente de las medidas y/o la secuencia de medidas que deben emprenderse con este fin, y
por otra parte de qué medios son necesarios para resolver uno o mas de dichos problemas. Basandose en esto, resul-
tara evidente que los problemas técnicos enumerados a continuaciéon son sumamente relevantes para el desarrollo de la
presente invencion.

Cuando se considera el punto de vista actual de las técnicas, segun se describié anteriormente, se observara que un
problema técnico reside en la capacidad para darse cuenta de la importancia y las ventajas proporcionadas por la crea-
cién de una disposicion del tipo mencionado anteriormente que pueda hacerse mas ligera que el equipo conocido ante-
riormente descrito en la publicacion de patente internacional mencionada anteriormente, al tiempo que incluya el mismo
numero de unidades.

También reside un problema técnico en la capacidad para darse cuenta de la importancia y las ventajas proporcionadas
por la creacién, con la ayuda de medios sencillos, de condiciones que permitan colocar un numero seleccionado de tra-
viesas a lo largo de un asiento de via con la ayuda de una fuerza aplicada manualmente de manera mucho mas sencilla
que la requerida en el caso de la tecnologia conocida, de manera que las traviesas adyacentes estén separadas de ma-
nera equidistante y puedan ajustarse dependiendo del soporte requerido por un rail con respecto a secciones de via re-
levantes.

Otro problema técnico reside en la capacidad para darse cuenta de la importancia y las ventajas proporcionadas por la
provision de medios que permitan aumentar o disminuir la distancia horizontal entre unidades adyacentes entre si con la
ayuda de una viga y pares asociados de pinzas de agarre, y por la provision de traviesas sostenidas por dichas pinzas
de agarre con brazos que pivotan de manera centrada asociados al marco, entre otras cosas.

También se observara que reside un problema técnico en la capacidad para darse cuenta de la importancia y las venta-
jas proporcionadas al permitir, entre otras cosas, que partes externas de los brazos pivotantes actien de manera pivo-
tante conjuntamente con un extremo de un respectivo anclaje o enlace, estando sus otros extremos unidos de manera
pivotante a una respectiva unidad orientada al exterior.

Otro problema técnico reside en la capacidad para darse cuenta de la importancia y las ventajas proporcionadas al unir
de manera pivotante un extremo de cada anclaje o enlace a las regiones centrales de respectivos brazos pivotantes, y al
unir de manera pivotante los respectivos otros extremos de dichos anclajes o0 enlaces a una respectiva unidad interme-
dia.

También se observara que reside un problema técnico en la capacidad para darse cuenta de la importancia y las venta-
jas proporcionadas por la provision de los brazos que pivotan de manera centrada con un eje de pivote vertical comin
asociado a la region central de los brazos y también a la regién central de una parte de marco.

Otro problema técnico reside en la capacidad para darse cuenta de la importancia y las ventajas proporcionadas por la
inclusién de dos brazos de este tipo en la disposicion, estando adaptadas las dos partes externas de un brazo para ac-
tuar de manera pivotante conjuntamente con un extremo de un respectivo anclaje o enlace y para unir de manera pivo-
tante los otros extremos de los mismos a una respectiva unidad externa.

También reside un problema técnico en la capacidad para darse cuenta de la importancia y las ventajas proporcionadas
al permitir que las dos partes externas del otro brazo actien de manera pivotante conjuntamente con un extremo de otro
respectivo anclaje o enlace y unan de manera pivotante los otros extremos a una respectiva unidad externa a una dis-
tancia seleccionada con respecto a los otros extremos de los anclajes o enlaces asociados a dicho primer brazo.

Otro problema técnico mas reside en la capacidad para darse cuenta de la importancia y las ventajas proporcionadas al
permitir que dos regiones centrales de dicho primer brazo, a cada lado respectivo del eje de pivote del brazo, actden de
manera pivotante conjuntamente con un extremo de un respectivo anclaje o enlace, estando sus otros extremos unidos
de manera pivotante a una unidad respectiva de dos unidades intermedias.

Otro problema técnico reside en la capacidad para darse cuenta de la importancia y las ventajas proporcionadas al per-
mitir que las dos regiones centrales de dicho otro brazo, a cada lado respectivo del eje de pivote del brazo, actien de
manera pivotante conjuntamente con un extremo de un respectivo anclaje o enlace, estando sus otros extremos unidos
de manera pivotante a una unidad respectiva de dichas dos unidades intermedias a una distancia de los otros extremos
de los anclajes o enlaces asociados a dicho primer brazo.

Otro problema técnico reside en la capacidad para darse cuenta de la importancia y las ventajas proporcionadas por la
disposicion de dichos dos brazos con sus ocho anclajes o enlaces asociados de manera equidistante entre puntos de
pivote seleccionados, con lo que dos unidades externas y dos unidades intermedias pueden desplazarse en paralelo
entre si.

A este respecto, se observara que reside un problema técnico en permitir que dichos dos brazos y anclajes o enlaces
asociados difieran ligeramente en la distancia entre puntos de pivote seleccionados, con lo que las dos unidades exter-
nas y/o las dos unidades intermedias pueden desplazarse por un trayecto ligeramente convergente.
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También se observara que reside un problema técnico en la capacidad para darse cuenta de la importancia y las venta-
jas proporcionadas al permitir que los anclajes o enlaces roten a una posicion transversal de la unidad en una posicién
estrechamente adyacente o totalmente combinada de dichas unidades, y se inclinen en angulo ligeramente con respec-
to a una orientacion perpendicular a dichas unidades, y permitir que anclajes o enlaces dados se corten entre si.

También se observara que reside un problema técnico en la capacidad para darse cuenta de la importancia y las venta-
jas proporcionadas por el uso de un dispositivo de émbolo y cilindro hidraulico o neumatico que puede actuar entre una
estructura de marco y una de dichas estructuras externas.

También se observara que reside un problema técnico en la capacidad para darse cuenta de la importancia y las venta-
jas que se proporcionan al permitir que se logre el desplazamiento de una unidad externa con respecto a la estructura
de marco mediante la accién de medios de limitacion del desplazamiento que pueden consistir en una barra de longitud
ajustable dispuesta entre medios de tope asociados a dicha barra.

Un problema técnico adicional reside en la capacidad para proporcionar un conjunto coordinado de al menos dos dispo-
siciones de la invencién que pueden colocarse una al lado de otra de modo que se aumente la capacidad de colocacion
de traviesas al menos al doble y permitir que las disposiciones coordinadas actien de manera sincrona de modo coor-
dinado, y para darse cuenta de la importancia y las ventajas proporcionadas al permitir que una unidad externa de una
primera disposicion se coloque adyacente a una unidad externa de una segunda disposicion, y colocar dichas dos uni-
dades una cerca de la otra y permitir que dichas unidades actien conjuntamente entre si mediante el desplazamiento de
dos brazos que pivotan entre si y anclajes o enlaces unidos de manera pivotante a los mismos.

En el caso de un conjunto de dos disposiciones idénticas, se observara que reside un problema técnico en darse cuenta
de la importancia y las ventajas proporcionadas por la seleccion de dichos dos brazos pivotantes y las longitudes de los
anclajes o enlaces y sus uniones pivotantes de modo que la distancia entre unidades externas adyacentes de una res-
pectiva disposicién corresponda a la distancia entre una unidad externa y una unidad intermedia adyacente con respec-
to a una y/u otra disposicion.

SOLUCION

La presente invencion toma como punto de partida la tecnologia conocida, anteriormente descrita, con la que una dispo-
sicion permite agarrar y liberar una pluralidad de traviesas coordinadas previstas para una seccion de via, con la ayuda
de pares de pinzas de agarre que actllian conjuntamente con una de una serie de unidades incluidas en la disposicion y
gue estan coordinadas con dicha unidad por medio de la accion de una viga de soporte de pinzas de agarre, segin se
indica en el preambulo de la reivindicacion 1.

Con la intencion de solucionar uno 0 mas de los problemas técnicos anteriormente mencionados, se proponen en parti-
cular, segun la presente invencion, las caracteristicas que se encuentran en la parte caracterizadora de la reivindicacion
1.

A modo de realizaciones propuestas que entran dentro del alcance del concepto béasico de la presente invencion, se
proponen las caracteristicas indicadas en las reivindicaciones dependientes.

VENTAJAS

Las ventajas que ofrece principalmente la presente invencion y sus rasgos caracteristicos significativos particulares re-
siden en que se proporcionan condiciones con las que puede reducirse el peso de una disposicion de este tipo, y con
las que se facilita la manipulacion de traviesas sostenidas firmemente en dichas unidades y que deben colocarse con
precision sobre un asiento de via preparado, y con las que puede ajustarse facilmente la distancia relativa entre travie-
sas adyacentes segun condiciones de carga esperadas que actian sobre el asiento de via en cuestion.

Otras ventajas incluyen simplificaciones mediante las cuales los medios adaptados para permitir la distancia horizontal
entre unidades adyacentes, que comprenden una viga y pinzas de agarre coordinadas con la misma, y traviesas adya-
centes, comprenden dos brazos que pivotan de manera centrada asociados con el marco cuyas partes externas pueden
actuar conjuntamente de manera pivotante con un extremo de un respectivo anclaje o enlace cuyos otros extremos
estan unidos de manera pivotante a una respectiva unidad externa.

Un extremo de un respectivo anclaje o enlace también estd unido de manera pivotante a las regiones medias de dichos
dos brazos a un lado respectivo de un eje de pivote central y los otros extremos de dichos respectivos anclajes o enla-
ces estan unidos de manera pivotante a una respectiva unidad intermedia.

Disposiciones de este tipo son muy adecuadas para su inclusién como unidades en dicho conjunto.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Un equipo previamente conocido para desplazar traviesas desde un bloque de traviesas hasta un asiento de via y una
realizacion a modo de ejemplo de una disposicién actualmente preferida y que presenta rasgos caracteristicos significa-
tivos de la presente invencion se describiran a continuacion en mas detalle con referencia a los dibujos adjuntos, en los
que;
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la figura 1 es una vista en perspectiva de un equipo previamente conocido seguin se muestra y describe en la solicitud
de patente internacional con numero de serie PCT/SE98/01992;

la figura 2 es una primera vista lateral de una disposicion, segun la presente invencién, en la que se muestran cuatro
traviesas sostenidas firmemente por cuatro unidades y separadas para su colocacion sobre un asiento de via, en la que
la manipulacion y el ajuste de la disposicion con las traviesas sostenidas sobre el asiento se efectlia, entre otras cosas,
con la ayuda de una persona que se encuentra de pie en el asiento;

la figura 3 es una segunda vista lateral de la disposicion de la invencién, aunque sin accién conjunta de las traviesas;

la figura 4 es una vista en planta de la disposicion, mostrada en la figura 3, en la que la disposicion incluye cuatro unida-
des, que tienen cada una pares de pinzas de agarre y vigas asociadas y que se muestran en un estado combinado o
juntado;

la figura 5 ilustra, a una escala ligeramente mayor, una parte central de la disposicidon adoptando la posicion mostrada
en la figura 4;

la figura 6 es una primera vista lateral de la disposicion de la invencion, en la que se muestran cuatro unidades que tie-
nen pares de pinzas de agarre y vigas asociadas alejadas una mayor distancia en relacion con la ilustracion de la figura
4,

la figura 7 es una vista en planta de la disposicion, en la que se muestran las unidades, con pinzas de agarre y vigas
asociadas de dos en dos, alejadas a dicha mayor distancia;

la figura 8 muestra, a una escala ligeramente mayor, una parte central de la disposicion en la posicion mostrada en la
figura 6;

la figura 9 es una vista en planta de la disposicién, que muestra las unidades separadas a una mayor distancia orientada
de manera intermedia, adaptada para una orientacion de traviesas mas densa que la mostrada en la figura 7;

la figura 10 es una primera vista lateral de un conjunto que comprende dos disposiciones coordinadas colocadas una al
lado de otra, segln la invencion, con una distancia aumentada entre las unidades;

la figura 11 es una vista en planta del conjunto segin la figura 9; y
la figura 12 ilustra el conjunto mostrado en la figura 10 en un estado totalmente compactado.

DESCRIPCION LA TECNOLOGIA CONOCIDA

La figura 1 es una vista en perspectiva de un equipo ilustrado y descrito en mas detalle en la solicitud de patente inter-
nacional n.° PCT/SE98/01992 anteriormente mencionada, en la que el equipo ilustrado esta previsto para agarrar o libe-
rar una pluralidad de traviesas coordinadas, previstas para su colocacion a lo largo de una seccién de via con la ayuda
de pares de pinzas de agarre asociados a una viga de soporte de pinzas.

En la figura 1 se muestra un bloque o pila de traviesas “A” que comprende una pluralidad de traviesas coordinadas, dis-
puestas de manera estrechamente adyacente y sueltas paralelas entre si, de las que pueden agarrarse grupos “Al”
mediante dicha disposicion “B”.

En este caso, la disposicion “B” estd soportada por una maquina “C” de trabajo y la disposicién incluye medios “D” que
pueden aumentar la distancia entre traviesas “E1; E2; E3...” adyacentes entre si.

La disposicién también incluye pares de pinzas de agarre que estan adaptados para sostener firmemente respectivas
traviesas con una accion de sujecion asociada a los extremos.

La distancia “a” entre traviesas adyacentes puede ajustarse a una separacion entre traviesas apropiada con respecto a
un asiento “F” de via y las pinzas de agarre se abren para liberar las traviesas coordinadas en esta posicién.

Mas particularmente, la figura 1 muestra que los pares de pinzas de agarre con viga asociada estan adaptados para
agarrar y sostener firmemente una pluralidad de traviesas “Al” estrechamente compactadas, clasificadas por grupos,
gue se extienden en un mismo plano, en una primera posicion por encima del bloque “A” de traviesas, y para elevar di-
cho grupo de traviesas con la ayuda de la maquina “C” de trabajo y desplazar las traviesas que cuelgan de dichas pin-
zas hacia y sobre el asiento “F” de via mientras se aumenta la separacion “a” entre las traviesas hacia y hasta una se-
gunda posicion en la que la distancia entre las traviesas agarradas se ha “aumentado” con la ayuda de las vigas que
soportan dichas pinzas.

Una vez que se ha aumentado la separacion entre las traviesas, las traviesas se depositan sobre el asiento de via y se
liberan.
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DESCRIPCION DE REALIZACIONES ACTUALMENTE PREFERIDAS

Antes de nada se indica que, en la siguiente descripcion de realizaciones actualmente preferidas y que incluyen rasgos
caracteristicos significativos de la invencion ilustradas en las figuras de los dibujos adjuntos, se ha elegido el uso de
terminologia y términos especiales con la intencidn primordial de ilustrar el concepto de la invencion con mayor claridad.

La figura 2 es una ilustracion esquematica de las condiciones o requisitos previos fundamentales de la presente inven-
cién, concretandose las propiedades significativas de la invencion, en general, en la realizacion descrita a continuacion y
actualmente propuesta.

Tal como puede verse en la figura 2, se usa un brazo 1 de gria que incluye un medio s de unién para sostener una dis-
posicién 3 construida segun las instrucciones relativas a la presente invencion.

La disposicidon 3 se muestra en este caso en una primera vista lateral y esta construida para permitir sostener simulta-
neamente cuatro traviesas firmemente con la ayuda de cuatro unidades a una distancia adaptada, coordinada o aumen-
tada entre las mismas.

En el caso de la ilustracion de la figura 2, la distancia entre las traviesas se ha aumentado y las traviesas se han desig-
nado como S1, S2, S3 y S4 respectivamente y se sujetan firmemente por cuatro unidades B1, B2, B3 y B4 gracias a una
accion de sujecion asociada a los extremos entre pares de pinzas G1, G2, G3 y G4 de agarre respectivamente con la
ayuda de una viga o construccién de viga que soporta dichas pinzas de agarre.

Una persona “P” se sitla de pie en el asiento “F” de via y un conductor de gria controla las posiciones de traviesas S1,
S2, S3 y S4 respectivas a lo largo del asiento de via, con lo cual la distancia de la traviesa S4 con respecto a una travie-
sa S5 ya colocada puede hacerse corresponder con una distancia “b3” seleccionada entre la traviesa S3 y la traviesa S4
con la ayuda de una unidad 4 de medicién de distancia.

La invencion se basa en el concepto de hacer que cada distancia “b” seleccionada entre las traviesas S3 y S4 sea igual
a la distancia entre las traviesas S1y S2, S2 y S3 restantes.

La construccion de la disposicién 3 se describird a continuacién en mas detalle.
Asi, la figura 3 es una vista lateral de la disposicion 3, aunque solo se muestra una unidad B1.

Tal como se muestra en la figura 3, la unidad B1 soporta pinzas de agarre opuestas entre si designadas por G1 y G1’,
de las que la pinza G1' de agarre se muestra fijada a una viga B1’, mientras que la pinza G1 de agarre puede hacerse
rotar o pivotar desde la posicion de agarre y sostén, mostrada en la figura 3, hasta una posicion de liberacién no mos-
trada en dicha figura, con la ayuda de un dispositivo G1” de émbolo y cilindro.

En referencia a la figura 4, se muestran medios 10, que forman parte de la disposicion y que pueden ajustar de manera
selectiva la distancia “b” horizontal entre las unidades B1 y B2 y entre las unidades B2 a B3 y B3 a B4 restantes desde
una primera posiciéon coordinada y plenamente combinada o estrechamente yuxtapuesta “B1” (figura 4) hasta una se-
gunda posicion “B2” en la que la distancia entre las unidades se ha aumentado y dichas unidades se han separado
completamente (figura 7) y viceversa.

Junto con las traviesas “Al” coordinadas en movimiento y agarradas, pertenecientes al bloque o pila de traviesas, los
medios 10 se activan para aumentar la distancia entre unidades B1, B2, B3 y B4 adyacentes y traviesas adyacentes,
con lo cual pares de pinzas G1, G1' de agarre asociados a las unidades estan adaptados para sujetar una respectiva
traviesa por medio de una accion de sujecion asociada a los extremos hasta que se alcanza una distancia correspon-
diente a una separacion “b3” entre traviesas, segun la figura 2, adecuada para un asiento “F” de via, con lo cual las pin-
zas de agarre de unidades respectivas pueden abrirse en esta posicion para liberar dicha pluralidad de traviesas.

Las traviesas se han omitido en las figuras 3 a 12, por motivos de claridad.

Los medios 10 estan constituidos por una estructura 11 de marco (no descrita en detalle) y brazos 40, 41 que pivotan de
manera centrada cuyas respectivas partes 40a, 40b y 41a, 41b de brazo externas actian respectivamente de manera
pivotante conjuntamente con un extremo de un respectivo anclaje o enlace. Por tanto, un extremo 40a del brazo 40 act-
Ga conjuntamente con un anclaje o un enlace 51, mientras que el otro extremo 40b de dicho brazo actia conjuntamente
con un anclaje o un enlace 52.

En referencia a las figuras 4 y 5, puede verse que un extremo 51 a del enlace 51 actlia de manera pivotante conjunta-
mente con un extremo 40a del brazo 40, mientras que el otro extremo 51b del enlace 51 esta unido de manera pivotante
a y actla conjuntamente con la unidad B1 mas externa.

De manera similar, el otro extremo 40b del brazo 40 esta conectado de manera pivotante con un extremo 52a del ancla-
je o el enlace 52, mientras que el otro extremo 52b del enlace 52 esta unido de manera pivotante a la unidad B4 mas
externa.
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Un extremo 41a del brazo 41 actla de manera pivotante conjuntamente con un extremo 61a del enlace 61, mientras que
el otro extremo 61 b de dicho enlace 61 esta unido de manera pivotante a la unidad B1.

El otro extremo 41 b del brazo 41 esta unido de manera pivotante a un extremo 62a del enlace 62, mientras que el otro
extremo 62b de dicho enlace 61 esta unido de manera pivotante a la unidad 64.

Tal como puede verse, los brazos 40, 41 estdn montados de manera pivotante alrededor de un eje 12 de pivote comun
dispuesto en las regiones medias de los respectivos brazos.

Con referencia a las figuras 5 y 8, puede verse que un extremo de dichos enlaces esta unido de manera pivotante a una
region 40’, (40") y 41’, (41') media o central de los brazos 40 y 41 a un lado respectivo del eje 12 de pivote, mientras que
los otros extremos de dichos enlaces estan unidos a unidades B2 y B3 intermedias respectivamente.

Esto se muestra mas claramente en la figura 8.

Por tanto, un extremo 71a de un enlace 71 esta unido de manera pivotante a una regién 40’ central del brazo 40, y el
otro extremo 71b de dicho enlace esta unido de manera pivotante a la unidad B2.

Tal como puede verse, un extremo 72a de un enlace 72 esta unido de manera pivotante a la otra region (40’) central del
brazo 40, y el otro extremo 72b de dicho enlace esta unido de manera pivotante a la unidad B3.

También puede verse que un extremo 8la de un enlace 81 esta unido de manera pivotante a una region 41’ central del
brazo 41, y que el otro extremo 81b de dicho enlace esta unido de manera pivotante a la unidad B2.

También puede verse que un extremo 82a de un enlace 82 esta unido de manera pivotante a otra region 41’ central del
brazo 41, y que el otro extremo 82b de dicho enlace esta unido de manera pivotante a la unidad B3.

En la realizacion ilustrada, los brazos 40, 41 pivotantes son dos, actuando las partes 40a, 40b de brazo externas de un
brazo 40 que actla de manera pivotante conjuntamente con un extremo 51a, 52a de un respectivo anclaje 51, 52 de en-
lace, con lo cual los otros extremos 51b y 52b de dicho anclaje o enlace estan unidos de manera pivotante a una res-
pectiva unidad B1 y B4 externa.

Las partes 41 a, 41b de brazo externas del otro brazo 41 actdan de manera pivotante conjuntamente con un extremo
61a, 62a de otro respectivo anclaje o enlace 61, 62, estando los otros extremos 61b, 62b de dicho anclaje o enlace 61,
62 unidos a una respectiva unidad B1 y B4 externa a una distancia “c” con respecto a dichos otros extremos 51 b y 52b
de los anclajes o enlaces 51 y 52 asociados con dicho primer brazo 40.

Las dos regiones 40’, (40’) centrales de dicho primer brazo 40 actian de manera pivotante conjuntamente con un ex-
tremo de un respectivo anclaje o enlace 71, 72, con lo cual los otros extremos estan unidos de manera pivotante a una
respectiva unidad intermedia.

Dos regiones 41’, (41’) centrales de dicho otro brazo (41) actian de manera pivotante conjuntamente con un extremo de
un respectivo anclaje o enlace (81, 82), estando sus otros extremos unidos de manera pivotante a una respectiva unidad
B2 y B3 intermedia a una distancia con respecto a dicho otro extremo de los anclajes o enlaces asociados a dicho pri-
mer brazo 40.

Los dos brazos 40, 41, con anclajes o enlaces asociados, estdn separados a la misma distancia entre puntos de pivote
de enlace seleccionados, con lo cual es posible desplazar dos unidades externas y dos unidades intermedias acercan-
dose la una la otra y alejandose la una de la otra en un trayecto paralelo.

También entra dentro del alcance de la invencion el uso de dos brazos 40 41, con anclajes o enlaces asociados, que se
disponen a una distancia que se desvia ligeramente entre puntos de pivote seleccionados, con lo cual es posible des-
plazar dichas dos unidades externas y/o dichas dos unidades intermedias en un trayecto ligeramente convergente.

Tal como puede verse en las figuras 4 y 5, cuando las unidades B1, B2, B3 y B4, con pinzas de agarre asociadas, estan
en una posicién totalmente combinada, los anclajes o enlaces 51, 52; 61, 62; 71, 72; 81, 82, se hacen pivotar a una po-
sicion en la que las unidades B1 a B4 se orientan de manera transversal, o se sitian de manera transversal e inclinadas
en un angulo generalmente recto con respecto a una orientaciéon que se extiende longitudinalmente de dichas unidades
y se solapan entre si de dos en dos, lo que significa que estan activas en diferentes planos.

La figura 6 ilustra junto con las figuras 7 y 8 una posicion en la que las unidades B1 a B4, con pinzas de agarre de dos
en dos y con vigas asociadas, adoptan una mayor distancia entre las traviesas que la de la ilustracion de la figura 2.

A partir de estas figuras puede verse, y asi particularmente a partir de la figura 7, que la disposicion incluye un dispositi-
vo 50 de émbolo y cilindro hidraulico o neumatico que esta adaptado para actuar entre la estructura 11 de marco y una
de las unidades externas, tal como la unidad B1.

La figura 7 también ilustra en particular la orientacion adoptada por los brazos 40 y 41 junto con anclajes o enlaces 51,
52; 61, 62; 71, 72 y 81, 82 asignados.
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La orientacion de estos anclajes y enlaces se muestra mas claramente en la vista ampliada de la figura 8, en la que no
se solapan anclajes o enlaces entre si.

La disposiciéon también incluye medios 50a para limitar el desplazamiento de una unidad B1 externa con respecto a la
estructura 11 de marco, teniendo dichos medios 50a forma de barra cuya longitud puede ajustarse entre elementos de
tope asociados para permitir que las unidades se separen de manera equidistante una distancia “b2” seleccionada.

La figura 9 ilustra un estado de la disposicion en el que los medios 10 y las unidades Bl y B4 estan situados en una
“posicion intermedia” en la que la distancia “b” esta adaptada a un valor de 550 mm.

Se observara que el desplazamiento de las unidades Bl a B4 inclusive, mientras se mantiene una misma distancia “b”
en aumento o disminucién entre dichas unidades, requiere un dimensionamiento correspondiente de los medios 10.

Por ejemplo, con referencia a la figura 7, una primera distancia entre los puntos 12 de pivote comunes de los brazos 40
a4lylaunion 71ay 72ay 8lay 82a pivotante con respecto a un primer anclaje o enlace presentaran entre si el mismo
valor.

Una segunda distancia entre el punto 12 de pivote comun de los brazos 40 y 41 y respectivas uniones 51a, 52ay 6lay
62a pivotantes con respecto a segundos anclajes o enlaces también presentaran el mismo valor.

Con respecto al desplazamiento paralelo, la relacién de la primera distancia con respecto a la segunda distancia sera de
1:3.

Las figuras 10 y 11 ilustran un desarrollo de la presente invencion en el que dos disposiciones 3A y 3B del tipo anterior-
mente descrito estan acopladas entre si para formar un conjunto, en el que las disposiciones 3A y 3B estan situadas
una al lado de otra, aumentandose el nUmero de unidades B1, B2, B3 y B4 coordinadas en una disposicién 3A con mas
unidades B5, B6, B7 y B8 coordinadas en una segunda disposicion 3B.

A este respecto, se propone en particular que una unidad B4 externa en una primera disposicién 3A pueda colocarse de
manera adyacente a una unidad B5 externa de una segunda disposicion 3B y que estas unidades se sitlen proximas
entre si y actlen conjuntamente entre si a través de la accion de medios 13 de acoplamiento intermedios que incluyen
brazos 400 y 410 que pueden pivotar unos respecto a otros a través de cuatro anclajes o enlaces designados como 510,
520; 610, 620.

Tal como se muestra mas especificamente en la figura 11, el brazo 400, 410 pivotante y las longitudes de los anclajes o
enlaces y la respectiva unién pivotante se seleccionan de modo que la distancia entre unidades B4, B5 externas adya-
centes entre si de respectivas disposiciones 3A y 3B correspondera a la distancia entre una unidad B4 externa y una
unidad B3 intermedia adyacente con respecto a una disposicion 3A u otra disposicion 38.

Las figuras 10 y 11 ilustran el conjunto en el que la separacion de las unidades se ha aumentado, mientras que la figura
12 ilustra el conjunto cuando las unidades se han juntado o combinado.

Se entendera que la invencion no se limita a la realizaciéon a modo de ejemplo anteriormente descrita e ilustrada de la
misma y que pueden realizarse modificaciones dentro del alcance del concepto de la invencion segun las reivindicacio-
nes adjuntas.

Se entendera también en particular que cada unidad ilustrada puede combinarse con otra unidad ilustrada, entre si, de-
ntro del concepto de la invencion con el fin de conseguir una funcion técnica deseada, segun se determina en las reivin-
dicaciones.
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REIVINDICACIONES

1. Disposicion (3) con la que una pluralidad de traviesas (S1, S2, S3, S4) previstas para una seccion (F) de via,
en particular una pluralidad de traviesas (Al) dispuestas de manera estrechamente adyacente, paralelas entre si y api-
ladas de manera suelta, pueden agarrarse y liberarse, que incluye una pluralidad de unidades (B1, B2, B3, B4) con pa-
res de pinzas (G1, G2, G3, G4) de agarre soportadas por una estructura de viga, pudiendo funcionar la disposicion (3)
con la ayuda de una maquina (C) de trabajo asociada o brazo (1) de grda, e incluyendo la disposicion (13) medios (10)
para aumentar o disminuir la distancia entre unidades adyacentes, teniendo dichos medios la forma de una estructura
de marco, en la que pares de pinzas de agarre en cada una de dichas unidades estan adaptados para sostener una tra-
viesa (S1, S2, S3, S4) respectiva firmemente por medio de una accidn de sujecion orientada a los extremos, estando la
disposicion adaptada para desplazar una traviesa (S1, S2, S3, S4) respectiva una distancia, que corresponde a una se-
paracién entre unidades o separacion entre traviesas, adecuada para un asiento (“F”) de via, y para abrir dichas pinzas
de agarre asociadas a la unidad en esta posicion para liberar dicha pluralidad de traviesas (S1, S2, S3, S4), en la que
dichas unidades (B1, B2, B3, B4) estan adaptadas para agarrar y sostener firmemente una pluralidad de traviesas dis-
puestas de manera estrechamente adyacente que se extienden en un mismo plano cuando dichas unidades estan en
una primera posicion combinada y para elevar dichas traviesas y desplazarlas hacia y sobre el asiento de via y distribuir
dichas unidades vy las traviesas sostenidas por las mismas a una separacion entre traviesas deseada, caracterizada
porque dichos medios (10) para separar unidades y traviesas adyacentes de manera equidistante incluyen:

d1) brazos (40, 41) asociados al marco y que pivotan de manera centrada cuyas partes (40a, 40b; 41a, 41b)
de brazo externas actlan conjuntamente de manera pivotante con un extremo (51a, 52a, 61a, 62a) de un
respectivo anclaje o enlace (51, 52, 61, 62) cuyos respectivos otros extremos (51b, 52b, 61b, 62b) estan uni-
dos de manera pivotante a una respectiva unidad (B1, B4) externa;

d2) en la que un extremo (71a, 72a, 81a, 82a) de un respectivo anclaje o enlace (71, 72; 81, 82) adicional
esta unido de manera pivotante a regiones (40’, 41’) centrales del brazo,

d3) mientras que los otros extremos (71b, 72b; 81b, 82b) de dicho respectivo anclaje o enlace (71, 72; 81, 82)
adicional estan unidos de manera pivotante a una respectiva unidad (B2, B3) intermedia.

2. Disposicion segun la reivindicacion 1, caracterizada porque dichos brazos (40, 41) que pivotan de manera
centrada estan asignados a un eje (12) de pivote vertical comdn asociado a una parte (11) de marco.

3. Disposicion segun la reivindicacién 1 6 2, caracterizada porque los brazos (40, 41) son dos, actuando las
partes de brazo externas de un brazo de manera pivotante conjuntamente con un extremo de un respectivo anclaje o
enlace, estando sus otros extremos unidos de manera pivotante a una respectiva unidad externa.

4. Disposicion segun la reivindicacion 1 6 3, caracterizada porque los brazos son dos, actuando las partes ex-
ternas del otro brazo (41) de manera pivotante conjuntamente con un extremo de otro respectivo anclaje o enlace, es-
tando sus otros extremos unidos a una respectiva unidad externa a una distancia de los otros extremos de dichos ancla-
jes o enlaces en relacion con dicho primer brazo (40).

5. Disposicion segun la reivindicacion 1, caracterizada porque los brazos son dos, actuando las regiones cen-
trales de un brazo de manera pivotante conjuntamente con un extremo de un respectivo anclaje o enlace, estando sus
otros extremos unidos de manera pivotante a una respectiva unidad intermedia.

6. Disposicion segun la reivindicacion 1 6 5, caracterizada porque los brazos son dos, actuando las regiones
centrales del otro brazo (41) de manera pivotante conjuntamente con un extremo de un respectivo anclaje o enlace (81,
82), estando sus otros extremos unidos de manera pivotante a una respectiva unidad intermedia a una distancia de di-
chos otros extremos de los anclajes o los enlaces (71, 72) asociados con dicho primer brazo (40).

7. Disposicion segun la reivindicacion 1, caracterizada porque dos brazos con anclajes o enlaces asociados
incluyen puntos de pivote seleccionados separados de manera equidistante, con los que se permite que dos unidades
externas y dos unidades intermedias se desplacen en paralelo.

8. Disposicion segun la reivindicacion 1, caracterizada porque dos brazos, con anclajes o enlaces asociados,
tienen asignadas distancias que se desvian ligeramente entre los puntos de pivote seleccionados, con lo que las dos
unidades externas y/o las dos unidades intermedias pueden desplazarse por un trayecto en cierto modo convergente.

9. Disposicion segun la reivindicacion 1, caracterizada porque cuando las unidades que incluyen dichas pinzas
de agarre se combinan o se sitlan préximas entre si, dichos anclajes o enlaces rotan a una posicion en la que las uni-
dades se sitian de manera transversal e inclinadas esencialmente en angulo recto con respecto a una orientacion de
las unidades que se extiende longitudinalmente.

10. Disposicién segun la reivindicacion 1, caracterizada porque la disposicién incluye un dispositivo (50) de
émbolo y cilindro hidraulico o neumatico adaptado para actuar entre una estructura de marco y una de dichas unidades
externas.
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11. Disposicion segun la reivindicacién 1, caracterizada por medios (50a) para limitar el desplazamiento de una
unidad externa con respecto a una estructura de marco, teniendo dichos medios (50a) forma de barra, cuya longitud
puede ajustarse entre medios de tope asociados a la barra.

12. Disposicién segun la reivindicacion 1, caracterizada porque unas primeras distancias entre el punto (12) de
pivote comun de los brazos y las uniones pivotantes de primeros anclajes o enlaces presentan valores iguales entre si.

13. Disposicién segun la reivindicacion 1 6 12, caracterizada porque una segunda distancia entre puntos de pi-
vote comunes de los brazos y las uniones pivotantes de segundos anclajes o enlaces presentan entre si el mismo valor.

14. Disposicién segun la reivindicacion 13, caracterizada porque la relacion entre la primera distancia y la se-
gunda distancia es de 1:3.

15. Conjunto que comprende disposiciones yuxtapuestas segun una cualquiera de las reivindicaciones anterio-
res, caracterizado porque una unidad externa de una primera disposicién esté dispuesta de manera adyacente a una
unidad externa de una segunda disposicion, situandose dichas unidades una adyacente a la otra y actuando conjunta-
mente entre si mediante la accion de brazos pivotantes y a través de anclajes o enlaces.

16. Conjunto segun la reivindicacion 15, caracterizado porque la extension de los brazos pivotantes y los ancla-
jes o enlaces y dichas uniones pivotantes estan adaptadas a una distancia entre unidades externas adyacentes de la
respectiva disposicion, que corresponde a la distancia entre una unidad externa y una unidad intermedia adyacente de
una u otra disposicion.
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