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DESCRIPCION
Dispositivo de transporte helicoidal para preformas
Sector de la técnica

La presente invencion se refiere a un dispositivo de transporte de productos de tipo preformas, tal como, por
ejemplo, botellas, frascos,... etc.

Estado de la técnica

El documento W02007028627 muestra un dispositivo transportador que permite modificar la orientacién de las
preformas por medio de una especie de torsién, para hacerlas pasar de una posicidon horizontal a una posicion
vertical, por ejemplo.

Este tipo de torsion se realiza por medio de guias que estan conformadas en forma de hélices; la separacion entre
las aristas de guiado debe ser constante para obtener una perfecta fluidez del flujo de preformas entre la entrada y la
salida de este dispositivo transportador particular.

Este tipo de torsidn es relativamente delicada de realizar debido a la complejidad de las formas y a la extremada
precision que se requiere para realizar un guiado sin incidentes.

Ademas, este tipo de torsidon no se adapta facilmente a cambios de formatos de las preformas; debe cambiarse el
conjunto del dispositivo transportador.

Objeto de la invencién

El dispositivo de transporte para productos de tipo preformas, segun la invencién, dicho dispositivo forma una
especie de tunel en el que se encuentra guiado y atrapado el extremo de dichas preformas, en el lado de la boca,
tunel que esta constituido por diversos railes llevados por un armazoén y conformados para formar una torsion que se
extiende desde la entrada hasta la salida de dicho tlnel, siendo los diversos railes:

- un rail curvilineo que actia conjuntamente con el extremo de las preformas, en el lado de la boca, para
retenerlas atrapadas;

- dos railes que garantizan un guiado bajo el cuello de dichas preformas y de los cuales uno es rectilineo y de
los cuales el otro es curvilineo, estando dicho rail curvilineo conformado con un perfil que permite establecer una
separacion constante entre la entrada y la salida de dicha torsién.

Segun otra disposicién de la invencion, el rail de guiado de las preformas corresponde a la arista de una guia en
forma de plano simple que esta fijada sobre el armazoén.

Todavia segun la invencién, el rail curvilineo corresponde a la arista de una guia en forma de plano simple, que
también esta fijada sobre el armazén, arista que se conforma con una curvatura tal que su separacién con la arista
del rail rectilineo es constante.

Segun otra disposicién de la invencion, la guia dotada del rail rectilineo esta dispuesta horizontalmente entre la
entrada y la salida de la torsién.

Todavia segun la invencion, la guia dotada del rail curvilineo esta colocada verticalmente entre la entrada y la salida
de la torsidn, su parte aguas arriba se sitia en la vertical de la parte aguas arriba del rail rectilineo y su parte aguas
abajo se sitla transversalmente al mismo nivel que la parte aguas abajo de dicho rail rectilineo.

Segun otra disposiciéon de la invencion, la guia dotada del rail curvilineo comprende, en su parte aguas arriba,
medios que garantizan su fijacién sobre el armazén, medios que permiten ajustar su posicion en la vertical de la
entrada del rail rectilineo.

Todavia segun la invencion, la guia dotada del rail curvilineo también comprende, en su parte aguas abajo, medios
que garantizan su fijacion sobre el armazoén, medios que permiten ajustar su posicion transversal en la horizontal de
la salida del rail rectilineo.

Segun otra disposicién de la invencion, el rail curvilineo comprende, en funcién de las formas y dimensiones de las
preformas que van a transportarse, un perfil que esta adaptado a la nueva separacién que debe tenerse en cuenta, y
el rail rectilineo permanece inalterado.
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Todavia segun la invencion, los railes se conforman en forma semirredondeada para guiar las preformas y evitar
danarlas cuando se deslizan por encima con un movimiento de basculamiento y de avance simultaneos.

Descripcion de la figura

La invencion se detallara no obstante aun mas con ayuda de la siguiente descripcién y de los dibujos adjuntos,
facilitados a modo indicativo y en los que:

- la figura 1 es una vista esquematica despejada del dispositivo de transporte helicoidal segun la invencion,
adecuado para guiar preformas,

- la figura 2 es una vista esquematica del extremo aguas arriba de la torsion
- la figura 3 es una vista esquematica del extremo aguas abajo de la torsion.
Descripcion detallada de la invencién

Tal como se representa en la figura 1, el dispositivo (1) de transporte permite conjugar un movimiento longitudinal de
las preformas (2) y un movimiento de pivotado de estas ultimas alrededor del eje (3) longitudinal de desplazamiento.
Este tipo de dispositivo (1) se inserta en una linea de transporte de preformas (2) cuando es necesario modificar su
orientacién, independientemente de la orientacion inicial de esas preformas.

En el ejemplo representado en la figura 1, las preformas (2) pasan de la posicion horizontal en la entrada (4) del
dispositivo (1) a una posicion vertical en su salida (5).

Estas preformas (2) tienen generalmente un cuerpo (6) tubular cerrado en un extremo y el otro extremo constituye,
por ejemplo, una boquilla (7) con un fileteado, boquilla que esta delimitada con respecto a dicho cuerpo (6) con un
collarin (8).

Durante su transporte, las preformas (2) se benefician de un guiado al nivel de la parte del cuerpo (6) que se situa
bajo el collarin (8), en actuacién conjunta con este ultimo, y este guiado se denomina habitualmente: guiado bajo el
cuello.

Este guiado, para ser completo y eficaz, se realiza, por un lado, por medio de dos railes (12) y (13) que realizan ese
guiado bajo el cuello y, por otro lado, segun el caso, por medio de un rail (14) complementario, visible en las figuras
2y 3. Este rail (14), detallado mas adelante, se extiende entre la entrada (4) y el extremo (5) y esta conformado para
formar, con los railes (12) y (13), una especie de tunel en el que se encuentra atrapado el extremo abierto de las
preformas (2).

Este dispositivo (1) transportador, segun la invencion, presenta la particularidad de comprender, entre la entrada (4)
y la salida (5), por un lado, un rail (12) que es rectilineo y, por otro lado, un rail (13) que es curvilineo.

Este rail (13) curvilineo tiene una curvatura y una posicion con respecto al rail (12) rectilineo que permiten establecer
entre los dos una distancia (D) que es apropiada para realizar el guiado de las preformas (2) y esta distancia (D) es
constante por la longitud de la trayectoria de guiado de dichas preformas (2).

La entrada (134) del rail (13) curvilineo se sitda en la vertical de la entrada (124) del rail (12) rectilineo.

Por otro lado, la salida (135) del rail (13) curvilineo se situa lateralmente, o transversalmente, al mismo nivel que la
salida (125) del rail (12) rectilineo.

Segun el modo de realizacién detallado en las diferentes figuras, los railes (12) y (13) corresponden a las aristas
respectivas de dos guias indicadas como (15) y (16) en forma de planos simples.

En efecto el rail (12) rectilineo es una de las aristas de una guia (15) que esta dispuesta horizontalmente; el rail (13)
es también una arista de la guia (16) que esta dispuesta verticalmente pero esta arista esta conformada de manera
apropiada para permitir el establecimiento de una distancia (D) constante entre los dos railes, distancia (D) que es
sensiblemente superior al diametro del cuerpo (6) de la preforma (2), bajo el collarin (8).

Las aristas de los railes (12) y (13) estan conformadas de manera semirredondeada por medio de una herramienta
de conformacién. Las preformas (2) se guian sobre los railes (12) y (13) y se deslizan basculando sobre las aristas
semirredondeadas, sin riesgo de dafo.

La guia (15) es solidaria con el armazén (17) del dispositivo (1) de transporte, figuras 2 y 3, mediante medios
apropiados y su posicion puede ser invariable. En efecto, puede servir de guia para cualquier tipo de preformas (2).
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En cambio, la guia (16) también es solidaria con el armazoén (17) pero su posicion es variable en funcion del tipo y en
particular del diametro del cuerpo (6) de las preformas (2). Esta guia (16) comprende, en su parte aguas arriba,
medios (18) de fijacion que, en actuacion conjunta con el armazoén (17), permiten ajustar su posicion en la vertical de
la entrada (124) del rail (12). Asimismo, en su parte aguas abajo, comprende medios (19) de fijaciéon que permiten
ajustar su distancia transversal con respecto a la horizontal de la salida (125) del rail (12).

El rail (14) también es solidario con el armazoén (17) del dispositivo (1) de transporte por medio del brazo (20) cuya
longitud y forma son apropiadas en funcion de sus posiciones sobre dicho dispositivo. Este rail (14) esta conformado
para formar, con los otros dos railes (12) y (13), una especie de tunel en el que se encuentra guiado y atrapado el
extremo de las preformas (2).

Los brazos (20) pueden ser ajustables y/o deformables, por ejemplo, para adaptar facilmente la posicion del rail (14)
a las dimensiones de las preformas (2) y colocarlo de manera aproximada en la parte central de la boca (21).
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo de transporte para productos de tipo preformas, caracterizado por qué forma dicho
dispositivo una especie de tunel en el que se encuentra guiado y atrapado el extremo de dichas preformas,
en el lado de la boca, tunel que esta constituido por varios railes llevados por un armazén (17) y
conformados para formar una torsion que se extiende desde la entrada (4) hasta la salida (5) de dicho tunel,
siendo los diversos railes:

- un rail (14) que actua conjuntamente con el extremo de las preformas, en el lado de la boca (21),
para retenerlas atrapadas;

- dos railes que garantizan un guiado bajo el cuello de dichas preformas, a saber: - un rail (12)
rectilineo y - un rail (13) curvilineo, rail (13) curvilineo que esta conformado con un perfil que permite
establecer una separacién constante entre dicha entrada (4) y dicha salida (5) de la torsion.

2. Dispositivo de transporte helicoidal segun la reivindicacion 1, caracterizado porque el rail (12)
rectilineo corresponde a la arista de una guia (15) en forma de plano simple.

3. Dispositivo de transporte helicoidal segun la reivindicacion 1, caracterizado porque el rail (13)
curvilineo corresponde a la arista de una guia (16) en forma de plano simple, arista que esta conformada
con una curvatura tal que la separacion con el rail (12) rectilineo es constante.

4. Dispositivo de transporte helicoidal segun la reivindicacion 2, caracterizado porque la guia (15)
dotada del rail (12) rectilineo esta colocada horizontalmente entre la entrada (4) y la salida (5) de la torsion.

5. Dispositivo de transporte helicoidal segun la reivindicacion 3, caracterizado porque la guia (16)
dotada del rail (13) curvilineo esta colocada verticalmente entre la entrada (4) y la salida (5) de la torsion,
situandose su parte (134) aguas arriba en la vertical de la parte (124) aguas arriba del rail (12) rectilineo y
situandose su parte (135) aguas abajo al mismo nivel que la parte (125) aguas abajo de dicho rail (12)
rectilineo.

6. Dispositivo de transporte helicoidal segun la reivindicacién 5, caracterizado porque el rail (13)
curvilineo comprende, en su parte (134) aguas arriba, medios (18) que garantizan su fijacion sobre el
armazon (17), medios que permiten ajustar su posicion en la vertical de la entrada (124) del rail (12)
rectilineo.

7. Dispositivo de transporte helicoidal segun la reivindicacién 5, caracterizado porque el rail (13)
curvilineo comprende, en su parte (135) aguas abajo, medios (19) que garantizan su fijacion sobre el
armazon (17), medios que permiten ajustar su posicién transversal en la horizontal de la salida (125) del rail
(12) rectilineo.

8. Dispositivo de transporte helicoidal segun la reivindicacién 1, caracterizado porque segun las
formas y dimensiones de las preformas (2) que van a transportarse, el perfil del rail (13) curvilineo puede
adaptarse a la nueva separacion que debe tenerse en cuenta entre el rail (12) rectilineo y el rail (13)
curvilineo.

9. Dispositivo de transporte helicoidal segun la reivindicacién 1, caracterizado porque el rail (12)
rectilineo y el rail (13) curvilineo estan conformados de manera semirredondeada para evitar dafar las
preformas (2).
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